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www.feller.ch Définition du produit

1 Définition du produit
1.1 Catalogue de produit

Nom de produit:  Actionneur d'ambiance
Utilisation : Actionneur

Construction : Rail DIN (montage sur rail)
N° de commande 36362-6.REG

1.2 Objet d'utilisation

L'actionneur de la piéce est destiné a la commande de consommateurs électriques issus de
trois corps de métier différents du batiment, utilisés par exemple dans des pieces d'habitations,
des bureaux ou des chambres d'hétel :

Les quatre premiéres sorties de relais de I'actionneur de la piéce peuvent étre réglées dans la
configuration du logiciel ETS soit sur le mode Store, soit sur le mode Commutation, un fonction-
nement combiné entre les modes de service mentionnés étant également possible sur I'appa-
reil. En mode Store, I'actionneur de la piéce peut commander des stores, volets roulants, au-
vents, volets d'aération ou autres suspensions électriques similaires d'une tension secteur

230 V CA grace a ses contacts de relais. L'actionneur commute aussi des charges électriques
en mode Commutation, comme par exemple des installations d'éclairage. Les contacts de relais
sont bistables, ce qui permet de conserver a l'identique le dernier état de commutation réglé
méme en cas de défaillance de la tension secteur.

L'actionneur de la piéce dispose en outre de deux autres sorties de commutation électroniques
permettant une commande silencieuse de moteurs électrothermiques destinés aux installations
de chauffage et de refroidissement. Sur chacune de ces sorties électroniques protégées contre
les surcharges et les courts-circuits, il est possible de raccorder jusqu'a 4 moteurs électrother-
miques.

En combinant les fonctions des sorties de l'actionneur de la piéce, il est possible dans bien des
cas de planifier et d'exploiter les installations électriques pour répondre aux besoins d'une piéce
spécifique.

Les caractéristiques fonctionnelles réglables indépendamment pour chaque canal de sortie a
I'aide de I'ETS comprennent par exemple en mode Store des durées de mouvement paramé-
trables séparément, des fonctions de retour d'informations étendues, des affectations a 5 fonc-
tions de sécurité différentes maximum, une vaste fonction de protection solaire et I'intégration
dans des scénes ou des guidages forcés. Un pilotage central de toutes les sorties de store est
également possible.

En mode Commutation, les propriétés fonctionnelles englobent par exemple pour chaque sortie
de multiples fonctions de minuterie, des liens logiques, des scénes, des fonctions de blocage
ou bien des guidages forcés et des retours d'informations étendus, une surveillance cyclique
des téléegrammes de commutation entrants, ainsi qu'un compteur d'heures de fonctionnement.
Une commutation centrale de toutes les sorties de commutation est également possible.

Les sorties de commutation électroniques possédent chacune les fonctions suivantes : conver-
sion des télégrammes de parameétres constants en signal de sortie 8 modulation de largeur
d'impulsion (MLI), permettant une commande quasi-constante des moteurs électrothermiques
raccordés. Alternativement, conversion de parameétres commutants. Message d'état pour la po-
sition de valve et la surveillance cyclique des télégrammes de parameétres. Mode d'urgence en
cas de défaillance de la tension de bus ou de retour de la tension de bus et de la tension sec-
teur et position forcée via un télégramme de bus en modes été et hiver. Message d'alarme en
cas de court-circuit ou de surcharge de la sortie de commutation et protection blocage pour les
valves. Des entrainements de valve ouverts ou fermés sans tension peuvent étre raccordés.

L'actionneur de la piéce surveille également l'alimentation en tension secteur et permet d'en-

voyer un message d'alarme au bus en cas de panne. Les messages d'état « Toutes valves fer-
meées » et « Paramétre max. » peuvent étre envoyés au bus communément pour les deux sor-
ties de commutation électroniques en vue d'un traitement ultérieur ou pour afficher l'information
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www.feller.ch Définition du produit

sur d'autres bus.

Les éléments de commande (4 boutons-poussoirs) situés a I'avant de I'appareil permettent d'ac-
tiver et de désactiver manuellement les relais et les sorties de commutation électroniques,
méme sans tension de bus ou en état non programmeé. Il est ainsi possible de réaliser un
controle fonctionnel rapide des charges raccordeées.

L'ETS3.0d est recommandé pour la conception et la mise en service de I'appareil. Seule I'utili-
sation de cette version de patch ETS ou de versions nouvelles permet de profiter des avan-
tages relatifs au téléchargement (durées plus courtes) et a la conception des parametres.

L'actionneur de la piéce dispose d'un raccordement a la tension secteur indépendant des en-
trailnements ou charges raccordés pour son alimentation propre. Le raccord d'alimentation doit
étre alimenté constamment en tension secteur 230 V pour le pilotage des sorties. L'alimentation
de I'électronique des appareils (BCU avec programme d'application) est assurée par la tension
du bus ou par la tension secteur. L'appareil est congu pour étre monté sur profilés dans un petit
boitier fermé ou dans des distributeurs de courant haute tension d'installations fixes se trouvant
dans des piéces séches.
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2 Montage, raccordement électrique et utilisation

2.1 Consignes de sécurité

L'intégration et le montage d'appareillages électriques doivent étre réservés a des élec-
triciens spécialisés. Respecter les prescriptions applicables en matiére de prévention
des accidents.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des dommages sur I'appareillage, un
incendie ou d'autres dangers.

Déconnecter avant tous travaux sur I'appareil ou le remplacement des charges connec-
tées (désactiver le bloc fusible), sinon vous risquez de vous électrocuter.

L'actionneur ne convient pas a la déconnexion.

Ne pas raccorder la tension secteur et des circuits électriques TBTS/TBTP ensemble sur
I'actionneur.

Ne pas raccorder de moteurs a courant alternatif triphasé.

Si plusieurs entrainements doivent étre raccordés en paralléle sur une sortie, respecter
impérativement les indications du fabricant. Sinon, les entrainements raccordés risquent
d'étre endommageés.

Utiliser uniquement des suspensions avec des interrupteurs de fin de course méca-
niques ou électroniques. Vérifier le bon ajustage de l'interrupteur de fin de course des
entrainements.

Raccorder exclusivement des moteurs électrothermiques aux sorties de commutation
électroniques. Ne pas raccorder de charges inductives ou capacitives.

Ne pas exploiter les moteurs électrothermiques en CC.

Lors de l'installation, assurer une isolation suffisante entre la tension secteur et le bus !
Respecter une distance minimale de 4 mm entre les cables du bus et les cables secteur.

L'appareillage ne doit pas étre ouvert en dehors des spécifications techniques.
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2.2 Conception de I'appareillage
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Figure 1: Conception de I'appareillage

—_ ~~
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Clavier pour commande manuelle

Touche de programmation et LED de programmation (rouge) La LED de programmation
clignote lentement lorsque le mode Safe State est activé.

Connexion de bus KNX/EIB
Raccordement de tension secteur pour I'alimentation de I'électronique des appareils

LED d'état (rouge) des sorties avec affichage de I'état de commutation (1 LED par sortie) :
LED éteinte : sortie désactivée (sans tension)

LED allumée : sortie activée (sous tension)

LED clignotant lentement : sortie en mode manuel

LED clignotant rapidement : sortie verrouillée par le mode manuel

Une LED d'état allumée indique...

...en mode Store : monter « A » pour A1 et A3 ou baisser « ¥ » pour A2 et A4,

...pour les sorties de commutation électroniques : sortie sous tension. Les LED indiquent

si la modulation de largeur d'impulsion est activée ou désactivée en cas de commande ma-
nuelle.

(6) Bornes a vis (Ax, =) pour le raccordement des entrainements des stores, des volets rou-
lants, des marquises ou des volets d'aération en mode Store ou pour les charges élec-
triqgues en mode Commutation.

(7) Bornes a vis (Ax, —) pour le raccordement des moteurs électrothermiques (sorties de
valve).

GG

Dimensions :
Largeur (L) : 72 mm (4 TE) / Hauteur (H) : 90 mm / Profondeur (P) : 70 mm
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2.3 Montage et branchement électrique

A

DANGER!'!
Risque de choc électrique en contact des piéces conductrices.
Un choc électrique peut entrainer la mort.

Couper I'appareil avant tous travaux et recouvrir les piéces conductrices avoi-
sinantes !

A

DANGER'!

Choc électrique en cas de raccordement commun des utilisateurs pour la ten-
sion secteur et TBTS/TBTP a un actionneur a tous les circuits TBTS/TBTP.

Un choc électrique peut entrainer la mort. Risque de destruction de tous les ap-
pareillages raccordés a la TBTS/TBTP.

Ne raccorder aucun utilisateur pour la TBTS/TBTP/TBTF !

ATTENTION!

Mauvaise commande de la charge en cas de configuration incorrecte de I'appa-
reillage dans I'ETS !

Risque de destruction des entrainements de store raccordés en mode Store.

Adapter la configuration de I'appareil dans I'ETS a la charge raccordée (défini-
tion de canal) !

A

ATTENTION!

Risque de destruction en cas de raccordement paralléle de plusieurs entraine-
ments sur une sortie.

Les interrupteurs de fin de course peuvent se souder, les entrainements, les
suspensions et I'actionneur des stores peuvent étre détruits.

Respecter les indications du fabricant et utiliser la cas échéant un relais de sé-
paration !

Montage de I'appareil

= Fixation immédiate sur profilé selon EN 60715. Les bornes a vis pour le raccordement des
moteurs doivent se trouver en haut.

(i] Aucun rail de données KNX/EIB n'est nécessaire.

i/ Respecter la plage de température (-5 °C a +45 °C) et assurer si nécessaire un refroidisse-
ment suffisant.

Raccorder I'appareil pour I'alimentation en tension de I'électronique des appareils

®m | a connexion du bus (borne de bus standard) et le raccordement de I'alimentation en ten-
sion secteur doivent étre réalisés conformément au schéma de raccordement (figure 2).
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Figure 2: Raccordement électrique de I'alimentation en tension secteur

i) Il est possible de raccorder n'importe quel conducteur extérieur (L1, L2, L3).

(il Pour le pilotage des sorties — méme via la commande manuelle - I'alimentation en tension
secteur doit étre appliquée constamment. L'alimentation de I'électronique des appareils
(BCU avec programme d'application) est assurée par la tension du bus ou par la tension
secteur.

Raccorder I'appareil pour des moteurs d'entrainement 230 V en mode Store

En mode Store, deux sorties de relais (A1...A4) voisines forment respectivement une sortie de
store. Chaque sortie de relais gauche (A1, A3, ...) est définie pour le sens MONTER ( A),
chaque sortie de relais droite (A2, A4) est définie pour le sens BAISSER ( V7).

L'actionneur de la piéce doit étre réglé dans I'ETS pour le canal de sortie correspondant sur le
mode Store (1 sortie de store) (ce réglage correspond également a I'état de livraison).

= Raccorder les moteurs d'entrainement conformément a I'exemple de raccordement (fi-
gure 3).
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Figure 3: Raccordement électrique pour les moteurs d'entrainement 230 V en mode Store

) B

Veiller au respect des charges autorisées (cf. Caractéristiques techniques).
Il est possible de raccorder n'importe quel conducteur extérieur (L1, L2, L3).

Les sens de mouvement « monter - A » et « baisser — ¥ » sont verrouillés I'un par rapport
a l'autre par le logiciel de I'appareil.

Les volets d'aération doivent étre raccordés de sorte qu'ils s'ouvrent lors de la commande

du sens de mouvement « monter - A » et se ferment avec le sens de mouvement « bais-

ser— 'V ».

Raccorder I'appareil pour des charges en mode Commutation
En mode Commutation, les sorties A1...A4 peuvent étre pilotées indépendamment les unes des

autres.

L'actionneur de la pieéce doit étre réglé dans I'ETS pour le canal de sortie correspondant sur le
mode Commutation (2 sorties de commutation).

= Raccorder les charges conformément a I'exemple de raccordement (figure 4).

L1
L2
L3

N

—e

® &

® &

® &

® S

Al ——1

A2 T—1

A3 1

A4 T—1

\/

Figure 4: Raccordement électrique pour les charges en mode Commutation

(il Veiller au respect des charges autorisées (voir Caractéristiques techniques).
i] Différents conducteurs extérieurs (L1, L2, L3) peuvent étre raccordés aux sorties.

10.KNX36362-F.1109
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(il Ne pas raccorder de moteurs a courant alternatif triphasé.

Raccorder I'appareil pour les moteurs électrothermiques 230 V sur les sorties de commu-
tation électroniques

Les sorties de commutation électroniques A5 et A6 peuvent étre pilotées indépendamment l'une
de l'autre. Ces sorties sont configurées de maniére fixe comme les sorties de commutation des
moteurs électrothermiques (sorties de valve).

= Raccorder les moteurs électrothermiques conformément a I'exemple de raccordement (fi-
gure 5).

L1 —@
L2 ®
L3
N L @

oY Y

Z
@OBO0O

L A5+ N | [ L Aet N

Figure 5: Raccordement électrique des moteurs électrothermiques

Veiller au respect des charges autorisées (voir Caractéristiques techniques). Raccorder
4 moteurs électrothermiques maximum a chaque sortie de commutation électronique. Ne
pas raccorder de moteur électrothermique !

Lors du raccordement des moteurs électrothermiques, veiller a leur sens d'action (fermé ou
ouvert sans tension) et configurer I'actionneur de la piéce en conséquence dans I'ETS. A
I'état de livraison, le sens d'action est préréglé sur « fermé hors tension ».

Différents conducteurs extérieurs (L1, L2, L3) peuvent étre raccordés a la borne L des sor-
ties.

Les bornes de neutre (repére « N ») a coté des sorties de commutation électroniques sont
exclusivement congues pour faciliter le raccordement du neutre des moteurs électrother-
miques. Les bornes ne sont reliées a aucun potentiel électrique ni a aucune autre borne de
raccordement (bornes de support libres) dans I'actionneur de la piéce et leur utilisation est
donc facultative (figure 5).

N N =

Poser/retirer le capuchon de protection

Pour protéger la connexion du bus contre les tensions dangereuses, en particulier dans la plage
de raccordement, il est possible de mettre un capuchon de protection pour assurer une sépara-
tion sdre.

Le montage du capuchon est réalisé avec une borne de bus insérée et une ligne de bus raccor-
dée et conduite vers l'arriére.

m  Poser le capuchon de protection : Pousser le capuchon de protection sur la borne de bus
jusqu'a ce qu'il s'enclenche sensiblement (figure 6).
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m  Retirer le capuchon de protection : Pour retirer le capuchon de protection, le presser légé-
rement sur le coté et le tirer vers l'avant (figure 6).

Figure 6: Poser/retirer le capuchon de protection pour la connexion du bus
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2.4 Mise en service

L'appareil peut étre mis en service apres le montage de I'actionneur et le raccordement de la
ligne de bus, de I'alimentation en tension secteur et de toutes les charges électriques. Seul le
mode Store requiert des étapes de mise en service particulieres avant la programmation par
I'ETS. En régle générale, il est recommandé de suivre la procédure suivante...

Q DANGER!'!
Electrocution en cas de contact avec des piéces conductrices avoisinantes.
Un choc électrique peut entrainer la mort.

Couper I'appareil avant tous travaux et recouvrir les piéces conductrices avoi-
sinantes !

2 ATTENTION!
Mauvaise commande de la charge en cas de configuration incorrecte de I'appa-
reillage dans I'ETS !

Risque de destruction des entrainements de store raccordés en mode Store.

Adapter la configuration de I'appareil dans I'ETS a la charge raccordée (défini-
tion de canal) !

Mesurer les durées de mouvement

Pour positionner les suspensions des stores, des volets roulants, des auvents ou pour régler
I'angle d'ouverture des volets d'aération, I'actionneur a besoin d'indications précises relatives a
la durée de mouvement maximale.

Activer 'alimentation en tension secteur.

= Sjtel n'est pas le cas, mettre la suspension en fin de course supérieure (ouvrir entierement
le volet d'aération).

Fin de course supérieure atteinte (volet d'aération ouvert).

= Démarrer la période de mesure et amener la suspension (volet d'aération) séparément en
fin de course inférieure par commande manuelle (fermer entiérement).

= Arréter la période de mesure lorsque la fin de course inférieure (la position entiérement fer-
mée) est atteinte.

m  Entrer la valeur calculée dans I'ETS (cf. « Description logicielle »).

(il Il est recommandé d'effectuer plusieurs mesures de durée, puis de faire la moyenne des
valeurs.

(il La durée de mouvement peut également étre calculée aprés la mise en service de I'ETS

(commande de bus).

Mesurer la prolongation de la durée de mouvement

Lors de la montée, les stores ou volets roulants présentent la caractéristique de se déplacer
plus lentement en raison du poids ou d'influences physiques extérieures (par ex. température,
vent, etc.). L'ouverture des volets d'aération peut également durer plus longtemps que leur fer-
meture.

C'est pourquoi I'actionneur de la piéce prend en compte la prolongation de la durée de mouve-
ment paramétrée lors de chaque mouvement de montée ou d'ouverture (fonctionnement longue
durée/positionnement). La prolongation se calcule en pourcentage a partir des durées de mou-
vement a reéaliser dans les deux sens.

La suspension (volet d'aération) doit se trouver en fin de course inférieure (volet d'aération fer-
mé). Activer I'alimentation en tension secteur.

= Sitel n'est pas le cas, mettre la suspension en fin de course inférieure (fermer entierement
le volet d'aération).

Fin de course inférieure atteinte (volet d'aération fermé).
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= Démarrer la période de mesure et amener la suspension (volet d'aération) séparément en
fin de course supérieure par commande manuelle (ouvrir entierement).

m  Arréter la période de mesure lorsque la fin de course supérieure (la position entierement
ouverte) est atteinte.

= Présenter la valeur calculée en pourcentage de la durée de mouvement de la suspension
calculée et I'entrer dans I'ETS (cf. « Description logicielle »).

Il est recommandé d'effectuer plusieurs mesures de durée, puis de faire la moyenne des
valeurs.

La prolongation de la durée de mouvement peut également étre calculée aprés la mise en
service de 'ETS (commande de bus).

)

Mesurer la durée de mouvement des lamelles (uniquement pour les stores en mode
Store)

Pour les stores a lamelles, I'ajustage des lamelles est compris a la construction dans le temps
de déplacement de la suspension. La durée de mouvement des lamelles s'affiche donc comme
le temps de déplacement entre les positions des lamelles « fermées - 100 % » et

« ouvertes - 0 % ». De ce fait, I'actionneur a besoin d'informations concernant la durée de mou-
vement des lamelles pour calculer leur angle d'ouverture.

Les lamelles sont entiérement fermées (comme mouvement vers le bas du store).
Activer l'alimentation en tension secteur.

®  Démarrer la période de mesure et ouvrir les lamelles entierement et séparément par com-
mande manuelle (comme mouvement vers le haut du store).

Arréter la période de mesure lorsque la position entierement ouverte est atteinte.
Entrer la valeur calculée dans I'ETS (cf. « Description logicielle »).

n
|
(i] Il est recommandé d'effectuer plusieurs mesures de durée, puis de faire la moyenne des
valeurs.

La durée de mouvement des lamelles peut également étre calculée aprés la mise en ser-
vice de I'ETS (commande de bus).

Effectuer la mise en service de I'ETS

Avant la programmation du programme d'application et des paramétres par I'ETS, il faut s'assu-
rer que la configuration des parameétres d'occupation de la sortie (définition de canal) corres-
pond au raccordement des charges électriques sur l'actionneur.

®  Activer la tension du bus.

Contréle : la LED de programmation rouge doit s'allumer en cas de pression de la touche
de programmation.

A l'activation de la tension de bus, 'actionneur exécute le « Comportement aprés retour de
la tension de bus ou secteur » configuré dans I'ETS. A I'état de livraison, ce comportement
est réglé comme suit pour les sorties...

A1...A4 (sorties de store) : arrét des entrainements,

A5 et A6 (sorties de valve) : fermeture des valves. (Sens d'action de valve : fermé sans
tension = sorties ARRET).

= Programmer l'adresse physique et les données d'application avec I'ETS.

i/ Méme si la tension de bus n'est pas appliquée ou dans I'état non programmé, les sorties
de l'actionneur peuvent étre commutées manuellement, dans la mesure ou I'alimentation
en tension secteur est appliquée. Il est ainsi déja possible de contrbler les charges ou en-
trailnements raccordés aux différentes sorties pour l'utilisation sur chantier de construction.
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Réalisation d'une course de référence (en option uniquement en mode Store)

L'actionneur de la piéce ne peut se placer sur des positions données pour la suspension ou les
volets d'aération que si les positions actuelles sont identifiées. Pour ce faire, chaque sortie doit
se synchroniser apres l'activation de la tension d'alimentation ou aprés chaque opération de
programmation via I'ETS (adresse physique, programme d'application, partiel). Cette synchroni-
sation est réalisée a I'aide de la course de référence.

Activer 'alimentation en tension secteur.

= Sjtel n'est pas le cas, mettre les suspensions en fin de course supérieure (ouvrir entiére-
ment le volet d'aération).

= Attendre jusqu'a ce que le relais de sortie soit désactivé (pas seulement l'interrupteur de fin
de course de I'entrainement).

La course de référence a été effectuée.

[i] L'actionneur de la piéce enregistre les positions de la suspension, des lamelles ou des vo-
lets d'aération de maniére volatile. Aprés toute défaillance de la tension d'alimentation
(coupure de la tension de bus et de la tension secteur) ou aprés une opération de program-
mation de I'ETS, I'actionneur exécute donc automatiquement une course de référence pour
chaque sortie, avant de pouvoir atteindre une nouvelle position.

[i] L'actionneur de la piéce émet pour chaque sortie, aprés le retour de la tension de bus, le
message « position non valide », qui peut également — si paramétré — étre envoyé au bus.
Le message est retiré (valeur inversée) dés qu'une course de référence a pu étre effec-
tuée.
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2.5 Utilisation

L'actionneur de la piéce dispose d'une commande manuelle pour toutes les sorties. Un clavier
doté de 4 touches de fonction et de 3 LED d'état situé sur I'avant de I'appareil permet de régler
les modes de service de l'appareil suivants...

=

=

Fonctionnement sur bus : utilisation avec des touches sensorielles ou d'autres appareils de
bus,

Mode manuel temporaire : commande manuelle de I'appareil via le clavier, retour automa-
tique au fonctionnement sur bus.

Mode manuel permanent : exclusivement commande manuelle de I'appareil via le clavier,
retour au fonctionnement sur bus uniquement aprés l'interruption manuelle de la com-
mande manuelle.

Les modes de service peuvent étre autorisés ou verrouillés via le paramétrage de I'appareil
dans I'ETS.

Si le mode manuel est activé, il est impossible de piloter les sorties via le bus.

La commande manuelle est possible uniqguement lorsque I'alimentation en tension secteur
de l'actionneur est activée. L'alimentation en tension de bus ne doit toutefois pas étre rac-
cordée ni activée (mode Chantier).

Le mode manuel est arrété automatiquement en cas de défaillance de la tension secteur,
pendant une opération de programmation ETS quelle qu'elle soit, ou en cas de retour de la
tension de bus. La commande manuelle ne peut ni étre activée, ni continuer a étre utilisée,
pendant une opération de programmation ETS.

En fonctionnement sur bus, le mode manuel peut étre verrouillé a I'aide d'un télégramme.
Si le blocage est activé, le mode manuel se termine.

La commande manuelle de l'appareil est impossible lorsque I'actionneur de la piéce est
programmeé par I'ETS avec un mauvais programme d'application ou si le programme d'ap-
plication est déchargé. A I'état de livraison de I'actionneur, la commande manuelle peut dé-
ja étre utilisée par I'ETS avant la mise en service (mode Chantier).

De plus amples informations relatives a la commande manuelle, en particulier aux réglages
possibles des paramétres et aux interactions entre les autres fonctions de I'actionneur de la
piéce, sont disponibles au chapitre 4 « Description logicielle » de la présente documenta-
tion.

Eléments de commande et d'affichage de la commande manuelle

A1 A2 A3 A4 A5 AB
A G
(8)—_.% ALL OFF (1)
9)—]
(10)— ON/A OFF/V
yii.1.
_/ /]

(11) (12) (13)  (14)

Figure 7: Eléments de commande et d'affichage de la commande manuelle a I'avant de
I'appareil

(8) Touche <\:

(9)

Activation/désactivation de la commande manuelle.

LED <\:
Signale le mode manuel permanent.
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(10) Touche ON/A
Sorties A1...A4 en mode Store : appui long (> 1 s) = sortie monter / appui court (< 1s) =
sortie arrét
Sorties A1...A4 en mode Commutation : appui = sortie MARCHE
Sortie A5 et A6 (sorties de commutation électroniques) : appui = ouverture de la valve. La
modulation de largeur d'impulsion est également initiée (durée de cycle et MLI, telles que
configurées dans I'ETS / état de livraison = 15 minutes, MLI 50 %). A chaque pression sur
cette touche, la phase d'impulsion est relancée par l'activation de la sortie.

(11) LED d'état ON/ A :
Sila LED est allumée en mode manuel, signale un mouvement d'entrainement actif (mon-
ter / ouvrir) ou une sortie activée (contact de relais fermé / sortie de commutation électro-
nique sous tension).

(12) Touche OFF/ ¥ :
Sorties A1...A4 en mode Store : appui long (> 1 s) = sortie descendre / appui court (< 1 s) =
sortie arrét R
Sorties A1...A4 en mode Commutation : appui = sortie ARRET
Sorties A5 et A6 (sorties de commutation électroniques) : appui = fermeture de la valve. La
modulation de largeur d'impulsion est en outre désactivée.

(13) LED d'état OFF/ ¥ :
Si la LED est allumée en mode manuel, signale un mouvement d'entrainement actif (bais-
ser / fermer) ou une sortie désactivée (contact de relais ouvert / sortie de commutation
électronique sans tension).

(14) Touche ALL OFF:
Tous les entrainements de store s'arrétent / toutes les sorties de commutation sont désacti-
vées / toutes les valves se ferment (en tenant compte du sens d'action des valves !). Cette
touche ne fonctionne qu'en mode manuel permanent.

(15) LED d'état (rouge) des sorties avec affichage de I'état de commutation (1 LED par sortie) :
LED éteinte : sortie désactivée (sans tension)
LED allumée : sortie activée (sous tension)
LED clignotant lentement : sortie en mode manuel
LED clignotant rapidement : sortie verrouillée par le mode manuel
Une LED d'état allumée indique...
...en mode Store : monter « A » pour A1 et A3 ou descendre « ¥ » pour A2 et A4,
...pour les sorties de commutation électroniques : sortie sous tension. Les LED indiquent si
la modulation de largeur d'impulsion est activée ou désactivée en cas de commande ma-
nuelle.

(i) Lors de la commande d'une sortie de commutation électronique (A5 et AG) a l'aide des
touches « ON/A », « OFF/ ¥ » ou « ALL OFF », le sens d'action des valves configuré
dans I'ETS est en principe pris en compte. L'actionneur tient compte du fait qu'une valve
requiert ou non d'étre sous tension pour se fermer ou s'ouvrir. Pour les valves ouvertes
sans tension, lorsque la touche « OFF/¥ » ou « ALL OFF » est actionnée (com-
mande « Fermer la valve »), la LED « ON/ A » s'allume et la sortie est mise sous tension !
Pour les entrainements de valve ouverts sans tension, lorsque la touche « ON/ A » est ac-
tionnée, la MLI est initiée. En conséquence, il est impossible de désactiver la sortie de
facon permanente lors de la commande manuelle d'une valve ouverte sans tension (excep-
tion : MLI en cas de commande manuelle = 100 %, voir la remarque suivante). A I'état de li-
vraison de l'actionneur, le sens d'action de la valve est préréglé sur fermé sans tension.
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i/ En commande manuelle, la MLI est exécutée (de maniére temporaire ou permanente) dés
qu'une valve est ouverte. Cela s'effectue en principe également pour les sorties de valve
configurées dans I'ETS comme commutantes (paramétre 1 bit).

Le rapport impulsions-pauses de la MLI est spécialement configuré dans I'ETS conjointe-
ment pour les sorties A5 et A6 en mode manuel, La durée de cycle de la MLI est égale-
ment paramétrée pour I'ensemble des canaux. A I'état de livraison, les valeurs préréglées a
cet égard sont les suivantes : durée du cycle 15 minutes, MLI 50 % -> durée d'activation =
durée de désactivation).

Une particularité de la MLI est qu'elle peut étre configurée sur 100 % en cas de commande
manuelle. Dans ce cas, la commande « Ouvrir valve » permet une ouverture permanente
de la valve sans effectuer de modulation de largeur d'impulsion. La sortie de valve est en-
suite fermée de maniére permanente en cas de commande « Fermer valve ». Dans ce cas,
la commande des sorties s'effectue également en tenant compte du sens d'action de valve
configuré.

Priorités
L'actionneur de la piece distingue différentes fonctions pouvant agir sur une sortie. Afin d'éviter

tout conflit d'état, chaque fonction possible est affectée a une priorité définie. La fonction ayant
la priorité la plus élevée est prioritaire par rapport a la fonction ayant la priorité la plus basse.

Les priorités suivantes sont définies pour le mode Store...

- Priorité 1 : mode manuel (priorité la plus élevée),

- Priorité 2 : position forcée,

- Priorité 3 : fonction(s) de sécurité,

Les niveaux de priorité 4 et 5 sont paramétrables dans I'ETS. On obtient ainsi soit...

- Priorité 4 : fonction de protection solaire,
- Priorité 5 : fonctionnement sur bus direct (fonctionnement courte/longue durée, positionne-
ment, scénes, fonction centrale),

Ou...

- Priorité 4 : fonctionnement sur bus direct (fonctionnement courte/longue durée, positionne-
ment, scénes, fonction centrale),
- Priorité 5 : fonction de protection solaire,

Oou...

- Priorité 4 : fonction de protection solaire et fonctionnement sur bus direct
(fonctionnement courte/longue durée, positionnement, scénes, fonction centrale).

Les priorités suivantes sont définies pour le mode Commutation...

- Priorité 1 : mode manuel (priorité la plus élevée)

- Priorité 2 : position forcée ou fonction de blocage

- Priorité 3 : Lien

- Priorité 4 : fonctionnement sur bus direct (objet « Commutation », scénes, fonction cen-
trale)

Pour les sorties de valves (sorties de commutation électroniques), les priorités suivantes sont
disponibles...

- Priorité 1 : court-circuit / surcharge (priorité la plus élevée)

Priorité 2 : mode manuel

Priorité 3 : protection blocage

Priorité 4 : position forcée par I'objet

Priorité 5 : fonctionnement sur bus direct (évaluation de paramétre) / mode d'urgence
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Activer le mode manuel temporaire
La commande manuelle est autorisée dans I'ETS.
®  Appuyer brievement sur la touche <\ (< 1 s).

En mode Store de A1 et A2 : les LED d'état de A1 et A2 clignotent (la LED <\ reste
éteinte).
En mode Commutation de A1 : la LED d'état de A1 clignote (la LED <\ reste éteinte).

(il Lorsque les sorties A1...A4 sont paramétrées sur le mode Store dans I'ETS, les 2 LED
d'état d'une paire de sorties clignotent toujours (A1/A2, A3/A4). Lorsque les sorties A1...Ad
sont configurées sur le mode Commutation, seule la LED d'état correspondant a la sortie
sélectionnée clignote. Un fonctionnement combiné Store / Commutation est possible sur
les sorties A1...A4.

Les LED d'état des sorties de commutation électroniques A5 et A6 clignotent toujours sé-
parément.

[i] Aubout de 5 s sans pression d'une touche, I'actionneur revient automatiquement en fonc-
tionnement sur bus.

Désactiver le mode manuel temporaire
Le mode manuel temporaire a été activé.
= Aucune pression pendant 5 s

- Ou -

m  Sélectionner toutes les sorties successivement en appuyant brigvement sur la touche <.
Appuyer ensuite une nouvelle fois sur la touche <.

- Ou -
= Couper l'alimentation en tension secteur ou réinitialiser le bus (retour de la tension du bus).

Le mode manuel temporaire est terminé. Les LED d'état A1...A6 indiquent I'état de sortie
valide, si I'alimentation en tension secteur de 'actionneur est activée.

[i] Sile mode manuel temporaire est désactivé, I'état réglé par la commande manuelle n'est
pas modifié. Cependant, si une fonction dotée d'une priorité plus élevée que le fonctionne-
ment direct (par ex. position forcée, fonction de blocage ou fonction de sécurité) a été acti-
vée par le bus avant ou pendant la commande manuelle, I'actionneur exécute la fonction
ayant la priorité la plus élevée pour les sorties concernées. En mode Commutation, une
commande de bus est uniquement verrouillée sans exécuter le comportement au début de
la fonction forcée ou de blocage.

Activation du mode manuel permanent

La commande manuelle est autorisée dans I'ETS. Le fonctionnement sur bus ou le mode ma-
nuel temporaire est activé.

= Appuyer sur la touche <\ pendant au moins 5 s.

La LED d'état <\ est allumée.

En mode Store de A1 et A2 : les LED d'état de A1 et A2 clignotent.
En mode Commutation de A1 : la LED d'état de A1 clignote.

Le mode manuel permanent est activé.

Désactivation du mode manuel permanent

Le mode manuel permanent a été activé.

m  Appuyer sur la touche <\ pendant au moins 5 s.

- Ou -

= Couper l'alimentation en tension secteur ou réinitialiser le bus (retour de la tension du bus).
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La LED d'état <\ s'éteint. Les LED d'état A1...A6 indiquent I'état de sortie valide, si I'ali-
mentation en tension secteur de I'actionneur est activée.

(il En fonction du paramétrage de I'actionneur dans I'ETS, les sorties sont réglées sur |'état
réglé en dernier par la commande manuelle ou suivi en interne (fonctionnement direct, po-
sition forcée/fonction de blocage, position de sécurité/de protection solaire) en cas de
désactivation du mode manuel permanent.

Commander une sortie en mode manuel
Le mode manuel (permanent ou temporaire) est activé.

= Sélectionner la sortie souhaitée : appuyer briévement sur la touche <\ (plusieurs fois, si
nécessaire).

Les LED d'état de la sortie sélectionnée A1...A6 clignote. En mode Store, les LED d'une
paire de sorties clignotent. L'état de commutation ou un mouvement d'entrainement de la
sortie sélectionnée est en outre signalé par la LED d'état « ON/ A » ou « OFF/ ¥ » du cla-
vier. La LED « ON/ » s'allume lorsqu'une sortie de commutation ou une sortie de valve est
sous tension.

®  Commander la sortie en appuyant sur les touches de commande du clavier.

Touche ON/ A:

Sorties A1...A4 en mode Store : appui long (> 1 s) = sortie monter / appui court (< 1 s) =
sortie arrét

Sorties A1...A4 en mode Commutation : appui = sortie MARCHE

Sortie A5 et A6 (sorties de commutation électroniques) : appui = ouverture de la valve. La
modulation de largeur d'impulsion est également initiée (durée de cycle et MLI, telles que
configurées dans I'ETS / état de livraison = 15 minutes, MLI 50 %). A chaque pression sur
cette touche, la phase d'impulsion est relancée par l'activation de la sortie.

Touche OFF/ V¥ :

Sorties A1...A4 en mode Store : appui long (> 1 s) = sortie descendre / appui court (< 1 s) =
sortie arrét R

Sorties A1...A4 en mode Commutation : appui = sortie ARRET

Sorties A5 et A6 (sorties de commutation électroniques) : appui = fermeture de la valve. La
modulation de largeur d'impulsion est en outre désactivée.

La sortie sélectionnée exécute immédiatement les ordres correspondants.

En mode manuel temporaire : aprés avoir parcouru toutes les sorties, I'appareil quitte le
mode manuel en cas de nouvelle pression bréve sur la touche <\

Selon les parameétres configurés dans I'ETS, des télégrammes de retour d'informations
peuvent étre envoyés au bus en cas de commande via les objets de retour d'informations
d'une sortie, a condition que la tension de bus soit activée.

=

Commander toutes les sorties de maniére centralisée via la commande manuelle perma-
nente

Le mode manuel permanent est activé.
= Appuyer sur la touche ALL OFF.

Tous les entrainements de store s'arrétent. Toutes les sorties de commutation sont désac-
tivées. Toutes les valves se ferment (en tenant compte du sens d'action des valves !).

(i] La fonction « ALL OFF » n'est pas disponible en mode manuel temporaire.

10.KNX36362-F.1109 Page 19 de 244



www.feller.ch Montage, raccordement électrique et utilisation

Verrouiller la commande de bus des sorties individuelles par la commande manuelle

Il est possible de bloquer une sortie a I'aide de la commande manuelle de fagon a ce qu'elle ne
puisse plus étre pilotée par le bus, méme une fois la commande manuelle terminée.

Le mode manuel permanent est activé.
Le blocage de la commande de bus doit étre autorisé dans I'ETS.
= Sélectionner la sortie : appuyer brievement sur la touche <\ (plusieurs fois, si nécessaire).

Les LED d'état de la sortie sélectionnée A1...A6 clignote. En mode Store, les LED d'une
paire de sorties clignotent. L'état de commutation ou un mouvement d'entrainement de la
sortie sélectionnée est en outre signalé par la LED d'état « ON/ A » ou « OFF/ ¥ » du cla-
vier. La LED « ON/ » s'allume lorsqu'une sortie de commutation ou une sortie de valve est
sous tension.

= Appuyer simultanément sur les touches A et ¥ pendant au moins 5 s.
La sortie concernée A1...A6 est bloquée (pas de fonctionnement sur bus).

Les LED de la sortie sélectionnée A1...A6 clignotent rapidement. En mode Store, les LED
d'une paire de sorties clignotent.

(il Une sortie verrouillée par la commande manuelle ne peut plus étre pilotée qu'en mode ma-
nuel permanent.
1] Siune sortie bloquée est sélectionnée en mode manuel, les LED clignotent briévement

deux fois a intervalles temporels.

Annuler le blocage de la commande de bus des sorties individuelles par la commande
manuelle

Le mode manuel permanent est activé.
La commande de bus d'une sortie a été bloquée au préalable en mode manuel permanent.

m  Sélectionner une sortie de votre choix a débloquer : appuyer briévement sur la touche <\
(plusieurs fois, si nécessaire).

La LED d'état de la sortie A1...A6 sélectionnée clignote briévement deux fois par intervalles
de temps. En mode Store, les LED d'une paire de sorties clignotent. L'état de commutation

ou un mouvement d'entrainement de la sortie sélectionnée est en outre signalé par la LED

d'état « ON/ A » ou « OFF/ ¥ » du clavier. La LED « ON/A » s'allume lorsqu'une sortie de
commutation ou une sortie de valve est sous tension.

= Appuyer simultanément sur les touches ON/ A et OFF/ ¥ pendant au moins 5 s.

La sortie sélectionnée est débloquée (il est a nouveau possible de la piloter via le bus une
fois la commande manuelle désactivée).

La LED d'état de la sortie A1...A6 sélectionnée clignote lentement.
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3 Caractéristiques techniques

Généralités

Indice de protection

Classe de protection

Marque de controle

Température ambiante
Température de stockage/transport

Position de montage
Distances minimales
Type de fixation

IP 20

Il

KNX/ EIB / VDE
-5...+445°C

-25 ... +70 °C (Le stockage a +45°C diminue la
durée de vie)

au choix (bornes de sortie privilégiées en haut)
aucune

Fixation immédiate sur profilés dans un boitier

fermé (par ex. distribution basse tension etc...)

Bornes de raccordement pour I'alimentation en tension secteur et les sorties

Type de raccordement

unifilaire

a fils minces sans embout

a fils minces avec embout
Couple de serrage raccordement

Alimentation KNX/EIB
KNX Medium

Mode de mise en service
Tension nominale KNX
Puissance absorbée KNX
Type de raccordement KNX

Alimentation externe
Tension nominale
Fréquence réseau
Pertes en puissance

Sorties A1...A4
Type de contact

Pouvoir de coupure AC1
Pouvoir de coupure AC3

Pouvoir de coupure AX (lampes a fluorescence)

Courant d'activation 200 us
Courant d'activation 20 ms
Courant de commutation min. CA

Contact de commutation par sortie (A1...A4)
Charge ohmique

Charge capacitive 16 A

Moteurs de stores et de ventilateurs

Charges de lampes :

Lampes a incandescence

Lampes halogénes HT

Transformateurs inductifs

Transformateurs Tronic

Lampes a fluorescence non compensées
Lampes a fluorescence, comp. paralléle
Lampes a fluorescence Commutation Duo
Lampes a vapeur de mercure non compensées
Lampes a vapeur de mercure compenseés en
paralléle

Borne a vis
0,5...4 mm?
0,35...4 mm?2
0,14 ... 2,5 mm?
max. 0,8 Nm

TP 1

Mode S

CC21..32VTBTP

Type 150 mW

Bornes de raccordement de bus KNX/EIB stan-
dard

CA230/240V ~
50 /60 Hz
max. 6 W

Contact u, contact normalement ouvert libre de
potentiel

16 A

6A

16 A

max. 800 A

max. 165 A

100 mA

3000 W
max. 140 uF
1380 VA

3000 W
2500 W
1200 VA
1500 W
1000 VA
1160 VA (140 pF)
2300 VA (140 pF)
1000 W
1160 W (140 pF)
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Ballast électronique

selon le type

Le nombre de ballasts électroniques raccordables varie en fonction du type et du fabricant, ainsi
que de la qualité du réseau d'installation basse tension. Pour cette raison, différents types de
ballasts électroniques sont listés ci-dessous a titre d'exemple (fabricant : Osram / version jan-
vier 2007). Nombre max. par sortie (pour 25 000 cycles de commutation).

Lampes T8:
QTP 2x58 W
Lampes T5:
QT-FH4 x 14 W
QT-FQ 2 x 54 W

Sorties A5 et A6

Type de sortie

Indice de protection

Courant de commutation

Courant d'activation

Nombre d'entrainements par sortie

11

10
11

Semi-conducteur (Triac), €

IP 20

5...50 mA
max. 1,5A (2 s)
max. 4
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4 Description logicielle
4.1 Spécification logicielle
Chemins de recherche ETS : Emission / Sortie binaire, mix / Actionneur d'ambiance

CONSTRUCTION utilisée : TPUART + uC
Classe de type KNX/ETS : Appareil 3b avec PhL cert. + stack

Configuration : S-mode standard
Type AST : « 00 »hex / « 0 » pec
Raccord AST : pas de connecteur

Programme de l'application :

N° Description breve Nom Version a partir de la
version de
masque

1 Application de store / de commutation = Commutation, store, 1.2 pour 705

multifonctionnelle, incluant la com- valve ETS3.0a

mande de valves pour les installations partir de la

de chauffage et de refroidissement. version d &
ETS4

10.KNX36362-F.1109 Page 23 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »

www.feller.ch Etendue des fonctions

4.2 Logiciel « Commutation, store, valve »

4.2.1 Etendue des fonctions

Généralités

Mode Store ou Commutation paramétrable pour les sorties A1...A4. En mode Store, les
sorties A1/A2 et A3/A4 sont respectivement regroupées en une sortie de store. Un fonc-
tionnement combiné sur un actionneur (par exemple, A1/A2 Store, A3 Commutation, A4
Commutation) est possible.

Deux sorties de commutation électroniques indépendantes A5 et A6 pour le pilotage silen-
cieux de moteurs électrothermiques pour installations de chauffage ou de refroidissement.
Conversion des télégrammes de paramétres commutants ou constants en signal de sortie
commutant ou a modulation de largeur d'impulsion.

Réactions en cas de défaillance et de retour de la tension de bus et aprés une programma-
tion ETS réglables pour chaque sortie.

Les messages de retour d'informations et d'état activement émetteurs peuvent étre tempo-
risés en bloc aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programma-
tion ETS.

Commande manuelle des sorties indépendante du bus (par exemple pour I'utilisation sur
chantier de construction) avec affichages de I'état par LED. Propre message de retour d'in-
formations d'état sur le bus pour la commande manuelle. La commande manuelle peut en
outre étre verrouillée par le bus.

Chaque sortie dispose sans restriction de I'étendue compléte des fonctions. Toutes les
fonctions orientées canal peuvent étre paramétrées séparément pour chaque sortie. Il est
ainsi possible de piloter les sorties indépendamment et de maniére multifonctionnelle.
Surveillance de l'alimentation en tension secteur de I'actionneur. En cas de défaillance de
la tension secteur, un message d'alarme peut étre envoyé au bus (polarité paramétrable).

Mode Store

Mode de service paramétrable : pilotage de stores a lamelles, de volets roulants, d'auvents
ou de volets d'aération.

Durées de mouvement de la suspension paramétrables séparément avec prolongation de
la durée pour les mouvements en fin de course supérieure.

Pour les stores a lamelles, une durée de mouvement des lamelles est paramétrable indé-
pendamment.

Temps de commutation réglable pour le changement du sens de mouvement et les temps
de fonctionnement courte et longue durée (Step, Move).

Pilotage central de toutes les sorties de store possible par un télégramme longue durée 1
bit.

Retour d'informations de la position de la suspension ou de la position des lamelles (uni-
quement en fonctionnement sur bus). Un retour d'informations est en outre possible pour
une position de suspension non valide ou un mouvement d'entrainement. Fonctions de re-
tour d'informations actives (en cas de modification ou d'envoi cyclique sur le bus) ou pas-
sives (objet lisible).

Affectations a 5 fonctions de sécurité différentes maximum (3 alarmes vent, 1 alarme pluie,
1 alarme gel), au choix avec surveillance cyclique. Les fonctions de sécurité (objets, temps
de cycle, priorité) sont créées orientées vers l'appareil et en bloc pour toutes les sorties.
Une affectation de sorties individuelles aux fonctions de sécurité et les réactions de sécuri-
té sont paramétrables de maniére orientée canal.

Une fonction de protection solaire étendue avec positions de suspension ou de lamelles
fixes et variables au début ou a la fin de la fonction peut étre activée séparément pour
chaque sortie. Y compris offset de lamelles dynamique pour stores a lamelles. Egalement
avec protection solaire étendue pour intégration a des commandes d'ombrage plus com-
plexes (dispose d'objets automatiques et de blocage séparés). Au choix avec chauffage/re-
froidissement automatique et fonction de présence.

Fonction position forcée réalisable pour chaque sortie de store.

Il est possible de paramétrer jusqu'a 8 scénes internes par sortie.
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Fonctionnement Commutation

Commutation indépendante des sorties de commutation.

Mode contact normalement ouvert ou mode contact normalement fermé.

Fonction de commutation centrale avec retour d’infos global.

Retour d'informations Commutation (uniquement en fonctionnement sur bus) : fonction de
retour d'informations active (en cas de modification ou d'envoi cyclique sur le bus) ou pas-
sive (objet lisible).

Fonction de lien logique individuelle pour chaque sortie.

Fonction de blocage paramétrable pour chaque canal. Ou fonction position forcée paramé-
trable séparément pour chaque sortie.

Fonctions de minuterie (temporisation d'activation, de désactivation, fonction d'éclairage
d'escalier - également avec fonction d'avertissement).

Intégration possible dans des scénes de lumiére : 8 scénes internes max. sont parameé-
trables par sortie.

Compteur d'heures de fonctionnement activable individuellement pour chaque sortie.
Surveillance d'entrée de I'actualisation cyclique de I'objet de commutation avec position de
sécurité.

Sorties de valve

2 sorties indépendantes l'une de I'autre pouvant étre pilotées au choix par un télégramme
de paramétre commutant (1 bit) ou bien constant (1 octet). Les paramétres constants sont
convertis via une modulation de largeur d'impulsion au niveau de la sortie. Le temps de
cycle des signaux de sortie est paramétrable de fagcon générale.

Possibilité de retour d'informations d'état (1 bit ou 1 octet) de chaque sortie automatique ou
sur requéte de lecture.

Sens d'action de la valve (ouvert / fermé sans tension) paramétrable pour chaque sortie.
Mode Eté ou Hiver sélectionnable par un objet (polarité configurable).

Surveillance cyclique du paramétre de chaque sortie réglable en tenant compte d'une du-
rée de surveillance paramétrable globalement. Si un télégramme de paramétre reste
désactivé pendant la durée de surveillance définie, la sortie concernée passe en mode
d'urgence et un message d'alarme peut étre transmis au bus par un objet séparé (polarité
paramétrable).

Position forcée pour I'activation d'une position de valve paramétrable fixement dans I'ETS.
Différentes positions de valve peuvent alors étre spécifiées pour le mode Eté et le mode
Hiver. En mode forcage, les sorties de commutation électroniques ne peuvent plus étre pi-
lotées via le bus. R

Si les paramétres de toutes les valves sont « ARRET » ou « 0 », le message collec-

tif « Toutes valves fermées » peut étre envoyé au bus par un objet. La polarité de télé-
gramme de ce message d'état peut étre configurée dans I'ETS.

Le plus grand paramétre d'1 octet d'une sortie de valve actif dans I'actionneur peut étre en-
voyé au bus par un objet distinct.

Protection contre les courts-circuits et les surcharges. En option avec message d'alarme
séparé sur le bus (polarité paramétrable).

Protection blocage pour les valves raccordées
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4.2.2 Remarques relatives au logiciel

Conception et mise en service ETS

L'ETS3.0d est recommandé pour la conception et la mise en service de I'appareil. Seule I'utili-
sation de cette version de patch ETS ou de versions nouvelles permet de profiter des avan-
tages relatifs au téléchargement (durées nettement plus courtes) et a la conception des para-
meétres. Ces avantages résultent de I'utilisation de la nouvelle version 7.5 et de la représentation
des parameétres de I'ETS3.

Mode Safe State

Si I'appareil ne fonctionne pas correctement, par exemple en raison d'une conception ou d'une
mise en service erronée, I'exécution du programme d'application chargé peut &tre maintenue en
activant le mode Safe State. En mode Safe State, il est impossible de piloter les sorties via le
bus ou la commande manuelle. L'actionneur a un comportement passif, car le programme d'ap-
plication n'est pas exécuté (état d'exécution : terminé). Seul le logiciel systéme fonctionne en-
core, de sorte que les fonctions de diagnostic ETS ainsi que la programmation de I'appareil sont
toujours possibles.

Activer le mode Safe State
= Couper la tension de bus et I'alimentation en tension secteur.
= Appuyer sur la touche de programmation et la maintenir enfoncée.

= Appliquer la tension de bus ou secteur. Ne relacher la touche de programmation que
lorsque la LED de programmation clignote lentement.

Le mode Safe State est activé. En appuyant a nouveau briévement sur la touche de pro-
grammation, le mode de programmation peut également étre activé et désactivé comme
d'habitude en mode Safe State. Cependant, la LED de programmation continue de cligno-
ter, indépendamment du mode de programmation, tant que le mode Safe State est activé.

i/ Le mode Safe State peut étre arrété en désactivant la tension d'alimentation
(bus et secteur) ou par une programmation ETS.

Décharger le programme d'application

Le programme d'application peut étre déchargé par I'ETS. Dans ce cas, méme la commande
manuelle n'a pas de fonction en tant que partie intégrante du programme d'application.
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4.2.3 Tableau d'objets

Nombre d'objets de communication : 72
(Numéro d'objet max. 87 - entre vide s)
Nombre d'adresses (max) : 254
Nombre d'affectations (max) : 255
Gestion des tableaux dynamique : non
Longueur maximale de tableau : 255

Objets généraux intercanaux :

Fonctionne- Commande manuelle

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 0 Blocage Commande ma- 1bit 1.003 K, E, - (L)
nuelle

Description Objet 1 bit pour le blocage des touches de la commande manuelle sur I'appa-

reillage. La polarité est paramétrable.

Fonctionne- Commande manuelle

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 1 Etat Commande ma- 1 bit 1.002 K,- T, (L)
nuelle
Description Objet 1 bit pour la transmission de I'état de la commande manuelle. L'objet

est « 0 » lorsque la commande manuelle est désactivée (fonctionnement bus).
L'objet est « 1 » lorsque la commande manuelle est activée. L'affichage tem-
poraire ou permanent de la commande manuelle en tant qu'information d'état
est paramétrable.

Objets intercanaux pour le mode Store :

Fonctionne- Fonction centrale Store (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 2 Revenir au centre Toutes les sorties 1 bit 1.008 K, E, - (L)
de store 2

Description Objet 1 bit pour le mouvement central (mouvement longue durée) des sorties

de store assignées. La polarité est paramétrable.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans |'objet via le bus
lue.

2: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.

10.KNX36362-F.1109 Page 27 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »
www.feller.ch Tableau d'objets

Fonctionne- Fonction de sécurité (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 3 Alarme au vent 1 Store sécurité 1bit 1.005 K E,- (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation centrale de la premiére alarme

au vent (« 0 » = alarme au vent désactivée/« 1 » = alarme au vent activée).

Fonctionne- Fonction de sécurité (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 4 Alarme au vent 2 Store sécurité 1bit 1.005 K, E, -, (L)
Description Objet 1 bit pour I'activation ou la désactivation centrale de la deuxiéme alarme

au vent (« 0 » = alarme au vent désactivée/« 1 » = alarme au vent activée).

Fonctionne- Fonction de sécurité (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 5 Alarme au vent 3 Store sécurité 1bit 1.005 K E,-, (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation centrale de la troisiéme alarme

au vent (« 0 » = alarme au vent désactivée/« 1 » = alarme au vent activée).

Fonctionne- Fonction de sécurité (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
|:|<—| 6 Alarme pluie Store sécurité 1bit 1.005 K, E, -, (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation centrale de I'alarme pluie

(« 0 » = alarme pluie désactivée/« 1 » = alarme pluie activée).

Fonctionne- Fonction de sécurité (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
|:|<—| 7 Alarme gel Store sécurité 1bit 1.005 K E,- (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation centrale de I'alarme gel

(« 0 » = alarme gel désactivée/« 1 » = alarme gel activée).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Objets intercanaux pour le mode Commutation :

Fonctionne- Fonction centrale Commutation (mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 8 Commuter au centre Toutes les sorties 1 bit  1.001 K, E, -, (L)
de commutation 1

Description Objet 1 bit pour la commutation centrale des sorties de commutation affec-

tées. La polarité est paramétrable.

Fonctionne- Retour d’infos global (Mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 9 Retour d’infos global Toutes les sorties 4 oct- 27.001 K, -, T, (L)
de commutation ets 1

Description Objet 4 octets pour le retour d'informations central de tous les états de com-

mutation de I'actionneur.

Objets orientés canal pour le mode Commutation :

Fonctionne- Sortie Commutation (Mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
;g’ Commutation Sortie 1 -4 1 bit 1.001 K, E, - (L)
36, !
49

Description Objet 1 bit pour le pilotage d'une sortie (« 1 » = activer /« 0 » = désactiver ;

respecter le mode de service paramétré !).

Fonctionne- Position forcée (mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
%i Position forcée Sortie 1 -4 2 bit 2.001 I1( E, - (L)
50

Description Objet 2 bits pour le pilotage forcé d'une sortie. L'état d'objet aprés le retour de

la tension de bus peut étre prédéfini par un parametre.

Fonctionne- Fonction de blocage (Mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
32 Blocage Sortie 1 -4 1bit 1.003 KE,- (L)
38, !
51

Description Objet 1 bit pour le blocage d'une sortie (polarité paramétrable).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Fonction de lien (mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
;g’ Lien Sortie 1 -4 1bit 1.002 K, E, -, (L)
39, !
52

Description Objet 1 bit pour I'entrée du lien logique d'une sortie. La valeur d'objet aprées le

retour de la tension de bus ou aprés une programmation ETS peut étre prédé-
finie par paramétre.

Fonctionne- Fonction cage d'escalier (mode Commutation)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 13 Fonction cage d'escalier Sortie 1 -4 1bit 1.010 KE,- (L)
40,  start/stop 1
53

Description Objet 1 bit pour I'activation ou la désactivation de la durée de mise en marche

de la fonction cage d'escalier d'une sortie (« 1 » = activer/« 0 » = désactiver).

Fonctionne- Fonction cage d'escalier (mode Commutation)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
|:|<—| ;g Fonction cage d'escalier Fac- Sortie 1 -4 1oct- 5010 K, E, - (L)
41 teur ets 1
54
Description Objet 1 octet pour la spécification d'un facteur de temps pour le tepms de

cage d'escalier de la fonction cage d'escalier (plage de valeurs : 0 a 255).

Fonctionne- Fonction de scénes (mode Commutation)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
|:|<—| ;8’ Auxiliaire de scénes Sortie 1 -4 1oct- 18.001 K, E, -, (L)
: 1
42, ets
55
Description Objet 1 octet pour I'appel de scénes ou l'enregistrement de nouvelles valeurs

de scénes.

Fonctionne- Retour d'information d'état de commutation (mode Commutation)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

EL—I ;? Retour d'infos Commutation  Sortie 1 - 4 1bit 1.001 t(z, - T, (L)
57

Description Objet 1 bit pour le retour d'informations d'état de commutation d'une sortie

(« 1 » = activé/« 0 » = désactivé ; respecter le mode de service paramétré !)

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.

2: Les balises de communication sont marquées automatiquement en fonction du paramétrage.
Balise « U » en cas d'objet de notification actif ; balise « L » en cas d'objet d'état passif.
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Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement (mode Commutation)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
EL—I 1> Valeur limite/valeur de dé- Sortie 1 -4 2oct- 7.007 K E, - (L)
45 marrage Compteur d'heures ets 1

58 de fonct.

Description Objet 2 octets pour la spécification externe d'une valeur limite/valeur de dé-
marrage du compteur d'heures de fonctionnement d'une sortie
(plage de valeurs : 0 a 65535).

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement (mode Commutation)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
%gy Redémarrage Compteur Sortie 1 -4 1bit 1.015 K, E, -, (L)
26, d'heures de fonct. 1
59

Description Objet 1 bit pour la réinitialisation du compteur d'heures de fonctionnement

d'une sortie (« 1 » = réinitialisation/« 0 » = aucune réaction).

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement (mode Commutation)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
21 Valeur Compteur d'heures de Sortie 1-4 2oct- 7.007 K,-, T, (L)
47 fonct. ets 1
60

Description Objet 2 octets pour la transmission ou la lecture de I'état actuel du compteur

d'heures de fonctionnement. La valeur de I'objet de communication n'est pas
perdue en cas de défaillance de la tension de bus et est envoyée activement
au bus apres le retour de la tension de bus ou aprés une programmation ETS.
A I'état de livraison, la valeur est « 0 ».

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement (mode Commutation)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

22 Ecoulement Compteur Sortie 1 -4 1bit 1.002 K,-T,(L)
28, d'heures de fonct. 1

61

Description Objet 1 bit pour signaler que le compteur d'heures de fonctionnement est
écoulé (compteur de sens avant = valeur limite atteinte/compteur de sens ar-
riere = valeur « 0 » atteinte). En cas de message, la valeur d'objet est en-
voyée activement au bus
(« 1 » = signalisation active/« 0 » = signalisation inactive). La valeur de l'objet
de communication n'est pas perdue en cas de défaillance de la tension de bus
et est envoyée activement au bus aprés le retour de la tension de bus ou
apres une programmation ETS si la signalisation est active. Sinon, I'objet est
uniquement initialisé.

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Objets orientés canal pour le mode Store :

Fonctionne- Fonctionnement longue durée (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
;g, Fonctionnement temps Sortie 1/2 - 3/4 1 bit 1.008 K, E, -, (L)
longue
Description Objet 1 bit pour I'activation du fonctionnement longue durée.

Fonctionne- Fonctionnement courte durée (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
;} Fonctionnement temps Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.007 K E,-, (L)
courte
Description Objet 1 bit pour l'activation du fonctionnement courte durée ou l'arrét d'un

mouvement d'entrainement.

Fonctionne- Position forcée (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

;g’ Position forcée Sortie 1/2 - 3/4 2 bit 2.008 K, E, -, (L)'
Description Objet 2 bits pour le pilotage forcé d'une sortie. L'état d'objet aprés le retour de

la tension de bus peut étre prédéfini par un paramétre.

Fonctionne- Fonction de scenes (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
;S’ Auxiliaire de scénes Sortie 1/2 - 3/4 1oct- 18.001 K, E, -, (L)
ets
Description Objet 1 octet pour I'appel de scénes ou l'enregistrement de nouvelles valeurs
de scénes.

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

1?: Automatique Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.003 I1( E, - (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation de la protection solaire automa-

tique dans la protection solaire étendue

(« 1 » = automatique activée/« 0 » = automatique désactivée). L'objet n'est vi-
sible que lorsque la protection solaire automatique doit étre suivie immédiate-
ment en cas de changement de I'état de I'objet automatique (réglage de para-
metre).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

1> Blocage mode automatique  Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.003 t( E, - (L)
Description Objet 1 bit pour le blocage de la protection solaire automatique dans la protec-

tion solaire étendue. La polarité est paramétrable. L'objet n'est visible que
lorsque la protection solaire automatique doit étre suivie immédiatement en
cas de changement de I'état de I'objet automatique (réglage de paramétre).

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

lg’ Automatique Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.003 K, E, -, (L)'
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation de la protection solaire automa-

tiqgue dans la protection solaire étendue. La polarité est paramétrable. L'objet
n'est visible que lorsque la protection solaire automatique doit étre suivie uni-
quement en cas de changement suivant de I'état de I'objet automatique (ré-
glage de paramétre).

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
13’ Verrouiller mode direct Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.003 I1( E, - (L)
Description Objet 1 bit pour le blocage du mode direct dans la protection solaire étendue
(mode direct = Move/Step/Position/Scéne/Central). La polarité est paramé-
trable.

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

12: Soleillombrage fagade Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.002 I1< E, - (L)
Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation de I'ombrage du soleil dans la

protection solaire simple ou étendue (soleil disponible/non disponible). La po-
larité est paramétrable.

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.

10.KNX36362-F.1109 Page 33 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »
www.feller.ch Tableau d'objets

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
lg’ Position Soleil/lombrage’ Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 2( E, - (L)
ets
Description Objet 1 octet pour la spécification d'une valeur de position variable (0 a 255)

pour la hauteur de suspension du store ou du volet roulant ou la position des
volets d'aération en cas de protection solaire active.

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 20 Pos. Lamelles Soleil/om- Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 K, E, - (L)
brage ets 2

Description Objet 1 octet pour la spécification d'une valeur de position des lamelles va-

riable (0 & 255) en cas de protection solaire active.

Fonctionne- Fonction de protection solaire (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
21, Offset Pos. lamelles Soleil Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 6.001 K, E, - (L)?
ets
Description Objet 1 octet pour la spécification d'un angle de position des lamelles

(- 100 % a +100 %/les angles de position inférieurs ou supérieurs sont notés
comme + ou — 100 %) pour la correction ultérieure « manuelle » de la position
des lamelles en cas de protection solaire active.

Fonctionne- Fonction de protection solaire - chauffage/refroidissement automatique (mode
ment: Store)

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
ﬁ% Chauffer/refroidir Présence Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.018 K, E, - (L)?
Description Objet 1 bit pour I'activation du mode présence pour le

chauffage/refroidissement automatique. La polarité est paramétrable. En régle
générale, des détecteurs de présence sont reliés a cet objet.

Fonctionne- Fonction de protection solaire - chauffage/refroidissement automatique (mode
ment: Store)

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
‘213' Passage chauffer/refroidir Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.100 K, E, -, (L)?
Description Objet 1 bit pour la commutation entre le mode chauffage et refroidissement

pour le chauffage/refroidissement automatique. La polarité est paramétrable.
En regle générale, des régulateurs de température ambiante
(objet « commutation modes de service ») sont reliés a cet objet.

1: La désignation de I'objet varie en fonction du type de store utilisé (store, volet roulant/
marquise, volet d'aération).

2: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Retour d'informations de position (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
ég’ Retour d'infos Position 1 Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 K, -, T, L23
ets
Description Objet 1 octet pour le retour d'informations de la hauteur de suspension du

store ou du volet roulant ou de la position des volets d'aération (0 a 255).

Fonctionne- Retour d'informations de position (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
g? Retour d'infos Position des Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 K, -, T,L23
lamelles ets
Description Objet 1 octet pour le retour d'informations de la position des lamelles (0 a 255)

en cas de pilotage d'un store.

Fonctionne- Retour d'informations de position (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
gg’ Retour d'infos Position non Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.002 K,-, T,L23
valide
Description Objet 1 bit pour le retour d'informations d'une position non valide de la hauteur

de suspension du store ou du volet roulant ou de la position des volets d'aéra-
tion (« O » = position valide/« 1 » = position non valide).

Fonctionne- Retour d'infos mouvement moteur (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
gg Retour d'infos mouvement Sortie 1/2 - 3/4 1bit 1.002 K, -, T,L23
moteur
Description Objet 1 bit pour le retour d'informations d'un mouvement moteur actif

(sortie sous tension - vers le haut ou vers le bas).
(« 0 » = aucun mouvement moteur/« 1 » = mouvement moteur).

Fonctionne- Spécification de position (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
%fi' Position Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 K, E, - (L)?
ets
Description Objet 1 octet pour la spécification d'une valeur de position (0 a 255) en cas de

commande directe pour la hauteur de suspension du store ou du volet roulant
ou la position des volets d'aération.

1: La désignation de I'objet varie en fonction du type de store utilisé (store, volet roulant/
marquise, volet d'aération).
2: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.

3: Les balises de communication sont marquées automatiquement en fonction du paramétrage.
Balise « U » en cas d'objet de notification actif ; balise « L » en cas d'objet d'état passif.
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Fonctionne- Spécification de position (mode Store)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
52’ Position Lamelle Sortie 1/2 - 3/4 1 oct- 5.001 t( E, - (L)
ets
Description Objet 1 octet pour la spécification d'une valeur de position des lamelles
(0 a 255) en cas de commande directe.
Objets orientés canal pour les sorties de valve :
Fonctionne- Parameétre (mode Valve)
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
2. Parametre Sortie 5-6 1bit 1.001 I1< E, - (L)
Description Objet 1 bit pour la spécification d'un paramétre commutant d'un régulateur de
température ambiante.
Fonctionne- Parameétre (mode Valve)
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
62 Parametre Sortie 5-6 1 oct- 5.001 K, E, - (L)
ets 1
Description Objet 1 octet pour la spécification d'un parameétre constant d'un régulateur de
température ambiante.
Fonctionne- Etat paramétre (mode Valve)
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
?2' Etat paramétre Sortie 5-6 1bit 1.001 I1( - T, (L)
Description Objet 1 bit pour I'envoi ou la lecture de télégrammes d'état pour la valeur de

position théorique de valve actuelle en cas de paramétres commutants.
« valve ouverte » = « 1 »/« valve fermée » = « 0 ».

Fonctionne- Etat paramétre (mode Valve)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
8. Etat paramétre Sortie 5-6 1 oct- 5.001 K,-, T, (L)
ets 1
Description Objet 1 octet pour I'envoi ou la lecture de télégrammes d'état pour la valeur de
position théorique de valve actuelle en cas de paramétres constants (0 a

255).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Position forcée (mode Valve)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

8% Position forcée Sortie 5-6 1bit 1.001 t( E, - (L)
Description Objet 1 bit pour la commande forcée d'une sortie de valve.

(« 1 » = position forcée activée/« 0 » = position forcée désactivée).

Fonctionne-  Court-circuit/surcharge (mode Valve)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
?g’ Alarme court-circuit/sur- Sortie 5-6 1bit 1.005 K,- T, (L)
charge 1
Description Objet 1 bit pour la signalisation de surcharge ou de court-circuit d'une sortie

de valve sur le bus. L'objet reste actif (polarité paramétrable) tant que la sur-
charge ou le court-circuit n'a pas été éliminé.

Fonctionne- Surveillance paramétre (mode Valve)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| g8, Alarme surveillance para- Sortie 5-6 1bit 1.005 K,-T,(L)
meétre 1

Description Objet 1 bit pour signaler que les paramétres de la sortie concernée ne sont

pas arrivés pendant la durée de surveillance et que le mode d'urgence a été
activé (polarité paramétrable).

Objets orientés canal pour les sorties de valve et le mode Général :

Fonctionne- Alarme pour défaillance réseau

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 84 Alarme pour défaillance ré- Tension d'alimen- 1 bit  1.005 K,-, T, (L)
seau tation actionneur 1

Description Objet 1 bit pour signaler au bus une défaillance de la tension secteur sur I'en-

trée d'alimentation de I'actionneur (polarité paramétrable).

Fonctionne- Contréle de valve (mode Valve)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 85 Toutes valves fermées Sortie 5/6 1bit 1.002 I1< - T, (L)
Description Objet 1 bit pour afficher que tous les paramétres sont « ARRET » (1 bit)
ou « 0 » (1 octet) et que toutes les valves sont donc fermées (polarité paramé-
trable).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Commutation Mode Eté/mode Hiver (mode Valve)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 86 Commutation Eté/hiver Sortie 5/6 1bit 1.001 t( E, - (L)
Description Objet 1 bit pour le commutation entre le mode Eté et le mode Hiver (polarité et

valeur préférentielle paramétrables aprés une programmation ETS).

Fonctionne- Contréle de valve (mode Valve)

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<—| 87 Retour d'infos paramétre Sortie 5/6 1 oct- 5.001 K,- T, (L)
max. ets 1

Description Objet 1 octet pour le retour d'informations du paramétre 1 octet actif maximal

dans l'actionneur.

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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4.2.4 Description fonction
4.2.4.1 Description fonction intercanaux

4.2.4.1.1 Fonctions générales intercanaux

Temporisation aprés retour de la tension de bus

Afin de réduire le trafic de télégrammes sur la ligne bus aprés I'activation de la tension de bus
(réinitialisation du bus), aprés le raccordement de I'appareil a la ligne de bus ou aprés une opé-
ration de programmation ETS, il est possible de temporiser tous les retours d'informations, mes-
sages d'alarme ou messages d'état activement émetteurs de I'actionneur. En outre, une durée
de temporisation peut étre définie entre les canaux (paramétre « Temporisation aprés retour de
la tension de bus » sur la page de parameétres « Généralités »). Les télégrammes de retour d'in-
formations pour l'initialisation sont envoyés au bus uniquement aprés I'écoulement de la durée
paramétrée.

Il est possible de régler les télégrammes qui seront effectivement temporisés indépendamment
pour chaque canal de sortie et pour chaque fonction de notification ou d'état.

i) Latemporisation n'influence pas le comportement des sorties. Seuls les télégrammes de
bus des retours d'informations, des messages d'alarme ou des messages d'état sont tem-
porisés. Les sorties peuvent également étre pilotées pendant la temporisation aprés le re-
tour de la tension de bus.

i) Leréglage « 0 » pour la durée de temporisation aprés retour de la tension de bus désac-
tive complétement la temporisation. Dans ce cas, tous les messages, s'ils sont activement
émetteurs, sont envoyés instantanément au bus.

[i] Lors de I'activation de la tension secteur (tension de bus activée a ce moment), les télé-
grammes de retour d'informations sont toujours envoyés instantanément.

Surveillance de la tension secteur

L'actionneur de la piéce dispose pour son alimentation propre d'un raccordement a la tension
secteur (repéere L, N) indépendant des entrainements ou des charges raccordés. Afin que les
sorties de relais et les sorties de commutation électroniques puissent étre pilotées par I'électro-
nique des appareils, cette alimentation en tension secteur doit toujours étre raccordée et acti-
vée.

Lorsque l'alimentation en tension secteur de I'actionneur n'est pas activée, les sorties de relais
ainsi que les sorties de valve électroniques en état de commutation ne peuvent plus étre modi-
fiees. Les sorties de commutation électroniques ne sont dans ce cas pas alimentées, et les en-
trailnements de valves raccordés ne peuvent donc plus étre pilotés correctement.

Les relais (sorties A1...A4) sont bistables, ce qui permet au dernier état de commutation réglé
d'étre conservé a l'identique méme en cas de défaillance de I'alimentation en tension secteur
jusqu'a ce que cette derniére soit rétablie et I'état de commutation modifié.

Pour qu'une défaillance de la tension secteur sur I'actionneur ne passe pas inapergue en cas de
perturbation, un message de défaillance du secteur peut étre transmis au bus par I'ob-
jet « Alarme pour défaillance réseau » (figure 8).
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Figure 8: Surveillance de l'alimentation en tension secteur
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(i] L'actionneur de la piéce surveille exclusivement la tension secteur au niveau des bornes de

raccordement de I'alimentation électrique des appareils (bornes L, N). La surveillance de
I'alimentation en tension secteur n'est pas assurée au niveau des raccordements de ten-
sion secteur des sorties de valves électroniques (bornes L A5, L A6) !

Autoriser le message d'alarme signalant une défaillance de la tension secteur

La surveillance de I'alimentation en tension secteur peut étre autorisée de maniére globale pour
I'appareil sur la page de paramétres « Généralités ».

Régler le paramétre « Objet d'alarme pour défaillance réseau » sur « autorisé ». Configurer
la polarité requise pour le télégramme d'alarme sous le paramétre « Polarité objet Alarme
pour défaillance réseau ».

La surveillance de la tension secteur est autorisée. L'objet de communication « Alarme
pour défaillance réseau » est visible dans la fenétre de visualisation des objets de I'ETS.
Dés que I'actionneur détecte une défaillance de I'alimentation en tension secteur, il envoie
le télégramme d'alarme au bus selon la polarité configurée, a condition que la tension de
bus soit disponible. Dés que la tension secteur est réactivée, I'actionneur retire le message
d'alarme transmis précédemment en envoyant au bus un télégramme comportant une po-
larité inverse.

Apres le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS, I'état
actuel de la tension secteur (tension secteur disponible / non disponible) est toujours en-
voyé activement au bus. Dans les deux cas, I'envoi s'effectue néanmoins uniquement une
fois que la durée de temporisation aprés retour de la tension de bus configurée dans I'ETS
est écoulée.
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[i] En cas de défaillance de I'alimentation en tension secteur de I'actionneur, les entraine-
ments de valve raccordés ne sont plus pilotés électriquement et passent a I'état sans ten-
sion défini par le fabricant (ouvert / fermé sans tension).

Une valve entierement ouverte (sens d'action de la valve ouvert sans tension) en raison
d'une défaillance de la tension secteur est considérée comme une valve fermée dans « Re-
tour d'infos paramétre max. » et dans I'état « Parameétre » et « Toutes valves fermées »,
dans la mesure ou I'état de la valve a été provoqué par une panne.

Réglage de la définition de canal

Les sorties de relais A1...A4 de I'actionneur de la piéce peuvent étre réglées dans la configura-
tion du logiciel ETS soit sur le mode Store, soit sur le mode Commutation, un fonctionnement
combiné de ces définitions de canal étant également possible pour les différentes sorties de
I'appareil (par exemple, A1/A2 Store, A3 Commutation, A4 Commutation).

En mode Store, I'actionneur de la piece peut commander des stores, volets roulants, auvents,
volets d'aération ou autres suspensions électriques similaires d'une tension secteur 230 V CA
grace a ses contacts de relais. L'actionneur commute aussi des charges électriques en mode
Commutation, comme par exemple des installations d'éclairage.

La définition de canal peut étre configurée séparément pour chaque paire de sorties sur la page
de paramétres « Définition de canal ». En fonction de ce réglage, tous les paramétres et objets
dépendants du canal sont marqués dans I'ETS et connectés de maniére visible.

En fonction de la définition de canal réglée, les sorties peuvent soit étre congues séparément
(mode Commutation par ex. A1, A2, A3, A4,...), soit étre regroupées en paires de sorties (mode
Store par ex. A1/2, A3/4,...). Les noms des objets de sortie et les désignations des pages de
parameétres changent en conséquence. Méme en cas de commande manuelle, les sorties sont
regroupées de la maniére décrite.

En mode Store, chaque sortie d'une paire de sorties commande I'un des sens de mouvement
(par ex. A1 — monter/A2 — baisser). Les sens de mouvement sont verrouillés les uns par rapport
aux autres par le logiciel d'application de I'actionneur, de sorte qu'il est possible d'exclure tout
pilotage simultané des deux sens de mouvement lors du fonctionnement correct de I'actionneur
de la piéce.

Configurer la définition de canal

Q ATTENTION!
Si I'actionneur est utilisé en dehors de ses spécifications techniques (voir Ca-
ractéristiques techniques), les contacts de relais peuvent fondre.

Risque de destruction des moteurs d'entrainement raccordés si les contacts de
relais fondent et que les deux sens de mouvement sont sous tension simulta-
nément.

N'utiliser I'actionneur que dans les limites de ses spécifications techniques !

Un verrouillage mécanique des sens de mouvement n'est pas implémenté, car les sorties
doivent également étre pilotables séparément en mode Commutation.

= Régler le paramétre « sortie x et sortiey » (x =1, 3,/y =2, 4,) sur « 1 sortie de store ».

La paire de sorties correspondante est configurée sur le mode Store. Les deux sorties sont
regroupées en un canal de store.

m  Régler le paramétre « sortie x et sortiey » (x =1, 3,/y =2, 4) sur « 2 sorties de commuta-
tion ».

La paire de sorties correspondante est configurée sur le mode Commutation. Les deux sor-
ties sont créées séparément I'une de 'autre en tant que deux canaux de commutation.
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[i] Les configurations de paramétres et d'objets des différentes sorties dépendent des para-
meétres de la page « Définition de canal » et sont modifiées par I'ETS lorsque la définition
de canal est reconfigurée. Les réglages de parameétres ou les affectations d'adresses de
groupes aux objets peuvent alors étre perdus. Pour cette raison, il convient de régler les
définitions de canal au début du paramétrage de l'actionneur!

(i] La fonction des sorties A5 et A6 est configurée comme sortie de valve et ne peut pas étre
modifiée. Ces sorties sont indépendantes des sorties A1...A4 sur le plan fonctionnel.

Commande manuelle

L'actionneur de la piéce dispose d'une commande manuelle pour toutes les sorties. Un clavier
doté de 4 touches de fonction et de 3 LED d'état situé a I'avant de I'appareil permet de régler et
d'utiliser les modes de service de |'appareil suivants...

- Fonctionnement sur bus : utilisation avec des touches sensorielles ou d'autres appareils de
bus,

- Mode manuel temporaire : commande manuelle de I'appareil via le clavier, retour automa-
tique au fonctionnement sur bus.

- Mode manuel permanent : exclusivement commande manuelle de l'appareil via le clavier,
retour au fonctionnement sur bus uniquement aprés l'interruption manuelle de la com-
mande manuelle.

NoN ALL OFF
9 O

ON/A OFF/V
(X M X

Figure 9: Eléments de la commande manuelle a I'avant de I'appareil

La commande des touches de fonction, le pilotage des sorties et I'affichage de I'état sont décrits
en détails au chapitre « 2.5 Commande manuelle ».

Les paragraphes suivants décrivent plus précisément le paramétrage, le retour d'informations
d'état, le blocage par la commande de bus et les interactions avec d'autres fonctions de I'action-
neur lors de l'activation et la désactivation de la commande manuelle.

La commande manuelle est possible uniquement lorsque I'alimentation en tension secteur de
['actionneur est activée. A I'état de livraison, la commande manuelle est entierement autorisée.
Dans cet état non programmé, les sorties individuelles peuvent étre mises en marche et arré-
tées méme sans tension de bus, ce qui permet un contrdle fonctionnel rapide des moteurs d'en-
tralnement raccordés (par exemple sur un chantier de construction).

Apres la premiére mise en service de l'actionneur par I'ETS, la commande manuelle peut étre
autorisée ou verrouillée séparément pour les différents états de fonctionnement. La commande
manuelle peut ainsi étre verrouillée en fonctionnement sur bus (si la tension de bus est appli-
quée). Le blocage total de la commande manuelle n'est également possible qu'en cas de dé-
faillance de la tension de bus. Par conséquent, le mode manuel peut étre verrouillé entierement
lorsque le blocage de bus mais aussi le blocage de défaillance du bus sont actifs.

Autoriser la commande manuelle

Les paramétres « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus » et « Com-
mande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » de la page de parameétres « Commande
manuelle » autorisent le mode manuel pour les différents états de fonctionnement.
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= Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus »
sur « autorisé ».

La commande manuelle est en principe autorisée dans I'ETS si la tension de bus est
désactivée. Ce réglage correspond a la livraison d'usine.

= Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus »
sur « verrouillé ».

La commande manuelle est enti@rement verrouillée lorsque la tension de bus est désacti-
vée. Etant donné que, dans cet état, toute commande de bus est impossible, les sorties de
I'actionneur ne peuvent plus étre pilotées.

= Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » sur
« autorisé ».

La commande manuelle est en principe autorisée dans I'ETS si la tension de bus est appli-
quée. Les sorties de l'actionneur peuvent étre pilotées par le bus ou par la commande ma-
nuelle. Ce réglage correspond a la livraison d'usine.

m  Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » sur
« verrouillé ».

La commande manuelle est entiérement verrouillée lorsque la tension de bus est appli-
quée. Dans cette configuration, les sorties de I'actionneur peuvent exclusivement étre pilo-
tées par une commande de bus.

i/ D'autres paramétres et objets de communication de la commande manuelle ne sont vi-
sibles que dans la configuration
« Commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus = autorisé ». C'est pourquoi la
fonction de blocage, le message d'état et le blocage de la commande de bus ne peuvent
étre configurés qu'avec ce paramétrage.

Régler le comportement au début et a la fin de la commande manuelle

La commande manuelle différencie le mode manuel courte durée et le mode manuel perma-
nent. En fonction de ces modes de service, le comportement est différent, spécialement a la fin
de la commande manuelle. Il est essentiel de noter que la commande de bus est toujours ver-
rouillée lorsque le mode manuel est activé. La commande manuelle a donc la priorité la plus
élevée.

Comportement au début de la commande manuelle :

Le comportement au début de la commande manuelle est identique pour le mode manuel
courte durée ou permanent. En cas d'activation du mode manuel, les mouvements débutés au
préalable par une commande de bus pour les sorties de store sont encore exécutés jusqu'au
bout, si le déplacement n'est pas arrété manuellement. Les états de commutation des sorties de
commutation (A1...A4) sont conservés. Dans un premier temps, 'activation du mode manuel n'a
aucun impact sur I'état de commutation ou la MLI des sorties de valves électroniques (en
d'autres termes, le paramétre actif) et leur exécution se poursuit sans interruption.

Les positions forcées et fonctions de blocage, de sécurité et de protection solaire actives
peuvent étre neutralisées par la commande manuelle. Ces fonctions sont réactivées apreés la
désactivation du mode manuel, si elles n'ont pas été retirées entretemps par le bus. La fonction
dotée de la priorité la plus élevée est toujours exécutée.

Comportement a la fin de la commande manuelle :

Le comportement a la fin de la commande manuelle est différencié pour le mode manuel courte
durée et pour le mode manuel permanent.

Le mode manuel temporaire s'arréte automatiquement dés que la derniére sortie a été sélec-
tionnée et que la touche de sélection <\ a été pressée une nouvelle fois, ou si aucune touche
n'a été pressée pendant 5 s. Lorsque le mode manuel temporaire est désactivé, l'actionneur re-
passe en fonctionnement sur bus « normal » et ne modifie pas le dernier état réglé par la com-
mande manuelle. Cependant, si une position forcée, une fonction de blocage, une fonction de
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sécurité ou une fonction de protection solaire (indépendamment de la priorité réglée) a été acti-
vée par le bus avant ou pendant la commande manuelle, I'actionneur exécute a nouveau ces
fonctions ayant une priorité plus élevée pour les sorties concernées.

Le mode manuel permanent est désactivé en cas d'appui supérieur a 5 s sur la touche de sé-
lection <\. En fonction du paramétrage de I'actionneur dans I'ETS, les sorties sont réglées sur
I'état réglé en dernier par la commande manuelle ou suivi en interne (fonctionnement direct, po-
sition forcée, verrouillage, position de sécurité ou de protection solaire) en cas de désactivation
du mode manuel permanent. Le paramétre « comportement a la fin de la commande manuelle
permanente en cas de fonctionnement sur bus » détermine alors la réaction.

= Régler le paramétre « Comportement a la fin de la commande manuelle permanente en
cas de fonctionnement sur bus » sur « aucun changement ».

Tous les télégrammes de commande directe (commutation, longue/courte durée, position-
nement, central, scénes, télégrammes de parametre) regus alors que la commande ma-
nuelle permanente est active sont rejetés. Aprés la fin de la commande manuelle perma-
nente, I'état momentané de toutes les sorties (dernier état actuel de la commande ma-
nuelle) reste inchangeé.

Toutefois, si une position forcée, une fonction de blocage, une fonction de sécurité ou une
fonction de protection solaire (indépendamment de la priorité réglée) a été activée par le
bus avant ou pendant la commande manuelle, I'actionneur effectue ces fonctions avec une
priorité plus élevée pour les sorties concernées.

= Régler le paramétre « Comportement a la fin de la commande manuelle permanente en
cas de fonctionnement sur bus » sur « suivre les sorties ».

Lorsque la commande manuelle permanente est active, tous les télégrammes entrants (ex-
ception mode Store : télégrammes courte durée — Step/stop) sont suivis en interne. A la fin
de la commande manuelle, les sorties sont réglées sur les états suivis ou sur la position af-
fectée en dernier aux sorties de store avant la commande manuelle permanente. Les prio-
rités individuelles des fonctions sont prises en compte les unes par rapport aux autres ;
seule la fonction avec la priorité la plus grande est exécutée. Un fonctionnement longue
durée n'est pas suivi si la sortie de store correspondante se trouve déja dans la fin de
course correspondante.

i/ Le comportement a la fin de la commande manuelle permanente est défini sur « aucun
changement » lorsque la tension de bus n'est pas appliquée
(uniquement en mode manuel).

[i] Les opérations de commande déclenchées pendant la commande manuelle mettent & jour
les états des objets de retour d'informations et d'état. Des télégrammes sont également en-
voyés au bus si les objets de notification concernés sont autorisés dans I'ETS et paramé-
trés comme activement émetteurs.

i] Les principes suivants doivent étre pris en compte pour les sorties de valve électroniques :
Lors d'une commande manuelle temporaire ou permanente, le pilotage des entrainements
de valve raccordés (quel que soit le format de données des paramétres) s'effectue avec
une MLI si les valves sont ouvertes par une commande manuelle. Le rapport impulsions-
pauses de cette MLI, ainsi que sa durée de cycle, sont configurés dans I'ETS.

A l'issue d'une commande manuelle temporaire ou d'une commande manuelle permanente
avec le réglage « Comportement a la fin de la cmd. man. perman. quand fonction. sur bus
= aucun changement », la valve ouverte en dernier par la commande manuelle continue
d'étre pilotée sans interruption par la MLI jusqu'a ce qu'un nouveau parameétre soit regu via
les objets de paramétre. Cela s'effectue en principe également pour les sorties de valve
configurées dans I'ETS comme commutantes (parametre 1 bit)! La MLI d'une commande
manuelle terminée peut toutefois étre neutralisée par une position forcée si cette derniére
est active.
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[i] La commande manuelle est possible uniquement lorsque I'alimentation en tension secteur
de l'actionneur est activée. L'alimentation en tension de bus ne doit &tre ni raccordée, ni
activée (mode Chantier).

Lors d'une défaillance de la tension secteur, le mode manuel s'arréte automatiquement et
tous les relais et sorties de valve électroniques sont désactivés. Le « Comportement a la
fin de la cmd. man. perman. » paramétré n'est pas exécuté.

Au retour de la tension de bus, toute commande manuelle active prend automatiquement
fin et 'actionneur exécute le « Comportement aprés retour de la tension de bus ou sec-
teur ».

Si la défaillance de la tension de bus survient alors que I'alimentation en tension secteur
est activée, le mode manuel n'est pas arrété. Dans ce cas, |'actionneur n'exécute pas

le « Comportement si défaillance de tension de bus » configuré dans I'ETS.

Au début d'une opération de programmation ETS quelle qu'elle soit, le mode manuel est
arrété automatiquement. La commande manuelle ne peut ni étre activée, ni continuer a
étre utilisée, pendant une opération de programmation ETS.

Régler la fonction de blocage de la commande manuelle

La commande manuelle peut étre verrouillée séparément par le bus

- méme pendant une commande manuelle activée. Dés que I'objet de blocage regoit un télé-
gramme de blocage lorsque la fonction de blocage est autorisée, I'actionneur met immédiate-
ment fin & une commande manuelle activée, le cas échéant, et verrouille les touches de fonc-
tion situées a 'avant de I'appareil. La polarité du télégramme de I'objet de blocage est paramé-
trable.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée dans I'ETS.

= Régler le paramétre « Fonction de blocage ? » de la page de paramétres
« Commande manuelle » sur « Oui ».

La fonction de blocage de la commande manuelle est autorisée et I'objet de blocage appa-
rait.

= Paramétrer la polarité de télégramme souhaitée avec le paramétre
« Polarité de I'objet de blocage ».

[i] Avecla polarité « 0 = verrouillé; 1 = autorisé », la fonction de blocage est activée immédia-
tement (valeur d'objet = « 0 ») aprés une réinitialisation ou une opération de programma-
tion ETS. Dans ce cas, un télégramme d'autorisation « 1 » doit ensuite étre envoyé a I'objet
de blocage pour activer la commande manuelle.

(il En cas de défaillance de la tension de bus, le blocage par I'objet de blocage est toujours
inactif (la commande manuelle est alors soit autorisée, soit entierement verrouillée, en
fonction du réglage du paramétre « Commande manuelle si défaillance tension de bus »).
Apres le retour de la tension de bus, tout blocage actif au préalable est réactivé.

(il En cas de défaillance de la tension d'alimentation (défaillance de la tension secteur et de
bus), le blocage est désactivé par I'objet de blocage. Le blocage de la commande manuelle
n'est pas influencé par une simple coupure de I'alimentation en tension secteur.

(i) Siun blocage met fin & une commande manuelle active, I'actionneur envoie également un
message d'état « Commande manuelle inactive » au bus, si le message d'état est autorisé.

Régler le message d'état de la commande manuelle

L'actionneur peut envoyer un message d'état au bus par un objet séparé, lorsque la commande
manuelle est activée ou désactivée. Le télégramme d'état peut uniquement étre envoyé si la
tension de bus est appliquée. La polarité du message d'état est paramétrable.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée.

= Régler le paramétre « Envoyer état ? » de la page de paramétres « Commande manuelle »
sur « Oui ».

Le message d'état de la commande manuelle est autorisé et I'objet d'état apparait.
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= Définir pour le paramétre « Fonction et polarité de I'objet d'état », si le télégramme d'état
doit passer sur « 1 » de maniére générale lorsque la commande manuelle est activée ou
uniquement lorsque la commande manuelle permanente est activée.

L'objet d'état est toujours « 0 » lorsque la commande manuelle est désactivée.

L'état n'est envoyé activement au bus apres le retour de la tension de bus (« ARRET »)
que si le retour du bus a mis fin a une commande manuelle activée au préalable. Le télé-
gramme d'état est alors envoyé sans temporisation.

Une défaillance de la tension secteur ou une opération de programmation ETS met fin a
toute commande manuelle. En cas de défaillance de la tension secteur, un télégramme
d'état « ARRET » est envoyé si la tension de bus est activée a ce moment-la. L'état actuel
n'est pas non plus envoyé automatiquement aprés une opération de programmation ETS.
La valeur de I'objet d'état est « O » aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opéra-
tion de programmation ETS et peut également étre lue.

(1] Siune fonction de blocage de la commande manuelle met fin & un mode manuel actif, I'ac-
tionneur envoie également un message d'état « Commande manuelle inactive » au bus.

= =4

Régler le blocage de la commande de bus

Les différentes sorties de commutation, de valve ou de store peuvent étre bloquées sur place
par une commande manuelle effectuée sur I'appareil, si bien que les sorties concernées ne sont
plus pilotables par des télégrammes de bus. Un tel blocage de la commande de bus est déclen-
ché par une commande en mode manuel permanent et signalé par le clignotement rapide de la
LED d'état (A1...A6) des sorties concernées. Les sorties verrouillées peuvent alors exclusive-
ment étre pilotées dans la commande manuelle permanente.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée dans I'ETS.

= Régler le paramétre
« Commande de bus des sorties individuelles verrouillable si fonction. sur bus » de la page
de paramétres « Commande manuelle » sur « Oui ».

La fonction de blocage de la commande de bus est autorisée et peut étre activée sur place.
A l'inverse, le paramétrage « Non » a cet endroit empéche I'activation du blocage de la
commande de bus en mode manuel permanent.

i] Le blocage enclenché sur place a la priorité la plus élevée. Ainsi, d'autres fonctions de I'ac-
tionneur pouvant étre activées par le bus (par ex. position forcée, fonction de blocage ou
de sécurité) sont neutralisées. La sortie pour laquelle la commande de bus a été bloquée
conserve le dernier état réglé en mode manuel permanent.

En fonction du paramétrage de l'actionneur dans I'ETS, les sorties sont réglées sur |'état
réglé en dernier par la commande manuelle ou suivi en interne (fonctionnement direct, po-
sition forcée, verrouillage, position de sécurité ou de protection solaire) en cas d'autorisa-
tion du blocage, puis de désactivation du mode manuel permanent.

i/ Un blocage de la commande de bus activé sur place n'est pas remis & zéro en cas de dé-
faillance ou de retour de la tension de bus. Une simple défaillance de la tension secteur ne
remet pas non plus le blocage a zéro. Une défaillance de la tension d'alimentation (dé-
faillance de la tension de bus et secteur) désactive le blocage de la commande de bus.

Régler la modulation de largeur d'impulsion pour les sorties de valve en commande ma-
nuelle

Si des sorties de valve doivent étre ouvertes pendant le mode manuel ou permanent, I'action-
neur réalise une modulation de largeur d'impulsion (MLI) sur les sorties de valve concernées.
Cela s'effectue en principe également pour les sorties de valve configurées dans I'ETS comme
commutantes (parameétre 1 bit). Le rapport impulsions-pauses de la MLI est configuré conjointe-
ment pour les sorties A5 et A6 spécifiqguement pour la commande manuelle dans I'ETS sur la
page de paramétres « Commande manuelle ». La durée de cycle de la MLI est définie entre les
canaux sur la page de paramétres « Sorties valve Temps ».

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée dans I'ETS.
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= Configurer le paramétre
« Seulement pour sorties valve : MLI si commande manuelle (1...100 %) » sur la valeur de

position de valve requise.

Lorsqu'une valve est ouverte par une commande manuelle, la modulation de largeur d'im-
pulsion indiquée est exécutée pour les sorties de valve constantes et commutantes (!) et la
valve est donc ouverte en continu.

(i Une particularité de la MLI est qu'elle peut étre configurée sur 100 % en cas de commande
manuelle. Dans ce cas, la commande « Ouvrir valve » permet une ouverture permanente
de la valve sans effectuer de modulation de largeur d'impulsion. La sortie de valve est en-
suite fermée de maniére permanente en cas de commande « Fermer valve ». Dans ce cas,
la commande des sorties s'effectue également en tenant compte du sens d'action de valve
configuré.

(i] A l'état de livraison, la MLI est préréglée en cas de commande manuelle sur « 50 % » pour
une durée de cycle de 15 minutes.
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4.2.4.1.2 Fonctions intercanaux pour les sorties de commutation de relais

Fonction centrale pour sorties de commutation

L'actionneur offre la possibilité de relier de maniére ciblée certains ou tous les canaux de sortie
de commutation a un objet de communication central 1 bit. En cas de pilotage d'une sortie par
la fonction centrale, le comportement est comparable a une adresse de groupe centrale, qui est
rattachée a tous les objets « Commutation ».

Les sorties affectées a la fonction centrale sont pilotées en fonction de la valeur d'objet centrale
recue. La polarité du télégramme central peut si nécessaire étre inversée en modifiant les para-
meétres.

Le comportement des canaux est identique au pilotage « normal » par les objets « Commuta-
tion » (méme priorité — le dernier ordre de commutation est exécuté ). Ainsi, toutes les fonc-
tions « situées en aval », comme par exemple les fonctions de minuterie ou supplémentaires ou

les liens, sont également prises en compte (figure 10). Le fonctionnement par relais paramétré
est également évalué pour chaque sortie.

Objet Polarité de I'objet central
« Commutation centrale »,
Objet
« Commutation »

Figure 10: Schéma fonctionnel « Commutation centrale »

v

Autoriser la fonction centrale

m  Activer la fonction centrale sur la page de paramétres « Généralités sorties de commuta-
tion » via le paramétre « Fonction centrale pour sorties de commutation ? » avec le ré-
glage « Oui ».

Si la fonction est activée, I'objet de communication « Commutation centrale » est visible.

Affecter les sorties de commutation de la fonction centrale
Chaque sortie de commutation peut étre affectée indépendamment de la fonction centrale.

La fonction centrale doit étre autorisée sur la page de paramétres « Généralités sorties de com-
mutation ». Dans le cas contraire, 'affectation n'a aucune influence sur la sortie de commuta-
tion.

m  Régler le paramétre « Affectation a la fonction centrale » de la page de paramétres « Ax —
Généralités » (x =1, 2, 3, 4) sur « Oui ».

La sortie correspondante est affectée a la fonction centrale. Elle peut étre activée ou
désactivée de maniére centralisée.

(1] L'état de commutation réglé par la fonction centrale est suivi dans les objets de retour d'in-
formations et également envoyé au bus s'ils envoient activement. L'état de commutation
réglé par une fonction centrale n'est pas suivi dans les objets « Commutation ».

(i] Apres le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS, la
fonction centrale est toujours désactivée (valeur d'objet « 0 »).

Retour d'infos global pour sorties de commutation

Apres des ordres centraux ou aprés le retour de la tension de bus, la quantité de télégrammes
d'une ligne de bus est généralement élevée, car de nombreux appareils de bus envoient I'état
de leurs objets de communication comme retour d'informations. Cet effet se produit notamment
en cas d'utilisation de visualisations. Le retour d'infos global de I'actionneur peut étre utilisé pour
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que la quantité de télégrammes reste faible lors de l'initialisation du bus.

Dans le retour d'infos global, les états de commutation de toutes les sorties de commutation
sont regroupés dans un seul télégramme. L'objet de communication « Retour d'infos global » de
32 bits contient les informations de retour d'infos orientées bit des différentes sorties (figure 11).
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Figure 11: Structure de I'objet du retour d'infos global

Il est possible de représenter logiquement jusqu'a 16 sorties et donc jusqu'a 16 états de com-
mutation différents. Chaque sortie posséde alors un bit qui signale I'état de commutation

(bit « S ») et un autre bit qui définit le masquage (bit « M »). Les bits « S » correspondent aux
états de commutation logiques non inversés des sorties et sont soit « 1 » (activé)

soit « 0 » (désactivé). Les bits « M » sont « 1 » si I'actionneur dispose de cette sortie. De ma-
niére analogue, les bits « M » sont « 0 » si la sortie correspondante de I'actionneur est indispo-
nible ou si le canal est configuré comme sortie de store. Dans les derniers cas mentionnés, les

bits « S » correspondants sont également « 0 » en permanence, car il n'y a aucun état de com-
mutation.

Il en découle pour I'actionneur de la piéce les formats de valeur d'objet suivants...

Sorties A1...A4 configurées en mode Commutation : « 00 OF 00 Ox », x = états de commutation
Sorties A1...A2 configurées en mode Commutation : « 00 03 00 Ox », x = états de commutation
(bits 0 et 1)

Sorties A3...A4 configurées en mode Commutation : « 00 0C 00 Ox », x = états de commutation
(bits 2 et 3)

Le type de point de données du retour d'infos global correspond au standard KNX (DPT
27.001). L'utilisation dans des applications de visualisation appropriées serait possible - par
exemple dans les batiments publics comme les écoles ou les hépitaux - ou les états de commu-
tation de tous les actionneurs sont affichés de maniére centralisée et aucun affichage séparé
des états de commutation n'a lieu sur les postes de commande. Dans ce genre d'applications,

le retour d'infos global peut remplacer les retours d'infos individuels 1 bit et donc réduire consi-
dérablement la charge du bus.

Activer le retour d'infos global

Le retour d'infos global peut étre utilisé comme un objet de notification actif ou comme un objet
d'état passif. Le retour d'infos global est envoyé au bus en tant qu'objet de notification actif lors
de chaque changement d'un état de commutation. Dans la fonction en tant qu'objet d'état pas-
sif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement. La valeur d'objet doit

étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de communication de I'objet
nécessaires a la fonction.

= Régler le paramétre « Utiliser le retour d'infos global pour les sorties de commuta-
tions ? » de la page de paramétres « Généralités Sorties de commutation » selon la fonc-
tion nécessaire sur « Oui, objet de notification actif » ou « Oui, objet d'état passif ».
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L'objet de communication 4 octets « Retour d'infos global » est autorisé. Dés qu'une
adresse de groupe est reliée, I'objet peut étre utilisé.

Régler le retour d'infos global en cas de retour de la tension de bus ou de programma-
tion ETS

L'état du retour d'infos global est envoyé au bus lors de I'utilisation en tant qu'objet de notifica-
tion actif apres le retour de la tension de bus ou aprés une programmation ETS. Dans ces cas,
le retour d'informations s'effectue de maniére temporisée, la durée de temporisation étant alors
réglée) globalement pour toutes les sorties (voir « Temporisation apres retour de la tension de
bus »).

m  Régler le paramétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de
bus » du retour d'infos global sur « Oui ».

Le retour d'infos global est envoyé de maniére temporisée apreés le retour de la tension de
bus ou aprés une programmation ETS. Aucun retour d'informations n'est envoyé pendant
une durée de temporisation, méme si un état de commutation change pendant la tempori-
sation.

= Régler le paramétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de
bus » du retour d'infos global sur « Non ».

Le retour d'infos global est envoyé immédiatement aprés le retour de la tension de bus ou
apres une programmation ETS.

(i] Lors de I'activation de la tension secteur seule (tension de bus activée & ce moment), au-
cun retour d'infos global n'est envoyé au bus automatiquement.

Régler I'envoi cyclique du retour d'infos global

Le télégramme de retour d'infos global peut également étre envoyé de maniére cyclique par
I'objet de notification activement émetteur en plus pour la transmission en cas de modification.

= Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'infos global ? » de la page de para-
meétres « Généralités Sorties de commutation » sur « Oui ».

L'envoi cyclique est activé.

m  Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'infos global ? » de la page de para-
meétres « Généralités Sorties de commutation » sur « Non ».

L'envoi cyclique est désactivé, si bien que le retour d'infos global n'est envoyé au bus qu'en
cas de changement de I'un des états de commutation.

(i Ladurée du cycle est définie de maniére centralisée pour tous les télégrammes de retour
d'informations cycliques sur la page de paramétres « Généralités Sorties de commuta-
tion ».

Pendant une durée de temporisation active apreés le retour de la tension de bus, aucun re-
tour d'infos global n'est envoyé, méme en cas de changement d'un état de commutation.

Une sortie « clignotante » (voir « Fonction de blocage ») est toujours renvoyée
comme « activée ».

=
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4.2.4.1.3 Fonctions intercanaux pour les sorties de store

Fonction centrale pour les sorties de store

L'actionneur offre la possibilité de relier de maniére ciblée certains ou I'ensemble des canaux de
sortie & un objet de communication central 1 bit. En cas de pilotage d'une sortie par la fonction
centrale, le comportement est comparable a une adresse de groupe centrale, qui est rattachée
a tous les objets « fonctionnement longue durée ».

Les sorties affectées a la fonction centrale sont pilotées en fonction de la valeur d'objet centrale
recue. La polarité du télégramme central peut si nécessaire étre inversée en modifiant les para-
metres.

Le comportement des canaux est identique avec le pilotage « normal » par les objets

« fonctionnement longue durée ». Le téléegramme central a alors la méme priorité, de sorte que
la derniere commande recue (longue durée ou centrale) est exécutée .

[ Revegt:if:mre ]7 Polarité objet central

[ Objet )

Fonctionnement longue durée »

v

Figure 12: Schéma fonctionnel « Revenir au centre »

Autoriser la fonction centrale

m  Activer la fonction centrale grace au réglage « Oui » du paramétre « Fonction centrale ? »
de la page de parameétre « Généralités Sorties de store ».

L'objet de communication « Revenir au centre » est visible.

Affecter les sorties de la fonction centrale
Chaque sortie peut étre affectée indépendamment a la fonction centrale.

La fonction centrale doit étre autorisée sur la page de paramétres « Généralités ». Dans le cas
contraire, I'affectation n'a aucune influence sur la sortie de store.

m  Régler le paramétre « Affectation a la fonction centrale » de la page de paramétres « Ax —
Autorisations » (x = 1/2, 3/4) sur « Oui ».

La sortie correspondante est affectée a la fonction centrale. Il est possible de revenir au
centre.

i/ La nouvelle position de la suspension, des volets d'aération ou des lamelles réglée par la
fonction centrale est suivie a la fin d'un mouvement dans les objets de retour d'informations
et, si ceux-ci sont activement émetteurs, est envoyée au bus. Il faut prendre en compte que
I'actionneur ne peut évaluer des positions aprés l'activation de la tension d'alimentation que
si une course de référence en fin de course supérieure a été effectuée auparavant.

1] La fonction centrale fait partie du « mode direct » d'une sortie. Pour cette raison, la fonction
centrale possede la méme priorité par rapport a la commande par objets courte ou longue
durée, au pilotage par les objets de positionnement ou a I'appel de scéne.

(i] Apreés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS, la
fonction centrale est toujours désactivée (valeur d'objet « 0 »).
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Fonctions de sécurité

L'actionneur distingue jusqu'a cing fonctions de sécurité différentes. Chaque fonction de sécuri-
té dispose d'un objet de communication propre, ce qui permet d'activer ou de désactiver les
fonctions indépendamment les unes des autres.

Trois alarmes au vent différentes sont disponibles. Ces alarmes peuvent par exemple étre utili-
sées pour protéger les stores ou les auvents contre le vent ou les rafales de vent sur plusieurs
fagades de batiments. Une alarme pluie permettant par exemple de protéger les auvents et une
alarme gel servant par exemple a éviter une détérioration mécanique des stores extérieurs par
les températures basses, peuvent étre autorisées et utilisées en supplément ou comme alterna-
tive. La polarité du télégramme des objets de sécurité est fixe :

« 0 » = pas d'alarme/« 1 » = alarme.

En régle générale, les stations météo, qui enregistrent la température, la vitesse du vent et la
pluie a I'aide de capteurs, pilotent les objets de communication de la fonction de sécurité.

Les fonctions de sécurité sont créées et configurées en bloc pour toutes les sorties. Les diffé-
rentes sorties de I'actionneur peuvent étre affectées séparément a certaines ou a toutes les
fonctions de sécurité. Seules les sorties affectées réagissent a un changement d'état des objets
de sécurité. Les réactions au début (télégramme « 1 ») ou a la fin (télégramme « 0 ») d'un mes-
sage d'alarme sont alors paramétrables de maniére orientée canal.

Etant donné que les sorties peuvent également étre affectées a plusieurs alarmes de sécurité,
la priorité des messages d'alarmes entrants est réglable entre les canaux. Ainsi, les trois
alarmes au vent ont invariablement la méme priorité les unes par rapport aux autres

(OU logique). L'ordre de priorité des alarmes au vent par rapport a I'alarme gel ou a l'alarme
pluie est paramétrable.

Les objets de communication pour les alarmes de sécurité peuvent étre surveillés par rapport a
I'arrivée de télégrammes cycliques. Si des télégrammes restent inactifs pendant une durée de
surveillance réglable, I'actionneur active la course de sécurité pour les sorties affectées. La
fonction de sécurité est arrétée dés qu'un nouveau télégramme « 0 » est recgu.

Pour les alarmes au vent, I'alarme pluie et I'alarme gel, il est possible de régler séparément des
durées de surveillance différentes dans I'ETS entre « 1 minute » et « 23 heures 59 minutes ».
Un temps commun est configuré pour les alarmes au vent. Chaque alarme au vent dispose tou-
tefois d'un minuteur individuel, de sorte que les objets vent sont contrélés séparément les uns
des autres par les actualisations des télégrammes.

Evaluation des priorités
élevée --> moyenne --> faible

1
Objet »  cyclique ) > R
« Alarme au vent 1 » Surveillance Vent 1
. , 1
Objet »  Cyclique N >q >
« Alarme au vent 2 » Surveillance Vent 2
: , 1)
Objet »  Cyclique > Sortie 1
« Alarme au vent 3 » Surveillance Vent 3
Objet ___ | cyclique
« Alarme pluie » Surveillance Pluie
Objet __ 4 cyclique _ .
« Alarme gel » Surveillance Gel )

1) : Temps de surveillance commun, minuteries différentes.

v

YyvyYyYY
Sorties 3..4 0u 8

Figure 13: Schéma fonctionnel des fonctions de sécurité
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Autoriser les fonctions de sécurité

Les fonctions de sécurité doivent tout d'abord étre autorisées en bloc, avant de pouvoir étre pa-
ramétrées et utilisées. Apres l'autorisation en bloc, les alarmes de sécurité individuelles peuvent
étre autorisées ou verrouillées indépendamment les unes des autres.

m  Régler le parameétre « Fonctions de sécurité » de la page de parametres « Généralités Sor-
ties de store » sur « autorisé ».

Les fonctions de sécurité sont autorisées en bloc et les autres paramétres, ainsi que la
page de paramétres « Sécurité temps » apparaissent.

= Régler les paramétres
« Alarme au vent 1 »,« Alarme au vent 2 »,« Alarme au vent 3 »,« Alarme pluie » et
« Alarme gel » conformément a la demande de fonctionnement sur « autorisé ». Le ré-
glage « verrouillé » désactive I'alarme correspondante.

Les alarmes de sécurité nécessaires sont autorisées. Les objets de sécurité sont visibles et
peuvent étre reliés a des adresses de groupes.

(il Il convient de noter que les affectations orientées canal des sorties de store aux alarmes
de sécurité (sur les pages de parametres « Ax — Sécurité » ; x = 1/2, 3/4) fonctionnent uni-
quement si I'alarme correspondante est également autorisée. Dans le cas contraire, |'affec-
tation n'a pas de fonction.

Une actualisation d'objet des objets de sécurité (« MARCHE » aprés « MARCHE » ou
« ARRET » aprés « ARRET ») n'indique aucune réaction.

Apres la défaillance de la tension d'alimentation (défaillance de la tension secteur et de
bus) ou aprés une opération de programmation ETS, les fonctions de sécurité sont toujours
désactivées. Si seule la tension secteur ou seule la tension de bus est défaillante, les états
d'objet des fonctions de sécurité ne sont pas perdus et les fonctions restent activées, si
elles étaient activées au préalable. Toutefois, il convient de noter dans ce cas, que le com-
portement paramétré en cas de retour de la tension de bus ou secteur est exécuté (para-
meétre « Comportement aprés le retour de la tension de bus ou secteur »). Cependant, les
sorties concernées sont ensuite verrouillées par sécurité et ne peuvent étre commandeées a
nouveau par le bus que lorsque les fonctions de sécurité affectées sont terminées.

=

Régler les priorités de sécurité

Si plusieurs alarmes de sécurité sont affectées a une sortie, il est important de régler la priorité
des télégrammes de sécurité entrants. Une alarme ayant une priorité plus élevée neutralise
alors les alarmes ayant les priorités les plus basses. Dés qu'une alarme de sécurité ayant une
priorité plus élevée est arrétée, I'alarme de sécurité ayant la priorité subordonnée est exécutée,
dans la mesure ou l'alarme de sécurité subordonnée est active.

Les fonctions de sécurité doivent étre autorisées en bloc.

m  Régler le paramétre « Priorité des alarmes de sécurité » sur la page de parametres « Gé-
néralités Sorties de store » sur I'ordre de priorité nécessaire.

[i] Les trois alarmes au vent ont la méme priorité les unes par rapport aux autres
(OU logique). La derniére actualisation de télégramme des objets d'alarme au vent décide
de l'alarme au vent qui sera exécutée. Si une sortie est affectée, I'alarme au vent n'est en-
tierement désactivée que lorsque les trois objets sont inactifs (« 0 »).

Régler la surveillance cyclique

Si une surveillance cyclique de télégramme des objets de sécurité est nécessaire, les fonctions
de surveillance individuelles doivent étre activées séparément. Les autorisations des fonctions
de surveillance et les réglages des durées de surveillance s'effectuent sur la page de para-
meétres « Store sécurité Temps ».

Les fonctions de sécurité doivent étre autorisées en bloc.

= Sjune surveillance des alarmes au vent doit étre activée, le paramétre
« Utiliser surveillance pour alarmes vent ? » doit étre configuré sur « Oui ».
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=

La surveillance des objets d'alarme au vent est activée. Dés que la surveillance est activée,
tous les objets d'alarme au vent autorisés doivent étre décrits de maniére cyclique par télé-
grammes ! Dés qu'un seul télégramme d'alarme au vent reste inactif pendant la durée de
surveillance, la réaction d'alarme au vent est exécutée pour la sortie concernée.

Paramétrer la durée de surveillance nécessaire pour les objets d'alarme au vent pour les
parameétres « Durée de surveillance alarme vent ».

Si une surveillance de l'alarme pluie doit étre activée, le paramétre
« Utiliser surveillance pour alarme pluie ? » doit &tre configuré sur « Oui ».

La surveillance de l'objet d'alarme pluie est activée. Dés que la surveillance est activée,
I'objet d'alarme pluie doit étre décrit de maniére cyclique par télégrammes !

Paramétrer la durée de surveillance nécessaire pour I'objet d'alarme pluie pour les para-
meétres « Durée de surveillance alarme pluie ».

Si une surveillance de I'alarme gel doit étre activée, le paramétre
« Utiliser surveillance pour alarme gel ? » doit étre configuré sur « Oui ».

La surveillance de l'objet d'alarme gel est activée. Dés que la surveillance est activée, I'ob-
jet d'alarme gel doit étre décrit de maniéere cyclique par télégrammes !

Paramétrer la durée de surveillance nécessaire pour I'objet d'alarme gel pour les para-
métres « Durée de surveillance alarme gel ».

La surveillance des alarmes au vent ne doit étre activée que lorsqu'au moins une alarme
au vent a été autorisée dans « Sécurité ».

Le temps de cycle de I'émetteur doit étre inférieur a la durée de surveillance paramétrée de
I'actionneur de store afin de garantir qu'au moins un télégramme sera regu pendant la du-
rée de surveillance.
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4.2.4.1.4 Fonctions intercanaux pour les sorties de valve

Comportement aprés programmation ETS

L'état des entrainements de valve aprés une opération de programmation ETS peut étre réglé
collectivement pour les sorties A5 et A6 dans I'ETS.

Régler le comportement aprés une opération de programmation ETS

Le paramétre « Comportement de toutes les sorties de valve aprés programmation ETS » est
configuré pour I'ensemble des canaux sur la page de paramétres « Généralités Sorties de
valve ». Ce paramétre permet de configurer le comportement des sorties de valve indépendam-
ment du comportement aprés le retour de la tension de bus ou secteur.

= Régler le paramétre sur « Fermer les valves ».

L'actionneur ferme entierement les entrainements de valve raccordés aprés une opération
de programmation ETS. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque
sortie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves fer-
meées sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves ouvertes sans tension.

= Régler le paramétre sur « Ouvrir les valves ».

L'actionneur ouvre entierement les entrainements de valve raccordés aprés une opération
de programmation ETS. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque
sortie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves ou-
vertes sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves fermées sans tension.

= Régler le paramétre sur « Valves sur la valeur pour la position forcée ».

L'actionneur régle les entrainements de valve raccordés sur la valeur de position forcée
(0...100 %) configurée dans I'ETS pour chaque sortie. En cas de réglage a 0 %, la sortie
concernée est entierement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entierement ouverte.
L'alimentation de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du sens d'action
de la valve réglé.

En cas de réglage de 1 a 99 % pour la valeur de position forcée, I'actionneur exécute une
MLI sur la sortie de valve concernée aprés une opération de programmation ETS, jusqu'a
ce qu'un nouveau parametre ou une autre fonction soit spécifié ou activé. Dans ce cas, la
MLI est exécutée aprés une opération de programmation ETS, méme pour les sorties de
valve avec un paramétre commutant (1 bit).

= Régler le paramétre sur « Valves sur la valeur pour le mode d'urgence ».

L'actionneur régle les entrainements de valve raccordés sur la valeur pour utilisation d'ur-
gence (0...100 %) configurée dans I'ETS pour chaque sortie. En cas de réglage a 0 %, la
sortie concernée est entierement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entiérement
ouverte. L'alimentation de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du
sens d'action de la valve réglé.

En cas de réglage de 1 a 99 % pour la valeur du mode d'urgence, I'actionneur exécute une
MLI sur la sortie de valve concernée aprés une opération de programmation ETS, jusqu'a
ce qu'un nouveau parametre ou une autre fonction soit spécifié ou activé. Dans ce cas, la
MLI est exécutée aprés une opération de programmation ETS, méme pour les sorties de
valve avec un paramétre commutant (1 bit).

1] Avec les réglages « Valves sur la valeur de position forcée » et « Valves sur la valeur du
mode d'urgence », tenir compte de ce qui suit :
L'actionneur a recours uniquement aux valeurs de position de valve configurées dans I'ETS
(0...100 %). La fonction de position forcée ou le mode d'urgence ne sont pas activés !
Les valeurs pour la position forcée et le mode d'urgence dépendent en outre du mode été /
hiver de I'actionneur. Si la commutation des modes de service pour les sorties de valve est
autorisée (voir « Changement des modes de service Mode été / hiver »), deux valeurs de
position de valve distinctes pour le mode été et le mode hiver sont configurées et différen-
ciées dans I'ETS pour chaque sortie.
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i/ Le comportement paramétré a cet endroit est exécuté aprés chaque téléchargement d'ap-
plication ou de paramétre par 'ETS. Le simple téléchargement de I'adresse physique uni-
quement ou une programmation partielle des adresses de groupes seulement a pour
conséquence que ce parametre n'est pas pris en compte, mais que le « Comportement
aprés retour de la tension de bus et secteur » est exécuté !

En outre, le comportement aprés une opération de programmation ETS est exécuté uni-
quement si la tension de bus et la tension secteur sont raccordés et activées aprées I'opéra-
tion de programmation. Si seule la tension de bus est activée sans interruption, le compor-
tement est suivi a I'activation de la tension secteur. Dans ce cas, le comportement au re-
tour de la tension de bus ou de la tension secteur n'est pas exécuté. |l convient de noter
qu'aprés une opération de programmation ETS sans tension secteur activée des télé-
grammes d'état concernant le paramétre et I'alarme de défaillance secteur sont envoyés au
bus, a condition que ces messages d'état soient activement émetteurs ou autorisés (voir
chapitre 4.2.4.1.1. Fonctions générales intercanaux).

(il Aprés une opération de programmation ETS, I'état de valve configuré dans I'ETS est réglé.
Les messages d'état « Toutes valves fermées » et « Retour d'infos paramétre max. » de
I'actionneur de la piéce sont alors également actualisés et un télégramme est envoyé au
bus si le message d'état est autorisé. L'état actuel de la tension secteur (tension secteur
disponible / non disponible) est lui aussi envoyé activement au bus, s'il est autorisé.
L'émission des télégrammes d'état et des messages s'effectue néanmoins uniquement une
fois que la durée de temporisation aprés retour de la tension de bus configurée dans I'ETS
est écoulée.

(i) Un état de valve réglé aprés une opération de programmation ETS est suivi dans I'objet de
retour d'informations.

i/ Un mode manuel actif est arrété par une programmation ETS.

Commutation des modes de service Mode été / hiver

Pour la fonction de position forcée et pour le mode d'urgence, il est possible de configurer dans
I'ETS des valeurs de position de valve (0 a 100 %) individuelles constantes pour chaque sortie.
Si une position forcée ou un mode d'urgence a été activé(e), I'actionneur de la piéce transforme
chaque position de valve donnée par une modulation de largeur d'impulsion au niveau des sor-
ties de valve concernées.

Différentes valeurs de position de valve pour I'été et I'hiver peuvent étre saisies dans I'ETS pour
les fonctions de l'actionneur citées. Ainsi un mode d'urgence, activé en cas de panne au cours
de la surveillance de paramétres, peut provoquer des ouvertures de valve différentes en mode
été et en mode hiver. En outre, une position forcée peut également avoir plusieurs valeurs défi-
nies de position de valve séparées selon la période de I'année.

Autoriser la commutation des modes de service

Pour que I'actionneur de la piéce puisse faire la distinction entre deux valeurs de position de
valve d'été et d'hiver pour la fonction de position forcée et le mode d'urgence, autoriser la com-
mutation des modes de service dans I'ETS.

= Régler le paramétre « Changement Mode Eté/mode Hiver ? » de la page de para-
metres « Généralités Sorties de valve » sur « Oui ».

La commutation des modes de fonctionnement pour les modes été et hiver est autorisée.
Dans I'ETS, I'objet de communication 1 bit « Changement Eté/hiver » est visible. Le mode
de service de l'actionneur de la piéce peut a tout moment étre commuté par un télégramme
de bus via cet objet.

En outre, I'ETS fait apparaitre automatiquement d'autres parameétres sur les pages de pa-
ramétres « A5 - Généralités » et « A6 - Généralités », ce qui permet de configurer des va-
leurs de position de valve distinctes pour I'été et I'hiver pour la fonction position forcée et le
mode d'urgence.

= Régler le paramétre « Changement Mode Eté/mode Hiver ? » de la page de para-
meétres « Généralités Sorties de valve » sur « Non ».
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La commutation des modes de fonctionnement pour les modes été et hiver est bloquée.
Dans I'ETS, il est possible de configurer séparément une seule valeur de position de valve
pour la fonction de position forcée et pour le mode d'urgence. Aucune distinction n'est faite
entre les modes été et hiver.

[i] A l'état de livraison, la commutation des modes de service été / hiver est désactivée sur
I'actionneur de la piéce. L'actionneur fonctionne alors avec une seule valeur de position de
valve pour la position forcée et le mode d'urgence.

Régler la polarité de télégramme pour la commutation des modes de service

La polarité de télégramme de I'objet de communication 1 bit « Changement Eté/hiver » peut
étre réglée dans I'ETS.

La commutation des modes de service doit d'abord étre autorisée.

= Régler le paramétre « Polarité de I'objet Changement Eté/hiver » de la page de para-
meétres « Généralités Sorties de valve » sur « Eté = 0/ Hiver =1 ».

Le mode été est activé par un télégramme « ARRET » et le mode hiver par un télé-
gramme « MARCHE ».

= Régler le paramétre « Polarité de I'objet Changement Eté/hiver » de la page de para-
meétres « Généralités Sorties de valve » sur « Eté =1/ Hiver =0 ».

Le mode été est activé par un télégramme « MARCHE » et le mode hiver par un télé-
gramme « ARRET ».

[i] En cas de défaillance uniqguement de la tension de bus ou uniquement de la tension sec-
teur, la valeur de I'objet de communication « Changement Eté/hiver » et le mode de service
sont conservés. En cas de défaillance de la tension de bus, le dernier mode de service dé-
fini par I'objet de communication « Changement Eté/hiver » est utilisé. Si au moment de la
défaillance de la tension de bus aucun mode de service n'avait été défini par le bus, I'ac-
tionneur de la piece a recours au « Mode de fonctionnement aprés reset appareil » confi-
guré dans I'ETS. Aprés une réinitialisation de I'appareil (opération de programmation ETS,
retour de la tension de bus ou de la tension secteur), I'état de I'objet peut étre réglé séparé-
ment dans I'ETS (voir « Réglage du mode de service apres réinitialisation de I'appareil »).

i/ Le mode de service peut également étre commuté via I'objet pendant un mode d'urgence
activé ou une position forcée activée. Dans ce cas, I'actionneur de la piéce adapte directe-
ment la modulation de largeur d'impulsion a la valeur de position de valve du mode de ser-
vice approprié aprés la commutation.

En outre, la valeur pour le mode d'urgence et la valeur pour la position forcée peuvent étre
reprises comme valeur de position de valve aprés une opération de programmation ETS ou
aprés retour de la tension de bus ou de la tension secteur, et une modulation de largeur
d'impulsion peut étre initiée. L'actionneur de la piéce a alors toujours recours uniquement
aux valeurs de position de valve configurées dans I'ETS (0...100 %) en tenant compte du
mode de service réglé ou suivi. La fonction de position forcée ou le mode d'urgence ne
sont pas activés, donc la commutation du mode de service aprés I'un des événements ci-
tées n'entraine pas de commutation de la position de valve été/hiver.

Réglage du mode de fonctionnement aprés réinitialisation de I'appareil

La valeur de I'objet de communication « Changement Eté/hiver » est initialisée automatique-
ment par I'actionneur de la piéce aprés l'opération de programmation ETS et aprés le retour de
la tension de bus ou secteur. La valeur d'initialisation est configurée dans I'ETS.

La commutation des modes de service doit d'abord étre autorisée.

®m  Surla page de paramétres « Généralités Sorties de valve », régler le paramétre « Mode de
service aprés une opération de programmation ETS » sur « Mode été ».

Le mode été est directement initialisé aprés une opération de programmation ETS ou
aprés retour de la tension de bus ou de la tension secteur.

®m  Surla page de paramétres « Sorties valve Généralités », régler le paramétre « Mode de
service aprés une opération de programmation ETS » sur « Mode hiver ».
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Le mode hiver est directement initialisé aprés une opération de programmation ETS ou
aprées retour de la tension de bus ou de la tension secteur.

[i] Le mode de service réglé aprés une réinitialisation de I'appareil est également suivie dans
I'objet « Changement Eté/hiver » en tenant compte de la polarité de télégramme configurée
et peut étre lu (définir la balise « R »).

Message d'état « Toutes valves fermées »

L'actionneur de la piece peut envoyer au bus via un télégramme d'état 1 bit, une information in-
diquant que toutes les valves sont fermées, et donc qu'aucune énergie de chauffage ou de re-
froidissement se sera demandée via les paramétres des deux sorties de valve. Ce message
d'état peu par exemple étre judicieux a des fins de visualisation ou de commande de pompe
dans une installation de chauffage/refroidissement.

Autoriser le message d'état « Toutes valves fermées »

Le message d'état peut étre autorisé collectivement pour les deux sorties de valve de I'action-
neur de la piece sur la page de paramétres « Généralités Sorties de valve ».

= Régler le paramétre « Objet d'état toutes valves fermées » sur « autorisé ».

La fonction d'état « Toutes valves fermées » est autorisée. L'objet de communica-
tion « Toutes valves fermées » est visible dans I'ETS.

= Régler le paramétre « Objet d'état toutes valves fermées » sur « bloqué ».
La fonction d'état « Toutes valves fermées » est totalement désactivée.

Régler la polarité de télégramme du message d'état « Toutes valves fermées »

La polarité de télégramme de I'objet de communication 1 bit « Toutes valves fermées » peut
étre réglée dans I'ETS.

Le message d'état doit d'abord étre autorisé.

= Régler le paramétre « Polarité objet Toutes valves fermées » sur la page de para-
meétres « Généralités Sorties de valve » sur « Valeur d'objet si Toutes valves fermées =
0 ».

Dés que toutes les positions de valve ont été définies ou réglées sur « 0 % » ou « AR-
RET », c'est-a-dire que toutes |es valves sont entierement fermées, I'actionneur de la piéce
envoie un télégramme « ARRET » au bus via l'objet d'état. Dés qu'une seule valve d'une
sortie de valve est ouverte par un parametre de commutation ou une modulation de largeur
d'impulsion quelconque, l'actionneur envoie un télégramme d'état « MARCHE » au bus.

= Régler le paramétre « Polarité objet Toutes valves fermées » sur la page de para-
meétres « Généralités Sorties de valve » sur « Valeur d'objet si Toutes valves fermées =
1 ».

Dés que toutes les positions de valve ont été définies ou réglées sur « 0 % » ou « AR-
RET », c'est-a-dire que toutes les valves sont entierement fermées, I'actionneur de la piéce
envoie un télégramme « MARCHE » au bus via l'objet d'état. Dés qu'une seule valve d'une
sortie de valve est ouverte par un paramétre de commutation ou une modulation de largeur
d'impulsion quelconque, I'actionneur envoie un télégramme d'état « ARRET » au bus.

Le message d'état prend en compte les sorties de valve dotées de paramétres commutants
et constants.

Apreés retour de la tension de bus ou de la tension secteur ou aprés une opération de pro-
grammation ETS, I'état de valve configuré dans I'ETS est réglé. Le message

d'état « Toutes valves fermées » de l'actionneur de la piece est alors également actualisé
et un télégramme est envoyé au bus si le message d'état est autorisé.

Dans les cas cités, I'émission s'effectue néanmoins uniqguement une fois que la durée de
temporisation aprés retour de la tension de bus configurée dans I'ETS est écoulée.

=
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i/ En cas de défaillance de I'alimentation de I'actionneur en tension secteur ou de court-circuit
sur une sortie de valve, les entrailnements de valve raccordés ne sont plus pilotés électri-
quement et passent a I'état sans tension défini par le fabricant (ouvert / fermé sans ten-
sion).

Une valve entierement ouverte (sens d'action de la valve ouvert sans tension) en raison
d'une défaillance de la tension secteur ou d'un court-circuit est considérée comme une
valve fermée dans le messages d'état « Toutes valves fermées », dans la mesure ou I'état
de la valve a été provoqué par une panne.

Retour d'infos du paramétre le plus grand

Pour certaines chaudiéres a condensation, I'information indiquant le plus grand paramétre du
circuit peut étre nécessaire pour déterminer la température de départ optimale.

L'actionneur de la piéce détermine toujours exclusivement la

valeur de consigne de paramétre a 1 octet la plus grande de I'actionneur pour les sorties de
valve avec paramétre constant. L'actionneur peut envoyer activement cette valeur du paramétre
le plus grand au bus via un objet de communication 1 octet séparé

« Retour d'infos paramétre max. ».

Cette fonction de retour d'informations n'analyse pas uniquement les paramétres recus par l'in-
termédiaire du bus. L'actionneur de la piéce prend également en compte les états des valves
ouvertes, réglés via une commande manuelle ou via une fonction spéciale (position forcée,
mode d'urgence, comportement en cas de défaillance de la tension de bus et apres retour de la
tension de bus ou secteur, comportement aprés programmation ETS).

Les sorties de valve avec un paramétre commutant (1 bit) ne sont pas prises en compte pour
déterminer le paramétre le plus grand, méme lorsque ces sorties exécutent une modulation de
largeur d'impulsion (par exemple, lors d'une commande manuelle ou d'une position forcée).

Autoriser le retour d'infos du paramétre le plus grand

Le retour d'infos du parametre le plus grand de I'actionneur de la piéce peut étre autorisé collec-
tivement pour les deux sorties de valve sur la page de paramétres « Généralités Sorties de
valve ».

m  Régler le paramétre « Juste pour sorties valve const. 1 o : retour infos paramétre le +
grand » sur « autorisé ».

La fonction de retour d'informations est autorisée et I'objet de communication « Retour d'in-
fos parameétre max. » est désormais visible dans I'ETS. L'actionneur envoie un télégramme
de retour d'infos dés que la valeur de paramétre active la plus grande est modifiée, par ex.
a l'ouverture d'une valve. Lorsque les valves des deux sorties de valve sont entierement
fermées, le retour d'informations transmet la valeur « 0 ».

= Régler le paramétre « Juste pour sorties valve const. 1 o : retour infos parameétre le +
grand » sur « verrouillé ».

La fonction de retour d'informations sur le paramétre le plus grand est totalement désacti-
vée.

Si les deux sorties de valve sont réglées sur des parametres 1 bit, le retour d'informations
sur le paramétre le plus grand est toujours « 0 ».

(i] Apreés retour de la tension de bus ou de la tension secteur ou aprés une opération de pro-
grammation ETS, I'état de valve configuré dans I'ETS est réglé. Le
« Retour d'infos paramétre max. » de I'actionneur de la piéce est alors également actualisé
et un télégramme est envoyé au bus si le retour d'informations est autorisé.
Dans les cas cités, I'émission s'effectue néanmoins uniquement une fois que la durée de
temporisation aprés retour de la tension de bus configurée dans I'ETS est écoulée.

=
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i/ En cas de défaillance de I'alimentation de I'actionneur en tension secteur ou de court-circuit
sur une sortie de valve, les entrailnements de valve raccordés ne sont plus pilotés électri-
quement et passent a I'état sans tension défini par le fabricant (ouvert / fermé sans ten-
sion).

Une valve entierement ouverte (sens d'action de la valve ouvert sans tension) en raison
d'une défaillance de la tension secteur ou d'un court-circuit est considérée comme une
valve fermée dans le « Retour d'infos paramétre max. », dans la mesure ou |'état de la
valve a été provoqué par une panne.

Protection blocage

L'actionneur de la piece dispose d'une protection blocage automatique permettant d'éviter tout
entartrage ou grippage d'une valve n'ayant pas été commandée depuis un certain temps. La
protection blocage, si elle a été autorisée dans I'ETS, agit toujours simultanément sur les deux
sorties de valve.

Autoriser la protection blocage

La protection blocage est autorisée de fagon globale pour les deux sorties de valve sur la page
de parametres « Généralités Sorties de valve ».

= Régler le paramétre «Protection blocage » sur « autorisé ».

La protection blocage est activée de maniére cyclique tous les 6 jours pour les deux sorties
de valve simultanément, indépendamment de I'état de fonctionnement actuel et de la posi-
tion de valve activée. L'actionneur de la piéce active les deux sorties de valve pour une du-
rée d'env. 5 minutes. Aprés cette phase d'activation, I'actionneur désactive toutes les sor-
ties de valve pour une nouvelle durée d'env. 5 minutes. Il est ainsi possible de garantir que
toutes les valves ont été ouvertes et fermées presqu'entierement, qu'elles soient ouvertes
ou fermées sans tension, et donc que lI'ensemble de la course de déplacement de la valve
a été parcouru.

Aussitot apres la protection blocage, I'actionneur commande a nouveau les sorties en fonc-
tion de I'état de fonctionnement réglé.

= Régler le paramétre «Protection blocage » sur « bloqué ».
La protection blocage est totalement désactivée et n'est pas exécutée.

i/ Une protection blocage s'écoule toujours « en arriére-plan » indépendamment de la tension
de bus et n'est pas signalée au bus via les objets d'état. Les LED d'état situées sur I'avant
de l'appareil indiquent I'état I'alimentation en tension de chaque sortie de valve, méme pen-
dant une protection blocage.

i/ Le temps de cycle de la protection blocage ne redémarre qu'une fois que I'actionneur est a
nouveau totalement alimenté en tension (retour de la tension de bus et de la tension sec-
teur) ou une fois que l'appareil a été reprogrammé via I'ETS. Dans ces cas, 6 jours env.
doivent d'abord s'écouler avant que la protection blocage ne soit exécutée pour la premiere
fois.

i] La protection blocage posséde une priorité supérieure par rapport a une position forcée ou
au mode d'urgence. Ces états de fonctionnement sont neutralisés par la protection blo-
cage, comme le mode normal est neutralisé par les paramétres.

Une commande manuelle (temporaire ou permanente) neutralise en revanche la protection
blocage. Si une protection blocage doit étre exécutée pendant une commande manuelle
active (parce que le décompte de 6 jours est écoulé), I'actionneur de la piéce n'active pas
la protection blocage. Il initie toutefois les cycles

d'activation et de désactivation de 2 x 5 minutes de la protection. Si la commande manuelle
est arrétée avant la fin des cycles d'activation et de désactivation de la protection blocage,
I'actionneur de la piéce exécute la protection blocage ultérieurement pour la durée res-
tante.
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4.2.4.2 Description fonctionnelle orientée canal

4.2.4.2.1 Description fonctionnelle des sorties de commutation de relais

Mode de service

Les relais d'une sortie de commutation peuvent étre paramétrés en mode contact de fermeture
ou contact d'ouverture. De cette maniére, il est possible d'inverser les états de commutation. Le
mode de service se répercute également sur les retours d'informations d'état de commutation.

Régler le mode de service

Le paramétre « Mode de service » est créé séparément pour chaque canal de sortie sur la page
de paramétres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Régler le mode de service comme contact de fermeture.

Etat de commutation = arrét (« 0 ») -> contact de relais ouvert,
Etat de commutation = marche (« 1 ») -> contact de relais fermé.

= Régler le mode de service comme contact d'ouverture.

Etat de commutation = arrét (« 0 ») -> contact de relais fermé,
Etat de commutation = marche (« 1 ») -> contact de relais ouvert.

Objet N Fonction *
(¢ Poste auxi. de scéne de scénes
Objet . Fonction :
Fonc. de cage d'escalier de cage d'escalier|

Objet Fonctionsde | *
« Commutation » minuterie

P

- Défaillance du bus Cianotant .
- Retour du bus lignof |an .
- Opération de program. (uniquement en cas de

ETS fonction de blocage)

Fonction
Enchainement de blocage ou

N de position forcée
Objet
« Enchainement »
Objet : Temporisation aprés o E d "
£ Retour d'information » Retour de la tension de bus nvol cyclique
Objet M Temporisation aprés Envol cycique ‘ * = paramétrable en option
« Retour d'inform. global ») Retour de la tension de bus r

Figure 14: Schéma fonctionnel « Mode de service »

i) L'état de commutation logique (« marche - 1 » ou « arrét — 0 ») est réglé par I'objet de com-
munication « Commutation » et influencé par les fonctions pouvant étre activées en option
(par ex. fonctions de minuterie/cage d'escalier, liens, fonctions de blocage/forcées,
scénes).

i) Un état de commutation réglé aprés le retour de la tension de bus/secteur ou aprés une
programmation ETS est suivi dans I'objet de retour d'infos. En cas de défaillance de la ten-
sion secteur, des télégrammes de retour d'informations d'état de commutation sont en-
voyés au bus lorsque la tension de bus est encore activée. Dans ce cas, il faut prendre en
compte que toutes les sorties avec I'état de commutation « désactivé - 0 » sont initialisées
indépendamment du mode de service réglé (contact de fermeture ou d'ouverture) et que le
télégramme de retour d'informations est donc également adapté a cet état.

Comportement en cas de défaillance de la tension de bus, aprés le retour de la tension
de bus ou secteur ou aprés une opération de programmation ETS

Les positions préférentielles des relais aprés le retour de la tension de bus ou aprés une pro-
grammation ETS peuvent étre réglées séparément pour chaque sortie. Etant donné que I'ac-
tionneur est équipé d'un relais monostable alimenté sur secteur, I'état de commutation du relais
peut également étre défini en plus en cas de défaillance de la tension de bus.
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Régler le comportement aprés une opération de programmation ETS

Le parameétre « Comportement aprés programmation ETS » est créé séparément pour chaque
canal de sortie sur la page de paramétres « Ax Généralités »(x = numéro de la sortie de com-
mutation). Ce paramétre permet de paramétrer le comportement du relais de la sortie indépen-
damment du comportement aprés le retour de la tension de bus.

e e e I =

Régler le paramétre sur « aucune réaction ».

Apres une programmation ETS, le relais de la sortie n'indique aucune réaction et reste
dans le dernier état de commutation réglé. L'état de commutation logique interne n'est pas
perdu en raison d'une programmation ETS.

Régler le paramétre sur « fermer le contact ».

Le contact de relais se ferme aprés une programmation par I'ETS.
Régler le paramétre sur « ouvrir le contact ».

Le contact de relais s'ouvre aprés une programmation par I'ETS.

Le comportement paramétré a cet endroit est exécuté aprés chaque téléchargement d'ap-
plication ou de paramétre par 'ETS. Le simple téléchargement de I'adresse physique uni-
quement ou une programmation partielle des adresses de groupes seulement a pour
conséquence que ce parameétre n'est pas pris en compte, mais que le « Comportement
aprées retour de la tension de bus ou secteur » est exécuté !

Une opération de programmation ETS peut étre effectuée dés que la tension de bus est
raccordée a l'actionneur de la piéce et appliquée. L'alimentation en tension secteur n'est
pas indispensable pour un téléchargement ETS.

Pendant chaque programmation ETS, I'actionneur de la piéce ouvre toujours les contacts
de relais pour toutes les sorties. Pour cette raison, un contact de relais fermé peut égale-
ment étre ouvert brievement, méme avec le réglage « aucune réaction ».

Un état de commutation réglé aprés une programmation ETS est pris en compte par le pa-
rameétre « Mode de service » et suivi dans I'objet de retour d'infos.

Un mode manuel actif est arrété par une programmation ETS.

Les fonctions de blocage et les positions forcées sont toujours désactivées aprés une pro-
grammation ETS.

Régler le comportement en cas de défaillance de la tension de bus

Le paramétre « Comportement en cas de défaillance de la tension de bus » est créé séparé-
ment pour chaque canal de sortie sous « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de commu-
tation).

Régler le paramétre sur « aucune réaction ».

En cas de défaillance de la tension de bus, le relais de la sortie n'indique aucune réaction
et reste dans le dernier état de commutation régle, tant que I'alimentation en tension sec-
teur de I'actionneur est encore activée.

Régler le paramétre sur « fermer le contact ».

En cas de défaillance de la tension de bus, le contact de relais se ferme si I'alimentation en
tension secteur de I'actionneur est encore activée.

Régler le paramétre sur « ouvrir le contact ».
Le contact de relais s'ouvre en cas de défaillance de la tension de bus.
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1] Avec les réglages « fermer le contact » et « ouvrir le contact », les temporisations activées

au préalable ou les scénes temporisées appelées au préalable n'ont aucune répercussion
sur la sortie concernée en cas de défaillance de la tension de bus. De ce fait, une actuali-
sation de télégramme recue juste avant la défaillance de bus est perdue si la durée de
temporisation correspondante n'est pas encore écoulée.

Avec le réglage « aucune réaction », les durées de temporisation lancées avant la dé-
faillance du bus (temporisation, appel de scéne temporis€) sont encore évaluées méme
apres la défaillance de la tension de bus, tant que I'alimentation en tension secteur est en-
core activée. L'état d'une sortie peut donc encore changer en cas de défaillance du bus.

En principe, tous les relais de I'actionneur tombent (contact ouvert) en cas de défaillance
de l'alimentation en tension secteur — indépendamment de I'état de la tension de bus. Dans
cet état, les sorties ne sont plus pilotables. Les fonctions de minuterie (temporisations de
scenes, temporisations) ne sont pas interrompues en cas de simple défaillance de I'alimen-
tation en tension secteur.

En cas de défaillance de la tension secteur, des télégrammes de retour d'informations
d'état de commutation sont envoyés au bus lorsque la tension de bus est encore activée.
Dans ce cas, il faut prendre en compte que toutes les sorties avec I'état de commuta-

tion « désactivé » sont initialisées indépendamment du mode de service réglé (contact de
fermeture ou d'ouverture) et que le télégramme de retour d'informations est donc égale-
ment adapté a cet état.

En cas de défaillance de la tension de bus ou secteur, les états actuels des positions for-
cées sont également enregistrés pour pouvoir étre suivis si nécessaire en cas de retour de
la tension de bus (en fonction du paramétrage des fonctions position forcée).

Les fonctions de blocage ou position forcée actives sont toujours supprimées par une dé-
faillance de la tension de bus et sont ensuite inactives.

Régler le comportement apreés retour de la tension de bus ou secteur

Le parameétre « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » est créé séparé-
ment pour chaque canal de sortie sur la page de paramétres « Ax Généralités »(x = numéro de
la sortie de commutation).

Régler le paramétre sur « fermer le contact ».

Le contact de relais se ferme aprés le retour de la tension de bus ou secteur.
Régler le paramétre sur « ouvrir le contact ».

Le contact de relais s'ouvre apres le retour de la tension de bus ou secteur.
Régler le paramétre sur « Etat comme avant défaillance bus/de tension réseau ».

Le dernier état de commutation réglé avant la défaillance de tension de bus/secteur et en-
registré en interne est suivi aprés le retour de la tension de bus ou secteur.

Régler le parameétre sur « Activer fonction cage d'escalier (si paramétrée) ».

La fonction cage d'escalier est activée — indépendamment de I'objet « Commutation » -
aprés le retour de la tension de bus ou secteur. Avec ce réglage, il faut prendre en compte
que la fonction cage d'escalier est également autorisée et congue. Si la fonction cage d'es-
calier n'est pas autorisée, aucune réaction n'a lieu avec ce réglage aprés le retour du bus/
secteur.

Régler le paramétre sur « aucune réaction ».

Apreés le retour de la tension de bus ou de la tension secteur, le relais de la sortie n'indique
aucune réaction et reste dans le dernier état de commutation réglé.

En cas de réglage « Etat comme avant défaillance bus/de tension réseau » : une program-
mation ETS de I'application ou des parameétres remet I'état de commutation enregistré en
interne a zéro sur « arrét ».
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[i] Le « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » paramétré n'est exécu-
té que lorsque la derniére programmation ETS de I'application ou des paramétres a été ef-
fectuée plus de 20 s env. avant l'activation de la tension de bus. Sinon (Tets < 20 s),
le « Comportement aprés programmation ETS » est également exécuté au retour du bus.
Si seule la tension secteur est défaillante aprés un téléchargement ETS et est remise en
marche, I'actionneur exécute le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou
secteur ».

Un retour de la tension secteur n'influence pas les objets de communication qui regoivent
les états du bus (par ex. entrées d'enchainement). Les objets restent sur le dernier état ré-
glé si la tension de bus a été raccordée sans interruption.

1] Reéglage « aucune réaction » : lors du retour de la tension de bus, I'état de commutation est
réinitialisé en interne sur « désactivé - 0 », quelle que soit la position des relais ! Les re-
tours d'informations sont eux aussi inversés ou réinitialisés de la méme facon.

Le retour d'informations sur I'état de commutation correspond dans ce cas au « véri-
table » état du relais uniquement lorsque les sorties ont été pilotées une fois par le bus.

Un état de commutation réglé aprés le retour de la tension de bus ou secteur est pris en
compte par le paramétre « Mode de service » et suivi dans I'objet de retour d'infos.

En cas de position forcée comme fonction supplémentaire : I'objet de communication de la
position forcée peut étre initialisé séparément apres le retour de la tension de bus. La réac-
tion de la sortie lors du retour de la tension de bus est ainsi influencée en cas d'activation
de la position forcée. Le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou sec-
teur » paramétré n'est exécuté que si aucune position forcée n'est activée apres le retour
de la tension de bus !

Une défaillance de I'alimentation en tension secteur de I'actionneur désactive toujours une
position forcée.

En cas de fonction de blocage comme fonction supplémentaire : les fonctions de blocage
actives sont toujours inactives apres le retour de la tension de bus ou secteur.

En cas de retour de la tension de bus, une commande manuelle active est terminée. En
cas de défaillance secteur, toute commande manuelle est impossible.

=

=

Retour d'informations d'état de commutation

L'actionneur peut renvoyer I'état de commutation réglé sur la sortie (« activé » ou « désactivé »)
au bus (figure 15). La valeur de retour d'informations peut étre inversée en option.

Objet i Fonction
l« Marche/Arrét Fonctior de cage d'escalier
de cage d'escalier » (commande
temporelle)

H Polarité de ['objet central
¢
- * Fonction Mode de - Défaillance du bus i W
Fonctlons de Enchainement de blocage ou 4’| fonclionnement }—' ~Retour du bus . Clgrotart
de position forcée - Opération de program. (uniquement en cas
T

ETS de fonction de blocage)

Objet
& Commutat. centrale

Objet
« C

»

Objet "
« Enchainement »
. 1o Appeler
Objet Commande L
( Poste auxi. de scéne » de scénes

Enregistrer

Objet Temporisation aprés R | + = paramétrable en opton
L Retour d D Retour de la tension de bus ATEIEETD |

Figure 15: Schéma fonctionnel du retour d'informations

Remarque : fonction d'enchainement uniquement comme alternative
ala fonction de cage d'escalier !

Activer le retour d'informations d'état de commutation

Le retour d'informations d'état de commutation peut étre utilisé comme un objet de notification
actif ou comme un objet d'état passif. Le retour d'informations d'état de commutation est envoyé
au bus en tant qu'objet de notification actif lors de chaque changement d'un état de commuta-
tion. Dans la fonction en tant qu'objet d'état passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu
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en cas de changement. La valeur d'objet doit étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatique-
ment les balises de communication de I'objet nécessaires a la fonction.

Le paramétre « Retour d'informations ? » est créé séparément pour chaque canal de sortie sur
la page de paramétres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de commutation).

m  Régler le paramétre sur « ne pas inverser, objet de notification actif » ou « inverser, objet
de notification actif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. L'état de commutation est envoyé inversé ou non inversé
en fonction du réglage dés qu'un changement d'état a lieu ou apres une programmation de
I'appareil par I'ETS. Une transmission de télégramme du retour d'informations d'état de
commutation a également lieu aprés le retour de la tension de bus ou secteur.

= Régler le paramétre sur « ne pas inverser, objet d'état passif » ou « inverser, objet d'état
passif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. L'état de commutation n'est envoyé en réponse, inversé
ou non inversé en fonction du réglage, que lorsqu'un objet de retour d'infos est lu par le
bus. Aucune transmission automatique de télégramme n'a lieu aprés le retour de la tension
de bus/secteur ou aprés une programmation ETS.

(il Les actualisations « MARCHE » aprés « MARCHE » ou « ARRET » aprés « ARRET » via
I'objet « Commutation » ou I'objet « Commutation centrale » entrainent aussi toujours une
transmission de télégramme du retour d'informations si les objets sont activement émet-
teurs. Si une temporisation est réglée, la durée de temporisation doit d'abord étre écoulée
en cas de changement d'état de commutation via I'objet « Commutation », avant que le re-
tour d'informations ne soit actualisé.

Les changements d'état de commutation par la commande manuelle sont également ren-
voyés au bus.

En cas de fonction de blocage comme fonction supplémentaire : une sortie « cligno-

tante » est toujours renvoyée comme « activée ». Les retours d'informations d'état de com-
mutation sont également envoyés pour les sorties bloquées, lorsque les sorties sont par
exemple modifiées par une commande manuelle.

=

Régler le retour d'informations d'état de commutation en cas de retour de la tension de
bus ou aprés une programmation ETS

L'état du retour d'informations d'état de commutation est envoyé au bus lors de I'utilisation en
tant qu'objet de notification actif aprés le retour de la tension de bus ou aprés une programma-
tion ETS. Dans ces cas, le retour d'informations s'effectue de maniére temporisée, la durée de
temporisation étant alors réglée globalement pour toutes les sorties (voir « Temporisation aprés
retour de la tension de bus »).

m  Régler le paramétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de
bus » de la page de parametres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de commuta-
tion) sur « Oui ».

Le retour d'informations d'état de commutation est envoyé de maniére temporisée apreés le
retour de la tension de bus ou aprés une programmation ETS. Aucun retour d'informations
n'est envoyé pendant une durée de temporisation, méme si un état de commutation
change pendant la temporisation.

m  Régler le parameétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de
bus » de la page de parametres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de commuta-
tion) sur « Non ».

Le retour d'informations d'état de commutation est envoyé immédiatement aprés le retour
de la tension de bus ou aprés une programmation ETS.

i/ En cas de retour d'informations aprés le retour de la tension de bus ou aprés une program-
mation ETS, le mode de service paramétré est évalué. Exemples pour un retour d'informa-
tions d'état de commutation non inversé :

Mode de service contact de fermeture : fermer le contact = retour d'informations « activé »,
Mode de service contact de fermeture : ouvrir le contact = retour d'informations « désacti-
vVé »,

Mode de service contact d'ouverture : fermer le contact = retour d'informations « désacti-
Ve »,

Mode de service contact d'ouverture : ouvrir le contact = retour d'informations « activé »,
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(i] Lors de I'activation de la tension secteur (tension de bus activée a ce moment), les télé-
grammes de retour d'informations sont toujours envoyés instantanément.

Régler I'envoi cyclique du retour d'informations d'état de commutation

Le télégramme de retour d'informations d'état de commutation peut également étre envoyé de

maniére cyclique par I'objet de notification actif en plus pour la transmission en cas de modifica-
tion.

= Régler le parameétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » de la page de para-
metres «Ax — Généralités» (x = numéro de la sortie de commutation) sur «Oui».

L'envoi cyclique est active.

= Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations » de la page de para-
meétres « Ax Généralités » sur « Non ».

L'envoi cyclique est désactivé, si bien que le retour d'informations n'est envoyé au bus
qu'en cas de changement d'un état de commutation.

La durée du cycle est définie de maniére centralisée sur la page de parameétres « Durées
sorties de commutation ».

Pendant une durée de temporisation active apres le retour de la tension de bus, aucun re-
tour d'informations n'est envoyé, méme en cas de changement d'un état de commutation.

R

Temporisations

Jusqu'a deux fonctions de minuterie peuvent étre réglées indépendamment l'une de I'autre pour
chaque sortie de commutation. Les fonctions de minuterie agissent exclusivement sur les objets
de communication « Commutation » ou « Commutation centrale » (si une fonction centrale est
activée pour la sortie concernée) et retardent la valeur d'objet regue en fonction de la polarité du
télégramme (figure 16).

Objet
« Commutat. centrale »)

Polarité de I'objet central

Fonctions de

Objet Sl
minuterie

« Commutation »

C
Fonction - Défaillance du bus -+
Mode d
Enchainement de blocage ou - Retour du bus Cl‘gﬂo(‘ﬁ"l 4 _-
* de position forcée - Opération de program. 1“"'qi_lem5" en cas de
Objet ETS fonction de blocage)
« Enchainement »

s

Objet y Temporisation aprés
\« Retour d'information »/ Retour de la tension de bus

Objet e Temporisation aprés e E i |' = paramétrable en option
« Retour diinform. global ») Retour de la tension de bus nvolcyclique

Figure 16: Schéma fonctionnel des temporisations

Envoi cyclique

Activer la temporisation d'activation

Les temporisations doivent étre autorisées sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x
= numéro de la sortie de commutation).

= Surla page de paramétres « Ax — Temporisations », régler le paramétre « Sélection de la
temporisation » sur « Temporisation d'activation » ou sur « Temporisation d'activation et de
désactivation ».
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La temporisation d'activation est autorisée. La durée de temporisation d'activation souhai-
tée peut étre définie. Une durée paramétrable démarre apres la réception d'un télégramme
MARCHE. Un autre télégramme MARCHE ne réenclenche la durée que si le para-

meétre « Temporisation d'activation réenclenchable ? » est réglé sur « Oui ». L'état de com-
mutation logique n'est transmis aux fonctions suivantes (par ex. lien, fonction de blocage/
position forcée) et la sortie n'est activée si nécessaire qu'aprés I'écoulement de la tempori-
sation d'activation. Un télégramme ARRET pendant la temporisation d'activation annule la
temporisation. Dans ce cas, I'état de commutation logique correspond a « désactivé ».

Activer la temporisation de désactivation

Les temporisations doivent étre autorisées sur l'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x
= numéro de la sortie de commutation).

®m  Surla page de paramétres « Ax — Temporisations », régler le paramétre « Sélection de la
temporisation » sur « Temporisation de désactivation » ou sur « Temporisation d'activation
et de désactivation ».

La temporisation de désactivation est autorisée. La durée de temporisation de désactiva-
tion souhaitée peut étre definie. Une durée parameétrable démarre apres la réception d'un
téléegramme ARRET. Un autre télégramme ARRET ne réenclenche la durée que si le para-
meétre « Temporisation de désactivation réenclenchable ? » est réglé sur « Oui ». L'état de
commutation logique n'est transmis aux fonctions suivantes (par ex. lien, fonction de blo-
cage/position forcée) et la sortie n'est désactivée si nécessaire qu'aprés I'écoulement de la
temporisation de désactivation. Un télégramme MARCHE pendant la temporisation de
désactivation annule la temporisation. Dans ce cas, I'état de commutation logique corres-
pond a « activé ».

i/ Retour d'informations : si une temporisation est réglée, la durée de temporisation doit
d'abord étre écoulée en cas de changement d'état de commutation, avant que des télé-
grammes de retour d'informations ne soient envoyés. Une actualisation de l'objet par un ré-
enclenchement de « MARCHE » vers « MARCHE » ou de « ARRET » vers « AR-

RET » pendant une durée de temporisation en cours n'a aucune influence sur le retour
d'informations de I'état de commutation.

i/ Alafin d'une fonction de blocage ou position forcée, I'état regu pendant la fonction ou celui
réglé avant la fonction peut étre suivi. Les temps restants des fonctions de minuterie sont
alors également suivis s'ils ne sont pas encore entierement écoulés au moment de l'autori-
sation du blocage ou de la position forcée. Un nouvel état de commutation regu par I'ob-
jet « Commutation » est également évalué de maniére temporisée en cas de fonction de
lien.

il Les temporisations n'influencent pas la fonction cage d'escalier, si celle-ci est autorisée.

i/ Une temporisation en cours est entierement annulée par la réinitialisation de I'actionneur
(défaillance de la tension de bus ou programmation ETS).

Fonction cage d'escalier

Pour réaliser un éclairage a commande temporelle d'une cage d'escalier ou pour les applica-
tions a fonction similaire, la fonction cage d'escalier paramétrée peut étre utilisée séparément
pour chaque sortie. La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur la page de para-

meétres « Ax — Autorisations » pour chaque sortie, afin que les objets de communication et para-
meétres nécessaires soient visibles (sur la page de paramétres « Ax — Fonction cage d'esca-

lier »).

La fonction cage d'escalier est pilotée par I'objet de communication « Fonction cage d'escalier
start/stop » et dépend de I'objet « Commutation » de la sortie (figure 17). De cette maniére,

un « fonctionnement paralléle » de la commande temporelle et normale est possible, le dernier
ordre recu étant alors toujours exécuté.

Un télégramme sur I'objet « Commutation » ou un appel de scéne pendant qu'une fonction cage
d'escalier est active annule le temps de cage d'escalier de maniére anticipée et regle I'état de
commutation selon la valeur d'objet recue (les temporisations sont alors également prises en
compte) ou la valeur de scéne. De maniére analogue, I'état de commutation de I'objet « Com-
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mutation » ou un appel de scéne peut étre neutralisé par la fonction cage d'escalier.

La fonction cage d'escalier peut également étre combinée a d'autres fonctions de la sortie selon
le schéma fonctionnel. Une combinaison avec la fonction de lien est cependant impossible.

Fonction

Objet * de cage d'escalier Fonction *
« Marche/Arrét Fonctior d'activation d'avertissement

de cage d'escalier » temporelle)

Objet

Polarité de I'objet central
« Commutat. centrale »

c

Objet ) [ Fonctions de | * . Elonchon Mode de - ge::ﬂla;cebdu bus Clignotant «
« Commutation » minuterie ¢ blocage oy fonctionnement - petour dubus (uniquement en cas de
de position forcée - Opération de program.
ETS

fonction de blocage)

Objet Commande
« Poste auxil. de scene » de scénes

Objet Temporisation aprés Envoi cydlique k * = paramétrable en option

\« Retour d'information »/ Retour de la tension de bus

Objet . Temporisation aprés

« Retour d'inform. global » Retour de la tension de bus Envol ycique

Figure 17: Schéma fonctionnel de la fonction cage d'escalier

La fonction cage d'escalier peut étre complétée par une fonction supplémentaire. Il est alors
possible d'une part, d'activer une prolongation. La « Prolongation » permet de redéclencher un
temps de cage d'escalier activé via I'objet « Fonction cage d'escalier start / stop ». Alternative-
ment, la « Durée prédéfinie via le bus » peut étre réglée. Pour la fonction supplémentaire, le
temps de cage d'escalier paramétré peut étre multiplié par le facteur recgu par le bus, et donc
étre adapté de maniére dynamique.

De plus, une extension de la fonction cage d'escalier par une temporisation d'activation séparée
et par une fonction d'avertissement peut étre réalisée. Selon DIN 18015-2, I'avertissement doit
signaler a une personne se trouvant encore dans la cage d'escalier que la lumiére va bientdt
s'éteindre.

Définir le comportement d'activation de la fonction cage d'escalier

Un téléegramme MARCHE sur I'objet « Fonction cage d'escalier start/stop » active le temps de
cage d'escalier (Tyarche), dont la durée est définie par le parameétre « Temps cage d'escalier ».
Une temporisation d'activation (T1emp) peut en outre étre activée (voir « Reégler la temporisation
d'activation de la fonction cage d'escalier »). A la fin du temps de cage d'escalier, la sortie se
désactive ou active en option le temps d'avertissement (Tavert) de la fonction d'avertissement
(voir « Régler la fonction d'avertissement de la fonction cage d'escalier »). Le comportement
d'activation de la fonction cage d'escalier illustré dans le schéma suivant est obtenu en tenant
compte d'une possible temporisation d'activation et d'une fonction d'avertissement.

Minuterie de cage d'escalier redéclenchable ? Minuterie de cage d'escalier redéclenchable ?
A =Non = Qui
Télégramme MARCHE MARCHE MARCHE MARCHE MARCHE
«Marche/Arrét Fonction
de cage d'escalier » >
Temps
[0 [ 1000
T —>
Temps
T Temp T MARCHE TAven T Temp T MARCHE T MARCHE T Avert P
MARCHE
Retour d'information | | | |
(noninversé(e))  ARRET >
Temps

Figure 18: Comportement d'activation de la fonction cage d'escalier
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Le paramétre « Temps cage d'escalier réenclenchable ? » détermine si le temps de la cage
d'escalier peut étre réenclenché.

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur l'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Régler le parameétre « Temps cage d'escalier réenclenchable ? » sur « Oui ».

Chaque téléegramme MARCHE regu pendant la phase MARCHE du temps de cage d'esca-
lier réenclenche complétement le temps de cage d'escalier.

= Régler le paramétre « Temps cage d'escalier réenclenchable ? » sur « Non ».

Les télégrammes MARCHE recus pendant la phase MARCHE du temps de cage d'escalier
sont rejetés. Le temps de cage d'escalier n'est pas réenclenché.

(il Un télégramme MARCHE recu pendant le temps d'avertissement réenclenche toujours le
temps de cage d'escalier indépendamment du paramétre « Temps cage d'escalier réen-
clenchable ? ».

(i] Sila fonction supplémentaire « Prolongation » est réglée, le paramétre « Temps cage d'es-
calier réenclenchable ? » ne peut pas étre modifié. Dans ce cas, il est réglé sur « Non » de
maniére fixe.

Définir le comportement de désactivation de la fonction cage d'escalier

Avec une fonction cage d'escalier, la réaction a un télégramme ARRET peut également étre pa-
ramétrée sur I'objet « Fonction cage d'escalier start/stop ». En I'absence de réception d'un télé-
gramme ARRET, la sortie se désactive aprés I'écoulement du temps d'avertissement, le cas
échéant. Le comportement de désactivation de la fonction cage d'escalier illustré dans le sché-
ma suivant est obtenu en tenant compte d'une possible temporisation d'activation et d'une fonc-
tion d'avertissement.

Réaction sur Réaction sur
A Télégramme ARRET = désactiver Télégramme ARRET = ignorer

Télégramme MARCHE MARCHE ARRET MARCHE ARRET

« Marche/Arrét Fonction
de cage d'escalier » » Temps

[l Il

I T — Temps
TTemp TMARCHE TAven TTemp TMARCHE TTemp TMARCHE TAvert

MARCHE
Retour d'information ‘ ‘ ‘ I
(non' .

non inversé(e)) ARRET

» Temps

Figure 19: Comportement de désactivation de la fonction cage d'escalier

Le paramétre « Réaction & un télégramme ARRET » détermine si le temps de cage d'escalier
(TmarcHe) de la fonction cage d'escalier peut étre annulé de maniére anticipée.

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Réaction & un télégramme ARRET » sur « désactiver ».

Dés qu'un télégramme ARRET est regu par I'objet « Fonction cage d'escalier start/stop »
pendant la phase MARCHE du temps de cage d'escalier, la sortie se désactive immédiate-
ment. Une annulation anticipée du temps de cage d'escalier de cette maniére s'effectue
sans avertissement, c.-a-d. que le temps d'avertissement n'est pas lancé.

= Régler le paramétre « Réaction & un télégramme ARRET » sur « ignorer ».

Les télégrammes ARRET regus pendant la phase MARCHE du temps de cage d'escalier
sont rejetés. Le temps de cage d'escalier est exécuté entiérement jusqu'au bout, avec un
avertissement le cas échéant.
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(il Avec la fonction supplémentaire « Durée prédéfinie via le bus », le temps de cage d'esca-
lier de la fonction du méme nom peut étre initié également par la réception d'un nouveau
facteur de temps
(voir « Fonction supplémentaire de la fonction cage d'escalier - réglage de la durée prédéfi-
nie via le bus »). Dans ce cas, les facteurs « 0 » recus sont interprétés comme un télé-
gramme ARRET. Le paramétre « Réaction a un télégramme ARRET » est également ana-
lysé. Un temps de cage d'escalier peut donc étre annulé de maniére anticipée.

Régler la temporisation d'activation de la fonction cage d'escalier

Un télégramme MARCHE pour l'activation de la fonction cage d'escalier peut également étre
évalué de maniere temporisée. Cette temporisation d'activation peut étre activée séparément
pour la fonction cage d'escalier et n'a aucune influence sur les temporisations paramétrables
pour I'objet « Commutation ».

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Surla page de paramétres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Tempo-
risation d'activation pour la fonction cage d'escalier ? » sur « Oui ».

La temporisation d'activation pour la fonction cage d'escalier est autorisée. La durée de
temporisation d'activation souhaitée peut étre définie. La temporisation d'activation est lan-
cée apres la réception d'un télégramme MARCHE sur I'objet

« Fonction cage d'escalier start/stop ». Un autre télégramme MARCHE ne réenclenche la
durée que si le parameétre « Temporisation d'activation réenclenchable ? » est réglé

sur « Oui ». Le temps de cage d'escalier et la sortie ne sont activés qu'apres I'écoulement
de la temporisation.

[i] Un télégramme ARRET via I'objet « Fonction cage d'escalier start/stop » pendant la tempo-
risation d'activation arréte la temporisation uniquement si le parameétre « Réaction a un té-
légramme ARRET » est réglé sur « désactiver ». Sinon, le télégramme ARRET est ignoré.

[i] Sila fonction supplémentaire « Prolongation » est réglée, le paramétre « Temporisation
d'activation réenclenchable ? » ne peut pas étre modifié. Dans ce cas, il est réglé
sur « Non » de maniere fixe.

Régler la fonction d'avertissement de la fonction cage d'escalier

Selon DIN 18015-2, I'avertissement doit avertir les personnes se trouvant encore dans la cage
d'escalier que la lumiére va bientbt s'éteindre. A titre d'avertissement, I'éclairage raccordé a la
sortie est désactivé brievement a plusieurs reprises, avant que la sortie ne soit désactivée dura-
blement. Le temps d'avertissement (Tavert), la durée des interruptions pendant I'avertissement
(Tinterr) €t le nombre d'interruptions d'avertissement peuvent alors étre paramétrés (figure 20).
Le temps d'avertissement s'ajoute au temps de cage d'escalier (Tyarche)- Le temps d'avertisse-
ment influence la valeur de I'objet de retour d'informations, de sorte que la valeur « 0 » (en cas
de transmission non inversée) n'est suivie qu'aprés I'écoulement du temps d'avertissement
dans l'objet de retour d'informations.

4 T fpter Nombre d'interruptions = 4 (exemple)
MARCHE
Sortie 11 12| |3
ARRET > N » Temps
T MARCHE T Avertissement
Retour dinformation MARCHE
(non inversé(e)) . ~
ARRET » Temps

Figure 20: La fonction d'avertissement de la fonction cage d'escalier (exemple)
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®m  Surla page de paramétres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Activer
temps d'avertissement ? » sur « Oui ».

La fonction d'avertissement est autorisée. Le temps d'avertissement souhaité (TAvert) peut
étre réglé.

®m  Sur la page de parametres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le para-
meétre « Nombre d'avertissements » sur la valeur souhaitée (1...10).

Pendant le temps d'avertissement, I'éclairage raccordé sur la sortie est désactivé exacte-
ment selon la fréquence paramétrée a cet endroit. Le 1er avertissement a toujours lieu au
début du temps d'avertissement complet.

®m  Surla page de paramétres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Temps
pour les interruptions d'avertissement » sur la valeur souhaitée.

Une interruption (Trr) pendant le temps d'avertissement est exactement égale a la durée
paramétrée a cet endroit. La durée d'interruption réglable permet d'adapter la phase de
désactivation de I'éclairage individuellement a la lampe utilisée.

(il Il faut prendre en compte que le « nombre d'avertissements » et le « temps pour les inter-
ruptions d'avertissement » doivent étre ajustés a la durée du « temps d'avertissement » to-
tal. Le réglage de la phase de désactivation totale pendant un avertissement (« nombre
d'avertissements » + « temps pour les interruptions d'avertissement ») ne doit donc pas dé-
passer le temps d'avertissement ! Dans le cas contraire, des dysfonctionnements sont a
prévoir.

(il Un télégramme MARCHE sur l'objet « Fonction cage d'escalier start/stop » pendant une
fonction d'avertissement en cours arréte le temps d'avertissement et redémarre toujours le
temps de cage d'escalier (indépendamment du paramétre « Temps cage d'escalierréen-
clenchable ? »). Le paramétre « Réaction a un télégramme ARRET » est également évalué
pendant le temps d'avertissement, de sorte que la désactivation peut arréter un avertisse-
ment en cours de maniére anticipée.

Fonction supplémentaire de la fonction cage d'escalier - réglage de la prolongation

La prolongation permet de redéclencher plusieurs fois un temps de cage d'escalier activé via
I'objet « Fonction cage d'escalier start / stop », donc de le prolonger. La durée de la prolonga-
tion est prédéfinie grace a une commande multiple sur un poste auxiliaire (plusieurs télé-
grammes MARCHE a la suite). Le temps de cage d'escalier paramétré peut étre prolongé de
cette maniére au maximum par le facteur paramétré (maximum 5 fois). La prolongation s'effec-
tue alors toujours automatiquement a la fin d'un temps de cage d'escalier simple (Tyarcre) (fi-
gure 21).

Redéclenchement triple (exemple)

Télégramme. \ARCHE MARCHE MARCHE ~ MARCHE
« Marche/Arrét Fonction
de cage d'escalier »

; ] 00 .

T warcte T warche T warcre T varcre T avert
MARCHE

Retour d'information | |
(non inversé(e)) ARRET

.

emps

Figure 21: Prolongation de la fonction cage d'escalier

Cette fonction permet de prolonger I'éclairage dans une cage d'escalier (par ex. par une per-
sonne ayant fait des achats) sur une durée définie, sans avoir a redéclencher plusieurs fois
I'éclairage aprés désactivation.

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur l'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).
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®m  Surla page de paramétres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Fonc-
tion supplémentaire pour la fonction cage d'escalier » sur « Prolongation » et régler facteur
maximal souhaité dans le paramétre « Prolongation maximale ».

Le temps de cage d'escalier est redéclenché a chaque réception d'un télégramme
MARCHE sur I'objet « Temps de cage d'escalier start / stop » aprés expiration de ce temps
de cage d'escalier, en fonction du nombre de télégrammes réceptionnés, sans toutefois ex-
céder le nombre défini par le facteur paramétré.

Le réglage « Temps x 3 » signifie par exemple que le temps de cage d'escalier démarré
aprés expiration est encore déclenché automatiquement au maximum trois fois de plus. Le
temps est donc multiplié par 4 au maximum (figure 21).

i) Le déclenchement d'une prolongation peut s'effectuer pendant l'intégralité du temps de
cage d'escalier (Tuarche). Il n'y a aucune limitation de temps entre deux télégrammes pour
la prolongation. Les télégrammes de prolongation sont évalués uniquement pendant le
temps de cage d'escalier. Un télégramme MARCHE pendant la fonction d'avertissement
déclenche le temps de cage d'escalier comme un redémarrage, de sorte qu'une nouvelle
prolongation soit également possible.

Si une temporisation d'activation a été paramétrée, la prolongation est déja prise en
compte pendant cette derniére.

[i] Siune prolongation a été paramétrée comme fonction supplémentaire, les para-
meétres « Temps cage d'escalier réenclenchable ? » et « Temporisation d'activation réen-
clenchable ? » sont réglés de maniére fixe sur « Non », dans la mesure ou le redéclenche-
ment s'effectue grace a la prolongation.

Fonction supplémentaire de la fonction cage d'escalier - réglage de la durée prédéfinie
via le bus

Pour la durée prédéfinie via le bus, le temps de cage d'escalier paramétré peut étre multiplié
par le facteur 8 bits regu par le bus, et donc étre adapté de maniére dynamique. Pour ce ré-
glage, le facteur est déduit a partir de I'objet « Facteur de temps de cage d'escalier ». La valeur
possible du facteur pour le réglage est comprise dans une plage entre 1 et 255.

Le temps total de cage d'escalier sous forme de produit résulte du facteur (valeur d'objet) et du
temps de cage d'escalier paramétré en tant que base comme suit...

Temps de cage d'escalier = (valeur d'objet du temps de cage d'escalier) x (paramétre du temps
de cage d'escalier)

Exemple :
Valeur d'objet « Facteur de temps de cage d'escalier » = 5 ; Paramétre « Temps de cage d'es-

calier» =10 s.
-> temps de cage d'escalier réglé =5 x 10 s = 50 s.

Dans le paramétrage de la fonction cage d'escalier, il est également possible de définir si la ré-
ception d'un nouveau facteur démarre également le temps de cage d'escalier de la fonction
cage d'escalier. Dans ce cas, I'objet « Fonction cage d'escalier start/stop » est supprimé et le
démarrage ou l'arrét est défini par la valeur de facteur réceptionnée.

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur l'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).

®m  Sur la page de parametres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Fonc-
tion supplémentaire pour la fonction cage d'escalier » sur « Durée prédéfinie via le bus » et
régler le paramétre « Fonction cage d'escalier activable via I'objet Temps de cage d'esca-
lier ? » sur « Non ».

Le temps de cage d'escalier peut étre adapté de maniére dynamique via l'objet « Facteur
de temps de cage d'escalier ». Une valeur « 0 » est interprétée comme une valeur « 1 ».
Le démarrage ou l'arrét de la fonction cage d'escalier s'effectue exclusivement via I'ob-
jet « Fonction cage d'escalier start / stop ».
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®m  Surla page de paramétres « Ax — Fonction cage d'escalier », régler le paramétre « Fonc-
tion supplémentaire pour la fonction cage d'escalier » sur « Durée prédéfinie via le bus » et
régler le paramétre « Fonction cage d'escalier activable via I'objet Temps de cage d'esca-
lier ? » sur « Oui ».

Le temps de cage d'escalier peut étre adapté de maniére dynamique via l'objet « Facteur
de temps de cage d'escalier ». En outre, la fonction cage d'escalier est démarrée avec le
nouveau temps de cage d'escalier lors de la réception d'un nouveau facteur (I'objet

« Fonction cage d'escalier start / stop » est supprimé). Une valeur de facteur « 0 » est in-
terprétée a partir d'un télégramme ARRET, et dans ce cas, la réaction paramétrée est éga-
lement évaluée sur un télégramme ARRET.

Un grand escalier avec plusieurs étages constitue par exemple une application pour la du-
rée prédéfinie via le bus avec démarrage automatique du temps de cage d'escalier. Une
touche sensorielle est placée a chaque étage, via laquelle une valeur de facteur est trans-
mise a la fonction cage d'escalier. Plus les étages sont élevés, plus la valeur de facteur dé-
terminée est importante pour que I'éclairage reste activé plus longtemps si le passage de
I'escalier nécessite plus de temps. En cas d'accés a l'escalier par une personne et d'appui
sur une touche sensorielle, le temps de cage d'escalier est alors adapté et I'éclairage est
activé simultanément.

[i] La fonction cage d'escalier est initiée a la réception d'un nouveau facteur : un facteur > 0
recu pendant le temps d'avertissement enclenche toujours le temps de cage d'escalier in-
dépendamment du paramétre « Temps de cage d'escalier réenclenchable ? ».

(il Aprés une réinitialisation (retour de la tension de bus ou opération de programmation ETS),
I'objet « Facteur de temps de cage d'escalier » est toujours initialisé avec « 1 ». La fonction
cage d'escalier n'est toutefois pas initi€e automatiquement de cette seule fagon (voir « Ré-
gler le comportement de la fonction cage d'escalier aprés retour de la tension de bus »).

(il Les deux fonctions supplémentaires « Prolongation » et « Durée prédéfinie via le
bus » peuvent uniquement étre paramétrées alternativement.

Régler le comportement de la fonction cage d'escalier aprés retour de la tension de bus

La fonction cage d'escalier peut en option étre démarrée automatiquement apres le retour de la
tension de bus.

La fonction cage d'escalier doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation).

®m  Sur la page de parametres « Ax — Généralités », régler le paramétre « Comportement
aprés retour de la tension de bus ou secteur » sur « Activer fonction cage d'escalier ».

Le temps de cage d'escalier de la fonction cage d'escalier démarre immédiatement aprés
le retour de la tension de bus ou secteur.

(il Avec ce réglage, il faut prendre en compte que la fonction cage d'escalier est également
autorisée et congue. Si la fonction cage d'escalier n'est pas autorisée, aucune réaction n'a
lieu avec ce réglage apreés le retour du bus/secteur.

(il En cas de démarrage automatique de la fonction cage d'escalier aprés le retour de la ten-
sion de bus/secteur, aucune temporisation d'activation ne démarre si la fonction cage d'es-
calier a paramétré une temporisation de ce type.

(il Le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou secteur » paramétré n'est
exécuté que lorsque la derniére programmation ETS de I'application ou des paramétres a
été effectuée plus de 20 s env. avant l'activation de la tension de bus. Sinon (Tgrs < 20 s),
le « Comportement aprés programmation ETS » est également exécuté au retour du bus.
Si seule la tension secteur est défaillante aprés un téléchargement ETS et est remise en
marche, l'actionneur exécute le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou
secteur ».

Le comportement paramétré n'est exécuté que si aucune position forcée n'est activée
apres le retour de la tension de bus !

Un état de commutation réglé aprés le retour de la tension de bus ou secteur est pris en
compte par le paramétre « Mode de service » et suivi dans I'objet de retour d'infos.

=
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Fonction de scénes

Jusqu'a 8 scenes peuvent étre créées séparément dans I'actionneur pour chaque sortie de
commutation et les valeurs de scénes enregistrées. L'appel, mais aussi I'enregistrement des va-
leurs de scénes, se font via un objet d'auxiliaires de scénes séparé par télégrammes d'auxi-
liaires. Le type de point de données de I'objet d'auxiliaires permet d'adresser jusqu'a 64 scénes
maximum. Ainsi, il est possible de déterminer dans le paramétrage d'une scéne le numéro de
sceéne (1 a 64) par lequel la scéne interne (1 a 8) sera adressée.

La fonction de scénes doit étre autorisée pour chaque sortie sur la page de parameétres «Ax —
Autorisations» pour que les objets de communication et les paramétres nécessaires (sur la
page de paramétres «Ax - Scénes») soient activés de maniére visible.

La fonction de scénes peut étre combinée a d'autres fonctions de la sortie (figure 22), le dernier
ordre regu ou réglé étant alors toujours exécuté.

Un télégramme sur I'objet « Commutation », un appel de scéne ou un télégramme d'enregistre-
ment de scénes pendant qu'une fonction cage d'escalier est active annule le temps de cage
d'escalier de maniére anticipée et régle I'état de commutation selon la valeur d'objet recue (les
temporisations sont alors également prises en compte) ou la valeur de scéne. De maniére ana-
logue, I'état de commutation de la sortie, réglé par I'objet « Commutation » ou par un appel de
scene, peut étre neutralisé par une fonction cage d'escalier ou par un nouveau résultat de la
fonction de lien.

Cette fonction ne peut pas étre combinée a la surveillance cyclique.

Objet I T . Fonction Fonction *
l« Marche/Arrét Fonction dactivation de cage d'escalier davertissement

de cage d'escalier »

temporelle)

Objet Polarité de 'objet central
&« Commutat. centrale »)
¢
Fonctions de ‘ *

Fonction Mode de - Défaillance du bus . _ Clignotant 8
minuterie ‘ de blocage ou fonctionnement - Retour du bus M encasde
de position forcée - Opération de program fonction de blocage)

ETS

Objet
« Ce »

Objet "
« Enchainement »

|
Objet Commande |
« Poste auxil. de scene ») de scénes

Remarque : fonction d'enchainement uniquement comme alternative
4 la fonction de cage d'escalier !

Appeler

Enregistrer

Objet . Temporisation aprés . |'
[( Retour d' D Retour de la tension de bus Envol cyclique |
N N [+ L. * = paramétrable en option
Objet Temporisation aprés Envoi cyclique
l« Retour d'inform. global » Retour de la tension de bus |

Figure 22: Schéma fonctionnel de la fonction de scénes

Régler la temporisation d'appel de scénes pour la fonction de scénes

En option, chaque appel de scénes d'une sortie peut aussi étre temporisé. De cette maniére, il
est possible de configurer des déroulements de scénes dynamiques en interaction avec plu-
sieurs sorties en cas de télégrammes de scénes cycliques.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x =
numeéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Temporiser I'appel de scénes » de la page de paramétres « Ax -
Scénes » sur « Oui ».

La durée de temporisation est activée et peut étre paramétrée séparément. La temporisa-
tion influence uniquement I'appel de scénes de la sortie. La durée de temporisation dé-
marre aprés l'arrivée d'un télégramme d'appel. La scéne correspondante est appelée et
I'état de commutation est réglé sur la sortie uniquement aprés I'écoulement de la durée.

(i Chaque télégramme d'appel de scénes relance la durée de temporisation et la réen-
clenche. Si un nouveau télégramme d'appel de scénes est recu alors qu'une temporisation
est en cours (appel de scénes pas encore effectué), la vieille scéne (pas encore appelée)
est rejetée et seule la derniére scéne regue est exécutée.
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i Latemporisation d'appel de scénes n'a aucun effet sur I'enregistrement de valeurs de
scénes. Un télégramme d'enregistrement de scénes pendant une temporisation d'appel de
scenes n'annule pas la durée de temporisation et donc I'appel de scénes.

Régler le comportement de téléchargement ETS pour la fonction de scénes

Lors de I'enregistrement d'une scéne, les valeurs de sceénes sont enregistrées en interne dans
I'appareil de maniére non volatile (voir «Régler le comportement d'enregistrement pour la fonc-
tion de scénes»). Pour que les valeurs enregistrées lors d'une programmation ETS du pro-
gramme d'application ou des paramétres ne soient pas remplacées par les états de commuta-
tion de scénes congus au départ, I'actionneur peut empécher I'écrasement des valeurs de
scenes. Alternativement, les valeurs de départ peuvent étre chargées a nouveau dans l'appareil
lors de chaque opération de programmation par I'ETS.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x =
numeéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Ecraser les valeurs enregistrées sur I'appareil lors du télécharge-
ment ETS ? » de la page de paramétres « Ax - Scénes » sur « Oui ».

Les valeurs de scénes paramétrées dans I'ETS pour la sortie concernée dans Il'actionneur
sont programmeées lors de chaque opération de programmation ETS du programme d'ap-
plication ou des parameétres. Le cas échéant, les valeurs de scénes enregistrées dans I'ap-
pareil par une fonction d'enregistrement sont alors écrasées.

= Régler le paramétre « Ecraser les valeurs enregistrées sur |'appareil lors du télécharge-
ment ETS ? » de la page de paramétres « Ax - Scénes » sur « Non ».

Les éventuelles valeurs de scénes enregistrées dans I'appareil par une fonction d'enregis-
trement sont conservées. Si aucune valeur de scénes n'a été enregistrée, les derniers
ordres de commutation programmeés par I'ETS restent valides.

(i] Lors de la premiére mise en service de l'actionneur, le paramétre doit étre réglé
sur « Oui » pour que la sortie soit initialisée sur des valeurs de scénes valides. Sinon, les
valeurs de I'actionneur sont « 0 » (désactivé) pour toutes les scénes.

Régler les numéros de scéne et I'état de commutation de scéne pour la fonction de
scenes

Le type de point de données de I'objet d'auxiliaires de scénes permet d'adresser jusqu'a 64
scénes maximum. C'est pourquoi il faut définir, pour chaque scéne interne (1 a 8) de la sortie,
quel numéro de scénes (1 a 64) adressera, appellera ou enregistrera la sceéne. |l faut également
déterminer quel état de commutation doit étre réglé en cas d'appel de scéne sur la sortie.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x =
numeéro de la sortie de commutation).

m  Régler le parameétre «Scéne x activable par numéro de scéne» (x = numéro de la scéne (1
a 8)) de la page de parameétres «Ax - Scenes» pour chague scene sur les numéros par les-
quels la scene doit étre adressée.

Une scéne peut étre adressée par le numéro de scénes paramétré. Le ré-
glage « 0 » désactive la scéne correspondante, de sorte que ni un appel, ni un processus
d'enregistrement ne sont possibles.

[i] Si plusieurs scénes sont paramétrées sur le méme numéro de scénes, seule la scéne
ayant le numéro de scénes interne le plus bas (1 a 8) est adressée. Dans ce cas, les
autres scénes internes sont ignorées.

= Pour chaque scéne, régler le paramétre « Etat de commutation avec scéne x » (x = numé-
ro de la scéne (1 a 8)) de la page de parameétres « Ax — Scénes » sur I'ordre de commuta-
tion souhaité (« activer » ou « désactiver »).

Lors d'un appel de scéne, I'ordre de commutation paramétré est appelé et réglé sur la sor-
tie.
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i/ L'ordre de commutation n'est réglé sur la sortie en cas d'appel de scéne que si aucune po-
sition forcée ou fonction de blocage n'est active.

(i] L'ordre de commutation paramétré n'est repris dans I'actionneur lors d'une programmation
ETS que si le paramétre « Ecraser les valeurs enregistrées sur I'appareil lors du téléchar-
gement ETS ? » est réglé sur « Oui ».

Régler le comportement d'enregistrement pour la fonction de scénes

L'état de commutation logique réglé sur la sortie selon le schéma fonctionnel (« acti-

vé » ou « désactivé ») peut étre enregistré en interne par I'objet d'auxiliaires en cas de récep-
tion d'un télégramme d'enregistrement de scénes. L'état de commutation peut alors étre influen-
cé avant I'enregistrement par toutes les fonctions de la sortie, si les différentes fonctions sont
également autorisées (par ex. aussi la fonction de blocage, la fonction position forcée, la com-
mande manuelle, etc.).

En regle générale : I'état de commutation logique signalé au bus par le retour d'informations
non inversé ou, si le retour d'informations n'est pas autorisé, renvoyé au bus, est enregistré.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration « Ax — Autorisations » (x =
numeéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Fonction d'enregistrement pour scéne x » (x = numéro de la scéne
(1 a 8)) de la page de paramétres « Ax - Scénes » pour chaque scéne sur « Oui ».

La fonction d'enregistrement est activée pour la scéne concernée. En cas de réception d'un
télégramme d'enregistrement par I'objet « Auxiliaire de scénes », I'état de commutation lo-
gique actuel est enregistré en interne.

= Régler le paramétre « Fonction d'enregistrement pour scéne x » (x = numéro de la scéne
(1 a 8)) de la page de parameétres « Ax - Scenes » pour chaque scene sur « ‘Non ».

La fonction d'enregistrement est désactivée pour la scéne concernée. Un télégramme d'en-
registrement recu par I'objet « Auxiliaire de scénes » est rejeté.

Compteur d'heures de fonctionnement

Le compteur d'heures de fonctionnement détermine la durée d'activation d'une sortie de com-
mutation. Pour le compteur d'heures de fonctionnement, une sortie est activée lorsque le
contact de relais est fermé, et donc la charge alimentée. Tout contact fermé est donc analysé,
quels que soient le mode de service réglé pour le relais (contact de fermeture ou d'ouverture) et
le retour d'informations logique de I'état de commutation.

Le compteur d'heures de fonctionnement additionne a la minute prés, pour un contact de relais
fermé, la durée d'activation déterminée respectivement en heures pleines (figure 23). Les
heures de fonctionnement additionnées sont suivies dans un compteur a 2 octets et enregis-
trées de maniére non volatile dans I'appareil. L'état actuel du compteur peut étre envoyé au bus
de maniére cyclique ou, en cas de modification d'une valeur d'intervalle par I'objet de communi-
cation « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement ».
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Figure 23: Mode de fonctionnement du compteur d'heures de fonctionnement

A I'état de livraison, toutes les valeurs d'heures de fonctionnement de I'actionneur sont a « 0 ».
Si le compteur d'heures de fonctionnement n'est pas autorisé dans le paramétrage d'une sortie,
aucune heure de fonctionnement n'est comptée pour la sortie concernée. Toutefois, dés que le
compteur d'heures de fonctionnement est débloqué et immédiatement aprés la mise en service
de I'actionneur par I'ETS, les heures de fonctionnement sont déterminées et additionnées.

Si un compteur d'heures de fonctionnement est a nouveau bloqué ultérieurement dans le para-
métrage et que l'actionneur est programmé avec ce blocage, toutes les heures de fonctionne-
ment préalablement comptées pour la sortie concernée sont supprimées. Lors d'une nouvelle
autorisation, le compteur d'heures de fonctionnement est toujours sur I'état du compteur « 0 ».

Les valeurs d'heures de fonctionnement enregistrées dans l'appareil (heures pleines) ne sont
pas perdues en cas de défaillance de la tension de bus ou en cas d'opération de programma-
tion ETS. Dans ce cas, les minutes de fonctionnement additionnées (pas d'heure pleine atteinte
pour le moment) sont toutefois rejetées.

Apres le retour de la tension de bus ou aprés un téléchargement ETS, I'actionneur actualise de
maniére passive I'objet de communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionne-

ment » pour chaque sortie. La valeur d'objet peut étre lue si la balise de lecture est définie. La
valeur d'objet est envoyée, en fonction du paramétrage de I'envoi automatique, activement sur
le bus, dés que la temporisation d'envoi paramétrée apres retour de la tension de bus a expiré
(voir « Réglage du comportement d'envoi du compteur d'heures de fonctionnement »).

Les heures de fonctionnement ne sont pas comptées si I'alimentation en tension secteur n'est
pas activée.

Activation du compteur d'heures de fonctionnement

= Régler le paramétre « Compteur d'heures de fonctionnement » de la page de parameétres «
Ax - Autorisations » sur « autorisé ».

Le compteur d'heures de fonctionnement est activé.

Désactivation du compteur d'heures de fonctionnement

m  Régler le paramétre « Compteur d'heures de fonctionnement » de la page de parameétres «
Ax - Autorisations » sur « verrouillé ».

Le compteur d'heures de fonctionnement est désactivé.

i/ Un blocage du compteur d'heures de fonctionnement suivi d'une opération de programma-
tion ETS provoque la réinitialisation de I'état du compteur sur « 0 ».
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Réglage du type de compteur du compteur d'heures de fonctionnement

Le compteur d'heures de fonctionnement peut étre configuré au choix en tant compteur de sens
avant ou de sens arriére. En fonction de ce type de compteur, une valeur limite ou une valeur
de départ peut étre réglée en option, ce qui permet par exemple de surveiller le temps de fonc-
tionnement d'une lampe en limitant la plage de comptage.

Compteur de sens avant:

Apres l'activation du compteur d'heures de fonctionnement par déblocage dans I'ETS ou redé-
marrage, les heures de fonctionnement sont comptées, la valeur de départ étant « 0 ». Le
compteur peut compter jusqu'a 65535 heures, puis il s'arréte et indique une expiration du comp-
teur via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement ».

Une valeur limite peut étre réglé en option dans I'ETS ou prédéfinie via I'objet de communica-
tion « Valeur limite du compteur d'heures de fonctionnement ». Dans ce cas, la notification sur
le bus s'effectue par I'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » dés que la
valeur limite d'expiration du compteur est atteinte ; le compteur continue toutefois de fonctionner
(siil n'est pas redémarré) jusqu'a la valeur maximale 65535 heures, puis il s'arréte. Ce n'est
que le redémarrage qui initie une nouvelle procédure de comptage.

Compteur de sens arriére:

Aprés le déblocage du compteur d'heures de fonctionnement dans I'ETS, I'état du compteur se
trouve a « 0 » et I'actionneur signale une expiration du compteur pour la sortie concernée via
l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » aprés I'opération de programma-
tion ou apres le retour de la tension de bus. Ce n'est qu'apres le redémarrage que le compteur
de sens arriére est réglé sur la valeur maximale 65535 et que la procédure de comptage est
lancée.

Une valeur de départ peut étre réglé en option dans I'ETS ou prédéfinie via I'objet de communi-
cation « Valeur de départ du compteur d'heures de fonctionnement ». Aprés un redémarrage, si
une valeur de départ est réglée, le compteur de sens arriére est initialisé avec cette valeur et
non avec la valeur maximale. Le compteur réalise un compte a rebours heure par heure a partir
de la valeur de départ. Si le compteur de sens arriére atteint la valeur « 0 », I'expiration du
compteur est signalée au bus via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionne-

ment » et la procédure de comptage est arrétée. Ce n'est que le redémarrage qui initie une nou-
velle procédure de comptage.

Le compteur d'heures de fonctionnement doit étre débloqué sur la page de paramétres « Ax —
Autorisations » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Type de compteur » de la page de paramétres « Ax - Compteur
d'heures de fonctionnement » sur « Compteur de sens avant ». Régler le paramétre « Va-
leur limite prédéfinie ? » sur « Oui, comme parameétre » ou « Oui, comme regu par ob-
jet » si une surveillance de la valeur limite est nécessaire. Dans le cas contraire, régler le
paramétre sur « Non ». Pour le réglage « Oui, comme paramétre », paramétrer la valeur li-
mite nécessaire (0...65535 h).

Le compteur compte les heures de fonctionnement en sens avant, a partir de « 0 ».
Lorsque la surveillance de la valeur limite est activée, I'actionneur envoie un télé-

gramme « 1 » via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » pour la
sortie concernée, dés que la valeur limite prédéfinie est atteinte. Dans le cas contraire, I'ex-
piration du compteur est envoyée uniquement lorsque la valeur maximale 65535 est at-
teinte.

= Régler le parameétre « Type de compteur » de la page de paramétres « Ax - Compteur
d'heures de fonctionnement » sur « Compteur de sens arriére ». Régler le parametre « Va-
leur de démarrage prédéfinie ? » sur « Oui, comme paramétre » ou « Oui, comme regu par
objet » si une valeur de démarrage prédéfinie est nécessaire. Dans le cas contraire, régler
le paramétre sur « Non ». Pour le réglage « Oui, comme paramétre », paramétrer la valeur
de départ nécessaire (0...65535 h).

Le compteur compte les heures de fonctionnement en sens arriére aprés un redémarrage,
jusqu'a « 0 ». En présence d'une valeur de démarrage prédéfinie, un compte a rebours est
réalisé a partir de cette valeur. Sinon, la procédure de comptage débute a la valeur maxi-
male 65535. L'actionneur envoie un télégramme « 1 » via I'objet « Expiration du compteur
d'heures de fonctionnement » pour la sortie concernée, dés que la valeur « 0 » est atteinte.
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1] La valeur de I'objet de communication « Expiration du compteur d'heures de fonctionne-
ment » est enregistrée en interne de maniére non volatile. A 'activation de la tension d'ali-
mentation ou aprés une opération de programmation ETS, I'objet est initialisé a la valeur
enregistrée précédemment. Dans ce cas, si un compteur d'heures de fonctionnement est
identifié comme ayant expiré et que la valeur d'objet est donc a « 1 », un télégramme est
également envoyé activement au bus dés que la temporisation d'envoi paramétrée aprées
retour de la tension de bus a expiré. Si le compteur n'a pas encore expiré
(valeur d'objet « 0 »), aucun télégramme n'est envoyé aprés le retour de la tension de bus
ou apres une opération de programmation ETS.

i/ En cas de valeur limite ou de valeur de démarrage prédéfinie via I'objet de communication :
les valeurs réceptionnées via I'objet sont reprises de maniére valide uniquement lors d'un
redémarrage du compteur d'heures de fonctionnement et enregistrées en interne de ma-
niére non volatile. Aprés l'activation de la tension d'alimentation ou une opération de pro-
grammation ETS, I'objet est initialisé a la derniére valeur enregistrée. Les valeurs récep-
tionnées sont perdues en cas de défaillance de la tension de bus ou d'un téléchargement
ETS, si aucun redémarrage du compteur n'a été exécuté au préalable. Pour cette raison, il
est recommandé de toujours exécuter un redémarrage du compteur lorsqu'une nouvelle
valeur de démarrage ou valeur limite est prédéfinie.

Tant qu'aucune valeur limite ou valeur de démarrage n'a été réceptionnée via l'objet, une
valeur standard fixe de 65535 est prédéfinie. Les valeurs réceptionnées via l'objet et enre-
gistrées sont réinitialisées sur la valeur standard, lorsque le compteur d'heures de fonction-
nement est bloqué dans les paramétres de I'ETS et qu'un téléchargement ETS est exécu-
té.

(il En cas de valeur limite ou de valeur de démarrage prédéfinie : si la valeur de démarrage
ou la valeur limite est prédéfinie a « 0 », différents cas de figure se présentent...

Lorsque la valeur est prédéfinie comme un paramétre : le compteur expire immédiatement
aprés l'autorisation du compteur d'heures de fonctionnement avec le téléchargement dans
I'ETS ou aprés un redémarrage du compteur.

Lorsque la valeur est prédéfinie via l'objet : I'actionneur ignore un redémarrage du comp-
teur de maniére a éviter une réinitialisation non souhaitée (par ex. en mode Chantier ->
heures de fonctionnement déja comptées par la commande manuelle).

[i] Sile sens de comptage d'un compteur d'heures de fonctionnement est inversé par un
changement de paramétrage dans I'ETS, un redémarrage du compteur doit toujours étre
exécuté aprés la programmation de I'actionneur, afin que le compteur se réinitialise.

Redémarrer le compteur d'heures de fonctionnement

L'état du compteur des heures de fonctionnement peut a tout moment étre réinitialisé grace a
I'objet de communication « Redémarrage du compteur d'heures de fonctionnement ». La polari-
té du télégramme de redémarrage est prédéfinie de maniére fixe : « 1 » = redémarrage / « 0 » =
aucune réaction.

Lors d'un redémarrage, le compteur de sens avant est initialisé avec la valeur « 0 » et le comp-
teur de sens arrieére avec la valeur de démarrage. Si aucune valeur de démarrage n'a été para-
métrée ou prédéfinie via l'objet, la valeur de démarrage est réglée de maniére fixe sur 65535.
Pour chaque redémarrage du compteur, I'état du compteur initialisé est activement envoyé vers
le bus.

Lors d'un redémarrage, le message d'une expiration du compteur est également réinitialisé. Un
télégramme « 0 » est alors envoyé au bus via I'objet « Expiration du compteur d'heures de fonc-
tionnement ». La valeur limite ou valeur de démarrage est en outre initialisée.

(i] Siune nouvelle valeur limite ou valeur de démarrage a été prédéfinie via l'objet de commu-
nication, un redémarrage du compteur doit ensuite également toujours étre exécuté. Dans
le cas contraire, les valeurs réceptionnées en cas de défaillance de la tension de bus ou
par un téléchargement ETS sont perdues.
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(i] Siune valeur de démarrage ou une valeur limite est prédéfinie avec « 0 », il existe lors du
redémarrage, différents types de comportements selon le principe de définition de la va-
leur...

En cas de définition comme paramétre :

le compteur expire immédiatement aprés un redémarrage du compteur.

En cas de définition via un objet :

Un redémarrage du compteur est ignoré afin d'éviter une réinitialisation non souhaitée (par
ex. aprés l'installation des appareils, au cours de laquelle les heures de fonctionnement ont
déja été comptées par la commande manuelle). Pour exécuter le redémarrage, une valeur

limite ou une valeur de démarrage supérieure a « 0 » doit d'abord étre prédéfinie.

Réglage du comportement d'envoi du compteur d'heures de fonctionnement

La valeur actuelle du compteur d'heures de fonctionnement est toujours suivie dans I'objet de
communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement ». Apres le retour de la ten-
sion de bus ou aprés un téléchargement ETS, I'actionneur actualise de maniére passive I'objet
de communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement » pour chaque sortie. La
valeur d'objet peut étre lue si la balise de lecture est définie.

Le comportement d'envoi de cet objet de communication peut en outre étre réglé.

Le compteur d'heures de fonctionnement doit étre débloqué sur la page de paramétres « Ax —
Autorisations » (x = numéro de la sortie de commutation).

= Régler le paramétre « Envoi automatique de la valeur du compteur » de la page de para-
métres « Ax - Compteur d'heures de fonctionnement » sur « Si changement de valeur d'in-
tervalle ». Régler le paramétre « Intervalle de valeur de comptage (1 a 65535) » sur la va-
leur souhaitée.

L'état du compteur est envoyé au bus, dés qu'il change de l'intervalle de la valeur de comp-
tage prédéfinie. Aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de program-
mation ETS, la valeur d'objet aprés expiration de la « Temporisation aprés le retour de la
tension de bus » est automatiquement envoyée si I'état actuel du compteur correspond a
I'intervalle de valeur de comptage ou un multiple de cet intervalle. Un état de comp-

teur « 0 » est toujours envoyé dans ce cas.

= Régler le paramétre « Envoi automatique de la valeur du compteur » de la page de para-
métres « Ax - Compteur d'heures de fonctionnement » sur « Cyclique ».

La valeur de comptage est envoyée de maniére cyclique. La durée de cycle est définie
entre les canaux sur la page de paramétres « Généralités Sorties de commutation ». Aprés
le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS, I'état du
compteur est envoyé pour la premiére fois au bus aprés expiration de la durée de cycle pa-
ramétrée.

Fonctions supplémentaires

Des fonctions supplémentaires peuvent étre autorisées pour chaque sortie de commutation.
Une fonction de blocage ou une fonction position forcée peut étre configurée en tant que fonc-
tion supplémentaire. Dans ce contexte, seule une de ces fonctions peut étre autorisée pour une
sortie. Il est en outre possible de paramétrer une fonction de lien.

Ces fonctions supplémentaires sont autorisées et paramétrées sur la page de para-

meétres « Ax — Fonctions supplémentaires » (x = numéro de la sortie de commutation).

Régler la fonction de blocage comme fonction supplémentaire

La fonction de blocage peut également étre combinée a d'autres fonctions de la sortie selon le
schéma fonctionnel (figure 24). En cas de blocage actif, les fonctions situées en amont sont
neutralisées, si bien que la sortie concernée est verrouillée dans la position de blocage. La
commande prioritaire permet également d'activer un allumage ininterrompu.
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Fonction
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Remarque : fonction d'enchainement uniquement comme alterative
4 la fonction de cage d'escalier !
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Figure 24: Schéma fonctionnel de la fonction de blocage

Régler le paramétre « Sélection de la fonction supplémentaire » de la page de para-
meétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur « Fonction de blocage ».

La fonction de blocage est autorisée. L'objet de communication « Blocage » et les para-
métres de la fonction de blocage sont visibles.

Régler le parameétre « Polarité objet de blocage » de la page de paramétres « Ax — Fonc-
tions supplémentaires » sur la polarité souhaitée.

Aprés une défaillance de la tension de bus ou secteur ou aprés une programmation ETS
de l'application ou des parameétres, la fonction de blocage est toujours désactivée (valeur
d'objet « 0 »). Avec le réglage inversé (« 1 = autorisé ; 0 = bloqué »), une mise a jour du té-
légramme « 0 » doit d'abord avoir lieu aprés l'initialisation, avant que le blocage ne soit ac-
tive.

Les actualisations de I'objet de blocage de « MARCHE » vers « MARCHE » ou de « AR-
RET » vers « ARRET » n'indiquent aucune réaction. Le relais reste dans la derniére posi-
tion réglée - le cas échéant également par une commande manuelle.

Une sortie bloquée par le bus peut encore étre commandée manuellement !

Régler le paramétre « Comportement au début de la fonction de blocage » de la page de
paramétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur le comportement nécessaire.

Au début du blocage, le comportement paramétré est exécuté et la sortie est verrouillée.
Avec le réglage « aucun changement de I'état de commutation », le relais de la sortie n'in-
dique aucune réaction et reste dans le dernier état de commutation réglé (état selon le der-
nier retour d'informations non inversé). Avec le réglage « clignoter », la sortie est activée et
désactivée de maniére cyclique pendant le blocage. Le temps de clignotement est paramé-
tré en bloc pour toutes les sorties sur la page de paramétres « Généralités ». Pendant le
clignotement, I'état de commutation logique est « MARCHE 1 ».

Régler le paramétre « Comportement a la fin de la fonction de blocage » de la page de pa-
rametres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur le comportement nécessaire.
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A la fin du blocage, le comportement paramétré est exécuté et la sortie est a nouveau au-
torisée. Avec le réglage « aucun changement de I'état de commutation », le relais de la
sortie n'indique aucune réaction et reste dans le dernier état réglé par la fonction de blo-
cage.

Avec « régler I'état suivi », le dernier état de commutation avant la fonction de blocage ou
celui suivi en interne pendant la fonction de blocage est réglé a la fin du blocage. Les
temps restants des fonctions de minuterie ou de la fonction cage d'escalier sont alors éga-
lement suivis s'ils ne sont pas encore entierement écoulés au moment de |'autorisation du
blocage. Avec les réglages « aucun changement de I'état de commutation », « acti-

ver », « désactiver » ou « clignoter », les états réglés a la fin de la fonction de blocage
n'ont aucune influence sur les fonctions de minuterie ou de cage d'escalier.

Avec le réglage « clignoter », la sortie est activée et désactivée de maniére cyclique aprés
le blocage. Le clignotement persiste jusqu'a ce qu'un nouvel état de commutation soit défi-
ni. Le temps de clignotement est paramétré en bloc pour toutes les sorties sur la page de
parameétres « Généralités ». Pendant le clignotement, I'état de commutation logique

est « MARCHE 1 ».

i] Les états définis a la fin d'une fonction de blocage neutralisent une éventuelle fonction de
lien paramétrée. Le lien paramétré n'est a nouveau exécuteé et le résultat n'est réglé sur la
sortie que si au moins un état d'entrée du lien change ou est actualisé aprés 'autorisation
du blocage.

Réglage de la fonction position forcée comme fonction supplémentaire

La fonction position forcée peut également étre combinée a d'autres fonctions de la sortie selon
le schéma fonctionnel (figure 25). En cas de position forcée active, les fonctions situées en
amont sont neutralisées, si bien que la sortie concernée est verrouillée dans la position forcée.

- Fonction
Objet de cage d'escalier

|« Marche/Arrét Fonction| (commande

de cage d'escalier » temporelle)

Remarque : fonction d'enchainement uniquement comme alternative
ala fonction de cage d'escalier !

Objet Polarité de I'objet central
« Commutat. centrale »)

Fonctions de | *
minuterie

C

5 - - Défaillance du bus
Enchainement Fonction de position Mode de
7 forcée fonctionnement -Retour dubus
- Opération de program.
TS

E

Objet
« Commutation »

Objet "
« Enchainement »
Objet
« Position forcée »
* Appeler

. |
Objet Commande L * = paramétrable en option
« Poste auxil. de scéne »/ de scenes

Enregistrer

Objet v Temporisation aprés . ]t
\« Retour dlinformation ») Retour de la tension de bus Envo cyclique

Figure 25: Schéma fonctionnel de la fonction position forcée

= Régler le paramétre « Sélection de la fonction supplémentaire » de la page de para-
meétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur « Position forcée ».

La fonction position forcée est autorisée. L'objet de communication « Position forcée » et
les parametres de la fonction position forcée sont visibles.
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Bit 1 Bit 0 Fonctionnement

0 X Position forcée inactive -> pilotage normal

0 X Position forcée inactive -> pilotage normal

1 0 Position forcée active: désactiver

1 1 Position forcée active, activer

Codage bit de la position forcée

]

]

Les actualisations de I'objet position forcée de « Position forcée MARCHE » a « Position
forcée MARCHE » entrainent toujours le pilotage du relais dans la position forcée. Les ac-
tualisations de « Position forcée ARRET » a « Position forcée ARRET » n'indiquent aucune
réaction.

Une sortie forcée par le bus peut encore étre commandée manuellement !

Régler le paramétre « Comportement a la fin de la position forcée » de la page de para-
meétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur le comportement nécessaire.

A la fin de la position forcée, le comportement paramétré est exécuté et la sortie est a nou-
veau autorisée pour la « commande normale ». Avec le réglage « aucun changement de
I'état de commutation », le relais de la sortie n'indique aucune réaction et reste dans le der-
nier état réglé par la position forcée.

Avec « Suivre |'état de commutation », le dernier état de commutation avant la contrainte
ou celui suivi en interne pendant la fonction forcée est réglé a la fin de la fonction position
forcée. Les temps restants des fonctions de minuterie ou de la fonction cage d'escalier sont
alors également suivis s'ils ne sont pas encore entiérement écoulés au moment de I'autori-
sation de la position forcée. Avec les réglages « aucun changement de |'état de commuta-
tion », « activer » ou « désactiver », les états réglés a la fin de la fonction position forcée
n'ont aucune influence sur les fonctions de minuterie ou de cage d'escalier.

Les états définis a la fin d'une fonction position forcée neutralisent une éventuelle fonction
de lien paramétrée. Le lien paramétré n'est a nouveau exécuté et le résultat n'est réglé sur
la sortie que si au moins un état d'entrée du lien change ou est actualisé aprés l'autorisa-
tion de la position forcée.

L'objet de communication de la position forcée peut étre initialisé aprés le retour de la tension
de bus. En cas d'activation de la position forcée, I'état de commutation de la sortie peut étre in-
fluencé de cette maniere.

Régler le paramétre « Comportement aprés le retour de la tension de bus » de la page de
paramétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur le comportement nécessaire.

Apres le retour de la tension de bus, I'état paramétré est repris dans I'objet de communica-
tion « Position forcée ». Si une position forcée est activée, la sortie est commutée en
conséquence directement apres le retour du bus et verrouillée par forgage jusqu'a ce que
le bus autorise la position forcée. Dans ce cas, le paramétre « Comportement aprés retour
de la tension de bus ou secteur » de la page de parameétres « Ax — Généralités » n'est pas
évalué pour la sortie concernée.

Avec le réglage « Etat de la position forcée avant la défaillance de la tension de bus »,
I'état de la position forcée est réglé comme il a été enregistré de maniére non volatile au
moment d'une défaillance du bus ou de secteur. Dans ce cas, la valeur est toujours réglée
en interne sur « inactif » aprés une programmation ETS de l'application ou des paramétres.

En cas de défaillance de l'alimentation en tension secteur de l'actionneur, la position forcée
est toujours désactivée. De plus, si aucune tension secteur n'est appliquée lors du retour
de la tension de bus, la position forcée n'est pas activée. Dans ce cas, le para-

meétre « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » de la page de para-
metres « Ax — Généralités » est exécuté au retour du secteur.
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(il Aprés une programmation ETS de |'application ou des paramétres, la fonction position for-
cée est toujours désactivée (valeur d'objet « 0 »).

i/ Le « Comportement apres retour de la tension de bus » paramétré pour la position forcée
n'est exécuté que lorsque la derniére programmation ETS de I'application ou des para-
metres a été effectuée plus de 20 s env. avant I'activation de la tension de bus. Sinon (Ters
< 20 s), la position forcée n'est pas activée et le « Comportement aprés programmation
ETS » est exécuté au retour du bus.

Régler la fonction de lien comme fonction supplémentaire

Une fonction de lien peut étre paramétrée séparément et indépendamment pour chaque sortie.
Cette fonction permet I'enchainement logique de I'état de I'objet « Commutation » et d'un objet
de lien supplémentaire. L'état de I'objet de communication pour « Commutation » peut égale-
ment étre évalué de maniére temporisée si une temporisation d'activation ou de désactivation
est réglée.

La fonction de lien peut également étre combinée a d'autres fonctions de la sortie selon le sché-
ma fonctionnel (figure 26). Une combinaison avec la fonction cage d'escalier ou la surveillance
cyclique est cependant impossible.

Objet
& Commutat. centrale »

Polarité de l'objet central

r‘

Coontti, ] e | ; it | e ]| Bt s
«C » J ‘ minuterie ‘ de position forcée fonctionnement - Opération de program, (uniquement en cas de
T fonction de blocage)
Objet
«Enchainement »

ETS

Remarque : fonction d'enchainement uniquement comme alternative
ala fonction de cage d'escalier !

. 1s Appeler
Objet Commande ‘ =
« Poste auxil de scéne », de scénes

Objet .
\« Retour d'information »/

Objet M = paramétrable en option
\« Retour d'inform. global »)

Figure 26: Schéma fonctionnel de la fonction de lien

Enregistrer

Les types de lien suivants peuvent étre paramétrés (figure 27).

Retour

Commutation O———— CommutationO———— Commutation

>1 "0 Sortie & 0 Sortie & O Sortie

Enchainement O————— Enchainement O———— Enchainement O———

ou ET ET avec retour

Figure 27: Types de lien de la fonction de lien

[i] «ET avec retour»:
Avec un objet de lien = « 0 », la sortie est toujours « 0 » (ET logique). Dans ce cas, celle-ci
est remise a zéro sur I'entrée « Commutation » par le retour de la sortie. La sortie ne peut
adopter I'état logique « 1 » suite a la nouvelle réception d'un « 1 » sur I'entrée « Commuta-
tion » que lorsque I'objet de lien est = « 1 ».

Apres le retour de la tension de bus ou aprés une programmation ETS, I'objet « Lien » peut étre
initialisé sur une valeur paramétrée au préalable, de sorte qu'un résultat d'enchainement correct
peut étre calculé directement et réglé sur la sortie lors d'une mise a jour du télégramme sur I'ob-
jet « Commutation ».
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= Régler le paramétre « Fonction de lien ? » de la page de paramétres « Ax — Fonctions sup-
plémentaires » sur « Oui ».

La fonction de lien est autorisée. L'objet de communication « Lien » et les paramétres de la
fonction de lien sont visibles.

= Régler le parameétre « Type de fonction de lien » de la page de paramétres « Ax — Fonc-
tions supplémentaires » sur le type de lien logique souhaité.

m  Régler les parameétres « Valeur de I'objet de lien aprés retour de la tension de
bus » et « Valeur de I'objet de lien aprés téléchargement ETS » de la page de para-
meétres « Ax — Fonctions supplémentaires » sur les états initiaux nécessaires.

Apres le retour de la tension de bus ou une programmation ETS du programme d'applica-
tion ou des paramétres, l'objet « Lien » est initialisé avec les états de commutation réglés.

(il L'exécution de la fonction de lien aprés une réinitialisation de I'actionneur (retour de la ten-
sion de bus ou programmation ETS) a lieu uniquement lorsqu'au moins un objet d'entrée
du lien est actualisé par un télégramme du bus.

i) Les états définis a la fin d'une fonction de blocage ou position forcée ou les états de com-
mutation, réglés aprés une programmation ETS, en cas de défaillance de la tension de bus
ou apres le retour de la tension de bus/secteur, neutralisent la fonction de lien. Le lien pa-
ramétré n'est a nouveau exécuté et le résultat n'est réglé sur la sortie que si au moins un
état d'entrée du lien change ou est actualisé.

(il Un retour de la tension secteur n'influence pas les objets de communication des liens. Les
objets restent sur le dernier état réglé si la tension de bus a été raccordée sans interrup-
tion.

Surveillance cyclique

L'actionneur permet de mettre en place une surveillance cyclique de certaines ou de toutes les
sorties basée sur la réception de télégrammes de commutation. Il est ainsi possible d'effectuer
une surveillance des objets devant étre actualisés de maniére cyclique par le bus. La polarité
de l'actualisation des télégrammes (« 0 » ou « 1 ») n'a aucune importance.

Si l'actualisation des objets surveillés est désactivée pendant une durée de surveillance para-
métrée, les sorties concernées passent dans une position préférentielle prédéfinie. Les sorties
ne sont pas pour autant bloquées. Ainsi, a la réception d'un nouveau téléegramme de commuta-
tion, la sortie adopte le nouvel état de commutation.

La durée de surveillance est définie globalement pour toutes les sorties sur la page de para-
métres « Généralités Sorties de commutation » a I'aide du paramétre « Durée de surveillance
cycliqgue ». Chaque sortie dispose néanmoins de ses propres commandes temporelles de telle
sorte que la durée de surveillance paramétrée est analysée indépendamment du canal.

Pour chaque sortie, la durée est réinitialisée a chaque fois qu'un télégramme de commutation
est regu via les objets « Commutation » et « Commutation centrale » (si une fonction centrale
est activée pour la sortie concernée) (figure 28). La durée de surveillance redémarre également
automatiquement au retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation
ETS.

C

Fonction Défaillance du bus i
Clignotant *
de blocage ou Mode de Retour du bus L ol
de position forcée Opération de (uniquement en cas de

program. ETS fonction de blocage)

Objet N .
ke Commutat. centrale »| | Polarité de l'objet central

Surveillance cyclique

Objet
« Commutation »

Objet ¥ Temporisation aprés |4 Envol cyclique “ * = paramétrable en option
«Retour dinformat. » | | Retour de la tension de bus B

Objet * Temporisation aprés | Envoi cyclique t
« Ret. d'inform. glob. »|~ | Retour de la tension de bus ‘

Figure 28: Schéma fonctionnel de la surveillance cyclique
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Activer la surveillance cyclique

La surveillance cyclique peut étre activee séparément pour chaque sortie a I'aide du para-
meétre « Affectation a la surveillance cyclique ? » de la page de parameétres « Ax — Autorisa-
tions » (x = numéro de la sortie de commutation). Lorsque la fonction est activée, dés que la du-
rée de surveillance a expiré sans qu'aucune actualisation de télégramme n'ait été recue, I'ac-
tionneur régle pour la sortie concernée la position préférentielle aprés écoulement du laps de
temps.

m  Régler le paramétre sur « Oui, aprés laps de temps MARCHE ».

La surveillance cyclique est activée. La sortie est activée aprés écoulement du laps de
temps.

= Régler le paramétre sur « Oui, aprés laps de temps ARRET ».

La surveillance cyclique est activée. La sortie est désactivée aprés écoulement du laps de
temps.

Les fonctions suivantes ne peuvent pas étre paramétrées lorsque la surveillance cyclique
est activée : temporisations, fonction cage d'escalier, lien et scene.

Si a I'expiration de la durée de surveillance une sortie se trouve déja dans la position préfeé-
rentielle, aucune réaction n'est déclenchée et aucun retour d'informations n'est envoyé.

La fonction de blocage et la fonction position forcée possedent une priorité plus élevée que
la surveillance cyclique.

N
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4.2.4.2.2 Description fonctionnelle des sorties de store

Mode de service

Chaque sortie de I'actionneur de la piéce peut étre configurée indépendamment par la définition
du mode de service sur le type d'entrainement raccordé. Il est possible de piloter des stores a
lamelles, ou bien des volets roulants ou des auvents, ou encore des volets d'aération, comme
troisiéme alternative. En fonction du mode de service réglé, 'ETS adapte les désignations de
parametres et les objets de communication de toutes les fonctions d'une sortie.

Ainsi, des paramétres et des objets pour le pilotage des lamelles sont par exemple aussi dispo-
nibles pour le mode de service « Store ». Le pilotage des lamelles fait défaut dans le mode de
service « Volet roulant/marquise », mais une fonction tension de tissu peut étre paramétrée en
cas d'utilisation d'auvents. Le mode de service « Volet d'aération » distingue les mouvements
d'entrainement « fermer » et « ouvrir », au lieu d'un mouvement vers le haut ou vers le bas pour
les stores ou les volets roulants.

Dans la présente documentation, le terme « suspension » est également utilisé pour les stores,
les volets roulants ou les auvents, s'il n'y a pas de mention explicite d'une fonction particuliere
(par ex. le pilotage des lamelles).

Il est possible de spécifier des positions dans tous les modes de service.

Régler le mode de service

Le parameétre « Mode de service » est créé séparément pour chaque sortie de store sur les
pages de parametres « Ax Généralités » (x = paire de numéros de la sortie).

= Régler le paramétre « Mode de service » sur le mode de service nécessaire.

i/ Le paramétre « Mode de service » agit sur de nombreux paramétres orientés canal et ob-
jets de communication. En cas de changement du mode de service dans I'ETS, les para-
meétres sont adaptés de maniére dynamique, de sorte que les réglages ou les connexions
d'adresses de groupes déja effectués peuvent étre remis a zéro. Pour cette raison, le mode
de service nécessaire devrait étre paramétré tout au début de la configuration orientée ca-
nal de 'appareil.

(i] Les volets d'aération doivent étre raccordés aux sorties de sorte qu'ils s'ouvrent lors de la
commande du sens de mouvement « monter - A » et se ferment avec le sens de mouve-
ment « baisser — ¥ ».

i/ Un marquise se déplace vers le haut lorsqu'il s'enroule.

Comportement en cas de défaillance de la tension de bus, aprés le retour de la tension
de bus ou secteur ou aprés une opération de programmation ETS

Les positions préférentielles des relais aprés le retour de la tension de bus ou aprés une pro-
grammation ETS peuvent étre réglées séparément pour chaque sortie. Etant donné que I'ac-
tionneur est équipé d'un relais monostable alimenté sur secteur, I'état de commutation du relais
peut également étre défini en plus en cas de défaillance de la tension de bus.

Régler le comportement aprés une opération de programmation ETS

Le parametre « Comportement aprés programmation ETS » est créé séparément pour chaque
canal de sortie sur la page de parameétres

« Ax - Généralités » (x = paire de numéros de la sortie). Ce paramétre permet de paramétrer le
comportement du relais de la sortie indépendamment du comportement aprés le retour de la
tension de bus ou secteur.

En fonction du mode de service réglé, 'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
ramétres (« monter » < « ouvrir volet » / « descendre » < « fermer volet »).

= Régler le paramétre sur « stop ».
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=

Aprés une opération de programmation ETS, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans
la position « stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait
interrompu.

Régler le paramétre sur « monter » ou « ouvrir volet ».

Aprés une opération de programmation ETS, l'actionneur déplace la suspension vers le
haut ou ouvre le volet d'aération.

Régler le paramétre sur « descendre » ou « fermer volet ».

Aprés une opération de programmation ETS, I'actionneur déplace la suspension vers le
bas ou ferme le volet d'aération.

Au début de chaque opération de programmation ETS, I'actionneur de la piéce exécute
toujours un « stop » pour toutes les sorties de store. Un mode manuel actif est arrété.

Le « Comportement aprés programmation ETS » paramétré a cet endroit est exécuté
aprés chaque téléchargement d'application ou de paramétre par I'ETS. Le simple téléchar-
gement de I'adresse physique uniquement ou une programmation partielle des adresses
de groupes seulement a pour conséquence que ce parameétre n'est pas pris en compte,
mais que le « Comportement aprées retour de la tension de bus ou secteur » est exécuté !

Une opération de programmation ETS peut étre effectuée dés que la tension de bus est
raccordée a l'actionneur de la piéce et appliquée. L'alimentation en tension secteur n'est
pas indispensable pour un téléchargement ETS. Lorsqu'une opération de programmation
ETS a été effectuée uniquement avec la tension de bus, le « Comportement aprés pro-
grammation ETS » n'est exécuté que lorsque l'alimentation en tension secteur de I'action-
neur a été activée. Le « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » n'est
alors pas activé !

Cette réaction est a prendre en considération en particulier avec les actionneurs qui sont
préprogrammés et montés dans une installation électrique.

Aprés une opération de programmation ETS, les fonctions de sécurité, les positions for-
cées et les fonctions de protection solaire sont toujours désactivées.

Régler le comportement en cas de défaillance de la tension de bus

Le parameétre « Comportement en cas de défaillance de la tension de bus » est créé séparé-
ment pour chaque canal de sortie sur la page de paramétres

« Ax - Généralités » (x = paire de numéros de la sortie). Le paramétre définit le comportement
d'une sortie de store, dans la mesure ou seule la tension de bus est défaillante. Le comporte-
ment paramétré n'est pas exécuté, si une commande manuelle est active au moment de la dé-
faillan)ce du bus (les LED d'état clignotent en cas de commande manuelle temporaire ou perma-
nente).

En fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
ramétres (« monter » < « ouvrir volet » / « descendre » < « fermer volet »).

Régler le paramétre sur « stop ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la
position « stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait in-
terrompu.

Régler le paramétre sur « monter » ou « ouvrir volet ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur déplace la suspension vers le haut
ou ouvre le volet d'aération.

Régler le paramétre sur « descendre » ou « fermer volet ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur déplace la suspension vers le bas
ou ferme le volet d'aération.

Régler le paramétre sur « Se placer en position ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'entrainement raccordé peut étre déplacé sur
une position indiquée par d'autres paramétres (0 a 100 %). En cas de pilotage de stores,
les lamelles peuvent également étre positionnées séparément. L'actionneur exécute une
course de référence avant le mouvement de positionnement si la position actuelle est in-
connue au moment de la défaillance du bus (par ex. en raison d'une défaillance de la ten-
sion d'alimentation ou d'une opération de programmation ETS préalable).
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Régler le paramétre sur « aucune réaction ».

En cas de défaillance de la tension de bus, le relais de la sortie ne montre aucune réaction.
Les mouvements en cours au moment de la défaillance sont encore effectués entierement
jusqu'au bout, dans la mesure ou l'alimentation en tension secteur est toujours activée.

Les fonctions de sécurité, de position forcée ou de protection solaire (indépendamment de
la priorité réglée), restent également actives méme apres une défaillance de la tension de
bus, tant que I'alimentation en tension secteur est toujours activée. Ces fonctions sont ainsi
exécutées une nouvelle fois a la fin d'un mode manuel temporaire ou permanent, méme
sans tension de bus, si la commande manuelle est autorisée en cas de défaillance du bus.

A la fin du mouvement encore en cours ou paramétré, aucun pilotage des sorties n'est pos-
sible en cas de défaillance de la tension de bus, excepté par une commande manuelle (si
la tension secteur est appliquée et la commande manuelle autorisée) ou par le

retour de la tension de bus/secteur.

En tout cas, toutes les fonctions d'horloge sont arrétées en cas de défaillance de la tension
de bus. Ainsi, tous les appels de scénes se trouvant encore en temporisation sont annulés,
les durées de temporisation pour la protection solaire et la présence s'arrétent, tandis que
la valeur d'objet recue en dernier et se trouvant dans la temporisation est ignorée. De ce
fait, une actualisation de télégramme regue juste avant la défaillance de bus est perdue si
la durée de temporisation correspondante n'est pas encore écoulée.

En principe, tous les relais de I'actionneur tombent en cas de défaillance de I'alimentation
en tension secteur - indépendamment de I'état de la tension de bus - (« stop »). Dans cet
état, les sorties ne sont plus pilotables. Les fonctions d'horloge (temporisation scéne, soleil
et présence) ne sont pas interrompues en cas d'une simple défaillance de la tension sec-
teur.
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[i] En cas de défaillance de la tension de bus ou secteur, les données de position actuelles

des sorties sont enregistrées durablement en interne, de sorte que ces valeurs de position
peuvent étre repositionnées avec précision apres le retour de la tension de bus ou secteur,
si elles sont paramétrées de la sorte. L'enregistrement se fait avant I'exécution de la réac-
tion paramétrée en cas de défaillance de bus et uniquement si une partie de la tension
d'alimentation (tension secteur ou de bus) est toujours disponible ou si la tension d'alimen-
tation est entiérement défaillante et une tension secteur a été appliquée sans interruption
pendant au moins 20 secondes aprés la derniére réinitialisation (accumulateur d'énergie
suffisamment chargé pour le processus d'enregistrement). L'enregistrement n'a pas lieu si
les données de position ne sont pas connues ! Le processus d'enregistrement n'a lieu
qu'une seule fois aprés la défaillance d'une partie de la tension d'alimentation...

Exemple 1 :
défaillance de la tension de bus -> processus d'enregistrement -> ensuite défaillance de la
tension secteur -> plus d'autre processus d'enregistrement,

Exemple 2 :
défaillance de la tension secteur -> processus d'enregistrement -> ensuite défaillance de la
tension de bus -> plus d'autre processus d'enregistrement.

Valable pour les données de position a enregistrer :

Les positions actuelles de la suspension, des lamelles et des volets d'aération sont enre-
gistrées. Pour des stores, la hauteur de store a enregistrer est toujours relative a une posi-
tion des lamelles 100 %(cf. « Calcul de la position des lamelles »). Les positions suivies
temporairement sont également enregistrées pour les sorties qui sont en mouvement au
moment du processus d'enregistrement. En raison de I'enregistrement des données de po-
sition en pourcentage entier (0 a 100), il est impossible d'éviter un petit écart par rapport
aux positions (dans une plage de 0 a 255) rapportées ultérieurement, le cas échéant lors
du retour de la tension de bus ou secteur.

Etant donné que les valeurs de position ne peuvent étre enregistrées qu'une seule fois en
cas de défaillance de la tension de bus, les positions modifiées par une commande ma-
nuelle apres la défaillance du bus ne peuvent pas étre suivies | De maniére analogue, les
téléegrammes de position forcée recus par le bus ou les positions offset des lamelles pour la
protection solaire ne peuvent pas non plus étre enregistrées et suivies aprés une dé-
faillance de la tension secteur.

Les données de position enregistrées ne sont pas perdues en cas d'une opération de pro-
grammation ETS.

En cas de défaillance de la tension de bus ou secteur, les états actuels des positions for-
cées ou - si paramétré - les valeurs offset des lamelles des positions de protection solaire
sont également enregistrés.

Régler le comportement apreés retour de la tension de bus ou secteur

Le parametre « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » est créé séparé-
ment pour chaque canal de sortie sur la page de paramétres

« Ax — Généralités » (x = paire de numéros de la sortie).

En fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
rametres (« monter » « « ouvrir volet » / « descendre » < « fermer volet »).

Régler le paramétre sur « stop ».

En cas de retour de la tension de bus ou secteur, I'actionneur pilote les relais de la sortie
dans la position « stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de
ce fait interrompu.

Régler le parameétre sur « monter » ou « ouvrir volet ».

En cas de retour de la tension de bus ou secteur, I'actionneur déplace la suspension vers
le haut ou ouvre le volet d'aération.

Régler le paramétre sur « descendre » ou « fermer volet ».
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En cas de retour de la tension de bus ou secteur, I'actionneur déplace la suspension vers
le bas ou ferme le volet d'aération.

= Régler le paramétre sur « Position en cas de défaillance bus/secteur ».

Apres le retour de la tension de bus ou secteur, la valeur de position réglée en dernier
avant la défaillance de la tension de bus ou secteur et enregistrée en interne est suivie (y
compris position des lamelles pour les stores). L'actionneur exécute une course de réfé-
rence avant le mouvement de positionnement si la position actuelle est inconnue au mo-
ment du retour de la tension de bus ou secteur (par ex. en raison d'une défaillance com-
pléte de la tension d'alimentation ou d'une opération de programmation ETS préalable).

= Régler le paramétre sur « Se placer en position ».

Apreés le retour de la tension de bus ou secteur, I'entrainement raccordé peut étre déplacé
sur une position indiquée par d'autres parameétres (0 a 100 %). En cas de pilotage de
stores, les lamelles peuvent également étre positionnées séparément. L'actionneur exé-
cute une course de référence avant le mouvement de positionnement si la position actuelle
est inconnue au moment du retour de la tension de bus ou secteur (par ex. en raison d'une
défaillance compléte de la tension d'alimentation ou d'une opération de programmation
ETS préalable).

i) Avec le réglage « Position en cas de défaillance du bus/secteur » : Si aucune valeur de po-
sition n'a pu étre enregistrée en cas de défaillance du bus ou secteur, car les données de
position n'étaient par exemple pas connues (aucune course de référence effectuée), I'ac-
tionneur ne montre aucune réaction, méme avec ce paramétrage.

(il Toutes les fonctions d'horloge (temporisation scéne, soleil et présence) sont arrétées uni-
quement en cas de défaillance de la tension de bus, de sorte qu'une coupure de courant
n'entraine pas de perte d'états ou de fonctions d'horloge si la tension de bus est appliquée.

i/ Le comportement paramétré est toujours exécuté indépendamment des états actuels de la
fonction de sécurité ou de protection solaire. Néanmoins, la sécurité et la protection solaire
peuvent aussi étre actives apres le retour de la tension de bus ou secteur, si ces fonctions
ont été activées avant une défaillance de la tension de bus ou avant ou pendant une dé-
faillance de la tension secteur. Un mode direct peut étre neutralisé de cette maniére.

Les fonctions de protection solaire ou de sécurité ne sont désactivées qu'en cas de dé-
faillance totale de la tension d'alimentation (tension de bus et secteur).

i/ L'objet de communication de la position forcée peut étre initialisé séparément aprés le re-
tour de la tension de bus. La réaction de la sortie lors du retour de la tension de bus est
ainsi influencée en cas d'activation de la position forcée. Une simple défaillance du secteur
n'influence pas l'état de la position forcée. En cas de retour uniguement de la tension sec-
teur, une position forcée activée au préalable reste active.

Le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou secteur » paramétré n'est
exécuté que si aucune position forcée n'est activée apreés le retour de la tension de bus !

En cas de retour de la tension de bus, une commande manuelle active est terminée. En
cas de défaillance secteur, toute commande manuelle est impossible.

i/ Le « Comportement en cas de retour de la tension de bus ou secteur » paramétré n'est
exécuté que lorsque la derniére opération de programmation ETS de I'application ou du pa-
ramétre a été effectuée plus de 20 s env. avant I'activation de la tension de bus et secteur !
Sinon (Ters< 20 s), le « comportement aprés programmation ETS » est également exécuté
au retour de la tension bus/secteur.

Si seule la tension de bus ou secteur est défaillante aprés un téléchargement ETS et est
remise en marche, I'actionneur exécute le
« Comportement en cas de retour de la tension de bus ou secteur ».

=

Déterminer et configurer le fonctionnement courte et longue durée

Le fonctionnement courte durée (Step) permet le réajustement de I'angle des lamelles d'un
store ou le réglage de la « position de la fente » d'un volet roulant. La plupart du temps, le fonc-
tionnement courte durée est activé par I'actionnement d'une touche sensorielle de store, ce qui
provoque une intervention manuelle dans la commande de la suspension. Si I'actionneur recoit
une commande courte durée pendant le mouvement du store, du volet roulant, de marquise ou
du volet d'aération, I'actionneur stoppe immédiatement le mouvement d'entrainement.

Le fonctionnement longue durée(Move) est déduit de la durée de mouvement du store,

volet roulant/marquise raccordé ou du volet d'aération et n'est donc pas réglé séparément. La
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durée de mouvement peut étre mesurée « manuellement » et entrée dans les parameétres de
I'ETS. Le pilotage de la sortie par un télégramme courte ou longue durée est également appelé
« mode direct ».

Pour pouvoir garantir que la suspension ou le volet d'aération se trouve en tout cas dans une fin
de course apres le déroulement du fonctionnement longue durée, I'actionneur prolonge toujours
la durée de mouvement longue de 20 % par rapport a la durée de mouvement paramétrée ou
enregistrée.

En outre, I'actionneur prend en compte la prolongation de la durée de mouvement paramétrée
pour tous les mouvements vers le haut ou tous les mouvements dans le sens de la position ou-
verte, car les moteurs d'entrainement sont en régle générale plus lents en raison du poids de la
suspension ou d'influences physiques extérieures (par ex. température, vent, etc.). Il est ainsi
possible de garantir que la fin de course supérieure sera toujours atteinte, méme en cas de
mouvements longue durée ininterrompus.

i/ Un fonctionnement longue ou courte durée peut étre relancé par la réception d'un nouveau
télégramme longue ou courte durée.

i/ Un mouvement d'entrainement activé dans la commande manuelle ou par une fonction de
sécurité exécute toujours le fonctionnement longue durée. Les commandes « monter » et
« descendre » paramétrées dans I'ETS provoquent également I'activation du fonctionne-
ment longue durée.

Régler le fonctionnement courte durée

Le fonctionnement courte durée est paramétré indépendamment de la durée de mouvement de
la suspension ou du volet d'aération et séparément pour chaque sortie. Il est possible de déter-
miner dans I'ETS si un simple « stop » d'un mouvement sera exécuté en cas de réception d'un

télégramme courte durée ou si la sortie sera pilotées pour une durée définie.

= Régler le paramétre « Fonctionnement courte durée » de la page de paramétres
« Ax — Durées » (x = paire de numeéros de la sortie) sur « Oui ».

L'actionneur pilote la sortie concernée pour la durée paramétrée dans

« Durée pour fonctionnement courte durée », lorsqu'un télégramme courte durée a été recu
et que la sortie n'est pas en mouvement. Si la sortie est en mouvement au moment de la
réception du télégramme, elle s'arréte simplement.

= Régler le paramétre « Fonctionnement courte durée » de la page de paramétres
« Ax — Durées » (x = paire de numéros de la sortie) sur « Non (stop seulement) ».

L'actionneur arréte simplement la sortie concernée lorsqu'un télégramme courte durée a
été recu et que la sortie est en mouvement. Si la sortie n'est pas en mouvement au mo-
ment de la réception du télégramme, il n'y a aucune réaction.

[i] La « Durée pour fonctionnement courte durée » paramétrée devrait correspondre a env. %
de la durée de mouvement totale de la lamelle pour un store et a la durée de mouvement
totale d'ouverture du tablier pour un volet roulant.

i Le fonctionnement courte durée est en principe exécuté sans prolongation de la durée de
mouvement.

Déterminer et configurer les durées de mouvement

Pour calculer les positions, mais aussi pour exécuter le fonctionnement longue durée, I'action-
neur a besoin de la durée de mouvement précise du store, volet roulant/marquise raccordé ou
du volet d'aération. Sans I'utilisation de la reconnaissance automatique de fin de course, la du-
rée de mouvement doit étre mesurée « manuellement » pour chaque sortie de store et entrée
dans le paramétrage ETS. Il est important de calculer la durée de mouvement avec précision,
afin que les positions puissent étre atteintes de maniére exacte. Il est donc recommandé d'ef-
fectuer plusieurs mesures de durée, de faire la moyenne des valeurs et de les transcrire dans
les paramétres correspondants. La durée de mouvement est la durée d'un mouvement d'entrai-
nement de la position entierement ouverte (fin de course supérieure/marquise rentré) a la posi-
tion entierement fermée (fin de course inférieure/auvent entierement sorti). Pas dans l'autre
sens ! Les durées de mouvement doivent étre déterminées en fonction des différents types
d'entrainement.
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Figure 29: Détermination de la durée de mouvement en fonction du type d'entrainement

Régler durée de mouvement store, volet roulant/marquise, volet d'aération

Le chapitre « Mise en service » donne une description détaillée des instructions pour la mesure
de la durée de mouvement.

La reconnaissance automatique de fin de course doit étre désactivée.

= Entrer précisément la durée de mouvement calculée au cours de la mise en service dans
les parametres « Durée mouvement Store » ou
« Durée mouvement Volet roulant/marquise» ou « Durée mouvement Volet d'aération » de
la page de paramétres « A1 — Durées » (x = paire de numéros de la sortie). La durée de
mouvement ne peut pas étre supérieure a « 59 minutes 59 secondes ». Les durées de
mouvement plus longues sont impossibles en raison du principe de construction.

i/ En outre, I'actionneur prend en compte la prolongation de la durée de mouvement paramé-
trée pour tous les mouvements vers le haut ou tous les mouvements dans le sens de la po-
sition ouverte, car les moteurs d'entrainement sont en régle générale plus lents en raison
du poids <)je la suspension ou d'influences physiques extérieures (par ex. température,
vent, etc.).

Déterminer et configurer la durée de mouvement des lamelles (uniquement pour les
stores a lamelles)

En cas de pilotage de stores, les lamelles peuvent étre positionnées séparément. Pour que I'ac-
tionneur puisse calculer les positions des lamelles et les transmettre au bus, il a besoin d'infor-
mations précises concernant la durée de mouvement d'une rotation des lamelles. En tout cas,
la durée de mouvement des lamelles doit étre déterminée et paramétrée « manuellement ».
I'actionneur est congu pour piloter des entrainements de stores monomoteurs sans position de
travail. Avec ce type d'entrainement, les lamelles sont réajustées directement en modifiant la
hauteur de store par couplage mécanique. L'actionneur part alors du principe que les lamelles
sont entierement fermées lorsque le store se déplace vers le bas. De maniere analogue, on
suppose que les lamelles sont entierement ouvertes lorsque le store se déplace vers le haut (fi-
gure 30). Ce type de stores est le plus répandu sur le marché.
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Figure 30: Type 1 - Stores a lamelles avec position des lamelles en biais dans les deux sens de
mouvement

Il existe également des systémes de stores monomoteurs sans position de travail dont les la-
melles sont droites lors du mouvement vers le haut et en biais lors du mouvement vers le bas.
Ces types de stores peuvent également étre raccordés a I'actionneur : une position de lamelles
entiérement ouverte est alors effectuée par les lamelles droites .
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Figure 31: Type 2 - Stores a lamelles avec position des lamelles en biais et droite

Régler la durée de mouvement des lamelles

Le chapitre « Mise en service » donne une description détaillée des instructions pour la mesure
de la durée de mouvement des lamelles.

= Régler précisément le paramétre « Durée mouvement Lamelles » de la page de para-
meétres « Ax — Durées » (x = paire de numéros de la sortie) sur la valeur calculée au cours
de la mise en service.

[i] La durée de mouvement des lamelles doit étre inférieure a la durée de mouvement de la
suspension réglée ou enregistrée.

(i) La prolongation de la durée de mouvement paramétrée ou enregistrée est également prise
en compte pour les mouvements de lamelles en position entiérement ouverte (mouvement
vers le haut).

Déterminer et configurer la prolongation de la durée de mouvement et le temps de com-
mutation

Lors de la montée, les stores, volets roulants ou auvents présentent la caractéristique de se dé-
placer plus lentement en raison du poids ou d'influences physiques extérieures (par ex. tempé-
rature, vent, etc.). L'ouverture des volets d'aération peut également durer plus longtemps que
leur fermeture.

C'est pourquoi I'actionneur prend en compte la prolongation de la durée de mouvement para-
métrée lors de chaque mouvement de montée ou d'ouverture. La prolongation se calcule en
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pourcentage a partir de la différence des durées de mouvement a réaliser dans les deux sens.
La prolongation de la durée de mouvement doit étre déterminée séparément pour chaque sortie
pendant la mise en service et entrée dans le paramétrage de I'ETS.

Le chapitre « Mise en service » donne une description détaillée des instructions pour la mesure
de la prolongation de la durée de mouvement.

Exemple de détermination de la prolongation de la durée de mouvement :

-« Durée de mouvement » déterminée et paramétrée au préalable Toy= 20 secondes,

- Mouvement déterminé a partir de la fin de course inférieure a la fin de course supérieure :
Tuo= 22 secondes,

- Durée de mouvement multiple calculée : Tyo - Toy= 2 secondes ->
2 secondes sur 20 secondes égalent 10 %,

- Prolongation de la durée de mouvement a paramétrer : 10 %.

Afin de protéger les moteurs d'entrainement contre toute détérioration, un temps de pause fixe
peut étre paramétré pour chaque sortie en cas de commutation du sens de mouvement - égale-
ment en cas de reconnaissance automatique de fin de course. Aucun sens de mouvement n'est
alimenté pendant le temps de pause (« stop »). En régle générale, la documentation technique
du moteur d'entrainement utilisé indique le réglage de paramétres nécessaire. Le temps de
commutation est pris en compte dans chaque état de fonctionnement de I'actionneur.

Régler la prolongation de la durée de mouvement
La reconnaissance automatique de fin de course doit étre désactivée.

= Entrer la prolongation de la durée de mouvement calculée (arrondir si nécessaire la prolon-
gation calculée) pour le paramétre
« Prolongation de la durée de mouvement pour mouvement vers le haut » de la page de
paramétres « Ax — Généralités » (x = paire de numéros de la sortie).

Régler le temps de commutation lors du changement du sens de mouvement

= Régler le paramétre
« Temps de commutation lors du changement du sens de mouvement » de la page de pa-
rameétres « Ax — Durées » (x = paire de numéros de la sortie) sur la pause de commutation
nécessaire.

(i] A I'état de livraison de I'actionneur, le temps de commutation est en général réglé par dé-
faut sur 1 s.

Calcul de la position de la hauteur de suspension ou de la position de volets d'aération

L'actionneur dispose d'une fonction de positionnement confortable et précise. A chaque réglage
du store, du volet roulant, de marquise ou du volet d'aération raccordé, I'actionneur calcule leur
position actuelle a I'aide de la commande manuelle ou de bus. La valeur de position calculée
sert de mesure pour la hauteur de la suspension ou pour la largeur d'ouverture du volet d'aéra-
tion (figure 32).
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Figure 32: Définition de la position en fonction du type d'entrainement

L'actionneur déduit les positions de la durée de mouvement paramétrée, car les entrainements
conventionnels eux-mémes ne fournissent aucun retour d'informations sur les valeurs de posi-
tion. La durée de mouvement paramétrée séparément pour chaque sortie de store sert donc de
référence pour tous les mouvements de positionnement et de facteur déterminant pour la préci-
sion du calcul de position. Pour cette raison, les durées de mouvement doivent étre détermi-
nées avec une grande précision, afin d'obtenir un positionnement aussi précis que possible.

Lors d'un positionnement, I'actionneur calcule la durée a parcourir de maniére linéaire en fonc-
tion de la valeur de position actuelle.

Exemple 1...

Le volet roulant d'une sortie a une durée de mouvement totale de 20 s. Le volet roulant se
trouve en fin de course supérieure (0 %). Il doit étre positionné sur 25 %. L'actionneur calcule la
durée de mouvement nécessaire pour le positionnement : 20 s - 0,255 ) = 5 s. Ensuite, la sor-
tie déplace le volet roulant vers le bas pendant 5 s et positionne ainsi une hauteur de suspen-
sion de 25 %.

Exemple 2...

Le volet roulant d'une sortie a une durée de mouvement totale de 20 s. Le volet roulant est posi-
tionné sur 25 %. Il doit étre positionné sur 75 %. La différence de position est de 50 %. L'action-
neur calcule la durée de mouvement nécessaire pour le positionnement de la différence :

20 s - 0,550 %) = 10 s. Ensuite, la sortie déplace le volet roulant vers le bas pendant 10 s et posi-
tionne ainsi une hauteur de suspension de 75 %.

Pour tous les mouvements vers le haut, la prolongation de la durée de mouvement paramétrée
est ajoutée automatiquement a la durée de mouvement calculée.

Exemple 3...

Le volet roulant d'une sortie a une durée de mouvement totale de 20 s. Le volet roulant est posi-
tionné sur 75 %. Il doit étre positionné sur 25 %. La différence de position est de 50 %. L'action-
neur calcule la durée de mouvement non prolongée nécessaire pour le positionnement de la dif-
férence :

20 s - 0,550 %) = 10 s. Compte tenu de la prolongation de la durée de mouvement

(par ex. 10 %), on obtient la durée réelle du mouvement vers le haut :

10's - ((100 % + 10 % (prolongation de Ia durée de mouvement)) © 100 %) =10 s - 1,1 = 11 s. Ensuite, la sor-
tie déplaceol/e volet roulant vers le haut pendant 11 s et positionne ainsi une hauteur de suspen-
sion de 25 %.

En outre, lors de positionnements en fin de course inférieure ou supérieure (0 % ou 100 %), la
durée de mouvement totale est toujours prolongée de 20 %.
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Exemple 4...

Le volet roulant d'une sortie a une durée de mouvement totale de 20 s. Le volet roulant est posi-
tionné sur 50 %. Il doit étre positionné sur 100 %. La différence de position est de 50 %. L'ac-
tionneur calcule la durée de mouvement nécessaire pour le positionnement de la différence :

20 s - 0,550 %) = 10 s. Etant donné que le mouvement est un mouvement en fin de course, I'ac-
tionneur prolonge invariablement la durée de mouvement totale de 20 % :

10s + (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s. Ensuite, la sortie déplace le volet roulant vers le bas pen-
dant 14 s et positionne ainsi de maniére sdre une hauteur de suspension de 100 %.

Exemple 5...

Le volet roulant d'une sortie a une durée de mouvement totale de 20 s. Le volet roulant est posi-
tionné sur 50 %. Il doit étre positionné sur 0 %. La différence de position est de 50 %. L'action-
neur calcule la durée de mouvement non prolongée nécessaire pour le positionnement de la dif-
ference : 20 s - 0,550 %) = 10 s. Etant donné que le mouvement est un mouvement en fin de
course, l'actionneur prolonge en outre invariablement la durée de mouvement totale de 20 % :
10s+ (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s.

Compte tenu de la prolongation de la durée de mouvement (par ex. 10 %), on obtient la durée
réelle du mouvement vers le haut :

14 s - ((100 % + 10 %(prolongation de la durée de mouvement)) - 100 %) =14 s - 1,1 = 15,4 S. Ensuite, la
sortie déplace le volet roulant vers le haut pendant 15,4 s et positionne ainsi de maniére sire
une hauteur de suspension de 0 %.

[i] L'actionneur n'exécute les mouvements de positionnement que lorsqu'une nouvelle posi-
tion, différente de la position actuelle, est spécifiée.

(i] L'actionneur enregistre temporairement les positions de la suspension ou des volets d'aé-
ration. L'actionneur ne peut se placer sur de nouvelles positions données pour la suspen-
sion ou les volets d'aération que lorsque les positions actuelles sont identifiées. Pour ce
faire, chaque sortie doit se synchroniser aprés I'activation de la tension d'alimentation ou
aprées chaque opération de programmation via I'ETS (adresse physique, programme d'ap-
plication, partiel). Cette synchronisation est réalisée a I'aide d'une course de référence
(cf. « Course de référence »).

i/ Les mouvements de position en cours sont annulés en cas de défaillance de la tension de
bus ou secteur. En cas de défaillance du bus, le comportement paramétré est exécuté. Les
entrainements s'arrétent en cas de défaillance du secteur. Les mouvements de position
sont également interrompus par I'activation de la commande manuelle.

Calcul de la position des lamelles (uniquement pour les stores)

Dans le mode de service « Store », I'actionneur calcule également toujours la position de la-
melles, ce qui permet de déterminer I'angle d'ouverture et donc la « translucidité » du store. De
plus, un positionnement des lamelles est toujours effectué aprés qu'une nouvelle position de
store a été atteinte. De cette maniére, les derniéres positions de lamelles réglées sont suivies
ou réglées sur une nouvelle valeur, si un changement de position a eu lieu.

Pour les systémes de stores monomoteurs sans position de travail, les lamelles sont réglées di-
rectement par un changement de la hauteur de store. C'est pourquoi un réglage de la position
des lamelles influence toujours la position du store (figure 33).

100%\5\ i ///

0% v / I
0’ 0% ! Incidence de
(] ! i
___________ —— m—— la lumiere
Store=d0% ——» L e
! . L4z

Store-position Store=45% ——» omm—— 6 paramétrés
prescrite —»Store=50% ——» d 5 y Durée de mouvement des lamelles

Figure 33: Exemple de positionnement des lamelles avec effet sur la position du store
(Particulierement pour type de lamelles 1. Type 2 équivalent en substance.)
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Etant donné que la position des lamelles spécifiée doit rester réglée de maniére fixe jusqu'au
prochain changement, I'actionneur n'exécute pas de changements de position de la hauteur du
store, si la durée de mouvement calculée pour le changement de position est inférieure a la du-
rée de mouvement des lamelles paramétrée.

De maniére analogue, l'actionneur prend en compte le comportement des durées de mouve-
ment de la lamelle et du store et recalcule toujours, lors des positionnements des lamelles, la
position du store en résultant. En cas d'utilisation des objets de retour d'informations de position
(cf. « Retour d'infos de position »), I'actionneur envoie également au bus les positions de store
changées par I'adaptation.

Exemple (figure 33)...

La position de store est spécifiée sur 50 %. Un changement de I'angle des lamelles

(100 % a 0 %) entraine le calcul d'une nouvelle position de store, qui sera aussi suivie dans les
objets de retour d'informations de positionnement. Dans ce cas, si I'actionneur doit régler une
nouvelle position de store, par ex. de 47 %, l'actionneur n'effectue aucun mouvement, car la du-
rée de mouvement calculée est inférieure a la durée de mouvement des lamelles paramétrée et
donc au mouvement des lamelles. Dans cet exemple, un changement de la position du store
sur 55 % entraine un mouvement du store, car le changement n'est pas compris dans le mou-
vement des lamelles (0 a 100 %).

Pour chaque processus de positionnement, la position théorique du store se rapporte a une po-
sition des lamelles de 100 %. Pour cette raison, une position de store inférieure est envoyée en
retour pour la position théorique en cas de repositionnement de la lamelle (0 a 100 %).

Exception : Une position de store théorique de 0 % (fin de course supérieure) est affectée a la
position des lamelles 0 %. Le repositionnement de la lamelle entraine alors également un chan-
gement de la hauteur du store (mouvement vers le bas court). Une position de store supérieure
est envoyée en retour comme position théorique uniquement dans ce cas (figure 34). Les
lamelles de type 1 sont en régle générale droites, si le store se trouve en fin de course supé-
rieure. Pour cette raison, la position des lamelles calculée pour les lamelles de type 1 ne corres-
pond a I'angle d'ouverture réel qu'aprés le premier déplacement complet de la premiére lamelle
Position finale

(100 %).
—
z
supérieure

T —
= = N ST N Incidence de
Store (doity=0% ——® == ... .. B \ 1009 12 lumiere

Store =5 % —
Store=10% ——» Mouvement de translation 6

Position finale ————— ——— ————

supérieure \\ —— 50 O /0 %
—
gt — 5 é <4— Store (doit) = 0 %

TMouvement de translation

Figure 34: Exemple de positionnement des lamelles pour une position de store en fin de course
supérieure
(Particulierement pour type de lamelles 1.)

Exemple (figure 34)...

La position de store est spécifieée sur 0 %. Grace au mouvement prolongé, le store se trouve as-
surément en fin de course supérieure. Un changement de I'angle des lamelles (0 % a 100 %)
entraine le calcul d'une nouvelle position de store, qui sera aussi suivie dans les objets de re-
tour d'informations de positionnement. Dans ce cas, si I'actionneur doit régler une nouvelle posi-
tion de store, par ex. de 5 %, I'actionneur n'effectue aucun mouvement, car la durée de mouve-
ment calculée est inférieure a la durée de mouvement des lamelles paramétrée et donc au
mouvement des lamelles. Dans cet exemple, un changement de la position du store sur 15 %
entraine un mouvement du store, car le changement n'est pas compris dans le mouvement des
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lamelles (0 a 100 %).

[i] L'actionneur n'exécute les mouvements de positionnement des lamelles que lorsqu'une
nouvelle position, différente de la position actuelle des lamelles, est spécifiée.

(i) L'actionneur enregistre temporairement les positions des lamelles. L'actionneur ne peut se
placer sur de nouvelles positions données pour les lamelles que lorsque la position actuelle
est connue. Pour ce faire, chaque sortie doit se synchroniser apreés |'activation de la ten-
sion d'alimentation ou aprés chaque opération de programmation via I'ETS (adresse phy-
sique, programme d'application, partiel). Cette synchronisation est réalisée a l'aide d'une
course de référence des lamelles ou du store (cf. « Course de référence »).

(il Aprés un positionnement de la hauteur de store, les lamelles sont toujours aussi reposition-
nées. Dans ce cas, |'actionneur positionne en principe les lamelles sur 100 % aprés la re-
mise en marche de la tension d'alimentation ou aprés une opération de programmation
ETS, si aucune spécification particuliére de position n'a eu lieu pour les lamelles.

(i] Plus le rapport entre la durée de mouvement des lamelles et la durée de mouvement du
store est petit, plus le positionnement fonctionne précisément et moins le réglage de I'angle
des lamelles influence la hauteur du store.

Course de référence

Aprés une opération de programmation ETS (adresse physique, programme d'application, par-
tiel) ou apres une défaillance de la tension d'alimentation de I'actionneur (tension de bus et ten-
sion secteur), toutes les données de position actuelles sont inconnues. Un équilibrage de posi-
tion doit tout d'abord avoir lieu, avant que I'actionneur ne puisse atteindre de nouvelles positions
apres le retour de la tension de bus ou secteur ou apres une opération de programmation. Un
équilibrage de position est possible en effectuant la course de référence.

Une course de référence est une durée de mouvement en fin de course supérieure prolongée
de 20 % et de la prolongation de la durée de mouvement paramétrée (figure 35).Une course de
référence ne peut pas étre réenclenchée.

Les courses de référence peuvent étre exécutées par les commandes suivantes...

- un fonctionnement longue durée en fin de course supérieure activé par I'objet de communi-
cation correspondant et ininterrompu (un mouvement de sécurité terminé convient égale-
ment),

- un positionnement a 0 %,

- une commande manuelle par un mouvement en fin de course supérieure.
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Figure 35: Course de référence

En cas de positionnement des lamelles d'un store par les objets de communication correspon-
dants apres le retour de la tension de bus et secteur ou aprés une opération de programmation,
une course de référence des lamelles est nécessaire, si le store n'a pas encore été déplacé
vers le haut ou vers le bas pendant au moins la durée de mouvement des lamelles paramétrée.
Lors d'une course de référence des lamelles, I'actionneur déplace en principe d'abord les la-
melles pour la durée de mouvement des lamelles paramétrée dans la position entierement ou-
verte (0 %) et les positionne ensuite dans la position souhaitée. Par ailleurs, la position des la-
melles est considérée comme équilibrée dés que le store s'est déplacé en raison d'une com-
mande longue durée vers le haut ou vers le bas pendant au moins la durée de mouvement des
lamelles paramétrée.

(il Une course de référence du store terminée équilibre aussi la position des lamelles.

Si une course de référence est par exemple interrompue par un fonctionnement courte du-
rée, la position est, comme auparavant, inconnue.

i/ Un fonctionnement longue durée en fin de course inférieure activé par I'objet de communi-
cation correspondant équilibre également la position de référence.

En outre, il est possible de forcer une course de référence avec la fonction de protection
solaire avant chaque mouvement de protection solaire, méme si les positions sont
connues. Il est ainsi possible de garantir que la position de protection solaire paramétrée
sera toujours atteinte avec précision lors de la protection solaire, mais aussi aprés plu-
sieurs mouvements de position.

i) Siles entrainements raccordés sont positionnés fréquemment (par exemple plusieurs fois
pas jour), des imprécisions de positionnement peuvent apparaitre aprés un certain temps.
Ces écarts de position par rapport a la position théorique sont la plupart du temps dues a
des influences physiques extérieures. Afin de toujours obtenir un positionnement précis en
fonctionnement, il est recommandé d'effectuer une course de référence au moins une fois
par jour. Ceci peut par exemple étre réalisé par une commande monter-central sur I'objet
longue durée.
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Spécification de position

Les spécifications de position suivantes sont différenciées...

- positionnement direct par les objets de positionnement (mode direct),

- positionnement par I'activation de la fonction de protection solaire,

- positionnement par le comportement apres défaillance de la tension de bus ou retour de la
tension de bus ou secteur,

- positionnement par un appel de scéne.

Positionnement par les objets de positionnement :

Chaque store, volet roulant, marquise ou volet d'aération peut étre positionné directement par
I'objet « Position ... » séparé pour chaque sortie. Les lamelles possédent également un objet de
positionnement propre. Le déplacement suit toujours la derniére position regue. L'actionneur
n'indique aucune réaction si la valeur de position réglée ou a suivre est regue plusieurs fois de
suite.

Ce type de pilotage est, de méme qu'une commande par les objets courte durée, longue durée
ou central ou par un appel de scéne, désigné par « mode direct ». Pour cette raison, le position-
nement par les objets a la méme priorité.

Un mouvement de position provoqué par les objets de communication peut étre interrompu a
tout moment par une commande longue durée, courte durée ou centrale ou par un appel de
sceéne. Il est possible de neutraliser le mode direct a I'aide des fonctions de niveau plus élevé,
par ex. la commande manuelle, la position forcée, la sécurité ou la protection solaire
(paramétrable).

Les télégrammes de position doivent correspondre au format de données 1 octet selon

KNX type de point de données 5.001 (Scaling). L'actionneur convertit la valeur regue (0 a 255)
de maniére linéaire en une position (0 a 100 %) (voir tableau 2).

valeur regue position déduite

(0...255) (0...100 %)

0 0 % (fin de course supérieure/lamelle ou volet d'aération ouvert)
! | (toutes les valeurs intermédiaires arrondies a 1 % pres)

255 100 % (fin de course inférieure/lamelle ou volet d'aération fermé)

Tableau 2: Format de données des objets de positionnement avec conversion en valeurs de po-
sition en pourcentage

Il est possible que de nouveaux télégrammes de position soient regus alors qu'un mouvement
de positionnement est en cours. Dans ce cas, 'actionneur exécute un changement immédiat du
sens de mouvement, lorsque la nouvelle position doit étre atteinte dans l'autre sens.

Si une position de lamelles est regue pendant le positionnement d'un store, le store est position-
né jusqu'au bout, puis la lamelle. Si une position de store est recue pendant le positionnement
des lamelles, I'actionneur interrompt le positionnement des lamelles et suit la nouvelle position
de store. Ce n'est qu'ensuite que I'actionneur effectue la derniére position de lamelles regue.

En cas de positionnement d'un store, la position des lamelles est en principe suivie. Aprés l'acti-
vation de la tension d'alimentation de I'actionneur ou aprés une opération de programmation
ETS, la position des lamelles peut étre inconnue, s'il n'y a eu aucune commande longue durée
vers le haut ou vers le bas pendant au moins la durée de mouvement des lamelles paramétrée
ou aucun positionnement des lamelles (pas de course de référence des lamelles). Dans ce cas,
la lamelle est déplacée dans la position entierement fermée (100 %) lors du positionnement du
store. La position des lamelles est ensuite considérée comme égalisée.

i/ En option, la fonction de protection solaire a la possibilité de recevoir la hauteur de suspen-
sion, la position des volets d'aération ou la position des lamelles a régler en cas de soleil
via des objets de communication séparés et de les spécifier de maniere variable de cette
facon. Cette spécification de position variable de la fonction de protection solaire fonc-
tionne de maniére identique a la spécification des positions via les objets de communica-
tion en mode direct. Seule la priorité des télégrammes entrants d'un mode direct en cas de
fonction de protection solaire activée peut étre paramétrée en plus dans I'ETS.

Positionnement par la fonction de protection solaire, par le comportement aprés défaillance de
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la tension de bus ou retour de la tension de bus ou secteur, ou par un appel de scéne :

Pour les fonctions citées de I'actionneur, les positions a accoster sont paramétrées directement
dans I'ETS en fonction du mode de fonctionnement réglé. Il est possible de spécifier des va-
leurs de position entre 0 % et 100 % par pas de 1 %.

Dans ces cas, le positionnement de la hauteur de store a lieu en premier pour un store. La posi-
tion des lamelles paramétrée n'est suivie qu'ensuite.

(il A prendre en compte lors de chaque positionnement : Si les entrainements raccordés sont
positionnés fréquemment (par exemple plusieurs fois pas jour), des imprécisions de posi-
tionnement peuvent apparaitre aprés un certain temps. Ces écarts de position par rapport
a la position théorique sont la plupart du temps dues a des influences physiques exté-
rieures. Afin de toujours obtenir un positionnement précis en fonctionnement, il est recom-
mandé d'effectuer une course de référence au moins une fois par jour. Ceci peut par
exemple étre réalisé par une commande monter-central sur I'objet longue durée.

Retours d'infos de position

L'actionneur peut en outre suivre les valeurs de position actuelles via des objets de retour d'in-
formations séparés pour spécifier les positions avec les objets de positionnement et également
les envoyer au bus, dans la mesure ou la tension de bus est appliquée. De cette maniere, il est
possible de distinguer la position théorique spécifiée de la position réelle pour les entraine-
ments pilotés.

Les retours d'informations de position suivants sont - en fonction du mode de service paramétré
- réglables pour chaque sortie...

- retour d'informations (1 octet) de la position du store, du volet roulant, de I'auvent ou du vo-
let d'aération,
- retour d'informations (1 octet) de la position des lamelles (uniquement pour les stores).

Les retours d'informations de position individuels peuvent étre autorisés indépendamment les
uns des autres dans I'ETS et disposent d'objets de communication propres.

L'actionneur calcule la position actuelle pour chaque mouvement d'entrainement et la suit dans
les objets de retour d'informations de position. Méme si une sortie a été pilotée par des télé-
grammes courte durée ou longue durée ou par la commande manuelle, les positions sont sui-
vies et les objets de retour d'informations actualisés, dans la mesure ou la tension de bus est
appliquée.

Les objets de retour d'informations sont actualisés dans les cas suivants...

- alafin d'un mouvement moteur, y compris le positionnement des lamelles pour les stores,
si I'entrailnement s'arréte et que la nouvelle position est réglée,

- dans le cas d'un mouvement en fin de course dés le moment ou la position de fin de
course a été atteinte par le calcul, a savoir avant I'écoulement de la prolongation de 20 %
et de la prolongation de la durée de mouvement.

Les objets de retour d'informations ne sont pas actualisés si la position renvoyée en dernier
aprés un mouvement n'a pas changé (par ex. en cas de repositionnement du store, la position
des lamelles identique n'est pas renvoyée).

L'actionneur ne peut calculer aucune position pour le retour d'informations si les données de
position actuelles ne sont toujours pas connues apres la mise en marche de la tension d'alimen-
tation (tension de bus et tension secteur) ou aprés une opération de programmation ETS. Dans
ces cas de figure, une course de référence (cf. « Course de référence ») doit d'abord étre réali-
sée pour que I'équilibrage de position puisse avoir lieu. En cas de positions inconnues, I'action-
neur effectue automatiquement des courses de référence lorsqu'il recoit de nouvelles positions
et doit les régler. Tant qu'une position est inconnue, la valeur d'objet des objets de retour d'infos
reste sur « 0 ».
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Régler le retour d'informations pour la position de store, volet roulant, auvent ou volets
d'aération

Les retours d'informations peuvent étre autorisés et congus indépendamment pour chaque sor-
tie. En cas de retours d'informations autorisés, I'ETS adapte le texte de paramétre en fonction
du mode de service réglé (« Retour d'infos position store »,

« Retour d'infos position volet roulant/auvent » ou « Retour d'infos position volet d'aération »).
Le retour d'informations peut étre utilisé comme un objet de notification actif ou comme un objet
d'état passif. Le retour d'informations de position est envoyé au bus en tant qu'objet de notifica-
tion actif lors de chaque changement de la valeur de position. Dans la fonction en tant qu'objet
d'état passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement. La valeur
d'objet doit étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de communication
de I'objet correspondant nécessaires a la fonction.

Avec un objet de notification activement émetteur, la position actuelle peut étre envoyée au bus
apres le retour de la tension de bus, si la valeur de position differe par rapport a la derniere
transmission. Dans ce cas, le retour d'informations peut étre envoyé de maniére temporisée, si
les données de position sont connues, pour réduire la charge du bus, sachant que la durée de
temporisation est alors réglée en bloc pour toutes les sorties

(cf. « Temporisation aprés retour de la tension de bus »).

Les fonctions de retour d'informations d'une sortie doivent étre autorisées sur la page de para-
meétres « Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie). Les parameétres pour les re-
tours d'informations sont alors visibles.

m  Régler le paramétre « Retour d'infos position store »,
« Retour d'infos position volet roulant/auvent » ou
« Retour d'infos position volet d'aération » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet de notification actif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. La position est envoyée dés qu'un changement se pro-
duit. En cas de position inconnue, aucune valeur n'est envoyée activement.

= Régler le paramétre « Retour d'infos position store »,
« Retour d'infos position volet roulant/auvent » ou "Rickmeldung Liftungsklappenposition”
de la page de parameétres « Ax — Retour d'informations » sur
« L'objet retour d'infos est un objet d'état passif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. La position n'est envoyée en réponse que lorsque I'objet
de retour d'informations est lu par le bus. En cas de position inconnue, la valeur « 0 » est
renvoyée a la lecture.

Le retour d'informations doit étre réglé comme activement émetteur.

= Sj une temporisation est nécessaire apres le retour de la tension de bus, configurer le pa-
rameétre « Temporisation pour retour d'infos apres retour de la tension de bus » de la page
de paramétres « Ax — Retours d'informations » sur « Oui ».

Le retour d'informations de position est envoyé de maniére temporisée aprés le retour de la
tension de bus. Aprés I'écoulement de la durée de temporisation, la derniére valeur de po-
sition réglée statiquement est transmise au bus. Au cours d'une durée de temporisation,
aucun retour d'informations n'est envoyé, méme si une valeur de position change pendant
la temporisation.

Régler le retour d'informations de position des lamelles (uniquement pour les stores)

Les retours d'informations pour les positions de lamelles peuvent étre autorisés et congus indé-
pendamment pour chaque sortie. Comme le retour d'informations de position de la hauteur de
store, le retour d'informations peut étre utilisé comme un objet de notification actif ou comme un
objet d'état passif.

Avec un objet de notification activement émetteur, la position actuelle des lamelles peut étre en-
voyée au bus apres le retour de la tension de bus, si la valeur de position différe par rapport a la
derniére transmission. Dans ce cas, le retour d'informations peut étre envoyé de maniére tem-
porisée, si les données de position sont connues, pour réduire la charge du bus, sachant que la
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durée de temporisation est alors réglée en bloc pour toutes les sorties
(cf. « Temporisation aprés retour de la tension de bus »).

Les fonctions de retour d'informations d'une sortie doivent étre autorisées sur la page de para-
meétres « Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie). Les paramétres pour les re-
tours d'informations de lamelles sont alors visibles.

= Reégler le parameétre « Retour d'infos position des lamelles » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet de notification actif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. La position est envoyée dés qu'un changement se pro-
duit. En cas de position inconnue, aucune valeur n'est envoyée activement.

m  Régler le paramétre « Retour d'infos position des lamelles » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet d'état passif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. La position n'est envoyée en réponse que lorsque I'objet
de retour d'informations est lu par le bus. En cas de position inconnue, la valeur « 0 » est
renvoyée a la lecture.

Le retour d'informations doit étre réglé comme activement émetteur.

= Sj une temporisation est nécessaire apres le retour de la tension de bus, configurer le pa-
ramétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de bus » de la page
de paramétres « Ax — Retours d'informations » sur « Oui ».

Le retour d'informations de position est envoyé de maniére temporisée aprés le retour de la
tension de bus. Aprés I'écoulement de la durée de temporisation, la derniére valeur de po-
sition réglée statiquement est transmise au bus. Au cours d'une durée de temporisation,
I'objet de retour d'informations concerné est actualisé, mais aucun retour d'informations
n'est envoyé activement, méme si une valeur de position change pendant la temporisation.

[i] Comportement du retour d'informations de position en cas de défaillance & de retour de la
tension :
En cas de retour de la tension de bus et d'alimentation en tension secteur activée de I'ac-
tionneur, les données de position actuelles sont toujours inscrites dans les objets de retour
d'informations. Les positions sont alors aussi envoyées au bus, si les objets de retour d'in-
formations sont activement émetteurs et les données de position different des derniéres
données renvoyées, par exemple par la commande manuelle. Lorsque les données de po-
sition ne sont pas connues, les objets de retour d'informations sont initialisés avec « 0 » et
ne sont pas envoyeés au bus.
Sans alimentation en tension secteur, les entrainements raccordés ne sont pas pilotés, de
sorte qu'aucun retour d'informations de position n'a lieu, méme en cas de retour de la ten-
sion de bus. En cas de retour de la tension secteur, le comportement paramétré est exécu-
té. Les objets de retour d'informations sont alors actualisés, si la tension de bus est appli-
quée.

i/ En cas de fonctionnement de store, les changements de position du store, qui se trouvent
dans l'ajustage des lamelles (0 @ 100 %), n'entrainent aucun mouvement et donc aucun
changement des données de position renvoyées.

Retours d'informations « position inconnue » et mouvement moteur

L'actionneur peut en outre renvoyer des informations d'état 1 bit étendues pour le retour d'infor-
mations de valeurs de position et les transmettre activement au bus, dans la mesure ou la ten-
sion de bus est appliquée.

Les retours d'informations d'état suivants sont réglables séparément pour chaque sortie...

- Retour d'informations d'une position non valide,
- Retour d'informations d'un mouvement moteur.

Retour d'informations d'une position non valide :
Aprés la mise en marche de la tension d'alimentation (tension de bus et tension secteur) ou
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aprés une opération de programmation ETS, toutes les données de position d'une sortie sont
inconnues. Dans ce cas, I'actionneur peut actualiser I'objet de retour d'informations

« position non valide » si la tension de bus est appliquée (valeur d'objet « 1 »), ce qui signale
alors que les valeurs d'objet des objets de retour d'informations de position 1 octet ne sont pas
valides.

Le retour d'informations d'une position non valide n'est retiré (valeur d'objet « 0 ») que lorsque
les données de position du store, du volet roulant, de marquise ou du volet d'aération ont été
équilibrées par une course de référence. Un simple équilibrage de la position des lamelles d'un
store n'entraine pas la remise a zéro d'un message d'état « position non valide ».

En option, la valeur d'objet du retour d'informations d'état peut étre envoyée activement au bus
en cas de changement.

Retour d'informations d'un mouvement moteur :

Via un objet de communication 1 bit séparé pour chaque sortie, l'actionneur peut signaler que
I'entrainement raccordé se déplace, la sortie est alors alimentée dans n'importe quel sens de
mouvement. L'objet de retour d'informations posséde la valeur d'objet « 1 » lorsque la sortie est
alimentée. De maniére analogue, un « 0 » est inscrit dans I'objet lorsque la sortie concernée
reste dans n'importe quelle position stop. Le moyen de pilotage de la sortie est alors sans im-
portance (commande courte ou longue durée, positionnement, commande manuelle, etc.).

En option, la valeur d'objet du retour d'informations d'état peut étre envoyée activement au bus
en cas de changement.

En cas de défaillance de la tension secteur au niveau de I'actionneur, un « 0 » est toujours ins-
crit dans l'objet de retour d'informations « Mouvement moteur ». Par ailleurs, I'état du retour
d'informations est exclusivement déduit de I'état du relais de I'actionneur. Ainsi, si un entraine-
ment devait étre bloqué ou déja se trouver dans une fin de course, la valeur renvoyée ne cor-
respond pas a l'état réel du mouvement moteur.

Régler le retour d'informations d'une position non valide

Le retour d'informations d'une position non valide peut étre autorisé et congu indépendamment
pour chaque sortie. En cas de retours d'informations autorisés, 'ETS adapte le texte de para-
métre en fonction du mode de service réglé (« Retour d'infos position store non valide »,

« Retour d'infos position volet roulant/auvent non valide » ou

« Retour d'infos position volet d'aération non valide »).

Le retour d'informations peut étre utilisé comme un objet de notification actif ou comme un objet
d'état passif. Le retour d'informations d'état est envoyé au bus en tant qu'objet de notification
actif lors de chaque changement de la valeur d'objet. Dans la fonction en tant qu'objet d'état
passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement. La valeur d'objet
doit étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de communication de
I'objet correspondant nécessaires a la fonction.

Avec un objet de notification activement émetteur, le télégramme de retour d'informations peut
étre envoyé de maniére temporisée apres le retour de la tension de bus pour réduire la charge
du bus, sachant que la durée de temporisation est alors réglée en bloc pour toutes les sorties
(cf. « Temporisation aprés retour de la tension de bus »).

Les fonctions de retour d'informations d'une sortie doivent étre autorisées sur la page de para-
meétres « Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie). Les paramétres pour les re-
tours d'informations sont alors visibles.

= Régler le paramétre « Retour d'infos position store non valide »,
« Retour d'infos position volet roulant/auvent non valide » ou
« Retour d'infos position volet d'aération non valide » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet de notification actif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. Un télégramme est envoyé dés qu'un changement se
produit (par ex. aprés une opération de programmation ETS, aprés la mise en marche de
la tension d'alimentation ou aprés une course de référence).

= Régler le paramétre « Retour d'infos position store non valide »,
« Retour d'infos position volet roulant/auvent non valide » ou
« Retour d'infos position volet d'aération non valide » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet d'état passif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. Un télégramme n'est envoyé en réponse que lorsque
I'objet de retour d'informations est lu par le bus.
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Le retour d'informations doit étre réglé comme activement émetteur.

®  Sjune temporisation est nécessaire apres le retour de la tension de bus, configurer le pa-
rameétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de bus » de la page
de parameétres « Ax — Retours d'informations » sur « Oui ».

Le retour d'informations d'une position non valide est envoyé de maniére temporisée aprés
le retour de la tension de bus. Aprés I'écoulement de la durée de temporisation, le dernier
état de la valeur d'objet réglé est transmis au bus. Au cours d'une durée de temporisation,
aucun retour d'informations n'est envoyé, méme si une valeur de position est identifiée, par
exemple par une course de référence.

(il L'envoi automatique apreés le retour de la tension de bus n'a lieu que si le changement de
I'état de I'objet s'est produit en interne (par exemple en raison d'une course de référence
pendant une commande manuelle).

Régler le retour d'informations d'un mouvement moteur

Le retour d'informations d'un mouvement moteur peut étre autorisé et concu indépendamment
pour chaque sortie. Le retour d'informations peut étre utilisé comme un objet de notification actif
ou comme un objet d'état passif. Le retour d'informations d'état est envoyé au bus en tant
qu'objet de notification actif lors de chaque changement de la valeur d'objet. Dans la fonction en
tant qu'objet d'état passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement.
La valeur d'objet doit étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de com-
munication de I'objet correspondant nécessaires a la fonction.

Avec un objet de notification activement émetteur, le télégramme de retour d'informations peut
étre envoyé de maniére temporisée apres le retour de la tension de bus pour réduire la charge
du bus, sachant que la durée de temporisation est alors réglée en bloc pour toutes les sorties
(cf. « Temporisation aprés retour de la tension de bus »).

Les fonctions de retour d'informations d'une sortie doivent étre autorisées sur la page de para-
meétres « Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie). Les paramétres pour les re-
tours d'informations sont alors visibles.

m  Régler le paramétre « Retour d'infos mouvement moteur » de la page de parameétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet de notification actif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. Un télégramme est envoyé dés que I'entrainement rac-
cordé se met en mouvement ou s'arréte.

m  Régler le paramétre « Retour d'infos mouvement moteur » de la page de paramétres
« Ax — Retour d'informations » sur « L'objet retour d'infos est un objet d'état passif ».

L'objet retour d'infos est autorisé. Un télégramme conforme au mouvement moteur actuel
n'est envoyé en réponse que lorsque I'objet de retour d'informations est lu par le bus.

Le retour d'informations doit étre réglé comme activement émetteur.

®  Sj une temporisation est nécessaire apres le retour de la tension de bus, configurer le pa-
ramétre « Temporisation pour retour d'infos aprés retour de la tension de bus » de la page
de parameétres « Ax — Retours d'informations » sur « Oui ».

Le retour d'informations d'un mouvement moteur est envoyé de maniére temporisée aprés
le retour de la tension de bus, par exemple lorsque l'entrainement se met en mouvement
en raison du comportement aprés retour de la tension de bus réglé. Aprés I'écoulement de
la durée de temporisation, le dernier état de la valeur d'objet réglé est transmis au bus. Au
cours d'une durée de temporisation, aucun retour d'informations n'est envoyé, méme si
I'entrainement s'arréte ou se met en mouvement.

(i L'envoi automatique apres le retour de la tension de bus n'a lieu que si l'entrainement se
met en mouvement aprés le retour du bus ou si un changement du mouvement moteur
s'est produit en raison de la défaillance du bus.
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Fonction de sécurité

L'actionneur distingue jusqu'a cing fonctions de sécurité différentes :

3 alarmes vent, 1 alarme pluie, 1 alarme gel. Chaque fonction de sécurité dispose d'un objet de
communication propre, ce qui permet d'activer ou de désactiver les fonctions indépendamment
les unes des autres. Les fonctions de sécurité sont créées et configurées en bloc pour toutes
les sorties (cf. chapitre « Description fonction intercanaux — Fonctions de sécurité »).

Les différentes sorties de I'actionneur peuvent étre affectées séparément a certaines ou a
toutes les fonctions de sécurité. Seules les sorties affectées réagissent a un changement d'état
des objets de sécurité. Les réactions sont alors paramétrables séparément pour chaque alarme
au début d'un message d'alarme (télégramme « 1 ») et en bloc pour toutes les alarmes a la fin
(télégramme « 0 ») de tous les messages d'alarme (figure 36).
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Figure 36: Schéma fonctionnel des fonctions de sécurité orientées canal

L'affectation d'une sortie aux alarmes au vent, a I'alarme pluie et a I'alarme gel est effectuée in-
dépendamment. Si une sortie est reliée a plusieurs alarmes, la priorité réglée décide quelle
alarme prévaut et sera exécutée. Une alarme ayant une priorité plus élevee neutralise alors les
alarmes ayant les priorités les plus basses. Dés qu'une alarme de sécurité ayant une priorité
plus élevée est arrétée, I'alarme de sécurité ayant la priorité subordonnée est exécutée, dans la
mesure ou l'alarme de sécurité subordonnée est active.

L'ordre de priorité des alarmes au vent par rapport a I'alarme gel ou a l'alarme pluie est paramé-
trable entre les canaux dans l'onglet de configuration « Sécurité ». Les trois alarmes au vent ont
invariablement la méme priorité les unes par rapport aux autres (OU logique). La derniére ac-
tualisation de télégramme des objets d'alarme au vent décide de I'alarme au vent qui sera exé-
cutée. L'alarme au vent n'est entierement désactivée que lorsque les trois objets sont inactifs

(« 0 »).

Une sortie dans I'alarme de sécurité active est verrouillée, c.-a-d. qu'un pilotage de la sortie
concernée via le bus est bloqué par une commande directe (télégramme courte durée, longue
durée, scénes, positionnement, central) ou par une fonction de protection solaire. Seules une
position forcée et une commande manuelle directement sur I'appareil ont une priorité plus éle-
vée, de sorte que ces fonctions peuvent neutraliser un verrouillage de sécurité. A la fin d'une
position forcée ou d'une commande manuelle, la réaction de sécurité est a nouveau exécutée,
si une alarme de sécurité affectée est encore active.

Affecter les alarmes de sécurité

Les affectations des alarmes de sécurité individuelles peuvent étre réalisées séparément pour
chaque sortie. L'affectation de canal s'effectue sur la page de parameétres
« Ax — Sécurité » (x = paire de numéros de la sortie).

Les fonctions de sécurité doivent étre autorisées en bloc sur la page de paramétres
« Sécurité », avant que les affectations aux sorties ne soient configurées.
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La fonction de sécurité d'une sortie doit &tre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = numéro de la sortie). Les paramétres orientés canal pour la fonction
de sécurité sont alors visibles.

= Sj une affectation aux alarmes au vent est nécessaire, régler le paramétre
« Affectation aux alarmes vent » sur la ou les alarme(s) au vent requise(s).

La sortie est affectée aux alarmes au vent indiquées.

®m  Sj une affectation a I'alarme pluie est nécessaire, régler le paramétre
« Affectation a l'alarme pluie » sur « Oui ».

La sortie est affectée a I'alarme pluie.

= Sj une affectation a I'alarme gel est nécessaire, régler le parameétre
« Affectation a I'alarme gel » sur « Oui ».

La sortie est affectée a l'alarme gel.

=

Si une sortie est affectée a une alarme qui n'a pas été autorisée en bloc, I'affectation n'a
pas de fonction.

[i] Le chapitre « Description fonction intercanaux — Fonctions de sécurité » fournit d'autres in-
dications concernant I'activation ou la désactivation d'une alarme de sécurité, le réglage de
la priorité, ainsi que la surveillance cyclique.

Régler le comportement au début d'une alarme de sécurité

Le comportement d'une sortie au début d'une alarme de sécurité peut étre paramétré séparé-
ment pour chaque alarme (alarmes au vent ensemble, alarmes pluie et gel séparément). Le ré-
glage du comportement de I'alarme s'effectue sur la page de paramétres

« Ax — Sécurité » (x = paire de numéros de la sortie). Au début d'une alarme de sécurité, I'ac-
tionneur verrouille les sorties concernées, c.-a-d. qu'un pilotage via le bus est bloqué par une
commande directe ou par une fonction de protection solaire.

En fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
ramétres (« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » « « fermer volet »).

Les fonctions de sécurité doivent étre autorisées en bloc sur la page de paramétres
« Sécurité ».

La fonction de sécurité d'une sortie doit &tre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = numéro de la sortie). Les paramétres orientés canal pour la fonction
de sécurité sont alors visibles.

Le comportement en cas d'alarme de sécurité est réglable uniquement lorsque la sortie concer-
née est affectée a I'alarme correspondante. Les paramétrages relatifs aux alarmes ne sont pas
différents, de sorte que la sélection de paramétre n'est décrite par la suite qu'une seule fois, a
titre d'exemple.

= Régler le paramétre « Comportement en cas de ... » sur « aucune réaction ».

Au début de I'alarme, la sortie est verrouillée et le relais de la sortie n'indique aucune réac-
tion. A ce moment, les mouvements en cours sont encore effectués entiérement jusqu'au
bout.

= Régler le paramétre « Comportement en cas de ... » sur « monter » ou « ouvrir volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le haut ou ouvre le volet d'aération au début de
I'alarme et verrouille alors la sortie.

= Régler le paramétre « Comportement en cas de ... » sur « descendre » ou « fermer volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le bas ou ferme le volet d'aération au début de
I'alarme et verrouille alors la sortie.

= Régler le paramétre « Comportement en cas de ... » sur « stop ».

Au début de I'alarme, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la position « stop » et
verrouille la sortie. Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait
interrompu.
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(i Ladurée de mouvement de sécurité d'une sortie en fins de course est déterminée par le
paramétre « Durée de mouvement » de la page de paramétres « Ax - Durées ». Un mou-
vement de sécurité comme le fonctionnement longue durée est alors déduit de la durée de
mouvement. Mouvement vers le bas : durée de mouvement + 20 % ; mouvement vers le
haut : durée de mouvement + 20 % + prolongation de la durée de mouvement paramétrée.
Les mouvements de sécurité ne peuvent pas étre réenclenchés.

[i] Pour les stores, un suivi des lamelles a la fin des mouvements de sécurité en fins de
course n'est pas exécuté.

Régler le comportement a la fin de toutes les alarmes de sécurité

L'actionneur déverrouille uniquement une sortie lorsque toutes les alarmes de sécurité affectées
a la sortie sont inactives. Ensuite, la sortie concernée montre le

« Comportement en fin de sécurité » paramétré. Le réglage de ce comportement s'effectue en
bloc pour toutes les alarmes sur la page de paramétres

« Ax — Sécurité » (x = paire de numéros de la sortie).

En fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
ramétres (« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » « « fermer volet »).

Les fonctions de sécurité doivent étre autorisées en bloc sur la page de paramétres
« Sécurité ».

La fonction de sécurité d'une sortie doit &tre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations ». Les paramétres orientés canal pour la fonction de sécurité sont alors vi-
sibles.

= Régler le paramétre « Comportement en fin de sécurité » sur « aucune réaction ».

A la fin de toutes les alarmes de sécurité, la sortie est autorisée et le relais de la sortie n'in-
dique aucune réaction. A ce moment, les mouvements en cours sont effectués jusqu'au
bout.

m  Régler le paramétre « Comportement en fin de sécurité » sur « monter » ou
« ouvrir volet ».

L'actionneur autorise la sortie a la fin de toutes les alarmes de sécurité et déplace la sus-
pension vers le haut ou ouvre le volet d'aération.

= Régler le paramétre « Comportement en fin de sécurité » sur « descendre » ou
« fermer volet ».

L'actionneur autorise la sortie a la fin de toutes les alarmes de sécurité et déplace la sus-
pension vers le bas ou ferme le volet d'aération.

m  Régler le paramétre « Comportement en fin de sécurité » sur « stop ».

A la fin de toutes les alarmes de sécurité, la sortie est autorisée et I'actionneur pilote les re-
lais de la sortie dans la position « stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en
cours est de ce fait interrompu.

m  Régler le paramétre « Comportement en fin de sécurité » sur « Suivre la position ».

A la fin de toutes les alarmes de sécurité, I'état réglé statiquement en dernier avant la fonc-
tion de sécurité ou suivi pendant la fonction de sécurité et enregistré en interne est réglé
sur la sortie. Les objets de position, I'objet longue durée et la fonction de scénes sont alors
suivis.

(il Avec le réglage « Suivre la position » : I'actionneur peut suivre des positions absolues (té-
Iégramme de position, valeur de scénes) en cas d'autorisation de la sécurité uniquement
lorsque les données de position sont connues et que les positions ont été spécifiées. Dans
le cas contraire, aucune réaction n'est exécutée au moment de I'autorisation de la sécurité.
Il est possible de suivre des données de position lorsqu'une position était réglée définie
avant la fonction de sécurité ou lorsqu'un nouveau télégramme de position a été regu par
les objets de positionnement pendant le verrouillage de la sécurité. Dans ce dernier cas,
une course de référence est effectuée en cas d'autorisation de la sécurité, lorsque la posi-
tion n'était pas connue avant ou pendant le verrouillage de la sécurité.

Les positions de lamelles connues sont également suivies de la maniére décrite. Ceci se
produit méme si la hauteur de store n'est pas connue.

A l'inverse, les mouvements longue durée (mouvement sans spécification de position) sont
toujours suivis.
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i/ Le « Comportement en fin de sécurité » réglé est exécuté uniquement lorsque la sortie
passe en mode direct aprés la fin de toutes les alarmes de sécurité. Ceci est exécuté en
cas de protection solaire activée (indépendamment de la priorité réglée par rapport au
mode direct).

Fonction de protection solaire - Généralités

Une fonction de protection solaire peut étre configurée et exécutée séparément pour chaque
sortie de I'actionneur. En régle générale, une protection solaire est combinée a des stores, des
volets roulants ou des auvents et permet donc par exemple I'ombrage intelligent de pieces, ter-
rasses ou balcons en cas de soleil - dépend également de I'angle et de l'intensité du soleil(fi-
gure 37)
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Figure 37: Principe d'une protection solaire (exemples)
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Les fonctions de protection solaire de I'actionneur peuvent étre adaptées a quatre cas d'applica-
tion. Pour les applications simples — par exemple pour la mesure indépendante du sens de l'in-
tensité du soleil par un capteur de luminosité — les suspensions pilotées peuvent étre ouvertes
entiérement ou en partie, de maniére a pouvoir éviter un rayonnement solaire perturbateur.
Dans ce type d'applications, la fonction de protection solaire évalue seulement le

signal solaire 1 bit du capteur de luminosité ou d'un capteur similaire (par ex. station météo
avec surveillance de valeur limite) et ordonne la fermeture ou I'ouverture des suspensions pilo-
tées sur des positions paramétrées de maniére fixe ou bien spécifiées par le bus de maniére
variable.

Pour les applications étendues — par exemple pour les commandes d'ombrage par les stations
météo, qui évaluent en outre I'angle du soleil en fonction des coordonnées astronomiques et
spécifient la suspension mais aussi les positions des lamelles — la fonction de protection solaire
peut étre étendue par une commande automatique. Dans ce type d'applications, la fonction de
protection solaire évalue les objets de communication de bus, ce qui permet d'autoriser ou de
verrouiller la commande automatique lors du fonctionnement de I'actionneur. Il en résulte une
multitude de possibilités de combinaison avec des systémes de commande de store intelligents.

Méme avec les applications de protection solaire simples, les positions de lamelles des stores
peuvent étre corrigées ultérieurement de maniére fixe ou variable pour les adapter a une situa-
tion d'ombrage individuelle. En outre, un offset de lamelles peut étre réglé statiquement dans le
paramétrage ETS — par exemple pour adapter la réverbération du soleil en fonction de la locali-
sation du batiment — ou peut étre spécifié en plus par l'objet de communication de bus de ma-
niere dynamique — par ex. pour la correction ultérieure « manuelle » de l'ouverture des lamelles
par les personnes se trouvant dans la piéce ou par une commande de batiment centrale.

Dans tous les cas, la priorité entre un télégramme de soleil ou automatique entrant et le mode
direct d'une sortie (télégramme courte durée, longue durée, scénes, positionnement, central)
est réglable dans I'ETS. De cette maniére, une position de protection solaire peut par exemple
étre influencée par une commande « manuelle » au niveau d'une touche sensorielle dans la
piece et la fonction de protection solaire peut étre interrompue. Alternativement, un mode direct
ne peut pas interrompre la protection solaire, la sortie est donc verrouillée.

Une fonction de protection solaire peut étre neutralisée par une fonction de sécurité, une posi-
tion forcée ou bien une commande manuelle directement sur I'appareil, car ces fonctions de
I'actionneur possédent invariablement une priorité plus élevée. A la fin des fonctions mention-
nées ayant une priorité plus élevée, la réaction, comme au début de la protection solaire, est a
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nouveau exécutée lorsqu'une fonction de protection solaire est encore active a ce moment.

L'actionneur distingue deux configurations de protection solaire. Il est possible d'autoriser la
protection solaire simple, ou bien la protection solaire étendue.

Fonction de protection solaire - Protection solaire simple

Dans la protection solaire simple, I'ombrage du soleil est activé et désactivé par

I'objet de communication 1 bit « Soleil/ombrage fagade ». La polarité de cet objet est réglable
dans I'ETS. La protection solaire est activée uniquement lorsque I'objet arrive a signaler

« Soleil » conformément a la polarité réglée. Aprés une opération de programmation ETS ou
aprés la mise en marche de la tension d'alimentation, I'objet doit d'abord étre décrit par le bus,
méme en cas de polarité inversée, jusqu'a ce que la protection solaire soit activée.

En option, une nouvelle valeur d'objet recue (Soleil/lombrage Début ou Soleil/ombrage Fin) peut
étre évaluée de maniére temporisée. De cette maniére, il est possible de réprimer les reflets de
luminosité courts - par exemple provoqués par quelques nuages ou par un orage. Une actuali-
sation sur 'objet « Soleil/lombrage facade » (activé aprés activé) entraine la réactivation de la
protection solaire, si celle-ci a été influencée au préalable par une commande directe conformé-
ment a la priorité réglée et, le cas échéant, a été autorisée a nouveau.

Au début de I'ombrage du soleil, la réaction d'une sortie concernée peut étre réglée dans I'ETS.
Il est alors possible, entre autres, de suivre des valeurs de position paramétrées de maniére
fixe ou spécifiées par le bus, et donc variables. Une spécification variable des positions de pro-
tection solaire est par exemple possible par touches sensorielles ou visualisations. En outre, il
est possible de forcer une course de référence en cas de positionnement de protection solaire
défini. Il est ainsi possible de garantir que les positions de suspension identiques de différentes
sorties seront suivies de maniere synchrone lors d'un positionnement de protection solaire.

La réaction a la fin d'un ombrage du soleil est également réglable. Dans cette situation, la sus-
pension peut étre déplacée dans une position de fin de course, arrétée ou ne montrer aucune
réaction particuliere. Le suivi de positions est également possible.

Dans le paramétrage ETS, le réglage d'une priorité permet de déterminer si la protection solaire
peut étre influencée par le mode direct ou bien si un télégramme « Soleil/lombrage facade » ver-
rouille la sortie correspondante dans la position de protection solaire. En principe, les fonctions
« Commande manuelle », « Position forcée » et « Sécurité » possédent une priorité plus éle-
vée, de sorte qu'elles peuvent neutraliser une protection solaire, mais sans y mettre fin. Ainsi, a
la fin d'une fonction ayant une priorité plus élevée, la réaction de protection solaire est a nou-
veau exécutée si le soleil est toujours signalé par 'objet « Soleil/lombrage facade ».

i) A prendre en compte pour la protection solaire simple : aprés une opération de program-
mation ETS, une fonction de protection solaire est toujours désactivée. Une protection so-
laire activée (indépendamment de la priorité réglée par rapport au mode direct) reste éga-
lement active méme aprés une défaillance de la tension de bus, tant que I'alimentation en
tension secteur est toujours activée. La derniére réaction de protection solaire effectuée est
ainsi exécutée une nouvelle fois a la fin d'un mode manuel temporaire ou permanent,
méme sans tension de bus, si la commande manuelle est autorisée en cas de défaillance
du bus.

Le schéma de principe de la protection solaire simple (figure 38) et doit expliquer comment re-
lier les composants de capteurs a la protection solaire simple de maniére exemplaire.
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Figure 38: Schéma de principe de la protection solaire simple

Le schéma fonctionnel (figure 39) indique toutes les fonctions possibles de la protection solaire
simple. Pour des raisons de clarté, les fonctions ayant une priorité élevée (commande ma-
nuelle, position forcée, fonction de sécurité) ne sont pas représentées.
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Figure 39: Schéma fonctionnel de la protection solaire simple

Mode direct

Fonction de protection solaire - Protection solaire étendue

La protection solaire étendue posséde les caractéristiques fonctionnelles de base de la protec-
tion solaire simple. Une commande automatique peut en outre étre réalisée. De cette maniére,
les systémes de commande de stores pour le suivi de l'insolation par la position de la suspen-
sion et des lamelles - comme par exemple une station météo avec capteur de combinaison -
peuvent étre reliés a l'actionneur par le bus comme fonction automatique.

Dans la protection solaire étendue, I'ombrage du soleil est activé et désactivé par
I'objet de communication 1 bit « Soleil/lombrage fagade » Cependant, la sortie indique une ré-
action sur le télégramme de soleil uniquement lorsque la commande automatique est activée.
Dans le cas contraire, la fonction de protection solaire est entierement désactivée.
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Lors de l'activation de la fonction automatique par I'objet correspondant, on distingue deux
cas...

- Apport immédiat de I'ombrage du soleil :
Le mode automatique est activé dés que I'objet « Automatique » regoit un
télégramme « 1 ». La sortie réagit immédiatement a I'activation et montre le comportement
réglé en fonction de I'état du soleil (soleil/lombrage début ou soleil/ombrage fin). L'état du
soleil est déduit de l'objet « Soleil/lombrage fagade » conformément a la polarité réglée - le
cas échéant aprées I'écoulement des temporisations.
Aprés une opération de programmation ETS ou aprés la mise en marche de la tension
d'alimentation, I'objet « Soleil/lombrage fagade » est initialisé avec « 0 » et est évalué im-
médiatement conformément a la polarité réglée, de sorte que I'ombrage du soleil puisse
avoir lieu directement lors de I'activation de la protection solaire automatique. La réception
d'un télégramme « 0 » sur l'objet « Automatique » met toujours fin au mode automatique —
indépendamment de I'état de l'objet « Soleil/lombrage facade ».

Exemple d'utilisation :

Une résidence privée avec jardin d'hiver. Le jardin d'hiver est équipé de stores pour I'om-
brage du soleil. Lors de I'utilisation du jardin d'hiver, le mode automatique est activé —

par ex. par une touche sensorielle murale. L'actionneur exécute alors immédiatement I'om-
brage, si le soleil a été détecté au préalable.

L'actionneur effectue le comportement paramétré a la fin de Soleil/lombrage si le soleil n'a
pas été détecté lors de I'activation du mode automatique.

- Activation de I'ombrage du soleil lors de I'actualisation suivante :
Dans cette configuration, la polarité de I'objet automatique peut étre réglée. Le mode auto-
matique est activé dés que I'objet « Automatique » est réglé sur « actif » conformément a la
polarité. Cependant, la sortie indique une réaction uniquement lorsqu'un nouveau change-
ment d'état (« 0 » -=> « 1 » ou « 1 » -> « 0 ») est détecté par « Soleillombrage fagade ». Le
nouvel état du soleil (Soleil/lombrage début ou Soleil/lombrage fin) conformément a la pola-
rité réglée détermine alors directement le comportement de la sortie.
Aprés une opération de programmation ETS ou aprés la mise en marche de la tension
d'alimentation, I'objet « Automatique » doit d'abord étre décrit par le bus, méme en cas de
polarité inversée, jusqu'a ce que le mode automatique soit activé.
La réception d'un télégramme « Automatique désactivé » sur I'objet « Automatique » met
toujours fin au mode automatique — indépendamment de
I'état de I'objet « Soleil/lombrage facade ».

Exemple d'utilisation :

Un immeuble de bureaux dispose de plusieurs stores pour I'ombrage du soleil des bureaux
individuels. La protection solaire automatique est activée tét le matin a un endroit central
du batiment - par ex. par le concierge. Cependant, les stores se déplacent en position
d'ombrage uniquement lorsque le soleil est effectivement détecté pour les fagades du bati-
ment concernées.

Le comportement a la fin du mode automatique est configuré séparément dans I'ETS et tou-
jours exécuté uniquement lorsque la fonction automatique a été arrétée et qu'aucune fonction
ayant une priorité plus élevée n'est active a ce moment. Dans cette situation, la suspension
peut étre déplacée dans une position de fin de course, arrétée ou ne montrer aucune réaction
particuliere. Le suivi de positions est également possible.

Fonctions de blocage de la protection solaire étendue :

En cas d'apport immédiat de I'ombrage du soleil, le mode automatique peut étre bloqué en op-
tion par un objet de communication supplémentaire. Les

objets « Automatique » et « Blocage mode automatique » sont reliés de maniére logique I'un
avec l'autre (ET avec rétroaction). En cas de blocage actif, le mode automatique est remis a zé-
ro et donc annulé. La sortie concernée montre alors le comportement a la fin du mode automa-
tique. Le mode automatique peut étre réactivé uniquement lorsque I'objet de blocage est autori-
sé et qu'un « 1 » est a nouveau inscrit dans l'objet « Automatique ». Les activations du mode
automatique pendant un blocage actif sont ignorées.

Exemple d'utilisation pour le blocage du mode automatique :
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Un bureau est équipé de stores pour I'ombrage du soleil. Une touche sensorielle se trouve sur
I'un des murs de la piéce et son actionnement permet d'activer ou de désactiver le mode auto-
matique. Un ombrage du soleil est exécuté immédiatement, le cas échéant, lorsque la fonction
automatique est activée. Ainsi, les personnes se trouvant dans la piéce peuvent décider elles-
mémes, en fonction de I'heure ou en cas de rayonnement solaire désagréable ou perturbateur,
s'il convient, ou non, d'effectuer un ombrage automatique du soleil.

Dans I'immeuble de bureaux, la protection solaire automatique est verrouillée en cas de besoin
a un endroit central du batiment - par ex. par le concierge. De cette maniére, le pilotage auto-
matique des stores peut par exemple étre arrété par un service (laveurs de carreaux ou autres).
En cas d'autorisation du blocage - par exemple aprés I'hneure de fermeture - le mode automa-
tique peut étre réactivé uniquement lorsqu'une nouvelle activation se produit en cas de besoin
par rapport a la piéce.

En outre, le mode direct d'une sortie peut également étre verrouillé par un objet de verrouillage
indépendant. Si le blocage est activé, un mode direct ne peut jamais neutraliser la protection
solaire, indépendamment de la priorité réglée. Méme « en dehors » de la protection solaire, le
mode direct n'a alors pas de fonction. Pendant un blocage, les télégrammes entrants du mode
direct sont complétement ignorés (de plus, aucune des positions regues par le bus n'est suivie).
Si le blocage est recu alors qu'un mouvement initié par le mode direct est en cours, le mouve-
ment est encore effectué jusqu'au bout. Le mode direct n'est bloqué qu'ensuite.

Exemple d'utilisation pour le blocage du mode direct :

Un immeuble de bureaux dispose de plusieurs stores pour I'ombrage du soleil des bureaux indi-
viduels. Pendant la journée de travail, 'ombrage du soleil doit s'effectuer automatiquement. Un
mode direct - par exemple par une simple touche sensorielle de store au mur - doit étre suspen-
du pendant la journée. A cet effet, le concierge ou la gestion technique du batiment, par ex.,
verrouille le mode direct. Un pilotage direct des stores doit étre possible uniquement aprés la
journée de travail, pour les agents d'entretien. Dans ce cas, le mode direct peut étre autorisé a
nouveau de maniére centralisée pour le soir ou la nuit.

Les fonctions de blocage de la fonction automatique et du mode direct peuvent également étre
combinées pour qu'une intervention dans la commande de protection solaire soit possible a tout
moment, en fonction des besoins.

Signal de soleil dans la protection solaire étendue :

Lors de la protection solaire, I'état du soleil est regu via I'objet de communication

« Soleillombrage facade ». La nécessité, ou non, de I'ombrage du soleil est déterminée. Cepen-
dant, avec la protection solaire étendue, I'évaluation du signal de soleil a lieu uniquement
lorsque le mode automatique est également activé.

En option, une nouvelle valeur d'objet regue par « Soleil/lombrage fagade » peut étre évaluée de
maniére temporisée. De cette maniere, il est possible de réprimer les reflets de luminosité
courts - par exemple provoqués par quelques nuages ou par un orage. La temporisation est dé-
marrée en cas d'actualisation de l'objet sur « Soleil/lombrage facade » méme si le mode auto-
matique est désactive, de sorte que le nouvel état du soleil regu lorsque la fonction automatique
est ensuite activée se manifeste, le cas échéant, de maniére temporisée.

Une actualisation sur I'objet « Soleil/lombrage fagade » de actif a actif ou d'inactif a inactif ne
montre en principe aucune réaction dans la protection solaire étendue - a l'inverse de la protec-
tion solaire simple. Un changement d'état doit étre détecté pour influencer le comportement
d'une sortie. Une simple actualisation de I'état du soleil n'entraine pas non plus I'activation de la
fonction automatique.

Au début d'un ombrage du soleil, la réaction d'une sortie concernée peut étre réglée séparé-
ment dans I'ETS, si le mode automatique est actif. Il est alors possible, entre autres, de suivre
des valeurs de position paramétrées de maniere fixe ou spécifiées par le bus, et donc variables.
Une spécification variable des positions de protection solaire est par exemple possible par une
station météo pour le suivi de l'insolation.

En outre, il est possible de forcer une course de référence en cas de positionnement de protec-
tion solaire défini. Il est ainsi possible de garantir que les positions de suspension identiques de
différentes sorties seront suivies de manieére synchrone lors d'un positionnement de protection
solaire.

A la fin d'un ombrage du soleil, la réaction d'une sortie peut également étre paramétrée séparé-
ment si le mode automatique est actif. De méme, il est alors entre autres possible de suivre des
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valeurs de position paramétrées de maniére fixe.

Dans le paramétrage ETS, le réglage d'une priorité permet de déterminer si I'évaluation du si-
gnal de soleil en mode automatique peut étre influencée par le mode direct ou bien si un mode
automatique verrouille en principe la sortie correspondante en protection solaire. Les fonctions
« Commande manuelle », « Position forcée » et « Sécurité » possédent invariablement une
priorité plus élevée, de sorte qu'elles peuvent neutraliser une protection solaire, y compris auto-
matique, mais sans y mettre fin. Ainsi, a la fin d'une fonction ayant une priorité plus élevée, la
réaction de protection solaire est a nouveau exécutée si la protection solaire automatique est
toujours active.

Une actualisation sur I'objet « Automatique » (activé apres activé) entraine la réactivation de la
protection solaire, si celle-ci avait été influencée ou annulée au préalable par une commande di-
recte conformément a une priorité plus faible.

Le schéma de principe de la protection solaire étendue (figure 40) et doit expliquer comment re-
lier les composants de capteurs a la protection solaire étendue de maniére exemplaire.

A

par ex. «0» par ex «1» aucun
~ — Objeta 1 bit Soleil
q \Ksm? @ «Soleil / &
€ Ombrage fagade »
Soleil

par ex. validation de la protection contre le soleil _

d'une station météorologique

Objet a1 octet
« Pos des stores
Soleil/ombre »
Objet a1 octet
« Pos. des lamelles
Solell/ombre »

par ex. poursuite solaire
d'une station météorologique

Automatique

= A Objet & 1 bit actif
R jel i
8 « Automatique » < .
o — Automatique

inactif

par ex. Visu / Tableau ou
Touche sensorielle KNX/EIB

(==} - o Objet a 1 octet
100..100 % « Offset Lamelles-
position soleil »

ym—

* = fonctions en option.
par ex. Visu / Tableau ou

** = en optio i ent le type de service « Store: .
Touche sensorielle KNX/EIB n option, uniqusment pour e type de service « Stores »

Figure 40: Schéma de principe de la protection solaire étendue
(pour simplifier sans fonctions de blocage)

Le schéma fonctionnel (figure 41) indique toutes les fonctions possibles de la protection solaire
étendue. Pour des raisons de clarté, les fonctions ayant une priorité élevée (commande ma-
nuelle, position forcée, fonction de sécurité) ne sont pas représentées.
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Uniquement pour activation du mode automatique

au prochain changement d'état ¢—
Objet s Commande des flancs

{ « Automatique » Polarite (1->0/0->1)

Uni pour activation du mode at
avec poursuite immédiate

Objet
« Automatique »
&
Objet W}
[ « Bloquer Automatique » Polarité I w

Réaction en cas de soleil '
Ombrage Fin
Fin
t ‘ l ol de Réaction en cas de soleil / Offset des.
—— | | reference Ombrage Début lamelles

. L...Debut |
o s Priorté -
« Pos. des stores

Soleil/lombre »

désactivé Réaction en mode

automatique Fin

| Automatique
activé

Objet
« Soleil /
Ombrage fagade »

Polarite

Objet
« Pos. des lamelles
Soleil/ombre »

Objet
« Offset Lamell
osition soleil »

Objet - -
« Longue durée »
Objet
« Courte durée »
Objet .
« Scene »
Objet "
« Position »
Objet

«Mode direct Polarite
bloguer »

mode direct

* = fonctions en option.
** = en option, uniquement pour le type de service « Stores ».

Figure 41: Schéma fonctionnel de la protection solaire étendue

i] A prendre en compte pour la protection solaire étendue :

Aprés une opération de programmation ETS, une fonction de protection solaire, y compris
une protection solaire automatique, est toujours désactivée. Une protection solaire activée
(indépendamment de la priorité réglée par rapport au mode direct) reste également active
méme aprés une défaillance de la tension de bus, tant que I'alimentation en tension sec-
teur est toujours activée. La derniére réaction de protection solaire effectuée est ainsi exé-
cutée une nouvelle fois a la fin d'un mode manuel temporaire ou permanent, méme sans
tension de bus, si la commande manuelle est autorisée en cas de défaillance du bus.

Régler le type de protection solaire

Le type de protection solaire peut étre réglé séparément pour chaque sortie. Le réglage déter-
mine si la protection solaire simple ou étendue sera configurée.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

Régler le paramétre « Type de protection solaire » de la page de paramétres
« Ax — Protection solaire » sur « protection solaire simple ».

La protection solaire simple est configurée. Les paramétres et les objets de communication
nécessaires deviennent visibles.

Régler le paramétre « Type de protection solaire » de la page de paramétres
« Ax — Protection solaire » sur « protection solaire étendue ».
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La protection solaire étendue est configurée. Les paramétres et les objets de communica-
tion nécessaires deviennent visibles.

i/ En cas de reparamétrage du type de protection solaire, les affectations d'adresses de
groupes aux objets de la protection solaire ou les réglages de paramétres sont perdus.
Pour cette raison, le paramétre doit étre réglé au début du paramétrage de la protection so-
laire et si possible ne plus étre modifié par la suite.

Régler la priorité de la protection solaire (uniquement pour la protection solaire simple)

La priorité de la protection solaire peut étre réglée séparément pour chaque sortie. Dans la pro-
tection solaire simple, la priorité entre I'objet « Soleil/lombrage facade » et les objets du mode di-
rect (télégramme courte durée, longue duree, central ou de position, appel de scene) est confi-
gurée.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire simple doit étre configurée.

= Régler le paramétre « Priorité de la protection solaire sur le mode direct » de la page de
paramétres « Ax — Protection solaire » sur « méme priorité ».

Le mode de protection solaire peut étre neutralisé a tout moment par le mode direct. De
maniére analogue, la protection solaire neutralise le mode direct lorsqu'un nouveau télé-
gramme « Soleil » est regu par I'objet « Soleil/lombrage facade » et une durée de tempori-
sation paramétrée est écoulée, le cas échéant. Lorsque le mode direct neutralise la fonc-
tion de protection solaire, le comportement « Réaction en cas de soleil/ombrage Fin » réglé
n'est pas exécuté.

= Régler le paramétre « Priorité de la protection solaire sur le mode direct » de la page de
paramétres « Ax — Protection solaire » sur « priorité plus élevée ».

Un mode de protection solaire actif neutralise le mode direct. Un mode direct ne peut donc
pas interrompre la protection solaire. Le mode direct est a nouveau possible uniqguement
aprées l'arrét de la fonction de protection solaire.

= Régler le paramétre « Priorité de la protection solaire sur le mode direct » de la page de
paramétres « Ax — Protection solaire » sur « priorité plus faible ».

Un mode direct peut neutraliser la protection solaire a tout moment. En cas de neutralisa-
tion de la protection solaire, le comportement « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » ré-
glé n'est pas exécuté. La fonction de protection solaire peut étre activée uniquement aprés
un mouvement d'autorisation par une commande directe et la réception d'un nouveau télé-
gramme « Soleil » par 'objet « Soleil/ombrage fagcade ». Tant que le mouvement d'autori-
sation n'est pas encore réalisé, les tentatives d'activation de la fonction de protection so-
laire sont ignorées.

Pour le mouvement d'autorisation :

Un mouvement d'autorisation est un mouvement longue durée en fin de course supérieure
terminé qui a été déclenché par les objets « Fonctionnement longue durée » ou

« Revenir au centre ». Une commande manuelle, un mouvement vers le haut aprés la dé-
faillance ou le retour de la tension de bus, un positionnement sur « 0 % » ou un mouve-
ment vers le haut apres autorisation de la position forcée ou de la sécurité n'entrainent au-
cune autorisation !

L'autorisation de la protection solaire n'a pas lieu si le mouvement d'autorisation a été inter-
rompu. La fonction de protection solaire est également verrouillée si la sortie a été réglée a
nouveau par le mode direct aprés un mouvement d'autorisation terminé.

Aprés une opération de programmation ETS ou la mise en marche de la tension d'alimen-
tation (tension de bus et tension secteur), la fonction de protection solaire est en principe
autorisée.

10.KNX36362-F.1109 Page 117 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »
www.feller.ch Description fonction

[i] La commande manuelle directement sur I'appareil, la fonction position forcée et les fonc-
tions de sécurité sont réglées de maniére fixe sur une priorité plus élevée par rapport a la
protection solaire. La protection solaire est neutralisée par une fonction ayant une priorité
plus élevée, mais n'est pas arrétée. A la fin d'une fonction ayant une priorité plus élevée, la
réaction au début de la protection solaire est ainsi exécutée une nouvelle fois si la protec-
tion solaire est encore active a ce moment.

i) Avec les réglages « méme priorité » ou « priorité plus faible », la protection solaire peut
étre neutralisée par le mode direct uniquement lorsque la commande directe peut étre ap-
pliqguée immédiatement. Pendant une commande manuelle directement sur I'appareil, un
mode direct ne neutralise donc pas la protection solaire en cas d'une fonction position for-
cée active ou d'une fonction de sécurité active.

(il Avec les réglages « méme priorité » ou « priorité plus faible » : une spécification variable
des positions de la suspension et des lamelles ou d'un offset des lamelles par le bus en
cas de Soleil/lombrage Début ne montre aucune réaction sur la sortie lorsque la protection
solaire a été neutralisée par le mode direct. Cependant, les valeurs de position recues ou
les offsets sont enregistrés en interne de sorte que les nouvelles positions sont suivies en
cas de réactivation de la protection solaire.

Régler la priorité de la protection solaire automatique (uniquement avec la protection so-
laire étendue)

La priorité de la protection solaire automatique peut étre réglée séparément pour chaque sortie.
Dans la protection solaire étendue, la priorité entre I'objet « Soleil/lombrage fagade » et les ob-
jets du mode direct (télégramme courte durée, longue durée, central ou de position, appel de
sceéne) est configurée. La priorité réglée influence donc I'évaluation du signal de soleil en mode
automatique et non pas le mode automatique lui-méme.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée.

= Régler le paramétre « Priorité du mode automatique sur le mode direct » de la page de pa-
ramétres « Ax — Protection solaire » sur « méme priorité ».

Le signal de soleil de la fonction automatique et la réaction correspondante peuvent étre
neutralisés a tout moment par le mode direct. De maniére analogue, le signal de soleil neu-
tralise le mode direct lorsqu'un nouveau télégramme « Soleil » ou « pas de soleil » est regu
par l'objet « Soleil/lombrage fagade » et qu'un changement d'état en résulte. En outre, une
éventuelle durée de temporisation paramétrée doit étre écoulée. Lorsque le mode direct
neutralise le signal de soleil, le comportement « Réaction en cas de soleil/ombrage Fin »
réglé n'est pas executé.

m  Régler le paramétre « Priorité du mode automatique sur le mode direct » de la page de pa-
rameétres « Ax — Protection solaire » sur « priorité plus élevée ».

Un mode automatique actif neutralise toujours le mode direct, indépendamment du signal
de soleil. Un mode direct ne peut donc pas interrompre le signal de soleil. Le mode direct
est a nouveau possible uniquement apres l'arrét du mode automatique.

= Régler le paramétre « Priorité du mode automatique sur le mode direct » de la page de pa-
ramétres « Ax — Protection solaire » sur « priorité plus faible ».
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Un mode direct peut neutraliser le signal de soleil a tout moment. En cas de neutralisation
du signal de soleil, le comportement « Réaction en cas de soleillombrage Fin » réglé n'est
pas exécuté. Le signal de soleil est a nouveau évalué uniquement apres qu'un mouvement
d'autorisation a été réalisé par une commande directe et qu'un nouveau

télégramme « Soleil » ou « pas de soleil » a été regu par I'objet « Soleil/lombrage facade »
et qu'un changement d'état en résulte. Le signal de soleil est ignoré tant que le mouvement
d'autorisation n'a pas eu lieu.

Pour le mouvement d'autorisation :

Un mouvement d'autorisation est un mouvement longue durée en fin de course supérieure
terminé qui a été déclenché par les objets « Fonctionnement longue durée » ou

« Revenir au centre ». Une commande manuelle, un mouvement vers le haut apres la dé-
faillance ou le retour de la tension de bus, un positionnement sur « 0 % » ou un mouve-
ment vers le haut apres autorisation de la position forcée ou de la sécurité n'entrainent au-
cune autorisation !

L'autorisation du signal de soleil n'a pas lieu si le mouvement d'autorisation a été interrom-
pu. Le signal de soleil est également verrouillé si la sortie a été réglée a nouveau par le
mode direct aprés un mouvement d'autorisation terminé.

(il Un mode direct n'arréte jamais la fonction automatique ! Indépendamment d'une neutrali-
sation par le mode direct, le signal de soleil est également toujours autorisé a nouveau en
cas d'activation ou de désactivation de la fonction automatique (actualisation de télé-
gramme sur l'objet « Automatique ») et évalué lorsque la fonction automatique est activée.
Ce comportement est a prendre en compte particuliérement lorsque I'objet « Automatique »
est décrit de maniére cyclique par télégrammes.

i/ La commande manuelle directement sur I'appareil, la fonction position forcée et les fonc-
tions de sécurité sont réglées de maniére fixe sur une priorité plus élevée par rapport a la
protection solaire automatique. La protection solaire est neutralisée par une fonction ayant
une priorité plus élevée, mais n'est pas arrétée. A la fin d'une fonction ayant une priorité
plus élevée, la réaction montrée en dernier par la protection solaire automatique est ainsi
exécutée si la fonction automatique est encore active a ce moment.

(i Avec les réglages « méme priorité » ou « priorité plus faible », le signal de soleil peut étre
neutralisé par le mode direct uniquement lorsque la commande directe peut étre appliquée
immédiatement. Pendant une commande manuelle directement sur 'appareil, un mode di-
rect ne neutralise donc pas le signal de soleil en cas d'une fonction position forcée active
ou d'une fonction de sécurité active.

i) Avec les réglages « méme priorité » ou « priorité plus faible » : une spécification variable
des positions de la suspension et des lamelles ou d'un offset des lamelles par le bus en
cas de Soleil/lombrage Début ne montre aucune réaction sur la sortie lorsque le signal de
soleil a été neutralisé par le mode direct. Cependant, les valeurs de position regues ou les
offsets sont enregistrés en interne de sorte que les nouvelles positions peuvent étre suivies
en cas d'autorisation du signal de soleil, si un nouvel ensoleillement est signalé.

i/ Une actualisation sur l'objet « Soleil/lombrage facade » de actif & actif ou d'inactif & inactif
ne montre en principe aucune réaction dans la protection solaire étendue - indépendam-
ment de la priorité réglée. Un changement d'état doit étre détecté pour influencer le com-
portement d'une sortie.

Régler la priorité de I'objet « Soleil/lombrage fagade »

La polarité du télégramme de I'objet « Soleil/lombrage facade » peut étre réglée séparément
pour chaque sortie. De cette maniére, une adaptation aux signaux des capteurs ou stations mé-
téo existants est possible en protection solaire simple, mais aussi étendue.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

= Régler le paramétre « Polarité objet Soleil/lombrage fagade » de la page de paramétres
« Ax Protection solaire » sur la polarité de télégramme nécessaire.
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Le signal de soleil est évalué en fonction de la polarité réglée.

i/ Dans la protection solaire simple, une actualisation sur I'objet « Soleil/lombrage facade »
(activé apres activé) entraine la réactivation de la protection solaire, si celle-ci a été influen-
cée au préalable par une commande directe conformément a la priorité réglée et, le cas
échéant, a été autorisée a nouveau.

i/ Une actualisation sur l'objet « Soleil/lombrage facade » de actif a actif ou d'inactif a inactif
ne montre en principe aucune réaction dans la protection solaire étendue. Un changement
d'état doit étre détecté pour influencer le comportement d'une sortie.

Régler I'activation du mode automatique (uniquement avec la protection solaire étendue)

En cas d'activation du mode automatique, deux cas sont différenciés, qui peuvent étre configu-
rés séparément pour chaque sortie dans le paramétrage ETS. Soit un mouvement d'entraine-
ment se produit immédiatement lors de I'activation de la fonction automatique conformément a
soleil Début ou Fin, soit un nouveau changement d'état est tout d'abord attendu sur

l'objet « Soleil/lombrage facade » aprés I'activation de la fonction automatique, jusqu'a ce que la
sortie correspondante montre la réaction pour soleil Début ou fin.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée.

= Régler le paramétre « Activation du mode automatique par » de la page de paramétres
« Ax — Protection solaire » sur « Obj. Automatique & changement d'état suivant ».

Le mode automatique est activé dés que I'objet « Automatique » est réglé sur « ac-
tif » conformément a la polarité. Cependant, la sortie indique une réaction uniquement lors-
qu'un nouveau changement d'état est détecté par « Soleil/lombrage fagade ». Le nouvel
état (Soleil/lombrage début ou Soleil/lombrage fin) spécifie alors le comportement de la sor-
tie.

= Régler le paramétre « Activation du mode automatique par » de la page de paramétres
« Ax — Protection solaire » sur « Obj. Automatique & apport immédiat ».

Le mode automatique est activé dés que I'objet « Automatique » recoit
un télégramme « 1 » L'état de I'objet « Soleil/lombrage fagcade » spécifie alors directement
le comportement de la sortie (Soleil/lombrage Début ou Soleil/lombrage Fin).

(il En fonction du réglage, différents numéros d'objet sont créés dans I'ETS pour I'objet « Au-
tomatique ». En cas de changement de paramétrage, les affectations d'adresses de
groupes a l'objet automatique sont perdues.

Régler la polarité de I'objet « Automatique » (uniquement avec la protection solaire éten-
due)

Si la fonction automatique doit étre activée par I'objet et uniquement lors du dernier changement
d'état du signal de soleil (voir « Régler I'activation du mode automatique »), la polarité du télé-
gramme de l'objet automatique peut également étre réglée.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée avec une activation du mode automatique lors
du dernier changement d'état.

= Régler le paramétre « Polarité objet Automatique » de la page de paramétres
« Ax Protection solaire » sur la polarité de télégramme nécessaire.
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Le télégramme sur l'objet « Automatique » est évalué en fonction de la priorité réglée.

(i) Aprés une opération de programmation ETS ou aprés la mise en marche de la tension
d'alimentation, I'objet « Automatique » doit d'abord étre décrit par le bus, méme en cas de
polarité inversée, jusqu'a ce que le mode automatique soit activé.

(i] La polarité de l'objet « Automatique » n'est pas réglable lorsque la fonction automatique est
activée par l'objet avec un apport immédiat. Dans ce cas, la polarité du télégramme est dé-
terminée de maniére fixe : automatique MARCHE = « 1 », automatique ARRET = « 0 ».

Régler la fonction de blocage pour le mode automatique (uniquement avec la protection
solaire étendue)

Le mode automatique peut étre désactivé a tout moment par un objet de blocage séparé. En
cas d'autorisation de la fonction de blocage dans le paramétrage ETS,
I'objet « Blocage mode automatique » devient visible.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée avec une activation du mode automatique
avec apport immédiat du signal de soleil.

m  Régler le paramétre « Fonction de blocage pour mode automatique ? » de la page de para-
meétres « Ax Protection solaire » sur « Oui ».

La fonction de blocage est autorisée. Le paramétre de réglage de la polarité apparait.

= Paramétrer le paramétre « Polarité objet Blocage mode automatique » de la page de para-
meétres « Ax Protection solaire » sur la polarité de télégramme nécessaire.

Le télégramme sur l'objet « Blocage mode automatique » est évalué en fonction de la prio-
rité réglée.

[i] Les objets « Automatique » et « Blocage mode automatique » sont reliés de maniére lo-
gique l'un avec l'autre (ET avec rétroaction). En cas de blocage actif, le mode automatique
est remis a zéro et donc annulé. La sortie concernée montre alors le comportement a la fin
du mode automatique. Le mode automatique peut étre réactivé uniquement lorsque l'objet
de blocage est autorisé et qu'un « 1 » est a nouveau inscrit dans I'objet « Automatique ».
Les activations du mode automatique pendant un blocage actif sont ignorées.

(i Aprés une opération de programmation ETS ou aprés la mise en marche de la tension
d'alimentation, les objets « Automatique » et « Blocage mode automatique » sont toujours
initialisés avec « 0 ». En cas de polarité inversée de I'objet de blocage
(réglage « verrouillé = 0 »), la fonction de blocage est immédiatement active dans ce cas !
Une défaillance de la tension de bus n'influence pas I'état de I'objet de blocage si I'alimen-
tation en tension secteur est disponible.

Régler la fonction de blocage pour le mode direct (uniquement avec la protection solaire
étendue)

Le mode direct peut étre désactivé a tout moment par un objet de blocage séparé. En cas d'au-
torisation de la fonction de blocage dans le paramétrage ETS, 'objet « Blocage mode direct »
devient visible.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les parameétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée.

= Reégler le parameétre « Fonction de blocage pour mode direct ? » de la page de parameétres
« Ax Protection solaire » sur « Oui ».
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La fonction de blocage est autorisée. Le paramétre de réglage de la polarité apparait.

= Paramétrer le parametre « Polarité objet Blocage mode direct » de la page de paramétres
« Ax Protection solaire » sur la polarité de télégramme nécessaire.

Le télégramme sur 'objet « Blocage mode direct » est évalué en fonction de la priorité ré-
glée.

(i Aprés une opération de programmation ETS ou aprés la mise en marche de la tension
d'alimentation, I'objet « Blocage mode automatique » est toujours initialisé avec « 0 ». En
cas de polarité inversée de I'objet de blocage (réglage « verrouillé = 0 »), la fonction de blo-
cage est immédiatement active dans ce cas ! Une défaillance de la tension de bus n'in-
fluence pas I'état de I'objet de blocage si I'alimentation en tension secteur est disponible.

Régler la réaction en mode automatique Fin (uniquement avec la protection solaire éten-
due)

Lors de la désactivation du mode automatique — méme par la fonction de blocage — la sortie
concernée montre la réaction réglée si aucune fonction ayant une priorité plus élevée n'est ac-
tive au moment de la désactivation. La réaction réglée n'est pas non plus exécutée en cas d'ar-
rét de la fonction automatique si le mode direct neutralise le signal de soleil conformément a la
priorité. Le réglage de la réaction a la fin du mode automatique se fait sur la page de para-
meétres « Ax Protection solaire » (x = paire de numéros de la sortie). En fonction du mode de
service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de parameétres

(« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » < « fermer volet »).

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » pour que les paramétres de la protection solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée.
m  Régler le paramétre « Réaction en mode automatique Fin » sur « aucune réaction ».

A la fin du mode automatique, le relais de la sortie ne montre aucune réaction. A ce mo-
ment, les mouvements en cours sont effectués jusqu'au bout.

= Régler le paramétre « Réaction en mode automatique Fin » sur
« monter » ou « ouvrir volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le haut ou ouvre le volet d'aération a la fin du
mode automatique.

= Régler le paramétre « Réaction en mode automatique Fin » sur
« descendre » ou « fermer volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le bas ou ferme le volet d'aération a la fin du mode
automatique.

= Régler le paramétre « Réaction en mode automatique Fin » sur « stop ».

A la fin du mode automatique, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la position
« stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait interrompu.

= Régler le paramétre « Réaction en mode automatique Fin » sur « Suivre la position ».

A la fin du mode automatique, I'état réglé de maniére statique en dernier avant la protec-
tion solaire automatique ou suivi pendant la protection solaire automatique et enregistré en
interne est réglé sur la sortie. Les objets de position, I'objet longue durée et la fonction de
scénes sont alors suivis.

i/ Le comportement réglé pour ce paramétre est exécuté uniquement si aucune fonction
ayant une priorité plus élevée (par ex. sécurité) n'est activée au moment de la fin du mode
automatique.
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1] Avec le réglage « Suivre la position » : I'actionneur peut suivre des positions absolues (té-
Iégramme de position, valeur de scénes) a la fin du mode automatique uniquement lorsque
les données de position sont connues et que les positions ont été spécifiées. Dans le cas
contraire, il n'y a aucune réaction a la fin du mode automatique.

Il est possible de suivre des données de position lorsqu'une position était réglée définie
avant la protection solaire automatique ou lorsqu'un nouveau télégramme de position a été
recu par les objets de positionnement pendant la protection solaire. Dans ce dernier cas,
une course de référence est effectuée a la fin du mode automatique, lorsque la position
n'était pas connue avant ou pendant la protection solaire.

Les positions de lamelles connues sont également suivies de la maniere décrite. Ceci se
produit méme si la hauteur de store n'est pas connue.

Les mouvements longue durée (mouvement sans spécification de position) sont toujours
suivis.

Régler la temporisation pour Soleillombrage Début et Fin

Le télégramme d'activation ou de désactivation (selon polarité) de 'ombrage du soleil regu par
l'objet « Soleil/lombrage facade » peut étre évalué séparément pour chaque sortie de maniére
temporisée. Une évaluation des durées de temporisation réglées a toujours lieu avec la protec-
tion solaire simple, mais aussi étendue.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.
m  Régler le paramétre « Temporisation Soleil/lombrage Début » de la page de parameétres
« Ax — Protection solaire Début » sur la durée de temporisation nécessaire.

Le télégramme d'activation de 'ombrage du soleil est évalué selon le réglage de maniére
temporisée.

= Régler le parameétre « Temporisation Soleil/lombrage Fin » sur la durée de temporisation
nécessaire.

Le télégramme de désactivation de I'ombrage du soleil est évalué selon le réglage de ma-
niére temporisée.

=

Le réglage de durée « 0 » dans les paramétres désactive la durée de temporisation ac-
tuelle. Dans ce cas, I'état du signal de soleil est évalué immediatement.

(il Avec la protection solaire simple : une actualisation sur I'objet « Soleil/ombrage fagade »
(activé apres activé) entraine, en tenant compte de la durée de temporisation, la réactiva-
tion de la protection solaire, si celle-ci avait été influencée ou annulée au préalable par une
commande directe conformément a une priorité plus faible ou égale.

1] Avec la protection solaire étendue : La temporisation est démarrée en cas d'actualisation
de l'objet sur « Soleillombrage facade » méme si le mode automatique est désactivé, de
sorte que le nouvel état du soleil recu lorsque la fonction automatique est ensuite activée
se manifeste, le cas échéant, de maniere temporisée. Une actualisation sur
I'objet « Soleil/lombrage facade » de actif a actif ou d'inactif a inactif ne montre en principe
aucune réaction dans la protection solaire étendue - a l'inverse de la protection solaire
simple. Un changement d'état doit étre détecté pour influencer le comportement d'une sor-
tie. Une simple actualisation de I'état du soleil n'entraine pas non plus I'activation de la
fonction automatique.

Régler la réaction en cas de soleillombrage Début

Le comportement de la sortie au début de I'ombrage du soleil - le cas échéant aprés I'écoule-
ment de la durée de temporisation - peut étre configuré dans I'ETS séparément pour chaque
sortie. Dans la protection solaire simple, le comportement est exécuté lorsque la fonction de
protection solaire est activée par la réception d'un nouveau signal de soleil. Dans la protection
solaire étendue, la sortie montre la réaction paramétrée lorsque la fonction automatique est ac-
tivée et qu'un nouveau signal de soleil (« Soleil disponible ») est regu ou a été regu. La réaction

10.KNX36362-F.1109 Page 123 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »
www.feller.ch Description fonction

n'est pas exécutée si une fonction ayant une priorité plus élevée est activée au moment du nou-
vel ombrage du soleil recu.

Le réglage de la réaction en cas de début de soleil/lombrage s'effectue sur la page de para-
meétres « Ax — Début protection solaire » (x = paire de numéros de la sortie). En fonction du
mode de service régle, 'ETS adapte la désignation du texte des réglages de paramétres

(« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » < « fermer volet »). En outre, 'ETS adapte la sé-
lection de paramétre en fonction du mode de service réglé.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » pour que les paramétres de la protection solaire soient visibles.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur « aucune réaction ».

Au début de I'ombrage du soleil, la sortie passe dans la protection solaire et les relais de la
sortie n'indiquent aucune réaction. A ce moment, les mouvements en cours sont effectués
jusqu'au bout.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur
« monter » ou « ouvrir volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le haut ou ouvre le volet d'aération au début de
I'ombrage du soleil.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur
« descendre » ou « fermer volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le bas ou ferme le volet d'aération au début de
I'ombrage du soleil.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur « stop ».

Au début de I'ombrage du soleil, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la position
« stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait interrompu.

m  Régler le parameétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur
« Appel de scéne interne ». Paramétrer le numéro de la scéne devant étre appelée avec le
paramétre « Numéro de scenes (1...8) ».

Au début de I'ombrage du soleil, I'actionneur appelle la valeur de position réglée dans la
configuration des scenes pour la sortie concernée. Aucun appel de scéne n'est donc effec-
tué comme dans le mode direct, mais la valeur de position de scénes correspondante est
simplement suivie.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur « position fixe ».

Au début de I'ombrage du soleil, I'actionneur appelle une valeur de position fixe pour la sor-
tie concernée.

i/ Dans le mode de service « Store », le réglage « position fixe » peut étre sélectionné sépa-
rément pour la hauteur de store et pour la position des lamelles. Pour cette raison, I'ETS
adapte la sélection de paramétre et étend les possibilités de réglage dans ce mode de ser-
vice.

®  Uniquement avec « position fixe » : Régler le paramétre « Position de store fixe »,
« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur
« comme la valeur paramétrée ». Ensuite, paramétrer le paramétre
« Position de store (0 a 100 %) », « Position de volet roulant/auvent (0 a 100 %) » ou
« Position de volet d'aération (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

Au début de I'ombrage du soleil, la sortie suit invariablement la valeur de position paramé-
trée.

= Uniquement avec « position fixe » : Régler le parameétre « Position de store fixe »,
« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur
« aucun changement de la position actuelle ».

Au début de I'ombrage du soleil, la derniére valeur de position réglée de la hauteur de
store, du volet roulant, de marquise ou du volet d'aération est conservée.

= Uniguement avec « position fixe » et le mode de service « Store » : Paramétrer le para-
meétre « Position de lamelles fixe (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

10.KNX36362-F.1109 Page 124 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »
www.feller.ch Description fonction

Au début de I'ombrage du soleil, la sortie déplace invariablement les lamelles sur la valeur
de position paramétrée, aprés que la hauteur de store a été réglée.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Début » sur « position variable ».

Au début de I'ombrage du soleil, I'actionneur appelle la valeur de position spécifiée de ma-
niére variable pour la sortie concernée. La spécification variable de la hauteur de store, de
la position des volets roulants, des auvents ou des volets d'aération se fait par I'objet de
communication séparé « ...pos. soleil/lombrage » (pour les lamelles dans le mode de ser-
vice « Store », également par I'objet séparé « pos. lamelles soleil/lombrage »).

i/ Dans le mode de service « Store », le réglage « position variable » peut étre sélectionné
séparément pour la hauteur de store et pour la position des lamelles. Pour cette raison,
I'ETS adapte la sélection de paramétre et étend les possibilités de réglage dans ce mode
de service.

i/ Le comportement réglé pour ce paramétre est exécuté uniquement si aucune fonction
ayant une priorité plus élevée (par ex. sécurité) n'est activée au moment de I'ombrage du
soleil.

(il Avec le réglage « Appel de scéne interne » : avec ce réglage, la fonction de scénes de la
sortie doit étre activée dans I'ETS ! Dans le cas contraire, un positionnement sur des va-
leurs de position indéterminées a lieu au début de I'ombrage du soleil. Les valeurs de posi-
tion de scénes enregistrées dans I'actionneur par une fonction d'enregistrement de scénes
sont également suivies. Une temporisation d'appel de scénes configurée n'a aucun effet
sur l'appel de la valeur de scénes par la protection solaire.

(i Avec le réglage « position variable » : Aprés une opération de programmation ETS ou
aprés la mise en marche de la tension d'alimentation, les
objets « ... pos. soleil/ombrage » et « pos lamelles soleil/ombrage » sont décrites par le bus
avec des valeurs de position. Dans le contraire, I'actionneur n'effectue pas le positionnne-
ment au début de I'ombrage du soleil, car il ne dispose pas de données de position va-
lides !
Les données de position peuvent étre actualisées a tout moment pendant le fonctionne-
ment de I'actionneur, méme si la protection solaire est active (par ex. par une station météo
en vue de suivre l'insolation). Lorsque I'ombrage du soleil est actif, I'actionneur suit alors
immédiatement les nouvelles positions regues. Si une fonction ayant une priorité plus éle-
vée est activée, I'actionneur enregistre les nouvelles valeurs de position regues et les suit
lors d'une opération d'ombrage ultérieure.
En cas de défaillance de la tension de bus (alimentation en tension secteur activée), les
derniéres données de position regues ne sont pas perdues.

Régler le forcage d'une course de référence en cas de protection solaire

Au début d'un ombrage du soleil, une course de référence peut étre forcée en cas de besoin
dans la protection solaire simple et étendue, lorsque des valeurs de position fixes ou variables
ou des positions de scénes doivent étre suivies. En forcant une course de référence au début
de la protection solaire, il est possible de garantir que les positions de la suspension ou des la-
melles seront suivies sur des valeurs de position identiques (par ex. une fagade de fenétres
longue) de maniere synchronisée par les différentes sorties, lors d'un positionnement de protec-
tion solaire. Dans le cas contraire, des imprécisions de positionnement, qui ont un effet pertur-
bateur sur I'« aspect général » d'une fagade de batiment ombragée, pourraient apparatitre ici, si
une course de référence n'est pas forcée.

Dans la protection solaire simple, une course de référence forcée est toujours exécutée lorsque
le début d'un ombrage du soleil est signalé pour la premiére fois par

I'objet « Soleil ombrage fagade ». Les actualisations de I'objet de « Soleil disponible » a

« Soleil disponible » n'entrainent aucune course de référence si la sortie se trouve encore dans
la position de protection solaire a ce moment.

Dans la protection solaire étendue, une course de référence forcée est effectuée lorsque la
fonction automatique est active ou est activée et que le début d'un ombrage du soleil a été si-
gnalé par I'objet « Soleil ombrage fagcade ». Les actualisations de I'objet de « Soleil disponible »
a « Soleil disponible » n'entrainent en principe aucune course de référence. Le signal de soleil
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doit alors d'abord changer de « Soleil non disponible » a « Soleil disponible » jusqu'a ce qu'une
nouvelle course de référence soit exécutée.

Une course de référence forcée est toujours exécutée de la maniere décrite pour la synchroni-
sation, méme lorsque les données de position de la suspension ou des lamelles sont connues.
En principe, aucune course de référence n'est forcée a la fin d'un ombrage du soleil.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les parameétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

= Régler le paramétre
« Course de référence avant chaque positionnement de protection solaire ? » de la page
de paramétres « Ax Protection solaire Début » sur « Oui ».

Au début de I'ombrage du soleil, une course de référence est toujours forcée de la maniére
décrite. Aprés le déroulement de la course de référence, la position spécifiée est réglée.

= Régler le paramétre
« Course de référence avant chaque positionnement de protection solaire ? » de la page
de paramétres « Ax Protection solaire Début » sur « Non ».

Au début de 'ombrage du soleil, une course de référence est exécutée uniquement lorsque
les données de position — par ex. aprés une opération de programmation ETS ou aprés la
mise en marche de l'alimentation en tension — sont inconnues. Dans le cas contraire, la po-
sition spécifiée pour I'ombrage du soleil est suivie immédiatement.

i/ Une course de référence est une durée de mouvement en fin de course supérieure prolon-
gée de 20 % et de la prolongation de la durée de mouvement paramétrée. Une course de
référence ne peut pas étre réenclenchée.

i/ En cas de spécification variable des valeurs de position : Une course de référence n'est
pas exécutée si de nouvelles valeurs de position ont été spécifiées par le bus lors d'une
protection solaire active.

[i] Avec le mode de service « Store » : Une course de référence de la hauteur de store termi-
née synchronise aussi la position des lamelles.

Offset des lamelles en cas de protection solaire (uniquement avec le mode de ser-
vice « Store »)

Pour la position des lamelles au début d'un ombrage du soleil, un offset peut étre spécifié sépa-
rément pour chaque sortie lorsque des valeurs de position de lamelles fixes ou variables
doivent étre suivies.

En cas de besoin, I'offset des lamelles peut corriger la position théorique des lamelles spécifiée
de maniére fixe ou variable et permet ainsi de régler une situation d'ombrage individuelle si la
protection solaire est active. Deux spécifications d'offset sont différenciées...

- L'offset des lamelles peut étre paramétré de maniére statique dans I'ETS. Le paramétrage
d'une valeur d'offset statique permet par exemple I'adaptation de 'ombrage dans certaines
zones du batiment, qui ne sont pas soumises a tout le rayonnement solaire en raison de
« générateurs d'ombre » situés devant le batiment. L'angle des lamelles réglé de maniére
variable par la commande de protection solaire ou paramétré de maniére fixe peut ainsi
étre neutralisé, de sorte que les lamelles sont toujours un peu plus ouvertes que la spécifi-
cation de départ. Alternativement, la fermeture des lamelles par I'offset statique est égale-
ment possible en cas de forte réverbération du soleil.

- L'offset des lamelles peut en outre étre adapté par le bus via I'objet de communication sé-
paré « Offset Pos. lamelles Soleil ». De cette maniére, 'offset de lamelles voulu peut égale-
ment étre réglé alors qu'un ombrage du soleil est actif - indépendamment d'une commande
directe, par exemple par le fonctionnement courte durée. Ainsi, les personnes se trouvant
dans une piéce peuvent par exemple corriger « manuellement » et a tout moment I'angle
des lamelles en spécifiant une valeur sur une touche sensorielle ou une visualisation et
I'adapter de maniere individuelle. Une spécification d'offset par I'objet écrase la valeur pa-
ramétrée dans I'ETS.
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Dans la protection solaire simple et étendue, I'offset spécifié est pris en compte pour chaque
positionnement des lamelles en cas d'ombrage actif du soleil (Soleil/lombrage Début) et ajouté
par calcul a la position théorique des lamelles spécifiée. La valeur d'offset peut varier dans une
plage de -100 % a 0 a 100 %, de sorte que I'angle des lamelles peut étre influencé dans les
deux sens jusqu'aux fins de course de lamelles (figure 42). Avec un offset de « 0 % », la posi-
tion réelle des lamelles correspond toujours a la position théorique des lamelles spécifiée de la
protection solaire.

Position des lamelles apres Position des lamelles aprés
correction offset correction offset
60 ¥
Lamelles-position prescrite 4 Lamelles-position prescrite 9:317‘_
Soleil / Ombrage Début 20% | Soleil / Ombrage Début i
: el ; Y e
| Offset : -30 % = 90 R ! Offset : -30 % 5
e — (Offset=0%) N ... <

p— \
(Offset = 0 %) Offset : +30 %

'g ™ go %\\ a ~ 100 °/.\\

Figure 42: Mode de fonctionnement de I'offset de lamelles comme exemple
(particulierement pour type de lamelles 1/type de lamelles 2 équivalent en substance)

La valeur de position réglée réellement apres I'ajout de la position de lamelles avec I'offset est
toujours comprise entre 0 et 100 %. Les positions minimum et maximum sont ainsi déterminées
par les fins de course des lamelles. Il est impossible de dépasser ces limites avec une spécifi-
cation d'offset. Exemple (figure 42)...

Position des lamelles Soleil/lombrage Début = 90 %

Offset position des lamelles Soleil/ombrage Début = +30 %

-> La position des lamelles en résultant est 100 %, car la fin de course de lamelles est atteinte.

Le format de données de I'objet de communication « Offset pos. lamelles Soleil » permet de
spécifier selon le type de point de données KNX 6.001 (DPT_Percent_V8) des valeurs positives
et négatives dans la plage de -128 a 0 a +127. L'actionneur interpréte directement la valeur
regcue comme un offset en %. Les valeurs inférieures a -100 ou supérieures a +100 sont limi-
tées a l'offset minimum (-100 %) et maximum (+100 %) et évaluées en conséquence.

Une spécification d'offset par I'objet écrase la valeur paramétrée dans I'ETS. Une valeur d'offset
recue par l'objet de communication peut étre enregistrée en interne de maniére non volatile en
cas de défaillance de la tension de bus ou de I'alimentation en tension secteur, de sorte que la
derniére valeur d'offset recue n'est pas perdue, méme en cas de défaillance de toute la tension
d'alimentation (défaillance de la tension de bus et secteur). Alternativement, la spécification
d'offset peut étre remise a zéro (0 %) par le bus en cas de défaillance de la tension d'alimenta-
tion, de sorte que la valeur paramétrée dans I'ETS est a nouveau évaluée. Le comportement de
la spécificatiosn d'offset en cas de défaillance de la tension de bus ou secteur peut étre paramé-
tré dans I'ETS.

Configurer I'offset des lamelles en cas de protection solaire (uniquement avec le mode
de service « Store »)

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour que les paramétres de la protec-
tion solaire soient visibles.

Le mode de service doit étre configuré sur « Store ».

La réaction en cas de Soleil/lombrage Début doit étre paramétrée sur une spécification de posi-
tion fixe ou variable.

= Régler le paramétre « Offset en cas de position fixe et variable des lamelles » de la page
de paramétres « Ax Protection solaire Début » sur « pas d'offset ».

10.KNX36362-F.1109 Page 127 de 244



Logiciel « Commutation, store, valve »

www.feller.ch Description fonction

=

La correction d'offset est désactivée. Lors d'un ombrage du soleil (Soleil/lombrage Début),
la position théorique fixe ou variable des lamelles est suivie sans correction d'offset. Les
autres parametres du paramétrage offset sont masqués.

Régler le paramétre « Offset en cas de position fixe et variable des lamelles » sur
« Offset comme parameétre ».

La correction statique d'offset par spécification de paramétre est activée. Lors de chaque
ombrage du soleil (Soleil/lombrage Début), la position théorique des lamelles est toujours
corrigée avec la valeur d'offset paramétrée.

Régler le paramétre « Offset en cas de position fixe et variable des lamelles » sur
« Offset comme parameétre et via objet ».

La correction d'offset par spécification de paramétre ETS et par spécification via I'objet est
activée. L'offset des lamelles est spécifié par une valeur paramétrée de maniére fixe dans
I'ETS et peut étre adapté dynamiquement par un objet de communication séparé. Lors de
chaque ombrage du soleil (Soleil/lombrage Début), la position théorique des lamelles est
toujours corrigée avec la valeur d'offset spécifiée.

Paramétrer le paramétre « Offset de position de lamelles (-100 a 100 %) » de la page de
paramétres « Ax Protection solaire Début » sur la valeur d'offset nécessaire.

La valeur paramétrée définit la correction statique d'offset de la position des lamelles. La
valeur paramétrée peut étre adaptée par I'objet « Offset Pos. lamelles Soleil » si I'objet de
communication a été autorisé.

Régler le paramétre
« Enregistrer I'offset de position des lamelles par I'objet en cas de défaillance de la tension-
de bus/secteur ? » sur « Non ».

La valeur recue par l'objet n'est enregistrée que de maniére temporaire et volatile. Ainsi, la
valeur regue remplace uniquement la valeur paramétrée jusqu'a une nouvelle initialisation
de l'actionneur (retour de la tension de bus ou secteur, si elles étaient toutes les deux
désactivées auparavant). Aprés une initialisation, la valeur d'offset paramétrée dans I'ETS
est a nouveau utilisée.

Régler le paramétre
« Enregistrer I'offset de position des lamelles par I'objet en cas de défaillance de la tension-
de bus/secteur ? » sur « Oui ».

En cas de défaillance de la tension de bus ou secteur, la valeur recue est enregistrée dans
I'actionneur de maniére non volatile. La valeur d'offset paramétrée au départ est alors écra-
sée durablement. Seule une nouvelle opération de programmation ETS remet I'offset a zé-
ro sur la spécification de paramétre.

Une valeur d'offset regue par le bus est enregistrée en interne dans I'actionneur, de ma-
niére temporaire ou non volatile, et prise en compte lors de I'ombrage du soleil suivant. La
réception d'une valeur d'offset alors qu'un ombrage du soleil est actif (Soleil/lombrage Dé-
but actif) entraine le suiviimmédiat et « visible » de I'angle d'offset sur la sortie.

Aprés une opération de programmation ETS, I'offset est toujours fixé sur la valeur paramé-
trée dans I'ETS.

Lors de l'enregistrement de I'offset de position de lamelles en cas de défaillance de la ten-
sion de bus/secteur : L'enregistrement de la valeur d'offset spécifiée par I'objet se fait uni-
quement si une partie de la tension d'alimentation (tension secteur ou de bus) est toujours
disponible ou si la tension d'alimentation est entierement défaillante et une tension secteur
a été appliquée sans interruption pendant au moins 20 secondes aprés la derniére réinitia-
lisation (accumulateur d'énergie suffisamment chargé pour le processus d'enregistrement).
Dans le cas contraire, il n'y a aucun enregistrement !

L'offset de lamelles n'a aucune influence sur le comportement d'une sortie a la fin d'un om-
brage du soleil (Soleil/lombrage Fin).
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Régler la réaction en cas de soleil/lombrage Fin (uniquement avec la protection solaire
simple)

A la fin d'un ombrage du soleil — le cas échéant, aprés I'écoulement de la durée de temporisa-
tion — la sortie concernée montre la réaction réglée si aucune fonction ayant une priorité plus
élevée n'est active au moment de la désactivation. La réaction réglée n'est pas non plus exécu-
tée a la fin d'un ombrage du soleil si le mode direct neutralise le signal de soleil conformément a
la priorité.

Le réglage de la réaction a la fin d'un ombrage du soleil s'effectue sur la page de paramétres

« Ax — Fin protection solaire » (x = paire de numéros de la sortie). En fonction du mode de ser-
vice réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de paramétres

(« monter » <> « ouvrir volet »/« descendre » < « fermer volet »).

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » pour que les paramétres de la protection solaire soient visibles.

La protection solaire simple doit étre configurée.
= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « aucune réaction ».

A la fin de 'ombrage du soleil, le relais de la sortie ne montre aucune réaction. A ce mo-
ment, les mouvements en cours sont effectués jusqu'au bout.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur
« monter » ou « ouvrir volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le haut ou ouvre le volet d'aération a la fin de I'om-
brage du soleil.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur
« descendre » ou « fermer volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le bas ou ferme le volet d'aération a la fin de I'om-
brage du soleil.

m  Régler le parameétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « stop ».

A la fin de I'ombrage du soleil, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la position
« stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait interrompu.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « Suivre la position ».

A la fin de 'ombrage du soleil, I'état réglé statiquement en dernier avant la protection so-
laire ou suivi pendant la protection solaire et enregistré en interne est réglé sur la sortie.
Les objets de position, I'objet longue durée et la fonction de scénes sont alors suivis.

i/ Le comportement réglé pour ce paramétre est exécuté uniquement si aucune fonction
ayant une priorité plus élevée (par ex. sécurité) n'est activée lors de l'autorisation de la pro-
tection solaire ou si un mode direct n'a pas neutralisé le signal de soleil conformément a la
priorité.

i) Avec le réglage « Suivre la position » : L'actionneur peut suivre des positions absolues (té-
Iégramme de position, valeur de scenes) en cas de fin de la protection solaire uniquement
lorsque les données de position sont connues et que les positions ont été spécifiées. Dans
le cas contraire, il n'y a aucune réaction a la fin de I'ombrage du soleil.

Il est possible de suivre des données de position lorsqu'une position était réglée définie
avant la protection solaire ou lorsqu'un nouveau télégramme de position a été regu par les
objets de positionnement pendant la protection solaire. Dans ce dernier cas, une course de
référence est effectuée a la fin de la protection solaire, lorsque la position n'était pas
connue avant ou pendant la protection solaire.

Les positions de lamelles connues sont également suivies de la maniére décrite. Ceci se
produit méme si la hauteur de store n'est pas connue.

Les mouvements longue durée (mouvement sans spécification de position) sont toujours
suivis.
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Régler la réaction en cas de soleil/lombrage Fin (uniquement avec la protection solaire
étendue)

Le comportement de la sortie a la fin de 'ombrage du soleil - le cas échéant aprés I'écoulement
de la durée de temporisation - peut étre configuré dans I'ETS séparément pour chaque sortie.
Dans la protection solaire étendue, la sortie montre la réaction paramétrée lorsque la fonction
automatique est activée et qu'un nouveau signal de soleil

(changement d'état « Soleil disponible » -> « Soleil non disponible ») est regu. La réaction n'est
pas exécutée si une fonction ayant une priorité plus élevée est activée au moment du change-
ment du signal de soleil. La réaction réglée n'est pas non plus exécutée si le mode direct neu-
tralise le signal de soleil conformément a la priorité.

Le réglage de la réaction en cas de soleil/lombrage Fin se fait sur la page de paramétres

« Ax Protection solaire Fin » (x = paire de numéros de la sortie). En fonction du mode de ser-
vice réglé, 'ETS adapte la désignation du texte des réglages de parameétres

(« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » < « fermer volet »).

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » pour que les paramétres de la protection solaire soient visibles.

La protection solaire étendue doit étre configurée.
m  Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « aucune réaction ».

A la fin de I'ombrage du soleil, le relais de la sortie ne montre aucune réaction. A ce mo-
ment, les mouvements en cours sont effectués jusqu'au bout.

m  Régler le parameétre « Réaction en cas de soleil/ombrage Fin » sur
« monter » ou « ouvrir volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le haut ou ouvre le volet d'aération a la fin de I'om-
brage du soleil.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur
« descendre » ou « fermer volet ».

L'actionneur déplace la suspension vers le bas ou ferme le volet d'aération a la fin de I'om-
brage du soleil.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « stop ».

A la fin de I'ombrage du soleil, I'actionneur pilote les relais de la sortie dans la position
« stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de ce fait interrompu.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur
« Appel de scéne interne ». Paramétrer le numéro de la scéne devant étre appelée avec le
paramétre « Numéro de scenes (1...8) ».

A la fin de 'ombrage du soleil, I'actionneur appelle la valeur de position réglée dans la
configuration des scénes pour la sortie concernée. Aucun appel de scéne n'est donc effec-
tué comme dans le mode direct, mais la valeur de position de scénes correspondante est
simplement suivie.

= Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin » sur « position fixe ».

A la fin de I'ombrage du soleil, I'actionneur appelle une valeur de position fixe pour la sortie
concernée.

i/ Dans le mode de service « Store », le réglage « position fixe » ne peut étre sélectionné
qu'en bloc pour la hauteur de store et pour la position des lamelles.

= Uniquement avec « position fixe » : Régler le paramétre « Position de store fixe »,
« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur
« comme la valeur paramétrée ». Ensuite, paramétrer le paramétre
« Position de store (0 a 100 %) », « Position de volet roulant/auvent (0 a 100 %) » ou
« Position de volet d'aération (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

A la fin de 'ombrage du soleil, la sortie suit invariablement la valeur de position paramé-
trée.

®  Uniquement avec « position fixe » : Régler le paramétre « Position de store fixe »,
« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur
« aucun changement de la position actuelle ».

A la fin de I'ombrage du soleil, la derniére valeur de position réglée de la hauteur de store,
du volet roulant, de marquise ou du volet d'aération est conservée.
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m  Uniguement avec « position fixe » et le mode de service « Store » : Paramétrer le para-
meétre « Position de lamelles fixe (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

A la fin de I'ombrage du soleil, la sortie déplace invariablement les lamelles sur la valeur de
position paramétrée, aprés que la hauteur de store a été réglée.

Le comportement réglé pour ce paramétre est exécuté uniquement si aucune fonction
ayant une priorité plus élevée (par ex. sécurité) n'est activée au moment du changement
du signal de soleil. La réaction réglée n'est pas non plus exécutée si le mode direct neutra-
lise le signal de soleil conformément a la priorité.

Avec le réglage « Appel de scéne interne » : avec ce réglage, la fonction de scénes de la
sortie doit étre activée dans I'ETS ! Dans le cas contraire, un positionnement sur des va-
leurs de position indéterminées a lieu a la fin de I'ombrage du soleil. Les valeurs de posi-
tion de scénes enregistrées dans |'actionneur par une fonction d'enregistrement de scénes
sont également suivies. Une temporisation d'appel de scénes configurée n'a aucun effet
sur l'appel de la valeur de scenes par la protection solaire.

Chauffage/refroidissement automatique

Le chauffage/refroidissement automatique peut compléter la protection solaire étendue, de
sorte que I'ombrage du soleil d'une piéce est disponible pour une application supplémentaire.

En cas de chauffage/refroidissement automatique actif, un signal de présence - par exemple
d'un détecteur de présence ou d'un systéme de détecteur KNX/EIB - est également évalué, en
plus des signaux de la fonction de protection solaire étendue. L'actionneur de la piéce exécute
la protection solaire automatique uniquement lorsque des personnes se trouvent dans la piéce.
La piéce est alors ombragée, ou non, en fonction du signal de soleil - comme décrit dans les
chapitres précédents.

Si aucune présence n'est signalée a I'actionneur, il évalue en outre un signal de chauffage/re-
froidissement qui est déduit par exemple d'un régulateur de température ambiante ou d'un ther-
mostat extérieur. Dans ce cas, 'ombrage du soleil peut étre utilisé pour favoriser la fonction de
chauffage ou de refroidissement d'une piéce. Etant donné que personne n'est présent, un
rayonnement solaire intensif peut par exemple étre utilisé pour chauffer la piéce en ouvrant les
lamelles ou en montant la suspension. De maniére analogue, un rayonnement solaire peut éga-
lement étre ombragé en cas d'absence, si la piéce ne doit pas étre chauffée en plus par le so-
leil.

L'évaluation des trois signaux 1 bit « Présence », « Commutation chauffage/refroidissement » et
« Soleillombrage fagade », dont la polarité de télégramme est réglable indépendamment dans
I'ETS, permet a la fonction de protection solaire étendue avec chauffage/refroidissement auto-
matique de distinguer les 6 états indiqués dans le tableau 3 et les réactions de sortie qui s'y
rapportent.

Signal de pré- Commutation Soleillom- |Réaction a la sortie
sence chauffer/refroi- |brage

dir facade
Présence dis- |--- (insignifiant) | Signal de Réaction en cas de soleil ombrage Début
ponible soleil actif
Présence dis- |--- (insignifiant) | Signal de Réaction en cas de soleil ombrage Fin
ponible soleil inactif
Aucune pré- | Chauffage actif |Signal de Réaction en cas de soleil ombrage Début lors
sence dispo- soleil actif  |du chauffage
nible
Aucune pré- | Chauffage actif |Signal de Réaction en cas de soleil ombrage Fin lors du
sence dispo- soleil inactif |chauffage
nible
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Aucune pré- |Refroidissement |Signal de Signal de soleil actif Réaction en cas de so-

sence dispo- | actif soleil actif |leillombrage Début lors du refroidissement
nible

Aucune pré- | Refroidissement |Signal de Réaction en cas de soleil ombrage Fin lors du
sence dispo- | actif soleil inactif |refroidissement

nible

Tableau 3 : Etats de la fonction de protection solaire étendue avec commutation chauffage/re-
froidissement

Le signal de soleil est - comme décrit dans la protection solaire sans
chauffage/refroidissement automatique - évalué de maniére temporisée, si une temporisation
est paramétrée dans I'ETS pour ce signal. De maniére analogue, le signal de présence peut
également étre évalué de maniére temporisée et indépendamment, afin d'éviter par exemple
aux changements de courte durée de I'état du signal de « rebondir ».

Le schéma de principe (figure 43) explique l'interaction des différents objets de communication
de la protection solaire étendue en relation avec le chauffage/refroidissement automatique. Par
ailleurs, le schéma doit expliquer comment les composants de capteurs sont reliés de maniéere
exemplaire au chauffage/refroidissement automatique.

— Automatique
inactif

Objeta 1 bit

actif

N
par ex. Visu / Tableau ou
touche sensorielle KNX/EIB parex. « 0 » parex. « 1»

par ex. détecteur de présence

rex «0» parex.«1»
P P Eucun

(W oo jeta 1 bit 5°‘E"
« Soleil / Ombrage facade »|

Snlen

parex. « 0» parex. « 1» / par ex. validation de la protection \
f

Chauffage , Refroidissement ontre le soleil d'une station météorologique

Chauffage
O|-87 &
aucune’

Présence  Par ex. thermostat d'ambiance

Refroidissement

parex «0» parex.«1» aven””

v Soleil
—-(w m
7%‘ Soleil IOmbrage fagade »|
So\ell

par ex. validation de la protection contre le soleil
dlune station météorologique

S

Présence
disponiple

parex «0» parex.«1»

aucun
._(S-:r;

D Objet 1 bit « Soleil / Soleil
< Ombrage fagade »

Soleil

par ex. validation de la protection contre le soleil
d'une station météorologique

ometa T octet
«Pos. des stores
Solellcmbre
Ob;e! 31 octet
«Pos. des lamelles

So\el/Ombra ge »
par ex. poursuite solaire
dune station météorologique

o Objet a 1 octet -
—100..100%.,. | Offset Pos. des

lamelles- Soleil »

* = fonctions en option.

** = en option, uniquement pour le type de service « Stores »

par ex. Visu/ Tableau ou *** = L'objet « Soleil / Ombrage fagade » n'est qu'une fois dans Iactionneur de stores,

touche sensorielle KNX/EIB Il est présenté plusieurs fois dans le schéma de connexion afin de matérialiser son utilisation en fonction des différents états de signaux.

Figure 43: Schéma de principe du chauffage/refroidissement automatique
(pour simplifier sans fonctions de blocage du mode automatique ou du mode direct)

Le chauffage/refroidissement automatique est exécuté selon le schéma de principe uniquement
lorsque la protection solaire automatique est également activée. Comme dans la protection so-
laire étendue sans chauffage/refroidissement automatique, I'activation de la protection solaire
automatique se fait par I'objet « Automatique » en fonction du paramétrage soit immédiatement,
soit uniquement aprés la reconnaissance d'un changement d'état de I'un des signaux

« Présence », « Commutation chauffage/refroidissement » et

« Soleil/lombrage fagade »(cf. « Fonction de protection solaire - Protection solaire étendue »).
Les objets de communication correspondants des signaux « Présence »,
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« Commutation chauffage/refroidissement » et « Soleil/lombrage fagade » sont initialisés avec
« 0 » aprés une opération de programmation ETS ou la mise en marche de la tension d'alimen-
tation de I'actionneur (alimentation en tension de bus et secteur). Selon la polarité réglée, I'état
du signal de soleil et I'état de la présence et du chauffage/refroidissement est calculé et - si la
protection solaire automatique est active - la réaction correspondante est également exécutée.
Un changement d'état du signal de présence ou un changement du signal de chauffage/refroi-
dissement est évalué immédiatement en cas de protection solaire automatique active et appli-
qué dans la réaction correspondante.

Le schéma fonctionnel (figure 44) indique toutes les fonctions possibles de la protection solaire
étendue avec le chauffage/refroidissement automatique. Pour des raisons de clarté, les fonc-
tions ayant une priorité élevée (commande manuelle, position forcée, fonction de sécurité) ne
sont pas représentées.

- Signal EEE———
Objet Chauffage / i Réaction en cas de soleil /
« Chauffage/Refroidissem. Polarité ‘ — Ombrage Début —
Ci ion » pendant le refroidissement
Signal Soleil /
Ombrage Fin Réaction en cas de soleil /
Chauffage/ > Ombrage Fin >
. _g pendant le
Refr
Signal Soleil / A ique
Ombrage Début Reéaction en cas de soleil /
| — Ombrage Début
pendant le chauffage
] Présence- |
Objet Signal Réaction en cas de soleil /
l« Chauffage/Refroidissem. Polarité — Ombrage Fin —
« Présence pendant le chauffage

aucune

Présence
Temporisation [ Présence
Uni pour activation du mode
au prochain changement d'état l—
Objet Polarité Commande des flancs
« Automatique » olari (1->0/ 0->1)
Uni pour activation du mode
avec poursuite immédiate Automatique

activé

5 Reéaction en mode -
Objet automatique Fin Priorité -
« Automatique »

Objet .
[ « Bloguer Automatique » > Polarité }—"

| Temporisations

Automatique

L I

— |

Réaction en cas de soleil / |
] Ombrage Fin
Soleil / ombre
| Fin
t ‘ [ de Réaction en cas de soleil /| Offset des
| | reférence Ombrage Début lamelles

Soleil / ombre
fo...DeUt

Objet
« Soleil /
Ombrage fagade »

Polarité

Objet
« Pos. des stores
Soleil/ombre »

Objet
«Pos. des lamelles
Soleil/ombre »

Objet
« Offset L Il
osition soleil »

Objet 5

« Longue durée »
Objet /

« Courte durée »

Objet
« Scéne »

Objet i —
« Position »
- * * = fonctions en option.
N
« Mo?igjzkirect Polarité ** = en option, uniquement pour le type de service « Stores ».
bloguer »

Figure 44: Schéma fonctionnel du chauffage/refroidissement automatique

Mode direct
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Autoriser chauffage/refroidissement automatique

Le chauffage/refroidissement automatique peut étre autorisé séparément pour chaque sortie.
En cas de chauffage/refroidissement automatique autorisé, la fonction de protection solaire
étendue est complétée par les objets de communication et les parameétres nécessaires.

La fonction de protection solaire doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie). En outre, la protection solaire éten-
due doit étre configurée.

m  Régler le paramétre « Chauffage/refroidissement automatique » de la page de paramétres
« Ax - Chauffage/refroidissement automatique » sur « autorisé ».

Le chauffage/refroidissement automatique est autorisé. Les paramétres et les objets de
communication nécessaires deviennent visibles.

m  Régler le parameétre « Chauffage/refroidissement automatique » de la page de paramétres
« Ax - Chauffage/refroidissement automatique » sur « verrouillé ».

Le chauffage/refroidissement automatique est désactivé. Les paramétres et les objets cor-
respondants sont masqués. Seule la protection solaire étendue sans évaluation du signal
de chauffage/refroidissement et de présence est configurée.

(i) En cas de reparamétrage de l'autorisation du chauffage/refroidissement automatique, les
affectations d'adresses de groupes aux objets ou les réglages de parameétres sont perdus.
Pour cette raison, le parametre doit étre réglé au début du paramétrage du chauffage/re-
froidissement automatique et si possible ne plus étre modifié par la suite.

Régler la polarité de I'objet « Chauffer/refroidir commutation »

La polarité du télégramme de I'objet « Chauffer/refroidir commutation » peut étre réglée séparé-
ment pour chaque sortie. De cette maniére, une adaptation aux signaux du régulateur de tem-
pérature ambiante ou des thermostats extérieurs disponibles est possible.

Le chauffage/refroidissement automatique doit étre autorisé sur la page de paramétres
« Ax — Chauffage/refroidissement automatique » (x = paire de numéros de la sortie) pour que
les paramétres soient visibles.

m  Régler le paramétre « Polarité objet Chauffage/refroidissement commutation » sur la polari-
té de télégramme nécessaire.

Le signal de chauffage/refroidissement est évalué en fonction de la polarité réglée.

i) Une actualisation sur l'objet « Chauffage/refroidissement commutation » de actif & actif ou
d'inactif a inactif ne montre en principe aucune réaction. Un changement d'état doit étre deé-
tecté pour influencer le comportement d'une sortie.

i/ La commutation chauffage/refroidissement est initialisée avec la valeur d'objet « 0 » aprés
la mise en marche de la tension d'alimentation (alimentation en tension de bus et secteur)
de l'actionneur.

Régler la polarité de I'objet « Chauffer/refroidir présence »

La polarité du télégramme de I'objet « Chauffer/refroidir présence » peut étre réglée séparé-
ment pour chaque sortie. De cette maniére, une adaptation aux signaux du détecteur de pré-
sence ou systéme de détecteur KNX/EIB disponible est possible.

Le chauffage/refroidissement automatique doit étre autorisé sur la page de paramétres
« Ax — Chauffage/refroidissement automatique » (x = paire de numéros de la sortie) pour que
les paramétres soient visibles.

= Régler le paramétre « Polarité objet Chauffage/refroidissement présence » sur la polarité
de télégramme nécessaire.
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Le signal de présence est évalué en fonction de la polarité réglée.

i/ Une actualisation sur l'objet « Chauffage/refroidissement présence » de actif & actif ou d'in-
actif a inactif ne montre en principe aucune réaction. Un changement d'état doit étre détec-
té pour influencer le comportement d'une sortie.

(il Lacommande de présence du chauffage/refroidissement est initialisée avec la
valeur d'objet « 0 » aprés la mise en marche de la tension d'alimentation
(alimentation en tension de bus et secteur) de l'actionneur.

Régler la temporisation en présence Début et Fin

Le télégramme de transmission de I'état de présence (selon polarité) regu par

I'objet « Chauffer/refroidir Présence » peut étre évalué séparément pour chaque sortie de ma-
niére temporisée.

Le chauffage/refroidissement automatique doit étre autorisé sur la page de paramétres

« Ax — Chauffage/refroidissement automatique » (x = paire de numéros de la sortie) pour que
les parameétres soient visibles.

= Régler le paramétre « Temporisation en présence Début » sur la durée de temporisation
nécessaire.

Le télégramme d'activation du mode présence est évalué selon le réglage de maniére tem-
porisée.

m  Régler le paramétre « Temporisation en présence Fin » sur la durée de temporisation né-
cessaire.

Le télégramme de désactivation du mode présence est évalué selon le réglage de maniére
temporisée.

1] Leréglage de durée « 0 » dans les paramétres désactive la durée de temporisation ac-
tuelle. Dans ce cas, I'état de présence est évalué immédiatement apres la réception d'une
télégramme.

i/ Une actualisation sur l'objet « Chauffage/refroidissement présence » de actif & actif ou d'in-
actif a inactif ne montre en principe aucune réaction. Un changement d'état doit étre détec-
té pour influencer le comportement d'une sortie. Une simple actualisation du signal de pré-
sence n'entraine pas non plus l'activation de la protection solaire automatique.

1] Latemporisation est démarrée en cas
d'actualisation de I'objet sur « Chauffer/refroidir Présence » méme si le mode automatique
est désactivé, de sorte que le nouvel état de présence regu lorsque la fonction automatique
est ensuite activée se manifeste, le cas échéant, de maniére temporisée.

Régler la réaction du chauffage/refroidissement automatique

Le comportement de la sortie lorsque le chauffage/refroidissement automatique est actif peut
étre configuré dans I'ETS séparément pour chaque sortie. L'évaluation des trois

signaux 1 bit « Présence », « Chauffage/refroidissement commutation » et

« Soleillombrage facade » permet de différencier quatre états...

- « Réaction en cas de soleil/lombrage Début lors du chauffage »,

- « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin lors du chauffage »,

- « Réaction en cas de soleil/lombrage Début lors du refroidissement »,
- « Réaction en cas de soleil/lombrage Fin lors du refroidissement »,

La réaction d'une sortie peut étre réglée séparément dans I'ETS pour chaque état mentionné.
Les réglages de parameétres ne sont pas différents pour les états individuels. Pour cette raison,
la configuration possible n'est décrite par la suite qu'a titre d'exemple.

Le réglage de la réaction du chauffage/refroidissement automatique se fait sur la page de para-
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meétres « Ax Chauffage/refroidissement automatique » (x = paire de numéros de la sortie). En
fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de para-
métres (« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » < « fermer volet »).

Le chauffage/refroidissement automatique doit étre autorisé sur la page de paramétres
« Ax — Chauffage/refroidissement automatique » (x = numéro de la sortie) pour que les para-
meétres soient visibles.

Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage ... » sur « aucune réaction ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, les relais de la sortie ne montrent aucune
réaction. Les mouvements en cours sont effectués jusqu'au bout.

Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage ... » sur
« monter » ou « ouvrir volet ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, I'actionneur déplace la suspension vers le
haut ou ouvre le volet d'aération.

Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/ombrage ... » sur
« descendre » ou « fermer volet ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, I'actionneur déplace la suspension vers le
bas ou ferme le volet d'aération.

Régler le parameétre « Réaction en cas de soleil/lombrage ... » sur « stop ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, I'actionneur pilote les relais de la sortie
dans la position « stop ». Un mouvement d'entrainement éventuellement en cours est de
ce fait interrompu.

Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/lombrage ... » sur
« Appel de scéne interne ». Paramétrer le numéro de la scéne devant étre appelée avec le
paramétre « Numéro de scénes (1...8) ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, I'actionneur appelle la valeur de position
réglée dans la configuration des scénes pour la sortie concernée. Aucun appel de scéne
n'est donc effectué comme dans le mode direct, mais la valeur de position de scénes cor-
respondante est simplement suivie.

Régler le paramétre « Réaction en cas de soleil/ombrage ... » sur « position fixe ».

Lors du chauffage/refroidissement automatique, I'actionneur appelle une valeur de position
fixe pour la sortie concernée.

Dans le mode de service « Store », le réglage « position fixe » ne peut étre sélectionné
qu'en bloc pour la hauteur de store et pour la position des lamelles.

Uniquement avec « position fixe » : Régler le paramétre « Position de store fixe »,

« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur

« comme la valeur paramétrée ». Ensuite, paramétrer le paramétre

« Position de store (0 a 100 %) », « Position de volet roulant/auvent (0 a 100 %) » ou
« Position de volet d'aération (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

Lors du chauffage/refroidissement automatique, la sortie suit invariablement la valeur de
position paramétrée.

Uniquement avec « position fixe » : Régler le paramétre « Position de store fixe »,
« Position de volet roulant/auvent fixe » ou « Position de volet d'aération fixe » sur
« aucun changement de la position actuelle ».

En cas de chauffage/refroidissement automatique, la derniére valeur de position réglée de
la hauteur de store, du volet roulant, de marquise ou du volet d'aération est conservée.

Uniquement avec « position fixe » et le mode de service « Store » : Paramétrer le para-
métre « Position de lamelles fixe (0 a 100 %) » sur la valeur de position souhaitée.

En cas de chauffage/refroidissement automatique, la sortie déplace invariablement les la-
melles sur la valeur de position paramétrée, aprés que la hauteur de store a été réglée.
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(il Les réactions paramétrées ne sont pas exécutées si une fonction ayant une priorité plus
élevée est activée au moment du chauffage/refroidissement automatique (par ex. fonction
de sécurité, de position forcée ou commande manuelle). La réaction réglée n'est pas non
plus exécutée si le mode direct neutralise la protection solaire automatique conformément
a la priorité.

(il Avec le réglage « Appel de scéne interne » : Avec ce réglage, la fonction de scénes de la
sortie doit étre activée dans I'ETS ! Dans le cas contraire, un positionnement sur des va-
leurs de position indéterminées a lieu lors du chauffage/refroidissement automatique. Les
valeurs de position de scénes enregistrées dans I'actionneur par une fonction d'enregistre-
ment de scénes sont également suivies. Une temporisation d'appel de scénes configurée
n'a aucun effet sur I'appel de la valeur de scénes par le chauffage/refroidissement automa-
tique.

Fonction de scénes

Il est possible de créer jusqu'a 8 scénes dans l'actionneur séparément pour chaque sortie et
d'enregistrer des valeurs de position de scénes pour la hauteur de la suspension d'un store,
d'un volet roulant ou d'un marquise ou pour la position des volets d'aération. Dans le mode de
service Store, il est de méme possible de spécifier les positions des lamelles. L'appel, mais aus-
si I'enregistrement des valeurs de scénes, se font via un objet d'auxiliaires de scénes séparé
par télégrammes d'auxiliaires. En option, I'appel de scénes peut également se produire de ma-
niére temporisée.

Le type de point de données de I'objet d'auxiliaires permet d'adresser jusqu'a 64 scénes maxi-
mum. Ainsi, il est possible de déterminer dans le paramétrage d'une scéne le

numéro de scene (1 a 64) par lequel la scéne interne (1 a 8) sera adressée.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur la page de paramétres

« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) pour chaque sortie, afin que les objets
de communication et paramétres nécessaires soient visibles

(sur la page de parameétres « Ax Scénes »).

La fonction de scénes doit étre affectée au mode direct, comme la commande de la sortie par
télégrammes courte durée, longue durée, central ou de position. Pour cette raison, une position
de scénes appelée par une commande manuelle, une position forcée ou une fonction de sécuri-
té peut étre neutralisée a tout moment. De maniére analogue, les autres télégrammes du mode
direct changent de méme le réglage de la derniére position de scénes appelée. La priorité du
mode direct, ainsi que celle de la fonction de scénes, peuvent étre paramétrées par rapport a la
fonction de protection solaire (cf. « Fonction de protection solaire »).

Régler la temporisation d'appel de scénes pour la fonction de scénes

En option, chaque appel de scénes d'une sortie peut aussi étre temporisé. De cette maniere, il
est possible de configurer des déroulements de scénes dynamiques en interaction avec plu-
sieurs sorties en cas de télégrammes de scénes cycliques.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).

= Régler le paramétre « Temporiser I'appel de scénes » de la page de paramétres
« AX - Scenes » sur « Oui ».

La durée de temporisation est activée et peut étre paramétrée séparément. La temporisa-
tion influence uniquement I'appel de scénes de la sortie. La durée de temporisation dé-
marre aprés l'arrivée d'un télégramme d'appel. La scéne correspondante est appelée uni-
quement aprés I'écoulement de la durée et la valeur de position de scénes correspondante
est réglée sur la sortie.
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i/ Chaque télégramme d'appel de scénes relance la durée de temporisation et la réen-
clenche. Si un nouveau télégramme d'appel de scénes est regu alors qu'une temporisation
est en cours (appel de scenes pas encore effectué), la vieille scéne (pas encore appelée)
est rejetée et seule la derniére scene regue est exécutée.

(i Latemporisation d'appel de scénes n'a aucun effet sur I'enregistrement de valeurs de
scénes. Un télégramme d'enregistrement de scénes pendant une temporisation d'appel de
scenes n'annule pas la durée de temporisation et donc I'appel de scénes.

[i] Toutes les fonctions d'horloge sont arrétées en cas de défaillance de la tension de bus.
Ainsi, tous les appels de scénes se trouvant encore en temporisation sont annulés. De ce
fait, un appel de scénes recgu juste avant la défaillance de bus est perdu si la durée de tem-
porisation correspondante n'est pas encore écoulée. Un appel de scénes temporisé est
également annulé en cas d'activation d'une fonction ayant une priorité plus élevée (com-
mande manuelle, position forcée, sécurité, protection solaire - si priorité plus élevée ou
identique a celle du mode direct). Cependant, I'appel de scénes est enregistré en interne,
de sorte que les derniéres positions de scénes appelées a la fin d'une fonction d'impor-
tance supérieure puissent étre suivies.

Régler le comportement de téléchargement ETS pour la fonction de scénes

Lors de l'enregistrement d'une scéne, les valeurs de scénes sont enregistrées en interne dans
I'appareil de maniére non volatile

(cf. « Régler le comportement d'enregistrement pour la fonction de scénes »). Pour que les va-
leurs enregistrées lors d'une opération de programmation ETS du programme d'application ou
des paramétres ne soient pas remplacées par les valeurs de positions de scénes congues au
départ, I'actionneur peut empécher I'écrasement des valeurs de scénes. Alternativement, les
valeurs de départ peuvent étre chargées a nouveau dans l'appareil lors de chaque opération de
programmation par I'ETS.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).

= Régler le paramétre
« Ecraser les valeurs enregistrées sur I'appareil lors du téléchargement ETS ? » de la page
de parametres « Ax - Scénes » sur « Oui ».

Les valeurs de scénes paramétrées dans I'ETS pour la sortie concernée dans Il'actionneur
sont programmeées lors de chaque opération de programmation ETS du programme d'ap-
plication ou des paramétres. Le cas échéant, les valeurs de scénes enregistrées dans I'ap-
pareil par une fonction d'enregistrement sont alors écrasées.

= Régler le paramétre
« Ecraser les valeurs enregistrées sur I'appareil lors du téléchargement ETS ? » de la page
de parameétres « Ax - Scénes » sur « Non ».

Les éventuelles valeurs de scenes enregistrées dans I'appareil par une fonction d'enregis-
trement sont conservées. Si aucune valeur de scénes n'a été enregistrée, les derniéres va-
leurs de position programmeées par I'ETS restent valides.

il Lors de la premiére mise en service de l'actionneur, le paramétre doit étre réglé sur « Oui »
pour que la sortie soit initialisée sur des valeurs de scénes valides. A I'état de livraison de
I'actionneur de store, les positions de scénes se trouvent en interne sur les valeurs par dé-
faut, comme dans la banque de données produits ETS.

Régler les numéros de scénes

Le type de point de données de I'objet d'auxiliaires de scénes permet d'adresser jusqu'a
64 scénes maximum. C'est pourquoi il faut définir, pour chaque scéne interne (1 a 8) de la sor-
tie, quel numéro de scénes (1 a 64) adressera, appellera ou enregistrera la scene.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).
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= Régler le paramétre
« Scéne y activable par numéro de scéne » (y = numéro de la scene (1 a 8)) de la
page de parameétres « Ax - Scenes » pour chaque scene sur les numeros par lesquels la
scéne doit étre adresseée.

Une scene peut étre adressée par le numéro de scénes paramétré. Le réglage « 0 »
désactive la scéne correspondante, de sorte que ni un appel, ni un processus d'enregistre-
ment ne sont possibles.

i] Si plusieurs scénes sont paramétrées sur le méme numéro de scénes, seule la scéne
ayant le numéro de scénes interne le plus bas (1 a 8) est adressée. Dans ce cas, les
autres scénes internes sont ignorées.

Régler les positions de scénes

Il faut également déterminer quelle valeur de position

(position de store, volet roulant, auvent, volet d'aération) doit étre réglée sur la sortie en cas
d'appel de scénes. Avec le mode de service « Store », il est possible de spécifier la hauteur de
store, mais aussi la position des lamelles.

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).

= Régler le paramétre « Position ... pour scéne y » (y = numéro de la scene (1 a 8)) de la
page de parameétres « Ax - Scénes » pour chaque scene sur la
valeur de position (0 % a 100 %) souhaitée.

Lors d'un appel de scéne, la position respective paramétrée est réglée sur la sortie.

(i] Lors d'une opération de programmation ETS, les valeurs de position paramétrées sont im-
portées dans l'actionneur uniquement lorsque le paramétre
« Ecraser les valeurs enregistrées sur I'appareil lors du téléchargement ETS ? » est réglé
sur « Oui ».

[i] L'actionneur effectue si nécessaire une course de référence avant le réglage de la position
de scenes nécessaire, si les données de position actuelles ne sont pas connues (par ex.
aprés une opération de programmation ETS ou la mise en marche de la tension d'alimenta-
tion).

Régler le comportement d'enregistrement pour la fonction de scénes

La valeur de position actuelle d'un store, d'un volet roulant, d'un marquise, d'un volet d'aération
et d'une lamelle peut étre enregistrée en interne par I'objet d'auxiliaires lors de la réception d'un
télégramme d'enregistrement de scénes. La valeur de position peut alors étre influencée par
toutes les fonctions de la sortie avant I'enregistrement (par ex. fonctionnement courte durée et
longue durée, télégramme central ou d'appel de scénes, fonction de sécurité et de protection
solaire et commande manuelle).

La fonction de scénes doit étre autorisée sur I'onglet de configuration
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).

= Régler le paramétre
« Fonction d'enregistrement pour scéne y » (y = numéro de la scéne (1 a 8)) de la page de
parameétres « Ax - Sceénes » pour chaque scene sur « Oui ».

La fonction d'enregistrement est activée pour la scéne concernée. Lors de la réception d'un
télégramme d'enregistrement par I'objet « Auxiliaire de scénes », la valeur de position ac-
tuelle est enregistrée en interne.

= Régler le paramétre
« Fonction d'enregistrement pour scéne y » (y = numéro de la scéne (1 a 8)) de la page de
parameétres « Ax - Scénes » pour chaque scene sur « Non ».
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La fonction d'enregistrement est désactivée pour la scéne concernée. Un télégramme d'en-
registrement regu par I'objet « Auxiliaire de sceénes » est rejeté.

[i] Valable pour les données de position a enregistrer :
Les positions actuelles de la suspension, des lamelles et des volets d'aération sont enre-
gistrées. Pour des stores, la hauteur de store a enregistrer est toujours relative a une
position des lamelles 100 %. Les positions suivies temporairement sont également enregis-
trées pour les sorties qui sont en mouvement au moment du processus d'enregistrement.
En raison de I'enregistrement des données de position en pourcentage entier
(arrondi sur 0 a 100), il est impossible d'éviter un petit écart par rapport aux positions ré-
glées ultérieurement lors d'un appel de scénes.
L'enregistrement a lieu uniquement si une tension secteur a été appliquée sans interruption
pendant au moins 20 secondes aprés la derniére réinitialisation (accumulateur d'énergie
suffisamment chargé pour le processus d'enregistrement). L'enregistrement n'a pas lieu si
les données de position ne sont pas connues !

Fonction Position forcée

La fonction position forcée peut étre autorisée pour chaque sortie de store. La position forcée a
la deuxiéme priorité la plus élevée aprés la commande manuelle. Une position forcée active
neutralise donc la fonction de sécurité, la fonction de protection solaire et le mode direct (télé-
gramme courte durée, longue durée, scénes, positionnement, central). Pendant une spécifica-
tion forcée, la sortie concernée est verrouillée, de sorte qu'elle ne peut pas étre pilotée par des
fonctions ayant une priorité plus faible et ne peut étre commandée que par une commande ma-
nuelle. A la fin d'une commande manuelle, la réaction forcée est a nouveau exécutée si la posi-
tion forcée est encore active.

La fonction position forcée posséde un objet de communication 2 bits séparé pour chaque sor-
tie. L'état de la sortie en cas de position forcée est spécifié directement par le télégramme forcé.
Le sens de mouvement a forcer est indiqué comme en cas de fonctionnement longue durée
avec le premier bit (bit 0) de I'objet « Position forcée ». Le guidage forcé est activé ou désactivé
par le deuxiéme bit (bit 1) de I'objet (voir tableau 4).

Bit 1 Bit 0 Fonctionnement

0 X Position forcée inactive pilotage normal

0 X Position forcée inactive pilotage normal

1 0 Position forcée active : monter/ouvrir le volet

1 1 Position forcée active : descendre/fermer le volet

Tableau 4: Codage bit de la position forcée

Le comportement d'une sortie a la fin de la position forcée est paramétrable. En outre, I'objet
forcé peut étre initialisé en cas de retour de la tension de bus. Une simple défaillance du sec-
teur (tension de bus disponible) n'influence pas I'état de la position forcée. En cas de retour uni-
guement de la tension secteur, une position forcée activée au préalable reste active.

(i) La durée de mouvement forcée d'une sortie en fins de course est déterminée par le
parameétre « Durée de mouvement » de la page de parameétres « Ax - Durées ». Un mou-
vement forcé comme le fonctionnement longue durée est alors déduit de la durée de mou-
vement. Mouvement vers le bas : durée de mouvement + 20 % ; mouvement vers le haut :
durée de mouvement + 20 % + prolongation de la durée de mouvement paramétrée. Les
mouvements forcés ne peuvent pas étre réenclenchés.

[i] Pour les stores, un suivi des lamelles a la fin des mouvements forcés en fins de course
n'est pas exécuté.
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[i] Les actualisations de I'objet position forcée de « Position forcée active » a
« Position forcée active » en conservant le sens de mouvement forcé ou de
« Position forcée inactive » a « Position forcée inactive » ne montrent aucune réaction.

[i] La position forcée est toujours effacée aprés une opération de programmation ETS de I'ap-
plication ou des parameétres.

(il La fonction position forcée reste également active méme aprés une défaillance de la ten-
sion de bus, tant que I'alimentation en tension secteur est toujours activée. La position for-
cée est ainsi exécutée une nouvelle fois a la fin d'un mode manuel temporaire ou perma-
nent, méme sans tension de bus, si la commande manuelle est autorisée en cas de dé-
faillance du bus.

[i] L'état actuel de la position forcée est enregistré en cas de défaillance de la tension de bus
ou secteur.

Autoriser la fonction position forcée
La fonction position forcée peut étre autorisée séparément pour chaque sortie.

= Régler le paramétre « Fonction position forcée » de la page de paramétres
« Ax — Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie) sur « autorisé ».

La fonction position forcée est autorisée. L'objet de communication correspondant est créé
et les paramétres s'y rapportant sont visibles sur la
page de paramétres « Ax - Position forcée ».

Régler le comportement a la fin de la position forcée

Le comportement d'une sortie a la fin d'une position forcée est paramétrable de maniére orien-
tée canal. Le réglage de ce comportement s'effectue sur la page de paramétres
« Ax — Position forcée » (x = paire de numéros de la sortie).

La fonction position forcée d'une sortie doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax - Autorisations ». Les paramétres orientés canal pour la fonction position forcée sont alors
visibles.

= Régler le paramétre « Comportement en fin de position forcée » sur « Suivre la position ».

A la fin d'une position forcée, I'état réglé statiquement en dernier avant la fonction position
forcée ou suivi pendant la fonction position forcée et enregistré en interne est réglé sur la
sortie. Les objets de position, I'objet longue durée et la fonction de scénes sont alors suivis.

= Régler le paramétre « Comportement en fin de position forcée » sur
« aucun changement ».

A la fin de la position forcée, le dernier état réglé n'est pas modifié. La sortie est ensuite a
nouveau autorisée. A ce moment, les mouvements en cours sont effectués jusqu'au bout.

il Avec le réglage « Suivre la position » : L'actionneur peut suivre des positions absolues (té-
Iégramme de position, valeur de scénes) en cas d'autorisation de la position forcée unique-
ment lorsque les données de position sont connues et que les positions ont été spécifiées.
Dans le cas contraire, aucune réaction n'est exécutée au moment de l'autorisation de la
position forcée.

Il est possible de suivre des données de position lorsqu'une position était réglée définie
avant la fonction position forcée ou lorsqu'un nouveau télégramme de position a été regu
par les objets de positionnement pendant le verrouillage forcé. Dans ce dernier cas, une
course de référence est effectuée en cas d'autorisation de la position forcée, lorsque la po-
sition n'était pas connue avant ou pendant le verrouillage de la position forcée.

Les positions de lamelles connues sont également suivies de la maniére décrite. Ceci se
produit méme si la hauteur de store n'est pas connue.

A l'inverse, les mouvements longue durée (mouvement sans spécification de position) sont
toujours suivis.
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i/ Le « Comportement en fin de position forcée » réglé est exécuté uniquement lorsque la
sortie passe en mode direct apres la fin de la position forcée. En cas de fonction de sécuri-
té active ou de protection solaire active (indépendamment de la priorité réglée par rapport
au mode direct), la fonction ayant la priorité la plus faible suivante est exécutée. En outre,
le comportement paramétré n'est pas exécuté si la position forcée est arrétée par spécifica-
tion en cas de retour de la tension de bus. Dans ce cas, le
« Comportement aprés retour de la tension de bus/secteur » réglé est exécuté.

Régler le comportement de la position forcée aprés le retour de la tension de bus

L'objet de communication de la position forcée peut étre initialisé aprés le retour de la tension
de bus. Lors d'une activation de la position forcée, il est possible d'influencer et de verrouiller de
cette maniére une sortie en cas d'initialisation du bus.

Une simple défaillance du secteur n'influence pas I'état de la position forcée. En cas de retour
uniquement de la tension secteur, une position forcée activée au préalable reste active.

Le comportement aprés le retour de la tension de bus pour la position forcée est paramétrée
séparément pour chaque sortie sur la page de paramétres

« Ax — Position forcée » (x = paire de numéros de la sortie).

En fonction du mode de service réglé, I'ETS adapte la désignation du texte des réglages de pa-
ramétres (« monter » < « ouvrir volet »/« descendre » « « fermer volet »).

L'état paramétré est importé dans l'objet de communication « Position forcée » aprés le retour
du bus.

La fonction position forcée d'une sortie doit étre autorisée sur la page de paramétres
« Ax - Autorisations ». Les parameétres orientés canal pour la fonction position forcée sont alors
visibles.

= Régler le paramétre « Comportement apres retour de la tension de bus » sur
« aucune position forcée active ».

Apres le retour de la tension de bus, la position forcée est désactivée. Dans ce cas, le
« Comportement aprés retour de la tension de bus/secteur » réglé est exécuté en cas de
retour de la tension de bus.

= Régler le paramétre « Comportement apres retour de la tension de bus » sur
« Position forcée active, monter » ou « Position forcée active, ouvrir le volet ».

La position forcée est activée aprés le retour de la tension de bus et la suspension est
montée par guidage forcé ou le volet d'aération est ouvert. La sortie concernée est ver-
rouillée par forgage jusqu'a ce qu'une autorisation soit regue par le bus. Dans ce cas, le pa-
ramétre « Comportement aprés retour de la tension de bus/secteur » n'est pas évalué pour
la sortie concernée.

= Régler le paramétre « Comportement aprés retour de la tension de bus » sur
« Position forcée active, descendre » ou « Position forcée active, fermer le volet ».

La position forcée est activée aprés le retour de la tension de bus et la suspension est
baissée par guidage forcé ou le volet d'aération est fermé. La sortie concernée est ver-
rouillée par forgage jusqu'a ce qu'une autorisation soit regue par le bus. Dans ce cas, le pa-
ramétre « Comportement aprés retour de la tension de bus/secteur » n'est pas évalué pour
la sortie concernée.

= Régler le paramétre « Comportement aprés retour de la tension de bus » sur
« Etat position forcée avant défaillance bus/secteur ».

Apreés le retour de la tension de bus, I'état de la position forcée réglé en dernier avant la
défaillance de la tension de bus ou secteur et enregistré en interne est suivi. Une opération
de programmation ETS efface I'état enregistré (alors, réaction comme

« Aucune position forcée active »). Lorsque I'état suivi est

« aucune position forcée active », le parameétre

« Comportement aprées retour de la tension de bus/secteur » est exécuté en cas de retour
de la tension de bus.

i Reéglage ou état suivi « aucune position forcée suivie » : La réaction de la sortie concernée
apres le retour de la tension de bus est définie par le paramétre
« Comportement aprés retour de la tension de bus/secteur ».
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[i] La position forcée est toujours effacée aprés une opération de programmation ETS de 'ap-
plication ou des parametres.

Fonction « tension de tissu »

La fonction tension de tissu peut étre activée dans le mode de service Volet roulant/marquise.
La tension de tissu permet de « défroisser » le tissu solaire d'un marquise aprés sa sortie. En
cas de pilotage de volets roulants, la tension de tissu peut également étre utilisée pour régler le
tablier de volet roulant sur la position de la fente aprés la fin d'un mouvement vers le bas en fin
de course inférieure.

Si la tension de tissu est activée dans le paramétrage ETS, elle est effectuée lors de chaque
mouvement vers le bas aprés l'arrét et I'écoulement du temps de commutation paramétré. Pour
la tension, la suspension se déplace ensuite un peu dans le sens de mouvement contraire (fi-
gure 45).

Murage Murage

~

Mouvement arriére

~

Tigsu solaire
Tringles de store

Figure 45: Tension de tissu d'un marquise

Mouvement de tension du tissu

- . Boitier du store en toil&
Boitier du store en toile

Tissu solaire (tendu)

Tringles de stores en toile

Le déclencheur du mouvement vers le bas est quelconque : télégramme longue durée, courte
durée ou de position, position forcée, fonction de sécurité ou de protection solaire, télégramme
central ou appel de scénes, mais aussi la commande manuelle.

Une tension de tissu n'est jamais effectuée lors de mouvements vers le haut.

(il Une tension de tissu se répercute sur le calcul de la position et sur le retour d'informations
de position, car la position des volets roulants ou des auvents change en cas de tension de
tissu. Lors d'un positionnement en fin de course inférieure (100 %), une valeur de position
inférieure est donc toujours rapportée aprés I'exécution de la tension de tissu.

(il La fonction tension de tissu ne peut pas étre paramétrée avec les modes de service Store
et Volet d'aération.

Activer la fonction tension de tissu

La fonction tension de tissu peut étre activée indépendamment pour chaque sortie de volet rou-
lant ou d'auvent sur la page de paramétres
« Ax - Autorisations » (x = paire de numéros de la sortie).

Le mode de service doit étre réglé sur « Volet roulant/marquise ».
= Régler le paramétre « Fonction tension de tissu » sur « autorisé ».

La page de paramétres « Ax - Tension de tissu » est autorisée et la fonction tension de tis-
su est activée.
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[i] La fonction tension de tissu ne peut pas étre paramétrée avec les modes de service Store
et Volet d'aération.

Régler la fonction tension de tissu

Une fonction tension de tissu activée peut étre réglée indépendamment pour chaque sortie de
volet roulant ou d'auvent sur la page de paramétres

« Ax - Tension de tissu » (x = paire de numéros de la sortie). Il est possible de paramétrer la du-
rée de mouvement nécessaire d'une tension de tissu dans le sens de mouvement contraire.

La fonction tension de tissu doit étre activée.
m  Paramétrer le parameétre « Durée pour tension de tissu » sur la valeur nécessaire.

Apres la fin d'un mouvement vers le bas, la suspension s'arréte et, aprées I'écoulement du
temps de commutation, se déplace dans le sens opposé pendant la durée du temps de
tension de tissu paramétré.

(il Le temps pour la tension de tissu est réglé pour étre inférieur a la durée de mouvement pa-
ramétrée ou enregistrée du volet roulant ou de marquise. Dans le cas contraire, un dys-
fonctionnement se produit.

i/ Une tension de tissu n'a lieu que si le mouvement vers le bas dure plus longtemps que le
temps de tension de tissu paramétré.
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4.2.4.2.3 Description fonctionnelle des sorties de valve

Sens d'action de la valve

Sur les sorties de valve de I'actionneur de la piéce, il est possible de raccorder des entraine-
ments de valve fermés ou ouverts en |'absence de tension. Le sens d'action d'un entrainement
de valve hors tension est défini par la construction physique de I'entrainement et est fixé en
principe par le fabricant de ces appareils. Afin que I'actionneur de la piéce pilote les entraine-
ments de valve raccordés dans le « sens d'action approprié », le sens d'action de la valve doit
étre configuré dans I'ETS pour chaque sortie de valve.

Régler le sens d'action de la valve

Le sens d'action de la valve peut étre réglé séparément pour chaque sortie de valve sur I'onglet
de configuration « Ax - Généralités » (x = numéro de la sortie de valve).

= Régler le paramétre « Sens d'action de la valve (valve sans tension) » sur « fermé ».

Pour les paramétres commutants, le télégramme de commutation regu via l'objet « Para-
meétre » est directement transféré vers la sortie correspondante de I'actionneur. En cas de
réception d'un télégramme « MARCHE », la sortie est alimentée et la valve entiérement ou-
verte. La désactjvation de la sortie entraine la fermeture totale de la sortie lorsqu'un télé-
gramme « ARRET » est recu (figure 46).

A

Valeur de réglage I 0 I 0

commutante
(télégramme

de bus) >

|
mode

fois sortie de
valve

0 >
t

Figure 46: Conversion d'un parameétre commutant en un signal de sortie lorsque les
entrainements de valve sont fermés (sans tension) (exemple).

Pour les paramétres constants et les positions de consigne de valve constantes (par exemple
en cas de position forcée, de commande manuelle ou en mode d'urgence), les sorties de valve
sont alimentées en tension ou non de maniére cyclique, via la modulation de largeur d'impulsion
en fonction de la position de valve constante a atteindre. Le comportement d'actionnement de la
modulation de largeur d'impulsion étant converti de telle sorte que la durée d'activation corres-
pond directement a la position de consigne de valve (figure 47).
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valve
0 —\ X .t

Figure 47: Conversion d'une position de consigne de valve constante en un signal de sortie
lorsque les entrainements de valve sont fermés (sans tension) (exemple).

m  Régler le paramétre « Sens d'action de la valve (valve sans tension) » sur « ouvert ».

Pour les paramétres commutants, le télégramme de commutation regu via l'objet « Para-
meétre » est directement transféré vers la sortie correspondante de I'actionneur. En cas de
réception d'un télégramme « MARCHE », la sortie n'est pas alimentée et la valve est entie-
rement ouverte. L'activation de la sortie entraine la fermeture totale de la sortie lorsqu'un
télégramme « ARRET » est recu (figure 48).

%

Valeur de réglage 0 I 0 I

commutante
(télégramme

de bus) >

mode
fois sortie de
valve >
t

Figure 48: Conversion d'un paramétre commutant en un signal de sortie lorsque les
entrainements de valve sont ouverts (sans tension) (exemple).

Pour les paramétres constants et les positions de consigne de valve constantes (par exemple
en cas de position forcée, de commande manuelle ou en mode d'urgence), les sorties de valve
sont alimentées en tension ou non de maniére cyclique, via la modulation de largeur d'impulsion
en fonction de la position de valve constante a atteindre. Le comportement d'actionnement de la
modulation de largeur d'impulsion étant converti de telle sorte que la durée de désactivation
correspond directement a la position de consigne de valve (figure 49).
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Figure 49: Conversion d'une position de consigne de valve constante en un signal de sortie
lorsque les entrainements de valve sont ouverts (sans tension) (exemple).

i/ En raison de la conversion de la durée d'activation MLI en position de consigne de valve, il
n'existe aucun décalage de la valeur moyenne non souhaité pour les différents types de
valves.

Exemple :
Paramétre : 60 % ->

Comportement d'actionnement fermé sans tension : 60 % marche, 40 % arrét,
Comportement d'actionnement ouvert sans tension : 40 % marche, 60 % arrét

Au début d'un cycle, les fronts de commutation des deux sorties de valve ne sont synchro-
nisés I'un par rapport a l'autre pendant une modulation de largeur d'impulsion que si les
deux sorties de valve regoivent au méme moment une nouvelle valeur de position de
consigne de valve.

i/ En cas de défaillance de I'alimentation de I'actionneur en tension secteur ou de court-circuit
sur une sortie de valve, les entrailnements de valve raccordés ne sont plus pilotés électri-
quement et passent a I'état sans tension défini par le fabricant (ouvert / fermé sans ten-
sion).

Une valve entierement ouverte (sens d'action de la valve ouvert sans tension) en raison
d'une défaillance de la tension secteur ou d'un court-circuit est considérée comme une
valve fermée dans les messages d'état de I'actionneur (« Etat paramétre », « Toutes
valves fermées », « Retour d'infos paramétre max. »), dans la mesure ou I'état de la valve
a été provoqué par une panne.

Fonction Position forcée

Chaque sortie de valve de l'actionneur peut s'attarder dans différents états de fonctionnement
pouvant éventuellement étre activés via des objets de communication séparés. La position for-
cée est I'un de ces états de fonctionnement pilotés par objet.

Dans la position forcée d'une sortie de valve, il est possible d'enregistrer dans l'actionneur de la
piece une position forcée de valve constante (0 % a 100 %), qui peut étre reprise en cas de po-
sition forcée activée en tant que position de consigne de la valve et exécutée via une modula-
tion de largeur d'impulsion. La position forcée de la valve peut étre réglée différemment dans
I'ETS pour les modes été ou hiver, dans le cas ou la commutation des modes de service est au-
torisée.

i/ En cas de position forcée activée, la modulation de largeur d'impulsion configurée est éga-
lement exécutée pour les sorties de valve configurées sur un parameétre 1 bit commutant.
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Autoriser la fonction position forcée

La fonction position forcée peut étre autorisée séparément pour chaque sortie de valve sur I'on-
glet de configuration « Ax - Généralités » (x = numéro de la sortie de valve).

=

Régler le paramétre « Position forcée par I'objet » sur « autorisé ». Configurer le para-
metre « Valeur pour position forcée (0...100 %) » sur la position forcée de valve néces-
saire. Le paramétre « Valeur pour position forcée... » est visible deux fois si nécessaire,
lorsque la commutation des modes de service est autorisée. Dans ce cas, différentes posi-
tions forcées de valve peuvent étre définies dans I'ETS pour les modes été et hiver.

La fonction de position forcée est autorisée et I'objet de communication « Position for-

cée » 1 bit est visible dans I'ETS. Dés qu'un télégramme « MARCHE » a été regu via |'ob-
jet, l'actionneur active la position forcée pour la sortie de valve correspondante et pilote
I'entrainement de valve sur la valeur de position forcée de valve deéfinie. La sortie de valve
concernée n'est alors plus pilotable par le bus via des télégrammes de parametres.

Si l'actionneur de la piéce réceptionne un télegramme « ARRET » via l'objet force, il désac-
tive la position forcée et autorise a nouveau la commande de bus via les paramétres. La
derniére valeur recue avant ou pendant la position forcée et enregistrée dans I'actionneur
de la piéce est reprise comme valeur de consigne de parameétre apreés la fin de la position
forcée.

Régler le paramétre « Position forcée par I'objet » sur « bloqué ».

La fonction de position forcée est désactivée, I'objet correspondant dans I'ETS n'est donc
pas visible.

Néanmoins, les paramétres « Valeur pour position forcée » ou « Valeur pour position for-
cée été » et « Valeur pour position forcée hiver » sont visibles et réglables dans I'ETS, car
en cas de défaillance de la tension de bus et aprés retour de la tension de bus ou secteur,
ainsi qu'aprés une opération de programmation ETS, la valeur forcée peut étre reprise
comme valeur de consigne de paramétre et une valeur paramétrable doit donc étre dispo-
nible dans I'ETS.

Le mode de service (été / hiver) peut également étre commuté via I'objet pendant une posi-
tion forcée activée. Dans ce cas, I'actionneur de la piéce adapte directement la modulation
de largeur d'impulsion a la valeur de position de valve du mode de service approprié aprés
la commutation.

Les actualisations de I'objet forcé de « MARCHE » sur « MARCHE » ou de « AR-
RET » sur « ARRET » n'indiquent aucune réaction.

Comportement de la fonction position forcée apres retour de la tension de bus ou de la ten-
sion secteur : en cas de défaillance de la tension de bus ou de la tension secteur, I'état de
I'objet « Position forcée » est enregistré dans 'actionneur de maniére non volatile.

Une fonction position forcée activée via I'objet de position forcée avant la défaillance de la
tension de bus ou de la tension secteur peut ensuite étre activée et exécutée apres retour
de la tension de bus ou de la tension secteur, si le « comportement apres retour de la ten-
sion de bus ou secteur » de la sortie de valve concernée est configuré sur « Etat comme
avant défaillance bus/secteur ». Dans le cas contraire, la position forcée est toujours
désactivée aprés retour de la tension de bus ou de la tension secteur.

Aprés retour de la tension de bus ou de la tension secteur, le mode de service (été / hiver)
est initialisé conformément au paramétre « Mode de fonctionnement aprés reset appareil ».
La fonction position forcée est toujours désactivée aprés une opération de programmation
ETS.

Position forcée et commande manuelle :

La commande manuelle posséde une priorité plus élevée qu'une position forcée. En posi-
tion forcée, il est possible d'activer la commande manuelle et de modifier la position forcée
de la valve. A la fin de la commande manuelle, la position forcée est toutefois réactivée et
la valeur de position forcée de la valve réglée, si la position forcée reste encore activée via
I'objet a ce moment-la. Si la position forcée n'est plus activée a la fin d'une commande ma-
nuelle, soit I'actionneur suit le dernier paramétre recu via le bus, soit il ne modifie pas la
derniére valeur de position forcée réglée par la commande manuelle, selon le réglage
configuré pour le paramétre « Comportement a la fin de la commande manuelle perma-
nente en cas de fonctionnement sur bus » (voir chapitre 4.2.4.1.1. Fonctions générales in-
tercanaux).
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[i] La protection blocage posséde une priorité plus élevée qu'une position forcée, le mode
forcage est alors neutralisé par la protection blocage. En revanche, la position forcée pos-
sede une priorité plus élevée que le mode d'urgence ou le fonctionnement par télé-
grammes de paramétres.

Comportement en cas de défaillance de la tension de bus ou aprés retour de la tension
de bus ou de la tension secteur

L'état des sorties de valve peut étre réglé séparément pour chaque sortie en cas de défaillance
de la tension de bus ou aprés le retour de la tension de bus ou secteur.

Régler le comportement en cas de défaillance de la tension de bus

Le parameétre « Comportement en cas de défaillance de la tension de bus » est créé séparé-
ment pour chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax Généralités »(x = numéro de
la sortie de valve). Le paramétre définit le comportement des sorties, dans la mesure ou seule
la tension de bus est défaillante. Le comportement paramétré n'est pas exécuté ni suivi, si une
commande manuelle temporaire ou permanente est active au moment de la défaillance du bus.

= Régler le paramétre sur « aucune réaction ».

En cas de défaillance de la tension de bus, la sortie de valve n'indique aucune réaction et
reste dans le dernier état de commutation réglé, tant que I'alimentation en tension secteur
de l'actionneur reste activée.

= Régler le paramétre sur « La valve se ferme ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur ferme entiérement les entraine-
ments de valve raccordés, si l'alimentation en tension secteur de l'actionneur et de la sortie
de valve reste activée. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque sor-
tie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves fermées
sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves ouvertes sans tension.

= Régler le paramétre sur « La valve s'ouvre ».

En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur ouvre entierement les entraine-
ments de valve raccordés si l'alimentation en tension secteur de I'actionneur et de la sortie
de valve reste activée. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque sor-
tie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves ouvertes
sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves fermées sans tension.

m  Régler le paramétre sur « Valve sur la valeur pour la position forcée ».

L'actionneur de la piéce régle I'entrainement de valve raccordé sur la valeur de position for-
cée (0 a 100 %) configurée dans I'ETS. En cas de réglage a 0 %, la sortie concernée est
entiérement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entiérement ouverte. L'alimentation
de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du sens d'action de la valve
réglé. La valeur de position forcée est exécutée comme modulation de largeur d'impulsion
(MLI), méme pour les sorties de valve configurées sur un paramétre commutant (1 bit) !
Pour les réglages de 1 a 99 % pour la valeur de position forcée, I'actionneur exécute, aprés
défaillance de la tension de bus, une MLI sur la sortie de valve concernée jusqu'a ce que la
tension de bus soit réactivée et qu'un nouvel état de valve soit spécifié, ou que la valve soit
déplacée par une commande manuelle.

m  Régler le paramétre sur « Valve sur la valeur pour le mode d'urgence ».
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L'actionneur de la piéce régle I'entrainement de valve raccordé sur la valeur du mode d'ur-
gence (0...100 %) configurée dans I'ETS. En cas de réglage a 0 %, la sortie concernée est
entierement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entierement ouverte. L'alimentation
de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du sens d'action de la valve
réglé. La valeur de position forcée est exécutée comme modulation de largeur d'impulsion
(MLI), méme pour les sorties de valve configurées sur un paramétre commutant (1 bit) !
Pour les réglages de 1 a 99 % pour la valeur du mode d'urgence, I'actionneur exécute,
aprés défaillance de la tension de bus, une MLI sur la sortie de valve concernée jusqu'a ce
que la tension de bus soit réactivée et qu'un nouvel état de valve soit spécifié, ou que la
valve soit déplacée par une commande manuelle.

Avec les réglages « Valve sur la valeur de position forcée » et « Valve sur la valeur du
mode d'urgence », tenir compte de ce qui suit :

L'actionneur a recours uniqguement aux valeurs de position de valve configurées dans I'ETS
(0...100 %). La fonction de position forcée ou le mode d'urgence ne sont pas activés !

Les valeurs pour la position forcée et le mode d'urgence dépendent en outre du mode été /
hiver de I'actionneur. Si la commutation des modes de service pour les sorties de valve est
autorisée , deux valeurs de position de valve distinctes pour le mode été et le mode hiver
sont configurées et différenciées pour chaque sortie dans I'ETS.

En cas de défaillance de la tension de bus, le dernier mode de service spécifié via I'objet
de communication « Changement Eté/hiver » est utilisé. Si au moment de la défaillance de
la tension de bus aucun mode de service n'avait été défini par le bus, I'actionneur de la
piéce a recours au « Mode de fonctionnement aprés reset appareil » configuré dans I'ETS.

En cas de défaillance de la tension de bus ou de la tension secteur, les états de la derniére
position de consigne de valve / du dernier paramétre et de I'objet « Position forcée » sont
enregistrés de maniére non volatile dans I'actionneur. L'actionneur enregistre également si
un court-circuit ou une surcharge a été détecté en dernier lieu. L'enregistrement est effec-
tué afin que les états puissent étre rétablis aprés retour de la tension de bus ou secteur, et
les messages d'alarme correspondant renvoyes, si cette option est paramétrée pour le re-
tour de la tension de bus ou secteur.

L'enregistrement se fait avant I'exécution de la réaction paramétrée en cas de défaillance
de bus et uniquement si une partie de la tension d'alimentation (tension secteur ou de bus)
est toujours disponible ou si la tension d'alimentation est entierement défaillante et une ten-
sion secteur a été appliquée sans interruption pendant au moins 20 secondes aprés la der-
niére réinitialisation (accumulateur d'énergie suffisamment chargé pour le processus d'en-
registrement). Dans le cas contraire, il n'y a aucun enregistrement.

Le processus d'enregistrement n'a lieu qu'une seule fois aprés la défaillance d'une partie
de la tension d'alimentation...

Exemple 1:

défaillance de la tension de bus -> processus d'enregistrement -> ensuite défaillance de la
tension secteur -> plus d'autre processus d'enregistrement,

Exemple 2 :

défaillance de la tension secteur -> processus d'enregistrement -> ensuite défaillance de la
tension de bus -> plus d'autre processus d'enregistrement.

En cas de défaillance de I'alimentation en tension secteur, les sorties de valve ne sont plus
pilotés électriquement (quel que soit I'état de la tension de bus) et les entrainements
passent a I'état sans tension défini par le fabricant (voir chapitre 4.2.4.1.1. Fonctions géné-
rales intercanaux).

Un mode manuel actif n'est pas arrété par une défaillance de la tension de bus.

Régler le comportement apreés retour de la tension de bus ou secteur

Le parameétre « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » est configuré sé-
parément pour chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax Généralités » (x = numé-
ro de la sortie de valve). Le paramétre définit le comportement adopté dés que I'alimentation en
tension de bus ou secteur est activée.

Régler le parameétre sur « aucune réaction ».

Apreés retour de la tension de bus ou secteur, la sortie de valve n'indique aucune réaction
et reste dans I'état de commutation réglé avant ou pendant la défaillance de la tension de
bus ou secteur.
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Régler le paramétre sur « La valve se ferme ».

L'actionneur ferme entierement les entrainements de valve raccordés apres retour de la
tension de bus ou secteur. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque
sortie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves fer-
meées sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves ouvertes sans tension.

Régler le paramétre sur « La valve s'ouvre ».

L'actionneur ouvre entierement les entrainements de valve raccordés aprés retour de la
tension de bus ou secteur. Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS pour chaque
sortie est pris en compte, de telle sorte que la sortie est désactivée en cas de valves ou-
vertes sans tension et que la sortie est alimentée en cas de valves fermées sans tension.

Régler le paramétre sur « Valve sur la valeur pour la position forcée ».

L'actionneur de la piéce régle I'entrainement de valve raccordé sur la valeur de position for-
cée (0 a 100 %) configurée dans I'ETS. En cas de réglage a 0 %, la sortie concernée est
entierement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entiérement ouverte. L'alimentation
de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du sens d'action de la valve
réglé. La valeur de position forcée est exécutée comme modulation de largeur d'impulsion
(MLI), méme pour les sorties de valve configurées sur un paramétre commutant (1 bit) !
Pour les réglages de 1 a 99 % pour la valeur de position forcée, I'actionneur exécute, aprés
retour de la tension de bus ou de la tension secteur, une MLI sur la sortie de valve concer-
née jusqu'a ce qu'un nouvel état de valve soit spécifié.

Régler le paramétre sur « Valve sur la valeur pour le mode d'urgence ».

L'actionneur de la piéce régle I'entrainement de valve raccordé sur la valeur du mode d'ur-
gence (0...100 %) configurée dans I'ETS. En cas de réglage a 0 %, la sortie concernée est
entiérement fermée ; avec un réglage a 100 %, elle est entiérement ouverte. L'alimentation
de la sortie de valve s'effectue en général en tenant compte du sens d'action de la valve
réglé. La valeur de position forcée est exécutée comme modulation de largeur d'impulsion
(MLI), méme pour les sorties de valve configurées sur un paramétre commutant (1 bit) !
Pour les réglages de 1 a 99 % pour la valeur du mode d'urgence, I'actionneur exécute,
aprées retour de la tension de bus ou de la tension secteur, une MLI sur la sortie de valve
concernée jusqu'a ce qu'un nouvel état de valve soit spécifié.

Régler le paramétre sur « Etat comme avant défaillance bus/de tension réseau ».

Apreés le retour de la tension de bus ou secteur, le dernier état réglé avant la défaillance de
la tension de bus ou secteur et enregistré en interne (dernier parameétre / position de
consigne de valve et état de I'objet « Position forcée ») est suivi.

Le « Comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur » paramétré n'est exécu-
té a 'activation de la tension de bus ou secteur que lorsque 20 s env. se sont écoulées de-
puis la derniére opération de programmation ETS de I'application ou du paramétre. Sinon
(Ters< 20 s), le « comportement aprés programmation ETS » est également exécuté au re-
tour de la tension bus/secteur.

Avec les réglages « Valve sur la valeur de position forcée » et « Valve sur la valeur du
mode d'urgence », tenir compte de ce qui suit :

L'actionneur a recours uniquement aux valeurs de position de valve configurées dans I'ETS
(0...100 %). La fonction de position forcée ou le mode d'urgence ne sont pas activés !

Les valeurs pour la position forcée et le mode d'urgence dépendent en outre du mode été /
hiver de I'actionneur. Si la commutation des modes de service pour les sorties de valve est
autorisée , deux valeurs de position de valve distinctes pour le mode été et le mode hiver
sont configurées et différenciées pour chaque sortie dans I'ETS.

Apreés retour de la tension de bus ou secteur, I'actionneur de la piéce se réinitialise et utilise
le mode de service configuré dans I'ETS pour le paramétre « Mode de fonctionnement
aprés reset appareil ».

En cas de réglage « Etat comme avant défaillance bus/de tension réseau » : une opération
de programmation ETS de I'application ou du paramétre supprime les états enregistrés en
interne.

Un état de valve réglé aprés retour de la tension de bus ou secteur est suivi dans I'objet
d'état.

Le temps de cycle de la protection blocage redémarre uniquement une fois que I'actionneur
est a nouveau totalement alimenté en tension (retour de la tension de bus et de la tension
secteur). La durée du cycle de la surveillance cyclique de paramétres redémarre au retour
de la tension de bus seule comme au retour de la tension secteur seule.
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En cas de retour de la tension de bus, une commande manuelle active prend toujours fin.
En cas de défaillance secteur, toute commande manuelle est impossible.

Aprées retour de la tension de bus ou secteur, I'état de valve configuré dans I'ETS est réglé.
Les messages d'état « Toutes valves fermées » et « Retour d'infos paramétre max. » de
I'actionneur de la piéce sont alors également actualisés et un télégramme est envoyé au
bus si le message d'état est autorisé. L'état actuel de la tension secteur (tension secteur
disponible / non disponible) est lui aussi envoyé activement au bus, s'il est autorisé.
L'émission des télégrammes d'état et des messages s'effectue néanmoins uniquement une
fois que la durée de temporisation aprés retour de la tension de bus configurée dans I'ETS
est écoulée.

Tout message de court-circuit envoyé aprés la détection d'une défaillance sur le bus et non
réinitialisé est enregistré dans l'actionneur en cas de défaillance de la tension de bus.
Aprées le retour de la tension de bus, tout message enregistré au préalable est renvoyé au
bus si le court-circuit n'a pas été réinitialisé pendant la défaillance de la tension de bus et
reste présent.

Apres le retour de la tension de bus, l'actionneur retire le message de court-circuit en en-
voyant un télégramme d'alarme en conformité avec la polarité réglée dans I'ETS, si un
court-circuit déja signalé a été supprimé et réinitialisé pendant la défaillance de la tension
de bus.

Protection contre les courts-circuits et les surcharges

L'actionneur de la piéce surveille les deux sorties de valve indépendamment lI'une de l'autre,
afin de détecter d'éventuels courts-circuits ou surcharges dés que les sorties sont activées et
sous tension.

L'actionneur détecte les courts-circuits des sorties de valve contre le potentiel du conducteur
neutre ou une surcharge « électrique » sur les moteurs électrothermiques raccordés (figure 50).
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Figure 50: Détection des courts-circuits et des surcharges en cas de panne d'une sortie de
valve ou d'un entrainement de valve
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Détection des courts-circuits et des surcharges avec désactivation et procédure de contrdle :
Dés que l'actionneur de la piéce détecte un court-circuit ou une surcharge, il met immédiate-
ment la sortie de valve concernée hors tension et il passe a I'état de panne. A I'état de panne,
une commande de la sortie de valve via le bus n'est plus possible. L'actionneur de la piéce
continue toutefois de réceptionner des télégrammes de paramétres et de position forcée et les
enregistre, mais il ne les exécute pas et n'envoie plus de retours d'informations d'état au bus.
Uniquement si la panne n'a pas encore été éliminée 6 minutes apres la premiére détection et si
elle est toujours d'actualité, I'actionneur demeure a I'état de panne et envoie un télégramme
d'alarme au bus. Ce message d'alarme peut étre autorisé et analysé dans I'ETS pour chaque
sortie de valve. Indépendamment du message d'alarme, I'actionneur envoie un télégramme
d'état de parameétre « 0 % » ou « ARRET » au bus une fois la durée de détection de 6 minutes
écoulée en cas de panne et signale une sortie de valve désactivée.

i Une valve entierement ouverte (sens d'action de valve ouvert sans tension) en raison d'un
court-circuit est considérée comme une valve fermée dans les retours d'informations d'état,
dans la mesure ou I'état de la valve a été provoqué par une panne.

Si la panne n'existe plus 6 minutes aprés la premiére détection (par ex. bréve surcharge d'acti-
vation), I'actionneur de la piece active la sortie de valve concernée indépendamment du para-
métre, pour une durée de 4 minutes supplémentaires sans interruption. Si au cours de cette
phase d'activation supplémentaire de la procédure de contréle, aucun nouveau court-circuit ni
aucune nouvelle surcharge n'est détecté, alors I'actionneur de la piece met fin a I'état de panne
aprés expiration des 4 minutes sans envoyer de message d'alarme.
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L'actionneur réactive alors la position de valve de consigne suivie, activée en dernier avant le
court-circuit ou la surcharge ou réceptionnée en dernier par le bus pendant I'état de panne. Ain-
si, l'actionneur réactive la sortie de valve désactivée précédemment le cas échéant et actualise
également ses retours d'informations d'état. Une position forcée est alors également suivie si
elle a été activée avant ou pendant la panne.

(i] La surveillance cyclique de paramétres n'est pas activée pendant I'état de panne. La durée
de cycle de la surveillance cyclique est uniquement redémarrée lors de la réinitialisation de
I'état de panne.

Réinitialisation d'une panne due a un court-circuit/une surcharge :

Pour la remise en service d'une sortie de valve défectueuse en raison d'un court-circuit ou d'une
surcharge, les procédures suivantes sont possibles...

- coupure et restauration de I'alimentation en tension secteur de I'actionneur de la piéce,

- activation de la sortie de valve par une commande manuelle permanente sur place au ni-
veau de l'actionneur de la piéce,

- opération de programmation ETS.

Lors de la réinitialisation, le message d'alarme est immédiatement retiré par I'envoi d'un télé-
gramme d'alarme selon la polarité (aucune alarme) réglée dans I'ETS.

Si des sorties sont encore surchargées ou court-circuitées apres la réinitialisation, I'actionneur
activé détecte la panne et réinitie le cycle de contréle, comme décrit précédemment.

Lors de la réinitialisation d'une panne en coupant I'alimentation en tension secteur, un télé-
gramme d'alarme peut étre envoyé au bus immédiatement aprés la défaillance secteur dans le
cadre de la surveillance de la tension secteur, si cette fonction est autorisée dans I'ETS (voir
chapitre 4.2.4.1.1. Fonctions générales intercanaux).

[i] En cas de court-circuit sur la sortie de valve, les entrainements de valve raccordés ne sont
plus pilotés électriquement et entrent ainsi dans I'état sans tension défini par le fabricant
(ouvert / fermé sans tension).

Une valve entiérement ouverte (sens d'action de la valve ouvert sans tension) en raison
d'un court-circuit est considérée comme une valve fermée dans les retours d'informations
d'état (« Etat paramétre », « Retour d'infos paramétre max. », « Toutes valves fermées »),
dans la mesure ou I'état de la valve a été provoqué par une panne.

Autoriser I'objet d'alarme pour la détection des courts-circuits/surcharges

La détection des courts-circuits et des surcharges est en principe activée pour les sorties de
valve. En option, un objet d'alarme 1 bit peut étre autorisé séparément pour chaque sortie de
valve sur la page de parameétres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de valve), permet-
tant ainsi de signaler un dysfonctionnement lié a un court-circuit ou une surcharge dans le bus.

m  Régler le paramétre « Objet d'alarme pour surcharge / court-circuit » sur « autorisé ».

La signalisation des courts-circuits et des surcharges par I'objet « Alarme court-circuit / sur-
charge » est autorisée. Si I'actionneur a détecté une panne sur la sortie de valve concer-
née, il envoie un télégramme d'alarme au bus si la panne subsiste encore apres I'écoule-
ment de la durée de détection de 6 minutes. Le message d'alarme est retiré uniquement
lorsque la panne a été remise a zéro.

m  Régler le paramétre « Objet d'alarme pour surcharge / court-circuit » sur « bloqué ».

La signalisation des courts-circuits et des surcharges par l'objet « Alarme court-circuit / sur-
charge » est désactivée. Si l'actionneur détecte une panne sur la sortie de valve concer-
née, celle-ci est désactivée et passe en dysfonctionnement sans qu'un télégramme
d'alarme n'ait été émis.
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i/ Tout message d'alarme envoyé au bus aprés la détection d'une panne et n'ayant pas en-
core été réinitialisé est enregistré dans l'actionneur en cas de défaillance de la tension de
bus. Aprés le retour de la tension de bus, tout message préalablement enregistré est ren-
voyé au bus si la panne n'a pas été réinitialisée pendant la défaillance de la tension de bus
et subsiste toujours.

Apres le retour de la tension de bus, I'actionneur retire le message d'alarme en envoyant
un télégramme d'alarme selon la polarité (aucune alarme) réglée dans I'ETS, si une panne
signalée au préalable a été éliminée et réinitialisée pendant la défaillance de la tension de
bus.

(i Aprés une opération de programmation ETS, le message d'alarme n'est d'abord pas activé.
Pour l'initialisation, I'actionneur de la piéce envoie un télégramme d'alarme au bus selon la
polarité (aucune alarme) réglée dans I'ETS. Si une sortie de valve a été activée aprés
I'opération de programmation ETS et qu'une panne a été détectée, I'actionneur passe en
dysfonctionnement pour la sortie de valve concernée et initie la procédure de contrble dé-
crite précédemment.

Régler la polarité de télégramme pour I'objet d'alarme pour court-circuit/surcharge

La polarité de télégramme de I'objet 1 bit « Alarme court-circuit / surcharge » peut étre réglée
séparément pour chaque sortie de valve. La polarité peut étre configurée sur la page de para-
metres « Ax Généralités » (x = numéro de la sortie de valve).

L'objet d'alarme doit étre autorisé au préalable.

= Régler le paramétre « Polarité objet Alarme surcharge / court-circuit » sur « Valeur d'objet
si surcharge / court-circuit = 0 ».

Une panne due a un court-circuit ou une surcharge est signalée par un télégramme « AR-
RET » (alarme). Lors de la réinitialisation de la panne, un télégramme « MARCHE » est
envoyé au bus (pas d'alarme).

m  Régler le paramétre « Polarité objet Alarme surcharge / court-circuit » sur « Valeur d'objet
si surcharge / court-circuit = 1 ».

Une panne due a un court-circuit ou une surcharge est signalée par un télé-
gramme « MARCHE » (alarme). Lors de la réinitialisation de la panne, un télé-
gramme « ARRET » est envoyé au bus (pas d'alarme).

Régler la temporisation aprés retour de la tension de bus pour le message d'alarme de
court-circuit / surcharge

Tout message d'alarme envoyé au bus aprés la détection d'une panne et n'ayant pas encore
été réinitialisé est enregistré dans l'actionneur en cas de défaillance de la tension de bus. Aprés
le retour de la tension de bus, tout message préalablement enregistré (alarme) est renvoyé au
bus si la panne n'a pas été réinitialisée pendant la défaillance de la tension de bus et subsiste
toujours. Méme si aucun message d'alarme n'est activeé, un télégramme de notification (pas
d'alarme) est envoyé au bus pour l'initialisation aprés retour de la tension de bus et aprés une
opération de programmation ETS.

Dans ces cas, I'émission du télégramme d'alarme peut s'effectuer avec une temporisation. La
temporisation peut étre configurée sur la page de paramétres « Ax Généralités » (x = numéro
de la sortie de valve).

L'objet d'alarme doit étre autorisé au préalable.

m  Régler le paramétre « Temporisation de message aprés retour de la tension de
bus ? » sur « Oui ».

La temporisation du message d'alarme aprés retour de la tension de bus ou une opération
de programmation ETS est activée. La durée de temporisation est définie sur I'ensemble
des canaux pour tous les messages d'état et de retour d'informations de I'actionneur a
I'aide du parameétre « Temporisation aprés retour de la tension de bus (0 a 59 s) » sur la
page de paramétres « Généralités ».

m  Régler le paramétre « Temporisation de message aprés retour de la tension de
bus ? » sur « Oui ».
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La temporisation du message d'alarme aprés retour de la tension de bus ou une opération
de programmation ETS est désactivée. Le télégramme d'alarme est envoyé immédiate-
ment apreés l'initialisation de I'appareil.

Evaluation de paramétres

Les sorties de valve de I'actionneur de la piéce peuvent étre pilotées, indépendamment les
unes des autres, au choix de maniére commutante via un télégramme de paramétres 1 bit ou
de maniére constante via un télégramme de parameétres 1 octet. Les paramétres constants sont
convertis via une modulation de largeur d'impulsion au niveau de la sortie. Le temps de cycle
des signaux de sortie est paramétrable de fagon générale.

Les télégrammes de parameétres sont en principe transmis a I'actionneur de la piéce par un
thermostat d'ambiance (ThA) KNX / EIB via le bus. Lors de cette opération, le thermostat d'am-
biance génére les télégrammes de parameétres a l'aide d'un algorithme de régulation. Il convient
de noter que l'actionneur de la piéce ne régule pas la température lui-méme !

Configurer le type de paramétre (1 bit / 1 octet)

Le type de paramétre peut étre réglé séparément pour chaque sortie de valve. |l peut étre confi-
guré sur la page de paramétres « Ax Paramétre » (x = numéro de la sortie de valve).

= Régler le paramétre « Type de paramétre » sur « commutant (1 bit) ».

En mode normal, le télégramme de commutation regu via I'objet 1 bit « Paramétre » est
transmis directement a la sortie de valve de l'actionneur correspondante en tenant compte
du sens d'action de la valve (ouvert / fermé sans tension) (figure 51). Ainsi, en cas de ré-
ception d'un télégramme « MARCHE », la valve est entierement ouverte (sortie alimentée
en cas de sens d'action de valve = fermé / sortie non alimentée en cas de sens d'action de
valve = ouvert).

La valve est entiérement fermée si un télégramme « ARRET » est réceptionné (sortie non
alimentée en cas de sens d'action de valve = fermé / sortie alimentée en cas de sens d'ac-
tion de valve = ouvert).

Pour une position forcée, en mode d'urgence, aprés une opération de programmation ETS,
en cas de défaillance de la tension de bus, en cas de retour de la tension de bus et de la
tension secteur, et en cas de commande manuelle, il est également possible de paramétrer
et d'activer dans I'ETS une valeur de position de consigne de valve (0...100 %) constante
pour les paramétres 1 bit. Dans ce cas, la valeur de consigne est réglée par une modula-
tion de largeur d'impulsion en tenant compte du paramétre « Durée de cycle (MLI des sor-
ties) » sur la sortie de valve concernée (voir « Modulation de largeur d'impulsion pour les
paramétres constants et les positions de valve de consigne constantes »).
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Figure 51: Principe de paramétre pour paramétre commutant

(15) Thermostat d'ambiance (ThA) (paramétre « 1 bit »)
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(16) Actionneur de la piéce
(17) Signal de sortie commutant pour entrainements de valve

= Régler le parameétre « Type de paramétre » sur « constant (1 octet) ».

En mode normal, le télégramme de valeur regu via I'objet 1 bit « Paramétre » est converti
par l'actionneur en un signal de commutation & modulation de largeur d'impulsion équi-
valent au niveau des sorties de valve (figure 52). La valeur moyenne du signal de sortie ré-
sultant de cette modulation (en tenant compte de la durée de cycle (T) réglable dans I'ac-
tionneur) sert de mesure pour la position de valve moyenne de la valve réglable et consti-
tue ainsi une référence pour la température ambiante réglée (voir « Modulation de largeur
d'impulsion pour les paramétres constants et le positions de valve de consigne

constantes »).

Un décalage de la valeur moyenne et donc une modification de la puissance de chauffage
et de refroidissement est atteinte par la modification du comportement d'actionnement des
impulsions d'activation et de désactivation du signal de sortie. Le comportement d'action-
nement est adapté de maniére constante par 'actionneur en fonction des parameétres ré-
ceptionnés (mode normal) ou de la position de consigne de la valve (position forcée, mode
d'urgence, aprés une opération de programmation ETS, en cas de defaillance de la tension
de bus, de retour de la tension de bus et de la tension secteur, et en cas de commande

manuelle).
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Figure 52: Principe de paramétre pour paramétre constant

(18) Thermostat d'ambiance (ThA) (paramétre « 1 octet »)
(19) Actionneur de la piéce
(20) Signal de sortie a modulation de largeur d'impulsion pour entrainements de valve

Modulation de largeur d'impulsion pour les paramétres constants et les positions de
valve constantes

Mode de service d'une modulation de largeur d'impulsion :

Dés que l'actionneur de la piéce doit régler un parameétre constant ou une valeur de position de
consigne de valve constante configurée dans I'ETS, il module le signal de sortie via la largeur
d'impulsion d'activation. La valeur moyenne (M) du signal de sortie résultant de cette modula-
tion (en tenant compte de la durée de cycle (T) réglable dans l'actionneur) sert de mesure pour
la position de valve moyenne de la valve réglable et constitue ainsi une référence pour la tem-
pérature ambiante réglée (figure 53).
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Figure 53: Modulation de largeur d'impulsion d'un signal de sortie de valve

(21) Etat de la valve (0 = valve fermée / | = valve ouverte)

Un décalage de la valeur moyenne et donc une modification de la puissance de chauffage et de
refroidissement est atteinte par la modification du comportement d'actionnement des impulsions
d'activation et de désactivation du signal de sortie. Le comportement d'actionnement est adapté
de maniére constante par 'actionneur en fonction des paramétres réceptionnés (mode normal)
ou de la position de consigne de la valve (position forcée, mode d'urgence, aprés une opération
de programmation ETS, en cas de défaillance de la tension de bus, de retour de la tension de
bus et de la tension secteur, et en cas de commande manuelle).

Adaptation de la modulation de largeur d'impulsion :

Les boucles de régulation sont souvent soumises a des modifications lors de la définition de la
valeur de consigne (par ex. protection antigel, mode nuit, ...) ou a des grandeurs perturbatrices
ayant une action de courte durée (par ex. variations de la valeur de mesure liées a une ouver-
ture bréve de fenétres ou de portes a proximité du capteur).

Afin que le réglage du comportement d'actionnement du paramétre souhaité puisse étre atteint
sans influencer de maniére négative le temps de réaction du systtme commandé, méme en
cas de durées de cycles prolongées (par ex. 10 a 20 minutes), I'actionneur se sert d'un procédé
particulier d'adaptation continue des paramétres trés efficace.

Il convient de distinguer différents cas...

Cas 1:
A
T (100 %)
|\ vV P
80% 20 % 30 % 70% |30 % 70% |30 % 70 %
0 : >
t t
SN =30 %

Figure 54: Modification de parametre, par ex. de 80 % a 30 % pendant la phase d'ouverture de
la valve
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Avant la définition d'une nouvelle valeur de position de consigne de la valve (SN = 30 %), I'an-
cienne valeur de consigne (80 %) était activée. La nouvelle valeur de consigne est désormais
prescrite pendant la phase d'ouverture de la valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est
encore possible de raccourcir la phase d'ouverture afin qu'elle corresponde a la nouvelle posi-
tion de valve (30 %). Cette opération n'a aucun