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1 Fonctionnalités

La station météo enregistre la température, la luminosité dans trois directions ainsi que la vitesse du
vent,

Un capteur de pluie (pluie / pas de pluie) est en outre installé sur la partie supérieure.

Les valeurs mesurées et I'état de pluie peuvent étre envoyés sur le bus.

La station météo dispose des types de canaux suivants :
e 10 canaux universels pour vent, pluie, température, luminosité
3 canaux de protection solaire avec suivi du soleil
4 canaux a valeur seuil avec pourcentage, EIS5 |, valeur 8 et 16 bits)
6 canaux logiques (ET, OU, OU exclusif)

Pour une description détaillée des types de canaux, voir en annexe.

1.1 Particularités

e Adaptation du positionnement des lamelles selon la position actuelle du soleil.

Zone de protection solaire pouvant étre réglée avec une precision extréme aussi bien a
I'horizontale (azimut) qu'a la verticale (élévation).

3 détecteurs de luminosité intégrés a un écartement de 90°.

2 objets pour les détecteurs de luminosité externes.

La protection solaire peut étre interrompue temporairement via objet.

Canaux universels avec fonction logique ET/OU des grandeurs meétéorologiques.

Canaux a valeur seuil avec temporisation en cas dépassement et de sous-dépassement.
Canaux logiques avec 4 objets d'entrée + fonction logigue interne avec statut des canaux
universels et des canaux a valeur seuil configurable.
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1.2 Consignes importantes

e La pluie est détectée uniqguement si le capteur de pluie est suffisamment mouillé.

Entre les premieres gouttes de pluie d'une averse et le moment ou la pluie est détectée
(également en fonction du type de pluie), il peut donc y avoir un certain délai.

e En cas de pluie faible, il est possible que le capteur seche tres rapidement. Il est
recommandé de ne pas régler la temporisation a la retombée en cas de pluie sous 5 min
(valeur standard 10 min). Sinon, en cas de pluie faible, les informations «Pluie»/«Pas de
pluie» peuvent &tre indiguées alternativement.

e En cas de réglage du capteur de pluie a sensibilité maximale, et particulierement lorsque la
suppression de rosée est désactivés, la «Pluie» peut étre détectée si I'air comporte un taux
d'humidité élevé, combing a une haute température. Si cela n'est pas souhaité, un autre
réglage doit &tre sélectionné.

e Comme le temps d'exécution des dispositifs pare-soleil / d’occultation (stores vénitiens,
volets roulants, etc.) peut étre de plusieurs minutes, ces demiers ne sont pas
immeédiatement protéges en cas de brusques bourrasques de vent,

Il est donc impératif de respecter la vitesse du vent maximale autorisée du fabricant lors du
paramétrage du seuil de vent et de régler le seuil plus bas pour des raisons de sécurite.

e Sile vent se heurte de front a la facade, une «poche d'air peut se former, dans laquelle la
vitesse du vent peut étre tres inférieure a la force effective du vent.

Par conséguent, la station météo ne pourra mesurer que la vitesse du vent sur son lieu de
montage. Ceci doit étre pris en compte lors du réglage du seuil de vent pour fagades tres
exposées au vent soufflant de front.

Un montage sur méat peut s'avérer étre une solution au probleme.

e Mesure de la température : en principe, les températures sont mesurées a l'ombre.

La station météo, au contraire, est typiguement installée a des emplacements exposes aux
rayons du soleil.

De par cette exposition aux rayons du soleil, la température mesurée peut étre largement
supérieure a la température a l'ombre.,
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2 Caractéristiques techniques

Tension de service

230 V AC, 50 Hz

Tension de service KNX

Tension du bus

Consommation propre

Bus env. 4 mA

Réseau :

Par temps sec a 25 °C. 0,7 W

En cas de précipitations : 1,5-5,5 W (selon la
temp. extérieure).

Type de montage

Fixation murale ou sur mét

Dimensions (I x h x p)

212 X 84 x 227 mm

Type de raccordement

borne de raccordement bus KNX

Section de cable max. 1,6 mm?
Température ambiante 20 °Ca+bb °C
Indice de protection P 44

Classe de protection

Il selon EN 60669

Plages de mesure

Luminosité 1-100 000 lux (+ 20 %)

Température -30°Can0°C
2-5m/s; =1 m/s

Vent 5-20 m/s: =20 %
20-30 m/s; = 30 %

Précipitations Pluie / pas de pluie
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3 Le programme d'application «Station météo GPS V1.1»

3.1 Sélection dans la base de données produits

Fabricant Feller
Produit Station météo GPS
Numéro de commande 4724 MS

Nom du programme

Station météo GPS V1.1

La base de données ETS peut étre téléchargée a I'adresse suivante : www. feller.ch

Tableau 1

Nombre d'objets de communication . 146
Nombre d'adresses de groupe : 254
Nombre d'associations : 255
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3.2 Objets de communication

Tableau 2
o L . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
0 Valeur de luminosite avant Valeur physique nggtoef L|-
1 Valeur de luminosite gauche Valeur physique nggtoef L|-
2 Valeur de luminosité droite Valeur physique nggtoef L] -
3 Valeur de luminosite maximale | Valeur physique nggtoef L] -
4 Température Valeur physique 29088916 L] -
, 2 octets
Vitesse du vent (m/s) 9 005 L] -
5 Vitesse du vent (km/h) Valeur physique QQOggegs L] -
Vitesse du vent (Bft) 1 octet 20 L] -
014
6 Détecteur de pluie Pluie / pas de pluie 11 O%ltT L] -
7 n.b
recevoir 3 octets - | E
10 001
8 Heure locale
snvoi 3 octets e
10 001
envoi 3 octets e
9 Date 11 001
recevoir 3 octets - | E
11 001
, 1 bit
envol 1001 L] -
10 Demande de I'heure Tbi
recevoir 1001 - | E
11 Etat heure 1 = heure valide 10t - |-
B 1001
L o i 4 octets i
12 Elevation 0° = Horizon 14 007 L
. N=0° E=90°, E=180°, 4 octets
19 Azmut 0=270° 14007 -
14 n.b
. . . 1 bit 1
15 Etat du capteur de température | 0=0K, T=défectueux 001 L] -
16 Etat du capteur de pluie 0=0K, 1=défectueux ! O%T L |-
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Suite

o o . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
17 n.b.
18 Valeur de luminosite externe 1 | Réceptionner 290858 L|E
19 Valeur de luminosite externe 2| Receptionner 290858 L|E
P —
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
20 C1.1 Canal universel Commande progressive 5010 L -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
, 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
21 C1.2 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
Verrouiller = 1 10%21 L|E
22 C1 Verrouiller .
Verrouiller = O 10it 1 L|E
001
Predeéfinir / consulter 2908;[)84:[8 L|E
23 C1 Seuil de luminosite
Verifier 200 ts || |
9 004
, 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
24 C2.1 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
, 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
25 C2.2 Canal universel Commande progressive 5010 L -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
Verrouiller = O 1 O%ltﬂ L|E
26 C2 Verrouiller .
Verrouiller = 1 101 L|E
001
Predeéfinir / consulter ngggef L|E
27 C2 Seuil de luminosite
Vérfier 2octets |l |-
9 004
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Suite

o o . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 L -
, . 1 octet
28 C3.1 Canal universel Commande progressive 5010 L -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
29 C3.2 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
Verrouiller = 1 10%'21 L|E
30 C3 Verrouiller .
Verrouiller = 0 1ot L|E
B 001
Predefinir / consulter ZQOStOeis L|E
31 C3 Seuil de luminosite
Verifier 20ctets |t |
9 004
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
32 C4.71 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
33 C4.2 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
Verrouiller = 0 o L|E
34 C4 Verrouiller .
Verrouiller = 1 101t L|E
B 001
Verifier FES KL -
35 C4 Seuil de luminosite 5 oclets
Predefinir / consulter 9 004 L|E
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Suite

o L . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 KliL|-|T
, , 1 octet
36 C5.1 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5 001 KiL|-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
37 C5.2 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5 001 KiL|-|T
Verrouler = 1 10%'21 KILIE] -
38 C5 Verrouiller T
Verrouiller = O 001 KILIE] -
Predefinir / consulter ZQOStOeis KIL|E|T
39 C5 Seuil de luminosité
Vérifier 2octets |y | LT
9 004
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
40 C6.1 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
41 C6.2 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
Verrouiler = 1 10%'21 KILIE] -
42 C6 Verrouiller T ot T
Verrouiller = O 001 KILIE] -
Predefinir / consulter nggtoef KIL|E|T
43 C6 Seuil de luminosité
Vérifier coctets |y | LT
9 004
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Suite

o o . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 L -
C7.1 Canal universel Commande progressive 1 ootet L -
44 ' 5010
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
45 C7.2 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
Verrouiller = 1 10%'21 L|E
46 C7 Verrouiller .
Verrouiller = 0 1ot L|E
B 001
Predefinir / consulter ZQOStOeis L|E
47 C7 Seuil de luminosite
Verifier 20ctets |t |
9 004
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
48 C8.1 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
, . 1 octet
49 C8.2 Canal universel Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
Verrouiller = 1 10%'21 L|E
50 C8 Verrouiller .
Verrouiller = 0 1ot L|E
B 001
Predefinir / consulter nggtoef L|E
51 C8 Seuil de luminosite
Verifier 2octets |t |
9 004
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Suite

o L . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 KliL|-|T
, , 1 octet
52 C9.1 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5 001 KiL|-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
53 C9.2 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5 001 KiL|-|T
Verrouiler = 0 10%'21 KILIE] -
54 C9 Verrouiller :
Verrouiler = 1 1ot L e -
B 001
Predefinir / consulter ZQOStOeis KIL|E|T
55 C9 Seuil de luminosité
Vérifier 2octets |y | LT
9 004
) 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
56 C10.1 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
) 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. , 1 octet
57 C10.2 Canal universel Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
Verrouiler = 0 10%'21 KILIE] -
58 C10 Verrouiller :
Verrouiler = 1 1ot el L el -
B 001
\erifier nggtoeis KILL-I|T
59 C10 Seuil de luminosité 5 oclets
Predefinir / consulter 9 004 KIL|E|T
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Suite

o | i : Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, Entrainement 1 bit
60 C11 montee/descente montée/descente 1008 - -
1 octet
C11 Volet roulant Hauteur 5 001 L] -
. 1 octet
B C11 Store vénitien Hauteur 5 007 L -
. ) 1 octet
C11 Scéne envol 5 007 L -
" 1 octet
62 C117 Lamelles Position 5 007 L -
63 C11 Automatisme solaire Matin=1 / Soir=0 1 O%t11 L|E
64 C11 /nterrompre la protection recevoir 1 bit 1 Ll E
Solaire 001
65 C11 Sécurité ext 101 L E
' 001
66 C11 Seuil crépusculaire envoi / réception ZQOgtOeis L|E
67 C11 Seuil de luminosité envoi / réception ZQOgtOeis L|E
, Entrainement 1 bit 1
68 C12 montee/descente montée/descente 001 - -
. . 1 octet
C12 Scene envoi 18 001 L| -
o 1 octet
69 C12 Store vénitien Hauteur 5 007 L -
1 octet
C12 Volet roulant Hauteur 5 001 L] -
" 1 octet
70 C12 Lamelles Position 5001 L] -
7 C12 Automatisme solaire Matin=1 / Soir=0 1 O%ltﬂ L|E
25 ci12 /nterromprg la protection recevoir 1 bit1 Ll E
Solaire 001
73 C12 Sécurité oxt 10 L|E
‘ 001
74 C12 Seuil crépusculaire envoi / réception ZQOggeis L|E
75 C12 Seuil de luminosite envoi / reception ZQOggeis L|E
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Suite

o L . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, Entrainement 1 bit 1
76 C13 montee/descente montée/descente 001 - -
oy 1 octet
C13 Store vénitien Hauteur 5 007 L -
1 octet
77 C13 Volet roulant Hauteur 5 007 L -
. ) 1 octet
C13 Scéne envol 18 001 L -
" 1 octet
78 C13 Lamelles Position 5 007 L -
79 C138 Automatisme solaire Matin=1 / Soir=0 1 O%t11 L|E
80 C13 /nterrompre la protection recevoir 1 bit 1 Ll E
Solaire 001
81 C13 Sécurité ext 101 L E
' 001
82 C13 Seuil crépusculaire envoi / réception ZQOgtoeis L|E
83 C13 Seuil de luminosité envoi / réception ZQOgtoeis L|E
P ——§—§—$—§—_——@—$—§—§—™— —§—€—€—€—§€—S—§—§—S§—S———_—
2 octets
0..65535 2 007 L|E
S 5 2 Oé’ﬂets L|E
84 C14 Commutateur a seuil entree '
Pourcentage 1 octet L|E
5 001
1 octet
0..255 5010 L|E
Verrouiller = 1 TO%'J[TT L|E
85 C14 Verrouiller .
Verrouiller = O 1 bt 1 L|E
001
, 1 bit 1
Commutation 001 L| -
86 C14.1 Commutateur a seuil Commande progressive 15%<:1t8t e
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
, 1 bit 1
Commutation 001 L| -
. , , 1 octet
87 C14.2 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
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Suite

o L . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
2 octets
0..65535 001 KIL|E]| -
ES 5 2 O;Eets KILIE] -
88 | C15 Commutateur a seuil entree :
Pourcentage 1 octet KILIE] -
g 5001
1 octet
0..255 5010 KIL|E]| -
Verrouiler = 0 110bo|t1 KILIE] -
89 C15 Verrouiller Ton
Verrouiller = 1 1001 KILIE] -
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. . , 1 octet
90 C15.1 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. . , 1 octet
91 C156.2 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 KiL|-|T
y 2 bits
Priorite 5001 KiL|-|T
2 octets
0..65535 -~ 001 KIL|E]| -
S5 2 Ogﬁets KILIE] -
92 | C16 Commutateur a seuil entrée :
Pourcentage 1 octet KILIE] -
g 5001
1 octet
0..255 5010 KIL|E]| -
Verrouiller = 1 110%t1 KILIE] -
93 C16 Verrouiller Tbi
Verrouiller = O 1007 KILIE] -
, 1 bit 1
Commutation 001 KliL|-|T
. , , 1 octet
94 C16.1 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy|-|T

T0.KNX4724MS-F.1602/160223 Description d'application Station météo GPS KNX | 17




Suite

0 b : Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
) 1 bit1
Commutation 001 L] -
. , . 1 octet
95 C16.2 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
2 octets
0..65535 -~ 001 L|E
ES 5 2O K| L|E
96 | C17 Commutateur a seuil entrée '
Pourcentage 1 octet L|E
5 001
1 octet
0..255 5010 L|E
Verrouiller = O 11 O%tT L|E
97 C17 Verrouiller .
Verrouiller = 1 1ot L|E
B 1001
, 1 bit 1
Commutation 001 L] -
. , . 1 octet
98 C17.1 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
, 1 bit 1
Commutation 001 L] -
. , . 1 octet
99 C17.2 Commutateur a seuil Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L -
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Suite

o o . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
Entrée logique 1 dans la fct 1 bit
100 ET/OU/ OU excl 1001 || B
Entrée logique 2 dans la fct 1 bit
101 | ET/0U/ OU exc, 1001 [NIN[E]C
C18 Moadule logique ; , ,
102 Entree logique 3 dans la fct 1 bit KILIE!-
ET/0OU 1001
Entrée logique 4 dans la fct 1 bit i
108 ET/0U 1001 |K|N|E
Verrouiller = 0 S K| LIE] -
104 C18 Moadule logique .
Verouiller = 1 1Ot Ll E]| -
B 1001
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
105 C18 1 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy)p-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
106 C18 2 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy)p-|T
Entrée logique 1 dans la fct 1 bit
107 ET/ 00U/ OU exc, 1001 [NINEC
Entrée logique 2 dans la fct 1 bit i
108 | ET/0U/ OU excl, 1001 |N|HE
C19 Module logique " , ,
109 Entrée logique 3 dans la fct 1 bit KlLlel -
ET/0OU 1001
Entrée logique 4 dans la fct 1 bit
10 ET/OU 1001 [NIEE]C
Verrouiller = O 110%t1 KILIE] -
111 C19 Module logique .
Verrouiller = 1 10t KILIE] -
B 1001
, 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. . 1 octet
112 C19 1 Module logique Commande progressive 5010 KiLy)p-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy)p-|T
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Suite

o o : Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 KIL|-|T
. . 1 octet
113 C19 2 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5 001 KiLy)p-|T
Entrée logique 1 dans la fct 1 bit
4 ET/OU/ OU exal 1001 |N|N B
115 Entrée logique 2 dans la fct 1ot el gl
. ET/0OU/OU excl, 1001
C20 Moadule logique ; . .
116 Entrée logique 3 dans la fct 1 bit KILIe] -
ET/0OU 1001
Entrée logique 4 dans la fct 1 bit
1 ET/0U 1001 |NNE]C
Verrouiller = 1 S K| LIE] -
118 C20 Moadule logique Tbi
Verrouiller = O 1001 KILIE] -
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
119 C20 1 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy)p-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
120 C20 2 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorite 5001 KiLy)p-|T
Entrée logique 1 dans la fct 1 bit i
12 ET/OU/ OU excl, 1001 |KN|NE
Entrée logique 2 dans la fct 1 bit
122 | ET/0U/ OU exd), 1001 |N|N B
C21 Moadule logique - , .
103 Entrée logique 3 dans la fct 1 bit KILIel -
ET/0OU 1001
Entrée logique 4 dans la fct 1 bit
124 ET/0U 1001 |N|N B
Verrouiller = 0 S KL E|-
125 C21 Moadule logique .
. 1 bit
Verrouiller = 1 1007 KILIE] -
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Suite

o | i : Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
, 1 bit 1
Commutation 001 L -
. . 1 octet
126 C21 1 Module logique Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
. . 1 octet
127 C21 2 Module logique Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5 001 L] -
108 Entrée logique 1 dans la fct 1 bit Ll e
ET/0U/OU excl, 1001
199 Entrée logique 2 dans la fct 1 bit Ll E
. ET/0U/OU excl, 1001
C22 Moadule logique - . .
130 Entrée logique 3 dans la fct 1 bit Ll E
ET/0OU 1001
137 Entrée logique 4 dans la fct 1 bit Ll E
ET/0OU 1001
Verrouiller = 1 110%'2 L|E
132 C22 Moadule logique .
Verrouiller = 0 10t L|E
B 1001
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
. . 1 octet
133 C22 1 Module logique Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
. 1 bit 1
Commutation 001 L] -
. . 1 octet
134 C22 2 Module logique Commande progressive 5010 L] -
o 2 bits
Priorite 5001 L] -
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Suite

o o . Type
N Nom de I'objet Fonction DPT Flags
Entrée logique 1 dans la fct 1 bit
18 ET/OU/ OU exal 1001 |NNE]C
Entrée logique 2 dans la fct 1 bit i
186 . ET/OU/ OU exal 1001 |N]LE
C23 Moadule logique - . .
137 Entrée logique 3 dans la fct 1 bit KLl -
ET/0OU 1001
Entrée logique 4 dans la fct 1 bit i
188 ET/0U 1001 |N]HE
Verrouiller = 0 S K| LIE] -
139 C23 Moadule logique .
Verouiller = 1 1Ot Ll E]| -
B 1001
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
140 C23 1 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorité 5001 KiLy|-|T
. 1 bit 1
Commutation 001 KiL|-|T
. . 1 octet
141 C23 2 Module logique Commande progressive 5010 KiL|-|T
o 2 bits
Priorité 5001 KiLy|-|T
P —
142 n.b.
143 n.b.
144 Heure UTC envol S octets Ki-1-|T
10 001
3 octets
145 Date UTC Envoyer 10 001 Ki-1-1|T
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3.2.1 Description des objets

3.2.1.1 Valeurs physiques

o Objet 0 «Valeur de luminosité a I'avant»
Envoie la valeur actuelle de luminosité sur le détecteur de luminosité le plus a l'avant (bus de
données).
Seule la valeur mesurée au niveau du détecteur intégreé est envoyée.
Les valeurs externes de luminosité recues ne sont pas prises en compte.
e Objet 1«Valeur de luminosité a gauche»
Envoie la valeur actuelle de luminosité sur le détecteur de luminosité gauche (appareil vu de
l'avant).
Les valeurs externes de luminosité recues ne sont pas prises en compte.
o Objet 2«Valeur de luminosité a droite»
Envoie la valeur actuelle de luminosité sur le détecteur de luminosité gauche (appareil vu de
l'avant).
Les valeurs externes de luminosité recues ne sont pas prises en compte.
o Objet 3 «Valeur de luminosité max.»
Indigue la valeur de mesure maximale des objets O, 1 et 2.
Les valeurs externes de luminosité recues ne sont pas prises en compte.
o Objet 4 «Température»
Envoie la température actuelle suivant le paramétrage en cas de modification
et/ou de maniere cycligue.
e Objet 5 «Vitesse du vent»
Envoie la vitesse du vent actuelle suivant le paramétrage en cas de maodification
et/ou de maniere cycligue.

L'unité utilisée, c'est-a-dire m/s ou km/h, Beaufort peut étre sélectionnée sur la page des
parametres Valeurs de mesure.
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o Objet 6 «Détecteur de pluie»
Cet objet 1 bit envoie I'état de pluie actuel 1 ou O, c’est-a-dire Pluie / pas de pluie.
Selon le paramétrage, n'est envoye que si l'état s'est modifié ou
sur changement et de maniere cycligue.

o Objet7

non utilise.

e Objet 8 «Heure locale»
Comme objet d'envoi :
Envoie I'neure actuelle au format DPT 10.001, soit sur demande, soit cycliguement, soit a des
moments précis en fonction du paramétrage (voir tableau des parametres «Envoyer I'heure et la
date»).
Comme objet de réception .
Sert au réglage de I'heure par l'intermédiaire du bus.
e Objet 9 «Date locale»
Comme objet d'envoi (Envoyer I'heure)
Envoie la date actuelle au format DPT 11 001, soit sur demande uniguement, soit cycliguement,
soit a des moments précis en fonction du parameétrage.
Comme objet de réception (Recevoir I'heure) :

Sert au réglage de la date par l'intermédiaire du bus.

o Objet 10 «Demande de I'heure»

Tableau 3

Exécution d'appareil | Sens des données

sans module GPS L'objet envoie une demande d'heure a la commande progressive du bus
pour obtenir I'neure actuelle.

avec module GPS L'objet recoit la demande d'heure des autres participants du bus et
déclenche une opération d'envoi pour les objets Heure et Date.

e Obijet 11 «Etat heure»
O = Pas de réception de I'neure (+ Date) GPS dans les dernieres 24 heures. Aucun suivi du solell

n'est possible.
1 = L'heure (+ date) a été synchronisée par le signal GPS et peut étre envoyee.
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e Objet 12 «Elévation»

Hauteur du soleil au-dessus de ['horizon.

0° correspond a la position la plus basse du soleil sur I'horizon (lever et coucher du soleil).

L'élévation effective dépend du degré de latitude, de la date et de I'heure.

o Objet 13 «AZimut»

Angle horizontal du solell selon tous les points cardinaux.

0° = Nord
90° = Est
180° = Sud
270° = Quest

e Objet 14
non utilise.

e Objet 15 «£tat du capteur de température»
O = capteur OK,
1 = erreur.

e Obijet 16 «£tat du capteur de pluie»

0 = capteur OK.

1 = erreur.
o Objet 17
non utilise.

o Objet 18 «Valeur de luminosité externe 1»

Recoit la valeur de luminosité d'une fagade supplémentaire par le biais d'un autre capteur KNX.

e Objet 19 «Valeur de luminosite externe 2»

Recoit la valeur de luminosité d'une facade supplémentaire par le biais d'un autre capteur KNX.
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3.2.1.2 Canaux universels C1..C10

o Objet 20 «Canal universel C1.1, commuter / commande progressive / priorite»

C'est le premier objet de sortie d'un canal universel.
La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de télegramme C1.17).

Tableau 4
Type de Format Télégrammes envoyeés
télégramme
Commutation |DPT 1.001 | Marche / Arrét
(Marche /
Arrét)
Priorité DPT 2.001 | Télegramme 2 bits :
(contrble de || Fonction Valeur
priorité) pas de priorité (pas de controle) 0
Priorité ARRET (contrOle : désactiver, |2
arrét)
Priorite MARCHE (contrdle : activer, 3
marche)
Valeur DPT 5.010 | Valeur entre O et 255

o Objet 21 «Canal universel C1.2, commuter / commande progressive / priorite»
C'est le deuxieme objet de sortie d’'un canal universel.
La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de telegramme C1.2).
Le type de parametre peut étre paramétré indépendamment du Ter objet de sortie.
L'utilisateur dispose des mémes possibilités de réglage que pour le Ter objet de sortie
(voir tableau ci-dessus pour I'objet 20).
Le temps de cycle et le comportement de verrouillage sont tous les deux valides pour les deux
objets (obj. 20 + 21).
o Objet 22 «C7 Verrouiller
Uniguement disponible si la fonction de verrouillage est activée.
Le comportement en cas d'activation / de désactivation du verrouillage, ainsi que le sens d'action
peuvent étre sélectionnés sur la page de parametres Objets.
e Objet 23 «C7 Seuil de luminosite»
Disponible uniguement quand le canal est paramétré comme détecteur de luminosité ou comme
combinaison de plusieurs capteurs.

Cet objet permet de modifier a tout instant le seuil de luminosité paramétré du canal via
télégramme de bus.
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e Objets 24..59

Les objets 24 a 59 correspondent aux canaux universels C2..C10 et sont identiques dans leur
fonctionnement aux objets du canal C1.

3.2.1.3 Canaux de protection solaire C11..C13

o Objet 60 «C77 montée/descente»

Cet objet sert a 'ouverture ou la fermeture intégrale des dispositifs de protection solaire.

O = Lever
1 = Baisser

e Objet 61 «C11 Volets roulants / stores venitiens, envoyer hauteur, scenes»

La fonction de cet objet dépend du parametre Le canal commande sur la page de parametres
Canal de protection solaire C11.

Tableau 5

Le canal L'objet envoie

commande

Volets roulants Télégramme de hauteur en %
Via scenes Numeéro de scene 1..64

Store vénitien

Télégramme de hauteur en %
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e Objet 62 «C77 Lamelles»

Envoie la position de lamelles nécessaire de O % a 100 % a I'actionneur de store veénitien
par incréments de 1 %.

o Objet 63 «C77 Automatisme solaire»

Cet objet n'existe que si, sur la page de parametres Automatisme solaire, I'activation de
l'automatisme solaire «par objet» a été sélectionnée.
Un 1 sur l'objet active 'automatisme solaire et la station météo envoie les télegrammes de hauteur
et de position nécessaires a l'actionneur.
Un O désactive 'automatisme solaire et les entrainements ne sont plus commandés par la station

meteo.

o Objet 64 «C1717 Interrompre la protection solaire»

Cette fonction n'est efficace gue lorsgue le soleil se trouve dans la zone de protection solaire

définie.

Tableau 6

Le canal Reéaction

commande

Volets roulants Le volet roulant s'ouvre (monte) complatement.

Via scénes Le numéro de scene paramétré pour la pause de protection solaire est

envoyé

Store vénitien

Calcul de la position des lamelles

Réaction

Automatique via dimensions des
lamelles

La position des lamelles
parametrée pour la pause de
protection solaire est envoyée

Affecter les valeurs propres

Les valeurs paramétrees pour la
pause de protection solaire sont
envoyees.

Remarque : la sécurité a priorité sur la pause de protection solaire.
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e Objet 65 «C1717 Sécurite»
Sila sécurité est activée (= 1), les 2 objets C11 Hauteur et C11 Lamelles du canal correspondant
n'émettent plus.
La réaction au début de la sécurité doit étre réglée au niveau de 'actionneur.
En cas d’annulation de la sécurité (=0) :
Durant la journée : I'état de canal actuel est a nouveau envoye apres expiration de la temporisation.
Ainsi, apres la fin de la sécurité, I'actionneur recoit les nouveaux réglages de la station météo.
Pendant la nutt, les parametres «Reaction au crépuscule» ou «Reaction a l'automatisme solaire
ARRET» s'appliguent selon le réglage (Activation de lautomatisme solaire par
objet ou Seuil crépusculaire).

o Objet 66 «C77 Seuil crépusculaire»
Cet objet permet de modifier a tout instant le seuil crépusculaire paramétré du canal via
télegramme de bus.

o Objet 67 «C17 Seuil de luminosite»
Cet objet permet de maodifier a tout instant le seuil de luminosité paramétré du canal via
télégramme de bus.

e« Objets 68..83

Les objets 68 a 83 correspondent aux canaux de protection solaire C12 / C13 et sont identiques
dans leur fonctionnement aux objets du canal C11.
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3.2.1.4 Commutateur a seuil C14..C17

o Objet 84 «C74 Commutateur a seuil entree»

Objet d'entrée du canal, cet objet permet de déclencher la fonction du canal paramétrée.

Tableau 7

Type d'objet de valeur seuil Déclenchement de la fonction du canal
par

type d'objet . pour cent (DPT 5.001) Dépassement de la valeur en pour cent

Type d'objet : comptage 0..255 (DPT 5

010) Valeur quelcongue dans la plage

Type d'objet : comptage 0..65535 (DPT | indiquée

7 0017)

Type d'obj. ;| EIS5 par ex. CO2, lum. C

(DPT 9.0 Nombre a virgule flottante de 2 octets

e Objet 85 «C14 Verrouiller»

Objet de verrouillage du canal.
Uniguement visible si la fonction de verrouillage est activee.
Le sens d'action (verrouiller avec O ou 1) peut étre réglé par parametre.

e Objet 86 «C74.7 Commutateur a seuil, commuter / commande progressive / priorite»
C'est le premier objet de sortie du canal de valeur seuil.

La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de telegramme C14.1).

Tableau 8
Type de Format Télegrammes envoyes
télegramme
Commutation |DPT 1.001 | Marche / Arrét
(Marche /
Arrét)
Priorité DPT 2.001 | Télegramme 2 bits :
(contréle de || Fonction Valeur
priorité) pas de priorité (pas de contrble) 0
Priorité ARRET (contrOle : désactiver, |2
arrét)
Priorite MARCHE (contrOle : activer, 3
marche)
Valeur DPT 5.010 | Valeur entre O et 255
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o Objet 87 «C74.2 Commutateur a seuil, commuter / commande progressive / priorité»
C'est le deuxieme objet de sortie du canal de valeur seul.
La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de telegramme C14.2).
Le type de parametre peut étre paramétre indépendamment du Ter objet de sortie.
L'utilisateur dispose des mémes possibilités de réglage que pour le Ter objet de sortie
(voir tableau ci-dessus pour I'objet 86).
Le temps de cycle et le comportement de verrouillage sont tous les deux valides pour les deux
objets (obj. 86 + 87).
e Objets 88..99

Les objets 88 a 99 correspondent aux commutateurs a seuil C15 / C17 et sont identiques dans
leur fonctionnement aux objets du canal C14.

3.2.1.5 Module logique C18..C23

e Objet 100 «C78 Module logique, entree logique 1 dans la fct ET / OU / OU excl.»

Premier objet d'entrée du module logique.

o Objet 101 «C78 Module logique, entree logique 2 dans la fct ET / OU / OU excl.»

Deuxieme objet d'entrée du module logigue.

o Objet 102 «C18 Module logique, entree logique 3 dans la fct ET / OU>»

Troisieme objet d'entrée du module logique.
Pour la fonction OU exclusif, lien inutilise.

e Objet 103 «C78 Module logique, entree logique 4 dans la fct ET / OU-»

Quatrieme objet d'entrée du module logique.
Pour la fonction OU exclusif, lien inutilise.
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o Objet 104 «C78 module logique, verrouiller»

Objet de verrouillage du canal.
Uniguement visible si la fonction de verrouillage est activee.
Le sens d'action (verrouiller avec O ou 1) peut étre réglé par parametre.

e Objet 105 «C78.7 Module logique, commuter / commande progressive / priorité»
C'est le premier objet de sortie du module logigue.

La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de télegramme C18.7).

Tableau 9
Type de Format Télegrammes envoyes
télegramme
Commutation |DPT 1.001 | Marche / Arrét
(Marche /
Arrét)
Priorité DPT 2.001 | Téléegramme 2 bits ;
(contréle de || Fonction Valeur
priorite) pas de priorité (pas de contrble) 0
Priorité ARRET (contréle : désactiver, |2
arrét)
Priorité MARCHE (contrOle : activer, 3
marche)
Valeur DPT 5.010 |Valeur entre O et 255

o Objet 106 «C78.2 Module logique, commuter / commande progressive / priorite»

C’est le deuxieme objet de sortie du module logique.
La fonction de I'objet dépend du type de télégramme sélectionné
(voir page des parametres Objets, parametre Type de télegramme C18.2).

Le type de parametre peut étre paramétré indépendamment du Ter objet de sortie.
L'utilisateur dispose des mémes possibilités de réglage que pour le Ter objet de sortie
(voir tableau ci-dessus pour 'objet 105).

Le temps de cycle et le comportement de verrouillage sont tous les deux valides pour les deux

objets (obj. 86 + 87).

e Objets 107..141

Les objets 107 a 141 correspondent aux modules logiques C19 / C23 et sont identiques dans

leur fonctionnement aux objets du canal C18.
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3.2.1.6 Module d'extension

e Objet 142
Non utilisé
e Objet 143

Non utilisé

o Objet 144 «Heure UTC»
Heure universelle (Coordinated Universal Time) c'est-a-dire la base pour le calcul des différents
fuseaux horaires.
Correspond a I'neure sur le méridien de Greenwich.
HEC (heure d'Europe Centrale) = UTC + 1 h
HAEC (heure avancée d'Europe Centrale ou heure d’été d'Europe Centrale) = UTC + 2 h
L'neure UTC est envoyée uniquement, pas regue.

o Objet 145 «Date UTC»

Date universelle, correspond a la date sur le méridien de Greenwich.

La date UTC est envoyée uniguement, pas recue.
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3.3 Parameétres

3.3.1 Pages de paramétres

Tableau 10
Fonction Description
Géneéralites Sélection des canaux requis, activation du module

d'extension et saisie manuelle de la position

Valeurs de mesure

Réglages pour I'envoi de la luminosité, de la température,
du vent, de la pluie, de la position du soleil et des données
geographiques.

Date et heure

Réglages pour le lieu, I'neure d'été et envoi de la date/de
I'heure.

Canal universel C1 : fonction

bana/ universel C10 ! fonction

Réglages de base, temporisations, comportement apres
téléchargement, etc.

Objets*

Type de télégramme, comportement en cas de
commutation et de verrouillage, etc.

Canal de protection solaire C11
Canal de protection solaire C12
Canal de protection solaire C13

Réglages de base pour les fonctions de protection solaire.
Type d'objet, activer le suivi du soleil, seuil de luminosite,
temporisations, etc.

Suivi du soleil*

Positionnement de la protection solaire en fonction de la
position réelle du solell

Automatisme solaire”

Type de l'activation et réaction en cas d'automatisme
solaire Marche/Arrét,

Seécurite*

Comportement en cas de télégramme de sécurite,

Canal a valeur seuil C14 : fonction

bana/ a valeur seuil C17 : fonction

Type d'objet de valeur seulil, temporisations, etc.

Objets*

Type de télégramme, comportement en cas de
commutation et de verrouillage, etc.

Canal logique C18 : fonction

Canal logique C23 . fonction

Nombre d'entrées, lien, etc.

Objets*

Type de télégramme, comportement en cas de
commutation et de verrouillage, etc.

* Page de parametres propre pour chague canal.
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3.3.2 Description des parameétres

Les réglages qui entrainent I'affichage d'autres pages ou fonctions sont identifiés par .. .
Exemple : oui../non

3.3.2.1 La page de paramétres «Généralités»

Désignation Valeurs Description
Activer le canal universel Non
C1 Qui..
Activer le canal universel Non
c2 Oui..
Activer le canal universel Non
C3 Oui..
Activer le canal universel Non
C4 Oui..
Activer le canal universel Non | En raison d'une ou de plusieurs valeurs
Ch Qui.. de mesure physigues, les canaux
Activer le canal universel Non| universels peuvent déclencher des
C6 Qui.. télégrammes.
Activer le canal universel Non
C7 Oui..
Activer le canal universel Non
C8 Oui..
Activer le canal universel Non
C9 Oui..
Activer le canal universel Non
C10 Oui..
Activer le canal de Non
protection solaire C11 QOui.. . :

. 3 canaux de protection solaire pour la
Activer le canal de Non .
protection solaire C12 Oui. o@mmande de marquises, de stores

. venitiens, de volets roulants, etc.
Activer le canal de Non
protection solaire C13 Qui..
Activer canal a valeur Non | Commuter les canaux a valeur seuil en
seuil C14 Oui.. | raison des télégrammes de bus regus
Activer canal a valeur Non | en fonction du dépassement ou du
seuil C15 Oui.. | sous-dépassement d'une valeur.
Activer canal a valeur Non
seuil C16 Qui..
Activer canal a valeur Non
seuil C17 Qui..
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Activer canal logique

Non

C18 Oui.
Activer canal logique Non
C19 QOui.
Activer canal logique Non
C20 QOui.
Activer canal logique Non
C21 Qui,,
Activer canal logique Non
c22 Qui,,
Activer canal logique Non
C23 Oui.

Les canaux logiques permettent la
liaison de 4 tailles d'entrée au
maximum.

lls peuvent aussi bien étre des objets
d'entrée logiques spécifiques (max. 4)
que les statuts de commutation des
autres canaux (canaux universels,
canaux a valeur seuil ou canaux
logiques).

Exécution d'appareil

sans module GPS

Appareil sans module GPS :

Si un suivi du soleil est souhaité, la
station météo doit recevoir I'heure et
la date via le bus.

La latitude et la longitude doivent &tre
réglés manuellement (voir ci-dessous).

avec moadule GPS

Le module GPS fournit les informations
temporelles (heure/date) requises pour
le suivi du solell.

Saisie de position
manuelle

Oui..

Réglage standard

Latitude du lieu (°)

0..63
Par défaut = 48

Saisir manuellement la latitude.

Position

Nord

Sud

Pour tous les lieux au nord de
I'équateur par ex. Europe, Russie,
Chine, Japon, Inde Arabie Saoudite,
Ameérique du nord et centrale, etc.

Pour tous les lieux au sud de I'éguateur
par ex. Afrique du Sud, Australie,
Nouvelle-Zélande, etc.

Longitude du lieu (°)

0..180
Par défaut = 9

Cette saisie est requise pour le suivi du
solell,

Position

Est

Ouest

Pour tous les lieux a I'est du méridien
zéro (Greenwich) par ex. Paris,
Barcelone, Belgique, Scandinavie,
Europe centrale et de l'est, Afrique du
Sud, Arabie Saoudite, etc.

Pour tous les lieux a l'ouest du
meéridien zéro (Greenwich) par ex.
Portugal, Irlande, Maroc, Ameérigue,
etc.
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3.3.2.2 La page de parametres «Valeurs de mesure»

Désignation

Valeurs

Description

Envoyer la valeur de
luminosité en cas de
modification

non

de 20 %, mais au moins 1 Ix
de 30 %, mais au moins de
11Ix

de 50 %, mais au moins de 1 Ix
de 10 %, mais au moins de 1 Ix

n'envoyer que cycliqguement (apres
validation)

Envoyer quand la valeur depuis le
derier envoi a changé de 10 %,

20 %, etc.

Si cela correspond toutefois a une
modification de par ex. 10 % de la
luminosité < 1 I,

elle sera envoyée uniguement en cas
de

modification > 1 IX.

Envoyer cycliquement la
valeur de luminosite

ne pas envoyer cycliquement
toutes les min
toutes les 2 min
toutes les 3 min
toutes les 5 min
toutes les 10 min
foutes les 15 min
toutes les 20 min
tfoutes les 30 min
toutes les 45 min
toutes les 60 min

A quel intervalle la valeur de luminosité
actuelle doit-elle étre envoyée ?

Compensation de
luminosite Capteur avant
en %

-30..30
(par défaut = 0)

Valeur de correction pour la mesure
de la luminosité si la valeur envoyée
differe de la luminosité ambiante
effective.

Exemple : luminosité = 10 000 Ix
Envoyeé = 11 000 Ix

Valeur de correction

=-10%

Compensation de
luminosite Capteur
gauche en %

-30..30
(par défaut = 0)

\oir ci-dessus.

Compensation de
luminosite Capteur droit
en %

-30..30
(par défaut = 0)

\oir ci-dessus.

Envoyer la tempeérature
en cas de changement

non

de 0,5 °C
de 1,0 °C
de 1,6 °C
de 2,0 °C
de 2,5 °C

n'envoyer que cycliqguement (apres
validation)

Envoyer quand la valeur depuis le
dernier envoi a change p. ex. de
0,5 °C,oude 1 °C, etc.
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Ajustement de la
température par pas
0,1°C(-64.. 63)

-64..63
(par défaut = 0)

Valeur de correction pour la mesure de
la température lorsque la température
envoyée differe de la température
ambiante effective.

Exemple : température = 20 °C
température envoyée = 21 °C

Valeur de correction

=-10 (soit -10 x 0,1 °C)

Envoyer cycliquement la
température

ne pas envoyer cycliquement
tfoutes les min
toutes les 2 min
toutes les 3 min
toutes les 5 min
toutes les 10 min
toutes les 15 min
toutes les 20 min
toutes les 30 min
toutes les 45 min
foutes les 60 min

A quel intervalle la température actuelle
doit-elle étre envoyee ?

Envoyer vitesse du vent
en

m/s
kmv/h

Beaufort

Unité pour la vitesse du vent.
1 m/s correspond a 3,6 km/h
1 km/h correspond a env. 0,278 m/s

Puissance du vent 1..12.
\oir tableau en annexe.

Envoyer la vitesse du
vent en cas de
changement

Non

de 10 %, mais au moins

0,5 m/s

de 20 %, mais au moins

0,5 m/s

de 80 %, mais au moins 1 m/s
de 50 %, mais au moins 1 m/s

n'envoyer que cycliqguement (apres
validation)

Envoyer quand la valeur depuis le
derier envoi a changé de 20 %, 30 %
ou 50 %
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Envoyer cycliquement la
vitesse du vent

ne pas envoyer cycliquement

toutes les min
toutes les 2 min
toutes les 3 min
toutes les 5 min
toutes les 10 min
foutes les 15 min
toutes les 20 min
toutes les 30 min
foutes les 45 min
toutes les 60 min

tfoutes les 10 s (pour tests

seulement)

A quel intervalle la vitesse de vent
actuelle doit-elle étre envoyée ?

Envoyer la pluie en cas
de changement

oui

non

Toujours envoyer lorsgue la pluie
commence a tomber ou s'arréte,

n'envoyer que cycliqguement (apres
validation)

Envoyer la pluie
cycliquement

non
toutes les min
toutes les 2 min
toutes les 3 min
toutes les 5 min
toutes les 10 min
foutes les 15 min
toutes les 20 min
toutes les 30 min
foutes les 45 min
toutes les 60 min

A quelle fréquence I'état de pluie actuel
doit-il étre envoye ?

Temporisation

Aucune

T min
2 min
3 min
5 min
10 min
15 min

Apres la fin de la pluie, I'état de pluie O
est immeédiatement envoyé

Le statut O est envoyé uniqguement
apres temporisation. Auparavant, le
statut 1 est indique.
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Activer la suppression
de rosée (le capteur de
pluie est toujours
chauffé)

oui

Le capteur de pluie constamment
maintenu a une tempeérature d'env.
30 °C. En cas de formation de rosee,
le capteur reste sec et ne signale pas
de précipitations.

non

En cas de formation suffisante de
rosée, le capteur peut signaler des
précipitations.

Important :

Cette fonction est possible uniguement
pour des températures supérieures a
+5 °C.

En dessous de cette valeur, le capteur
est constamment maintenu a une
température d'env. 30 °C (hors gel).

Afin de garantir une temps de séchage
approprié du capteur, celui-ci est
toujours chauffé a une température
d'env. 40 °C en cas de détection de
précipitations.

Envoyer ['élévation et
l'azimut du soleil

uniquement sur demande
toutes les 5 min.

toutes les 15 min.

toutes les 30 min.

A quelle fréquence la hauteur du soleil
et la direction doivent-elles étre
réenvoyees ?
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3.3.2.3 La page de parametres «Date et heure»

Tableau 11

Désignation Valeurs Description
envoyer ['heure et la ne pas envoyer
date toutes les heures

toutes les 2 heures
toutes les 3 heures
toutes les 6 heures
toutes les 12 heures

Fuseau horaire du lieu 0 h (Greenwich) | MEZ est valable pour la plupart des

1h(MEZ), 2h, 3h, 35 h, |pays d'Europe de I'ouest.
4h,45h 5h 55h 575h
6h6,5h 7h 8h 9h 95h,
10h, 10,5h, 11 h, 11,5,
12h 12,75h 13 h

-1h -2h, -3n,-35 h, | Pour les fuseaux horaires a I'ouest de
-4h,-5h, -6h, -7 h,|Greenwich.
-8h-9h-10h-11h-12h

Passage a I'heure Aucune

dete / dhiver comme en Europe centrale | Selectionner un réglage de passage

Comme en Grande-Bretagne heure d'été/d'hiver spécifique au lieu.
Grece, Finlande, Turquie
Comme en Amérique du Nord

personnalisé.. | Créer un réglage personnalise.

Passage a I'heure d'éte/d'hiver personnalise

Début de I'heure d'éte premier dimanche du mois de | Premier jour de I'heure d'été
deuxieme dimanche du mois de
troisieme dimanche du mois de
quatrieme dimanche du mois de
dernier dimanche du mois de

Mois Janvier, février, mars, avril, mai, | Premier mois de I'neure d'été
juin, juillet, aodt, septembre,
octobre, novembre, décembre

Heure 0Oh0O, 1h00, 2h00, 3h00, 4h00, | Heure de départ
5h00, 6h00
Début de I'heure d'hiver premier dimanche du mois de | Premier jour de I'heure d'hiver

deuxieme dimanche du mois de
troisieme dimanche du mois de
quatrieme dimanche du mois de
dernier dimanche du mois de

Mois Janvier, fevrier, mars, avril, mai, | Premier mois de I'neure d'hiver
juin, juillet, aodt, septembre,
octobre, novembre, decembre
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3.3.2.4 Les pages de parametres «Canal universel C1..C10 : fonction»

Les canaux universels C1..C10 peuvent étre utilisés pour des taches partielles (par ex. seuil de
luminosité pur) ou pour une combinaison gquelcongue de grandeurs de mesure.

Un canal est constitué de max. 4 conditions climatiques logiquement reliées, c'est-a-dire :
guand la luminosité est supérieure/inférieure a la valeur seuil ET

e guand la température est supérieure/inférieure a la valeur seuil ET
e quand la vitesse du vent est supérieure/inférieure a la valeur seuil ET
e quandilyadelapluie/in'yapas de pluie

Qu bien :

e guand la luminosité est supérieure/inférieure & la valeur seuil OU

e guand la température est supérieure/inférieure a la valeur seuil OU

e guand la vitesse du vent est supérieure/inférieure a la valeur seuil OU
e quandilyadelapluie/in'yapas de pluie

Une condition ne devant pas étre prise en compte (par ex. température) peut étre supprimeée et
sera ignoree lors de la fonction logique.

La satisfaction ou la non-satisfaction de la fonction logique ET/OU entraine I'envoi d'un télégramme
sur l'objet de canal correspondant (par ex. canal 1.1).

De plus, si nécessaire, il est possible d'activer un 2e objet (par ex. canal 1.2) et, de fait,

d'envoyer un deuxieme télégramme en méme temps.

Chague canal universel dispose d'un objet de verrouillage et d'un objet pour définir le seuil de
luminosité.

Si nécessaire, un canal universel peut aussi étre paramétré comme canal de sécurité lorsgue les
grandeurs devant étre prises en compte, c'est-a-dire la température, la pluie et le vent sont
combinés par la fonction logique OU.

Le résultat de la fonction logique peut &tre analyse en interne en tant que message de sécurité
dans les canaux de protection solaire.

Trois capteurs peuvent étre sélectionnés pour la mesure de la luminosité.
Pour les applications dans la plage de luminosité sous 100 Ix, par ex. en tant qu'interrupteur
crépusculaire, I'utilisation du capteur antérieur est recommandée étant donné gue celui-ci dispose

d'une résolution plus fine dans cette plage par rapport aux autres capteurs.

Les canaux universels sont activés sur la page de parametres Généralités.
Selon la fonction réglée, différents parametres sont disponibles.
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Tableau 12 : sélection de la fonction

Désignation

Valeurs

Description

Fonction du canal

Détecteur de luminosité 1 ..
100 000 Ix

capteur de tempeérature
capteur de vent

capteur de pluie

Fonction logique des capteurs
suivants :

A quelles grandeurs de mesure
météorologiques parmi les 4
existantes le canal doit-il réagir ?

Le canal doit réagir a plusieurs
grandeurs de mesure.
Celles-ci peuvent étre reliées
logiquement (ET ou bien OU).

Tableau 13 : fonction = détecteur de luminosité 1 .. 100 000 Ix

Désignation

Valeurs

Description

Luminosite

Sous 3 Ix .. sous 90 000 Ix
(en 72 pas)

Au-dessus de 3 Ix .. au-dessus de
90 000 Ix

(en 75 pas, par défaut =

10 000 Ix)

La condition du canal est remplie si la
valeur se situe en dessous du seuil
saisi,

La condition du canal est remplie si la
valeur se situe au dessus du seuil
saisi.

Source

Détecteur avant,
détecteur gauche, detecteur droit

Valeur maximale des 3 détecteurs

Avec lequel des 3 capteurs de
luminosité intégrés la mesure doit-elle
étre réalisée ?

Les valeurs des 3 capteurs sont
comparées les unes aux autres et
seule la valeur maximale est toujours
prise en compte.

Hysteéresis de lumiere

20 % mais au moins 1 Ix
30 % mais au moins 1 Ix
50 % mais au moins 1 Ix

L'hystérésis empéche une
commutation fréquente en cas de
faibles changements de luminosité.
En fonction de la condition réglée,
elle peut étre négative ou positive,

Exemple avec hystérésis de 20 % :
Condition : «AU-DESSUS DE 4500
Lux»

= remplie a partir de 4500 Ix et plus
remplie pour 4500 Ix-20 %

Condition : «EN DESSOUS DE 4500
Lux»

= remplie en dessous de 4500 Ix et
plus remplie pour 4500 1x20%
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Suite

Désignation Valeurs Description
Temporisation a Aucune | Temps de réaction quand il fait plus
laugmentation de la 5s 10s, 20s, 30 s, 1 min, | clar et que le seul réglé est donc
luminosité 2 min, dépasseé.
3 min, 5 min, 10 min, 15 min, Ce réglage empéche 'envoi de
20 min | télégrammes contraires en cas de
changements de luminosité de
faibles durées.
Temporisation a la Aucune | Temps de réaction quand il fait plus
diminution de la 5s, 10s, 20s, 30s, 1 min, | sombre et que le seuil réglé est donc
luminosité 2 min, | dépasse.
3 min, 5 min, 10 min, 15 min, | Ce réglage empéche I'envoi de
20 min | télégrammes contraires en cas de
changements de luminosité de
faibles durées.
Valeur pouvant étre Oui | Le seuil de luminosité paramétré doit-
ecrasee par l'objet il pouvoir étre modifié a tout moment
non | par les télégrammes bus ?
Ecraser la valeur lors du Oui | En cas de téléechargement ETS, le
téléchargement seuil de luminosité actuellement
enregistré dans l'appareil est
supprimeé et écrasé par la valeur
paramétrée dans I'ETS.
non | Un téléchargement ETS n'a aucun

effet sur la valeur seull actuellement
enregistrée dans l'appareil.
Exception :

méme si non est sélectionné, toutes
les valeurs des parametres ETS sont
téléchargées lors de la premiere mise
en service (c'est-a-dire lorsque la
meémoire de I'appareil est vide).
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Tableau 14 : fonction = capteur de température

Désignation

Valeurs

Description

Température

en dessous de —10 °C jusqu’a
moins de 40 °C
(en 1K niveaux)

au-dessus de —10 °C jusqu'a plus

de 40 °C

Par défaut = plus de 18 °C

La condition doit-elle &tre remplie
quand la température se situe en
dessous ou au-dessus de la valeur
réglée ?

Hysteresis de
température

1,0K 1,6 K
20K 26K

L'hystérésis empéche une
commutation fréquente en cas de
faibles changements de température.
En fonction de la condition réglée
(au-dessus ou en dessous de xx°C),
elle peut étre négative ou positive
(vair le tableau précédent : hystérésis
Lumiere).
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Tableau 15 : fonction = capteur de vent

Désignation

Valeurs

Description

Vitesse du vent inférieure a 4

14

m/s (env. 14 km/h) ..
inférieure a

30 m/s (env. 108 km/h)

supérieure a 4 m/s (env.

km/h) .. superieure a

30 m/s (env. 108 km/h)

La condition du canal est remplie si la
valeur se situe en dessous du seuil
saisi.

La condition du canal est remplie si la
valeur se situe au dessus du seull
saisi.

Temporisation a la
retombée Vent

Aucune

5s, 10s, 20s, 30s, T min, 2

L'état du canal est modifié
immeédiatement apres le sous-
dépassement du seuil de vent.

L'état du canal est modifie

min, | uniguement apres écoulement de la
3 min, 5 min, 70 min, 15 min, | durée de temporisation réglée.
20 min
Tableau 16 : fonction = capteur de pluie
Désignation Valeurs Description
Condition Pluie Il pleut | Condition remplie quand il pleut

il ne pleut pas

Remplie quand il ne pleut pas
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Tableau 17 : fonction = fonction logique des capteurs suivants :

Désignation Valeurs Description
Luminosité oui | Quelles grandeurs de mesure parmi
non | les 4 existantes doivent étre prises en
Température oui | compte ?
non
Vent oui
non
Fluie oui
non
Type de fonction ET | Remplie quand les conditions de

logique

ou

toutes les grandeurs de mesure
meétéorologiques sélectionnées sont
remplies.

Exemple : température ET luminosité.

Remplie guand la condition d'une
des grandeurs de mesure
metéorologiques sélectionnées est
remplie.

Exemple : vent OU pluie (entre
autres, fonction de sécurité pour
marquise)

Parametres pour luminos

ite

Seuil de luminosité

Sous 3 Ix .. sous 90 000 Ix
Au-dessus de 3 Ix .. au-dessus de

\oir ci-dessus
Fonction = détecteur de luminosité
1 .. 100 000 Ix

90 000 Ix

Par défaut = plus de 10 000 Ix

Valeur pouvant étre Oui
ecrasee par l'objet non
Ecraser la valeur lors du Qui
telechargement non
Source Détecteur avant,

détecteur gauche, detecteur droit
Valeur maximale des 3 détecteurs

Hystéeresis de lumiere

20 % mais au moins 1 Ix
30 % mais au moins 1 Ix
50 % mais au moins 1 Ix

Temporisation a Aucune
l'augmentation de la 5s,10s,20s, 30s, 1 min, 2
luminosite min,
3 min, 5 min, 10 min, 15 min,

20 min

Temporisation a la Aucune
diminution de la 5s 10s, 20s, 30s, 1min, 2
luminosite min,
3 min, 5 min, 10 min, 15 min,

20 min
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Parametres pour température

Seuil de température

en dessous de -10 °C .. en
dessous de 40 °C
au-dessus de -10 °C .. au-dessus

de 40 °C

Par défaut = plus de 18 °C

Hystéresis de 1,0K 15K
température 20K 256K

\oir ci-dessus .
fonction = capteur de température.

Parametres pour vent

Vitesse du vent

inferieure a 4 m/s (env. 14 kmv/h) ..
inférieure a

30 m/s (env. 108 km/h)
supérieure a 4 m/s (env.

14 km/h) .. supérieure a

30 m/s (env. 108 kim/h)

Temporisation a la
retombeée Vent

Aucune

5s,10s,20s, 30s, 1T min, 2
min,

3 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min

\oir ci-dessus .
fonction = capteur de vent.

Parametres pour pluie

Condition Pluie

Il pleut
il ne pleut pas

Voir ci-dessus :
fonction = capteur de pluie.
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3.3.2.5 Les pages de parametres «Objets»

Tous les canaux universels, canaux a seuil et canaux logiques disposent d'une page de

parametres de ce type.

Ces pages permettent de paramétrer la réaction en cas d'execution / d'inexécution des conditions.

Tableau 18

Désignation

Valeurs

Description

Type de télegramme
C1.1

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contrle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 265

Valeur
0 (OOun)

3 (11uin)

2 (106n)

Si toutes les conditions

Pas de télegramme

Comportement d’envoi quand la

sont remplies envoyer une seule fois le | condition du canal est remplie.
télégramme suivant
envoi cyclique
Télegramme Type de télégramme pour le premier

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télégramme Valeur.

Si toutes les conditions
ne sont pas remplies

Pas de télegramme
envoyer une seule fois le
télégramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'‘est pas
remplie.Comportement d'envoi quand
la condition du canal n'est pas remplie.

Télegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le premier
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télegramme Valeur.
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Faut-il envoyer un
second telegramme ?

Oui
non

Si oui est sélectionné, d'autres
parametres et un deuxieme objet
d'envoi apparaissent.

Ainsi, avec le méme canal, il est
possible d'envoyer simultanément 2
télégrammes différents.

Le temps de cycle et le comportement
de verrouillage sont tous les deux
valides pour les deux objets.

Type de télégramme
C1.2

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

2eme objet de sortie du canal
1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contrle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 265

Valeur
0 (OOun)

3 (11oin)

2 (106n)

Si toutes les conditions

Pas de télegramme

Comportement d’envoi quand la

sont remplies envoyer une seule fois le | condition du canal est remplie.
télégramme suivant
envoi cyclique
Télegramme Type de télégramme pour le deuxieme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télegramme Valeur.

Si toutes les conditions
ne sont pas remplies

Pas de télegramme
envoyer une seule fois le
télégramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'‘est pas
remplie.Comportement d'envoi quand
la condition du canal n'est pas remplie.

Télegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le deuxieme
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télegramme Valeur.
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Suite

Désignation Valeurs Description
Activer la fonction de Qui | Afficher parametre de verrouillage et
verrouillage objet de verrouillage.
non | Aucune fonction de verrouillage.
Comportement a ne pas envoyer | Pas de télegramme tant que le
l'activation du verrouillage est active.,
verrouillage

comme pour une condition non
remplie

comme pour une condition
remplie

Méme réaction que dans le parametre
Si les condiitions ne sont pas toutes
remplies (voir ci-dessus).

Méme réaction que dans le parameétre
Si toutes les condlitions sont remplies
(voir ci-dessus)

Comportement a la
desactivation du
verrouillage

ne pas envoyer

actualiser le canal

En cas de désactivation du
verrouillage, pas de nouveau renvoi
automatique

L'état de canal actuel est envoye
immédiatement apres la désactivation
du verrouillage

Temps de cycle (en cas
d utilisation)

ne pas envoyer cycliquement
toutes les min.
toutes les 2 min.
toutes les 3 min.
tfoutes les 5 min.
toutes les 10 min.
toutes les 15 min.
toutes les 20 min.
toutes les 30 min.
toutes les 45 min.
toutes les 60 min.

A quelle frequence les télégrammes
pour CX.1 et CX.2 doivent-ils étre
envoyes ?

Telegramme en cas
d'erreur de capteur
detectee
(uniquement
température ou pluie)

Ne plus envoyer

comme en cas de condition
non remplie comme en cas de
condition remplie

Ce parametre entre en vigueur si le
capteur de température ou de pluie (si
utilisé par le canal) indigue une erreur.
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3.3.2.6 Les pages de parametres «Canal de protection solaire C11..C13»

Les canaux de protection solaire peuvent commander des stores vénitiens, des marquises, des

volets roulants, etc.

Un canal de protection solaire comporte

e 1 seuil crépusculaire

%)

1 objet de sécurité

1 seuil de luminosité pour la protection solaire
3 objets dédiés a la commande de I'entrainement (montée, descente, Hauteur %, Lamelle

1 objet Automatisme solaire (Matin/Soir)
1 objet pour le réglage du seuil de luminosite.

Le signal pour «Matin» ou «Soir» peut, au choix, étre déclenché via I'objet Automatisme solaire
(0. ex. par une horloge) ou par le crépuscule. La protection solaire peut étre réalisée avec ou sans

suivi du soleil (voir ci-dessous).

Les canaux de protection solaire sont activés sur la page de parametres Généralités.

Tableau 19

Désignation

Valeurs

Description

Le canal commande

\Volets roulants

via scenes

Store vénitien

Pour volets roulants, marquises, etc.

Avec Montée/Descente et télégramme
de scene
Pour les stores vénitiens

Suivi du solell

oui

non

La hauteur des volets roulants ainsi
que la position des lamelles des stores
vénitiens sont commandées en
fonction de la position effective du
soleil dans le ciel.

Requiert un module GPS ou

un émetteur de signaux horaires KNX
+ saisie manuelle du lieu.

La hauteur des volets roulants et la
position des lamelles des stores
vénitiens sont commandées en
fonction du seuil de luminosite.

Source pour la mesure
de luminosite

Capteur avant
Capteur gauche
Capteur droit

Valeur maximale des
3 détecteurs

Objet valeur de luminosité
externe 1
Objet valeur de luminosité
externe 2

Avec lequel des 3 capteurs de
luminosité intégres la mesure doit-elle
étre réalisée ?

Les valeurs des 3 capteurs sont
comparées les unes aux autres et
seule la valeur maximale est toujours
prise en compte.

Utiliser la valeur de luminosité d'un
autre capteur KNX,

Par ex. Luna 133 (réf. 1339200) sur
une autre facade.
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Seuil créepusculaire

2 Ix..500 Ix
Par défaut = 70 Ix

Seuil de détection du lever et du
coucher du soleil.

Seuil de luminosité pour
la protection solaire

2 000..90 000 Ix
Par defaut = 20 000 Ix

A partir de quelle luminosité la
protection solaire est-elle requise ?

Temporisation a
laugmentation de la
luminosité

Aucune,
5s, 10s,

20s, 30s, 1 min, 2 min,
3 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min

Seulement pour la mise en service et
les tests

Temps de réaction quand il fait plus
clair et que le seuil réglé est donc
dépasseé.

Cette temporisation empéche les
réactions contraires des entrainements
en cas de changements de luminosité
de courte durée.

Temporisation a la
diminution de la
luminosité

Aucune,
5s, 10s,

20s, 30 s,

1 min, 2 min, 3 min,

5 min, 10 min, 15 min,
20 min

Seulement pour la mise en service et
les tests

Temps de réaction quand il fait plus
clair et que le seuil réglé n'est donc
plus atteint.

Cette temporisation empéche les
réactions contraires des entrainements
en cas de changements de luminosité
de courte durée.

Hauteur de travail lors du
dépassement du seull de
luminosité

0..100 %
Par défaut = 70 %

Le store vénitien ou le volet roulant est
baissé une seule fois en cas de
dépassement du seulll,

Numeéro de scenes lors
au dépassement du seuil
de luminosite

1..64
Par défaut = scéne 1

En cas de dépassement du seull, la
tenture est baissée une seule fois et
un NUMEro de scéne est envoye,

Lamelle lors du
dépassement du seull de
luminosité

0..100 %
Par défaut = 50 %

Position des lamelles a atteindre en
cas de dépassement du seuil.

Seuils pouvant étre
écrases par l'objet

oui
non

En cas de téléchargement ETS, le seull
de luminosité / le seuil crépusculaire
actuellement enregistrés dans
l'appareil sont supprimés et écraseés
par la valeur enregistrée dans I'ETS.

Ecraser les seuils lors du
télechargement

oui

non

En cas de téléchargement ETS, le seull
de luminosité / le seuil crépusculaire
actuellement enregistrés dans
l'appareil sont supprimés et écraseés
par la valeur enregistrée dans I'ETS.
Un téléchargement ETS n'a aucun
effet sur les seuils de luminosité
actuellement enregistrés I'appareil
Exception :

méme si non est sélectionné, toutes
les valeurs des parametres ETS sont
téléechargeées lors de la premiere mise
en service (c'est-a-dire lorsque la
memoaire de |'appareil est vide).
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3.3.2.7 La page de parameétres «Suivi du soleil»

Le suivi du soleil est active sur la page de parametres précédente,

Important :

Toutes les données de direction sont valables pour un observateur qui se trouve dans le
batiment au niveau de la fagade a protéger du soleil.

Tableau 20
Désignation Valeurs Description
Direction de la facade 0..360° | Orientation de la fagcade a protéger du
(en 32 pas) | solell, c'est-a-dire la direction dans

laguelle on regarde, lorsque I'on
regarde tout droit par la fenétre.

LLa course du soleil peut recouvrir une
plage maximale de 180° devant la
facade (azimut).

Cette plage se divise en 2 x 90°  (voir
Ci-dessous).

(zone de protection
Solaire) devant la direction
de la facade

(0..90 degres)

-90..90

Zone gauche de la course du soleil, a
partir du milieu de la fagade.

-90° = protection solaire totale .
commence das que le soleil atteinte
la facade latéralement et jusqu'a ce
gu'il se trouve en angle droit avec la
facade.

0°= aucune protection solaire
possible avant que le soleil ne se
trouve en angle droit avec la facade.

Les valeurs positives (1..90°) décalent
la zone de protection solaire vers la
droite.

Devant la fagade = coté de la fenétre
qui est ensoleillé en premier lieu (pour
un observateur se trouvant dans la
piece).

o, 77

I s'agit toujours du cété gauche de la
fenétre au nord du Tropique du
cancer (Europe, Amérigue du Nord,
Russie, etc.).

Voir en annexe ; Zone de protection
solaire.
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

(zone de protection
Solaire) apres la direction
de la facade

(0..90 degres)

-90..90

Zone droite de la course du solell, a
partir du milieu de la fagade.

90° = angle de protection solaire
maximal : protection solaire dés que
le soleil se trouve en angle droit par
rapport a la facade et jusqu'a ce gu'l
quitte latéralement la facade.

0°= pas de protection solaire dans
cette section de la course du soleil.

Apres la facade = coté de la fenétre
par lequel le solell s'échappe (pour un
observateur se trouvant dans la
piece).

B
Y

Il s'agit toujours du cote droit de la
fenétre au nord du Tropique du
cancer (Europe, Amérigue du Nord,
Russie, etc.).

La zone maximale de protection
solaire est atteinte pour le réglage
suivant :

Avant la direction de facade = -90°
Apres la direction de fagade = 90°

Voir en annexe : Zone de protection
solaire.

Elévation min. entre
(0..90 degres) (soleil au-
dessus de I'horizon)

0..90
Par défaut = 70

Aucune protection solaire en dessous
de cette hauteur du soleil.

et élevation max.
(0..90 degres)

0..90
Par défaut = 80

Aucune protection solaire au-dela de
cette hauteur du soleil.

Régler 90°, méme si la protection
solaire doit avoir lieu lorsgue la
position du soleil est la plus haute.

Comportement lorsque la
zone de protection solaire
est quittee

Aucune réaction
Relevage

Adapter la lamelle

Quand le soleil a quitté la zone de
protection solaire en raison de
I'élévation ou de I'azimut :

Les entrainements ne se déplacent
pas.
Relever tous les entrainements.

Ne pas relever les stores vénitiens,
uniguement amener les lamelles dans
une position predéfinie.

\oir ci-dessous, position des lamelles.
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Suite

Désignation Valeurs Description
Position des lamelles 0..100 % | Position des lamelles lorsque la zone
Par défaut = 20 % | de protection solaire est quittée.
Numero de la scene 1..64 | Numéro de scene lorsgue la zone de
Par défaut = scéne 1 | protection solaire est quittée.
Nouveau positionnement, 10 degres | Apres quelle changement de hauteur
tous les 15 degrés | du solell la position des lamelles ou la
22,5 degrés | hauteur des volets roulants doit-elle
30 degrés | étre adaptée ?
Appeler une nouvelle 10 degres | Apres quel changement de la hauteur
scene, tous les 15 degres | du soleil un nouveau numeéro de
22,5 degrés | scene doit-il étre envoye ?
30 degres

Calcul de la position des
lamelles

Automatique via dimensions
des lamelles

Affecter les valeurs propres

La position appropriée des lamelles
pour chague niveau d'élévation est
calculée automatiquement sur la base
de la largeur des lamelles et de leur
écartement.

Les lamelles sont toujours
positionnées de sorte qu'aucun rayon
de soleil direct ne puisse s'introduire
et que la piece reste aussi claire gue
possible.

L'utilisateur a la possibilité de définir
lui-méme une position des lamelles
pour chague niveau d'élévation.

Calcul de la position des lamelles = automatique

via dimensions des lamelles

Ecartement des lamelles
en mm

0..255
Par défaut = 20

Saisir I'écartement exact entre

2 lamelles.
T T~
—

Largeur des lamelles en
mm

0.255
Par défaut = 50

Saisir la largeur exacte d'une lamelle
—
T
/\.

Réserve pour une
protection solaire sdre
(0..25 %)

0.25

De cette maniere, la position des
lamelles peut également étre corrigee,
Si nécessaire.

Position des lamelles pour
la pause de protection
Solaire

0..100 %
Par défaut = 75 %

Position spécifique des lamelles pour
annulation temporaire de la fonction
de protection solaire (par ex. par 'obj.
64

pour le canal C11).
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Suite

Désignation Valeurs Description
SCENES POUR
PROTECTION SOLAIRE
Numeéro de scéne lors de Scénes 1..64 | Selon le réglage du parametre
I'élevation O..10°, Nouveau positionnement tous les, un
0..15°,0..22,5°, 0..30° numeéro de scene différent peur étre
Numeéro de scene lors de Scénes 1..64 | envoyé pour chague niveau

l'elevation 10..20°,
156..80°, 22,5..45°,
30..60°,

Par défaut = scéne 2

Numéro de scene lors de
'élévation 20..30°,
30..45°, 45..67,5°,
60..90°

Scénes 1..64
Par défaut = scéene 3

Numeéro de scéne lors de
I'élévation 30..40°,
45..60° 67,5..90°

Scénes 1..64
Par défaut = scéne 4

Numeéro de scéne lors de
l'élévation 40..50°,
60..75°

Scénes 1..64
Par défaut = scéne 5

Numeéro de scéne lors de
l'élévation 50..60°,
75..90°

Scénes 1..64
Par défaut = scéne 6

Numeéro de scéne lors de Scenes 1..64
I'élévation 60..70° Par défaut = scéne 7
Numeéro de scéene lors de Scenes 1..64
l'élevation 70..80° Par défaut = scéne 8
Numeéro de scéne lors de Scenes 1..64
l'élevation 80..90° Par défaut = scéne 9

d'élévation (zone de protection
solaire).

Numero de scéne pour la
pause de protection
Solaire

Scénes 1..64
Par défaut = scéne 10

Numéro de scene spécifique pour
annulation temporaire de la fonction
de protection solaire (par ex. par 'obj.
64

pour le canal C11).

Pour les volets roulants / la protection solaire textile

VALEURS POUR LA
PROTECTION SOLAIRE

Hauteur lors de I'élévation
0..10° 0..15° 0..22,5°,
0..30°

0..17100 %
Par défaut = 80 %

Hauteur lors de I'élévation,

s

0..100 %

10..20° Par défaut = 70 %
15..30° Par défaut = 60 %
22.5..45° Par défaut = 50 %
30..60° Par défaut = 40 %
Hauteur lors de ['élévation 0..100 %
20..30° Par défaut = 60 %
30..45° Par défaut = 50 %
45..67,5° Par défaut = 25 %
60..90° Par défaut = 0 %

Selon le réglage du parametre
Nouveau positionnement tous les, une
hauteur de volets individuelle peut étre
définie pour chague niveau d'élévation
(zone de protection solaire).
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

Hauteur lors de I'élevation

30..40°

0..100 %

Par défaut = 50 %
45..60° Par défaut = 30 %
67,5..90° Par défaut = 0 %
Hauteur lors de ['élévation, 0..100 %
40..50° Par défaut = 40 %
60..75° Par défaut = 15 %
Hauteur lors de ['élévation, 0..1700 %
50..60° Par défaut = 30 %
75..90° Par défaut = 0 %
Hauteur lors de ['élévation 0..1700 %
60..70° Par défaut = 20 %
Hauteur lors de ['élévation 0..1700 %
70..80° Par défaut = 10 %
Hauteur lors de I'élevation 0..1700 %

80..90°

Par défaut = 0 %

Calcul de la position des lamelles = affecter les valeurs propres

Lamelle lors de 'élevation
0..10°, 0..15°,0..22,5°,
0..30°

0..700 %

Lamelle lors de ['élévation
10..20° 7

15..30° ¢

22,5,.45° 3

30..60° 4

0..700 %

Par défaut =5 %
Par défaut = 10 %
Par défaut = 15 %
Par défaut = 25 %

Lamelle lors de I'élévation,

J

0..100 %

20..30° Par défaut = 12,5 %
30..45° Par défaut = 20 %
45..67,5° Par défaut = 32,5 %
60..90° Par défaut = 50 %
Lamelle lors de l'élévation 0..1700 %
30..40° Par défaut = 17,5 %
45..60° Par défaut = 30 %
67,5..90° Par défaut = 50 %
Lamelle lors de ['élévation 0..100 %
40..50° Par défaut = 25 %
60..75° Par défaut = 40 %
Lamelle lors de I'élévation, 0..100 %
50..60° Par défaut = 30 %
75..90° Par défaut = 50 %
Lamelle lors de ['élévation 0..100 %
60..70° Par défaut = 37,5 %
Lamelle lors de ['élévation 0..100 %
70..80° Par défaut = 42,5 %
Lamelle lors de ['élévation 0..100 %

80..90°

Par défaut = 50 %

Selon le réglage du parametre

Nouveau positionnement tous les, une
position individuelle des lamelles peut

étre définie pour chague niveau
d'élévation (zone de protection
solaire).
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Suite

Désignation

Valeurs

Description

VALEURS POUR LA
PAUSE DE PROTECTION
SOLARE

Hauteur/Lamelle lors de
['élévation ...°
- VOir ci-dessus.

Valeur par défaut = 50 %

Pour la pause de protection solaire,
C'est-a-dire

I'annulation temporaire de la fonction
de protection solaire (par ex. par

I'obj. 64 pour le canal C11), il est
possible de parameétrer des hauteurs
de volets roulants ou des positions de
lamelles spécifiques pour les
différentes positions du soleil.

Les réglages s'effectuent avec les
MEemes niveaux que pour la protection
solaire (voir ci-dessus, Valeurs pour la
protection solaire).

" en cas de Nouveau positionnement tous les 10°
2 en cas de Nouveau positionnement tous les 15°
9 en cas de Nouveau positionnement tous les 22,5°
“en cas de Nouveau positionnement tous les 30°
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3.3.2.8 La page de parameétres «Automatisme solaire»

Tableau 21

Désignation

Valeurs

Description

Activation de
l'automatisme solaire

Via objet

Par le seuil crépusculaire

La protection solaire automatique est
activée par I'objet de protection solaire
automatique correspondant (p. ex. par
une horloge).

La protection solaire automatique est
active immeédiatement apres
dépassement du seuil crépusculaire.

Reaction a l'aube

Relevage et automatisme
solaire MARCHE

Automatisme solaire. MARCHE
mais pas de déplacement

En cas de dépassement du seull
crépusculaire, le store vénitien est (par
ex.) releve et la protection solaire
automatique est activée.

En cas de dépassement du seull
crépusculaire, la protection solaire
automatique est activée.

Faire fonctionner les entrainements
uniguement en cas de besoin de
protection solaire.

Reéaction au crépuscule

Automatisme solaire ARRET &
relever

Automatisme solaire ARRET &
abaisser

ARRET autom. sol., mais pas de
deplacement

Comportement des entrainements en
cas de sous-dépassement du seull
crépusculaire le soir.

Reaction a MARCHE
Automatisme solaire

Relevage et automatisme
solaire MARCHE

Relever uniquement au
crepuscule et Automatisme
solaire MARCHE

Automatisme solaire. MARCHE
mais pas de déplacement

uniguement visible en cas d'activation
de l'automatisme solaire par objet
Quand l'objet Automatisme solaire est
défini

Relever le store vénitien/le volet roulant
et le positionner en conséguence en
cas de besoin de protection solaire.

Le store vénitien ne sera relevé que
lorsque I'objet Automatisme solaire est
défini et que le seuil crépusculaire est
dépasseé.

Faire fonctionner les entrainements
uniguement en cas de besoin de
protection solaire.,
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Suite

Désignation Valeurs Description
Reaction a ARRET Automatisme solaire ARRET & | Comportement des entrainement en
Automatisme solaire relever | cas de désactivation de |'automatisme
Automatisme solaire ARRET & | solaire.
abaisser

Automatisme solaire ARRET &
~ abaisser au crépuscule
ARRET autom. sol., mais pas de

deplacement
Lorsque le seuil de Quand la luminosité repasse sous le
lumin. n'est pas atteint seull paramétre, par ex. en raison
quand l'aut. solaire est d'une forte nébulosité :
active Aucune réaction | Ne pas déplacer les entrainements.

Ce réglage sert a soulager la fagade,
aucun déplacement permanent.

Relevage | Afin d'atteindre I'efficacité lumineuse
maximale.

Adapter la lamelle | Pour les stores vénitiens : ouvrir
uniguement les lamelles

Position des lamelles 0..100 % |Position des lamelles lorsgue le seull
Par défaut = 20 % | de luminosité n'est pas atteint quand
I'automatisme solaire est active,
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3.3.2.9 La page de parametres «Sécurité»

Tableau 22
Désignation Valeurs Description
L 'etat de securite est L'état de sécurité (en raison du vent,
déclenche par de la pluie, du gel, etc.) est ...
Objet d’entrée | déclenché via I'objet C11 (ou 12/13).

Condition C1, condition C2
Condition C3, condition C4
condition C5, condition C6
condition C7, condition C8
condition C9, condition C10
Statut canal a valeur seuil C14
Statut canal a valeur seuil C15
Statut canal a valeur seuil C16
Statut canal a valeur seuil C17
Resultat de fonction logique
canal logique C18

Reésultat de fonction logique
canal logique C19 Résultat de
fonction logique canal logique
C20 Resultat de fonction
logique canal logique C21
Resultat de fonction logique
canal logique C22

Reésultat de fonction logique
canal logique C23

déclenché en cas de condition remplie
d'un canal universel.

Dans ce cas précis, les capteurs
doivent étre reliés par la fonction
logique OU.

déclenché en cas de condition remplie
d'un canal a valeur seuil.

déclenché en cas de condition remplie
d'un canal logique.

Réaction en debut de
securite

Aucune réaction

Relever l'entrainement

Abalsser l'entrainement

Aucun télégramme n'est envoye.

Ce réglage est recommandeé lorsque la
fonction de sécurité est gérée dans
l'actionneur.

par ex. pour les stores vénitiens, les
marquises et la protection solaire
textile.

par ex. pour les volets roulants.

Reaction en fin de
securite

Aucune reaction

Actualiser la position

Actualiser I'ambiance lumineuse

Aucun télégramlmme n'est envoye,

Ce réglage est recommandeé lorsque la
fonction de sécurité est gérée dans
l'actionneur.

Envoyer immeédiatement la hauteur
actuelle de I'entrainement et, le cas
échéant, la position des lamelles.

Envoyer immédiatement le numéro de
scene actuel.
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3.3.2.10 Les pages de parametres «Canal a valeur seuil C14..C17»

Le bloc de canaux a valeur seuil forme une unité propre qui est totalement indépendante en interme
des données metéorologiques.

Principe :

Une valeur est recue par le bus et elle est comparée avec le seuil parameétré,

Si la valeur est supérieure au seuil paramétre, la condition est considérée comme remplie.
A linverse, si la valeur est inférieure, elle est considérée comme non remplie.

Le comportement des objets de sortie en cas de condition remplie ou non remplie est réglé sur la
page de parametres Objets.

Le statut du canal (condition remplie / non remplie) de I'un des canaux a valeur seuil peut
également étre paramétré comme taille d'entrée pour les canaux logiques (voir ci-dessous, les
canaux logiques).

Les canaux a valeur seuil sont activés sur la page de parametres Généralités.

Tableau 23

Désignation Valeurs Description

Type d'objet de valeur Type d'objet : pour cent (DPT | Type de valeur pour le seuil.
seull 5.001)
Type d'objet . comptage 0..255
(DPT 5 010)

Type d'objet . comptage
0..65535 (DPT 7 001)

Type d'objet : EIS5 par ex.
CO2, luminosite (DPT 9.xxx)

Parametre pour objet de valeur seuil pour cent

Valeur seuil (en %) 1..99 | Valeur de consigne souhaitée en
Par défaut = 50 | pourcentage.

Hystéresis (en %) 1..99| L'hystérésis empéche une

Par défaut = 5 | commutation fréquente en cas de
faibles changements de valeur.
L'hystérésis est négative d'un coté
pour tous les types de valeur seull, par
ex. valeur seuil 50, hystérésis 5
signifie :

Activation a 50 et désactivation a 50 -
hystérésis = 45

Parametre pour objet de valeur seuil comptage 0..255

[aY)

Valeur seuil 1..254 | Valeur seuil souhaitée sous forme de
Par défaut = 727 | chiffre d'1 octet de 1 & 254.

Hystéresis 1..254 | L'nhystérésis empéche une
Par défaut = 5 | commutation fréquente en cas de
faibles changements de valeur.
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Désignation | Valeurs | Description
Parametre pour objet de valeur seuil comptage 0..65535
Valeur seuil 1..65534 | Valeur seuil souhaitée sous forme de
Par défaut = 7000 | chiffre d'2 octet de 1 a 65534.
Hysteresis 1..65534 | L'hystérésis empéche une

Par défaut = 5

commutation fréquente en cas de
faibles changements de valeur.

Parametre pour objet de valeur seuil EISS (o

ar ex. COs, luminosité. ..)

Format valeur seuil
(-000,00..9999)

-9999..99999
Par déefaut = 20,0

Valeur de consigne souhaitée sous
forme de chiffre a virgule avec signe.
Format : 5 caractéres sont autorisés au
maximum, signe et virgule inclus.
Exemple avec 5 caracteres :

-9999

-9,99

10,35

100,6

99999

etc.

Format d'hysteresis .
0,00..9999

0,00..9999
Par défaut = 1,0

L'hystérésis empéche une
commutation fréquente en cas de
faibles changements de valeur.
Format : 4 caracteres max., chiffres
posttifs uniguement

Exemples :

0,01

99,9

9999

Parametres communs

Temporisation en cas de
dépassement du seuil

Aucune,

5s, 10s, 20s, 30s, 1T min, 2
min,

3 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min

Le canal envoie immédiatement.

Le canal envoie uniguement apres
écoulement de la temporisation réglee.

Temporisation en cas de
seull non atteint

aucun(e)

5s 10s, 20s, 30s, 1T min, 2
min,

3 min, 5 min, 10 min, 15 min,
20 min

Le canal envoie immédiatement.

Le canal envoie uniguement apres
écoulement de la temporisation reglee.
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3.3.2.11 Les pages de parametres «Objets»

Tous les canaux universels, canaux a seuil et canaux logiques disposent d'une page de

parametres de ce type.

Ces pages permettent de paramétrer la réaction en cas d'execution / d'inexécution des conditions.

Tableau 24

Désignation

Valeurs

Description

Type de télegramme
C14.1

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contrle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 265

Valeur
0 (OOun)

3 (11uin)

2 (106n)

En cas de depassement
au seuil

Pas de télegramme
envoyer une seule fois le
télégramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal est remplie.

Télegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

Type de télégramme pour le premier
objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télegramme Valeur.

Lorsque le seuil n'est
pas atteint

Pas de télegramme
envoyer une seule fois le
télégramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'‘est pas
remplie.Comportement d'envoi quand
la condition du canal n'est pas remplie.

Télegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le premier
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télégramme Priorité.

Pour le type de télegramme Valeur.
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Désignation

Valeurs

Description

Faut-il envoyer un
second telegramme ?

Oui
non

Si oui est sélectionné, d'autres
parametres et un deuxieme objet
d'envoi apparaissent.

Ainsi, avec le méme canal, il est
possible d'envoyer simultanément 2
télégrammes différents.

Le temps de cycle et le comportement
de verrouillage sont tous les deux
valides pour les deux objets.

Type de télegramme
C14.2

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

2eme objet de sortie du canal
1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contréle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 255

Valeur
O (OOb\n)

3 (116n)

2 (106n)

En cas de depassement
au seuill

Pas de télegramme
envoyer une seule fois le
télégramme suivant
envol cycligue

Comportement d’envoi quand la
condition du canal est remplie.

Telegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

Type de télégramme pour le deuxieme
objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Priorite.

Pour le type de télegramme Valeur.

Lorsque le seuil n'est
pas atteint

Pas de telegramme
envoyer une seule fois le
téelegramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'‘est pas

remplie. Comportement d’envoi quand
la condition du canal n'est pas remplie.
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Désignation

Valeurs

Description

Telegramme

MARCHE
ARRET

aucune priorité
priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)

Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le deuxieme
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télegramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Priorite.

Pour le type de télégramme Valeur.

Activer la fonction de Qui | Afficher parametre de verrouillage et
verrouillage objet de verrouillage.

non | Aucune fonction de verrouillage.
Comportement a ne pas envoyer | Pas de télegramme tant que le
l'activation du verrouillage est active.
verrouillage

comme pour une condition non
remplie

comme pour une condition
remplie

Méme réaction que dans le parameétre
En cas de sous-depassement du seuil
(voir ci-dessus)

Méme réaction que dans le parameétre
En cas de depassement du seuil (voir
Ci-dessus)

Comportement a la
désactivation du
verrouillage

ne pas envoyer

actualiser le canal

En cas de désactivation du
verrouillage, pas de nouveau renvoi
automatique

L'état de canal actuel est envoyé
immeédiatement apres la désactivation
du verrouillage

Temps de cycle (en cas
d utilisation)

ne pas envoyer cycliquement
toutes les min.
toutes les 2 min.
toutes les 3 min.
toutes les 5 min.
toutes les 10 min.
toutes les 15 min.
toutes les 20 min.
toutes les 30 min.
toutes les 45 min.
toutes les 60 min.

A quelle frequence les télegrammes
pour CX.1 et CX.2 doivent-ils étre
envoyes ?

Telegramme apres
reinitialisation ou
telechargement

Ne plus envoyer

comme en cas de condition
non remplie comme en cas de
condition remplie

Réaction du canal en cas de
redémarrage.
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3.3.2.12 Les pages de parametres «Canal logique C18..C23»

Le bloc de canaux logigues forme une unité propre qui est totalement indépendante en inteme des
données météorologiques.

Les canaux logiques peuvent ainsi étre mis a contribution pour les missions les plus diverses au
sein d'une installation KNX.

Principe :
Il est capable de relier logiqguement jusqu'a quatre tailles d'entrée de 1 octet les unes aux autres.

Ces tallles d'entrée peuvent étre :

Objets d'entrée des canaux logiques

Statut des canaux universels (remplie/non remplie)

Statut des canaux a valeur seuil (remplie / non remplie)

Résultat de la fonction logique des autres canaux logiques (un canal logique ne peut pas
étre li¢ avec lui-méme)

Le comportement des objets de sortie en cas de condition remplie ou non remplie est réglé sur la
page de parametres Objets.
Les canaux logigues sont actives sur la page de parametres Généralités.

Tableau 25
Désignation Valeurs Description
Type de fonction logique Choix de la fonction logigue entre les
talles d'entrée d'1 bit (voir ci-dessous)
ET |2 a4 entrées
ou
OU exclusif | 2 entrées
Utiliser entree 1 oui | L'entrée est utilisée.
Qui, inversée | L'entrée est inversée.
Utiliser entree 2 oui | Voir ci-dessus, entrée 1
Qui, Inversée
Utiliser entrée 3 non | L'entrée est désactivée.
oui | Voir ci-dessus.
Oui, inversee
Utiliser entrée 4 non | L'entrée est désactivée.
oui | Voir ci-dessus.
Oui, inversee
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Désignation Valeurs Description
Valeur initiale pour Objet d’entrée | Premier objet d'entrée du canal
entree 1 (par ex. objet 100 pour C18)

Condition C1 condition C2
condlition C3 condition C4
condition C5 condition C6
condiition C7 condition C8
condition C9 condition C10

Statut canal a valeur seuil C14
Statut canal a valeur seuil C15
Statut canal a valeur seuil C16
Statut canal a valeur seuil C17

Reésultat de fonction logique
canal logique C18"
Resultat de fonction logique

canal logique C19% Résultat de
fonction logique canal logique

C20° Résultat de fonction
logique canal logique C21%
Reésultat de fonction logique

canal logique C22°
Resultat de fonction logique
canal logique C23°

Statut d'un canal universel
(remplie/non remplie).

Statut d'un canal a valeur seuil (seull
dépasse / pas dépasse).

Résultat de la fonction logigue d'un
autre canal logique (un canal logique
ne peut pas étre li¢ avec lui-méme).

Valeur initiale pour

\Voir ci-dessus.

2eme objet d'entrée du canal

entree 2 Valeur initiale pour entrée 1 Voir ci-dessus.
Valeur initiale pour \Voir ci-dessus. 3eme objet d'entrée du canal
entree 3 Valeur initiale pour entree 1 Voir ci-dessus.
Valeur initiale pour \Voir ci-dessus. 4eme objet d'entrée du canal
entree 4 Valeur initiale pour entree 1 Voir ci-dessus.

M indisponible pour C18 , © indisponible pour C19, © indisponible pour C20
@ indisponible pour C21 , © indisponible pour C22 , © indisponible pour C23
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3.3.2.13 Les pages de paramétres «Objets»

Tous les canaux universels, canaux a seuil et canaux logiques disposent d'une page de

parametres de ce type.

Ces pages permettent de paramétrer la réaction en cas d'execution / d'inexécution des conditions.

Tableau 26

Désignation

Valeurs

Description

Type de télégramme
C18.1

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contréle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 265

Valeur
O (OOb\n)

3 (116n)

2 (1060

Si la condition est

Pas de telegramme

Comportement d’envoi quand la

remplie envoyer une seule fois le | condition du canal est remplie, c'est-a-
télégramme suivant | dire que le résultat de fonction logique
envoi cyclique | = 1.
Telegramme Type de télégramme pour le premier

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télegramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Prioriteé.

Pour le type de télegramme Valeur.

Si la condition n'est pas
remplie

Pas de telegramme
envoyer une seule fois le
téelegramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'est pas remplie,
c'est-a-dire que le résultat de fonction
logique = O.

Telegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le premier
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télegramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Priorite.

Pour le type de télegramme Valeur.
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Désignation

Valeurs

Description

Faut-il envoyer un
second telegramme ?

Oui
non

Si oui est sélectionné, d'autres
parametres et un deuxieme objet
d'envoi apparaissent.

Ainsi, avec le méme canal, il est
possible d'envoyer simultanément 2
télégrammes différents.

Le temps de cycle et le comportement
de verrouillage sont tous les deux
valides pour les deux objets.

Type de télegramme
c18.2

Ordre de commutation

Priorite

Valeur

2eme objet de sortie du canal
1 bit MARCHE / ARRET

2 bits

Fonction

Priorité désactivée
(pas de controle)
Priorité MARCHE
(contréle : activer,
marche)

Priorité ARRET
(contréle
désactiver, arrét)
1 octet, O .. 255

Valeur
O (OOb\n)

3 (116n)

2 (106n)

Si la condition est

Pas de télegramme

Comportement d’envoi quand la

remplie envoyer une seule fois le | condition du canal est remplie.
télégramme suivant
envol cycligue
Telegramme Type de télégramme pour le deuxieme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorité, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme O .. 255

objet de sortie du canal si la condition
est remplie :

Pour le type de télégramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Priorite.

Pour le type de télegramme Valeur.

Si la condition n'est pas
remplie

Pas de telegramme
envoyer une seule fois le
téelegramme suivant
envoi cyclique

Comportement d’envoi quand la
condition du canal n'‘est pas

remplie. Comportement d’envoi quand
la condition du canal n'est pas remplie.

Telegramme

MARCHE

ARRET

aucune priorité

priorite, MARCHE (descente)
priorité, ARRET (montée)
Telegramme 0 .. 255

Type de télégramme pour le deuxieme
objet de sortie du canal si la condition
n'est pas remplie :

Pour le type de télegramme Ordre de
commutation.

Pour le type de télegramme Prioriteé.

Pour le type de télegramme Valeur.
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Désignation Valeurs Description
Activer la fonction de Qui | Afficher parametre de verrouillage et
verrouillage objet de verrouillage.
non | Aucune fonction de verrouillage.
Comportement a ne pas envoyer | Pas de télegramme tant que le
l'activation du verrouillage est active.,
verrouillage

comme pour une condition non
remplie

comme pour une condition
remplie

Méme réaction que dans le parametre
Si la condition n'est pas remplie (Voir Ci-
dessus)

Méme réaction que dans le parameétre
Si la condition est remplie (voir Ci-
dessus)

Comportement a la
desactivation du
verrouillage

ne pas envoyer

actualiser le canal

En cas de désactivation du
verrouillage, pas de nouveau renvoi
automatique

L'état de canal actuel est envoye
immédiatement apres la désactivation
du verrouillage

Temps de cycle (en cas
d utilisation)

ne pas envoyer cycliquement
toutes les min.
toutes les 2 min.
toutes les 3 min.
tfoutes les 5 min.
toutes les 10 min.
toutes les 15 min.
toutes les 20 min.
toutes les 30 min.
toutes les 45 min.
toutes les 60 min.

A quelle frequence les télégrammes
pour CX.1 et CX.2 doivent-ils étre
envoyes ?

Telegramme apres
réinitialisation ou
telechargement

Ne plus envoyer

comme en cas de condition
non remplie comme en cas de
condition remplie

Réaction du canal en cas de
redéemarrage.
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4 Applications typiques

Ces exemples d'application sont destinés a servir d'aide a la planification et ne prétendent pas étre
exhaustifs. lls peuvent étre complétés et étendus a volonté.

4.1 Commande d'ombrage simple

Une facade comportant plusieurs jalousies doit étre commandée de la maniere suivante:
e Monter les jalousies a l'aube (si descendues manuellement).
e Lorsque le seuil de luminosité réglé est atteint, descendre les jalousies et mettre les
lamelles dans la position paramétrée.
e Aucrépuscule, également monter toutes les jalousies.
e En cas de risque de gel ou de tempéte, envoyer un télégramme de sécurité a I'actionneur.
Celui-ci remonte les jalousies et empéche leur déplacement involontaire tant que I'état de

sécurité est en vigueur.,

e Surveillance cyclique de I'objet de sécurité dans I'actionneur de jalousie.

Les paramétrages standard ou spécifiques au client sont valables pour les parametres non

mentionnés.

Tableau 27: Paramétrages importants

Page de parametres

Parametres

Reglage

Canal universel 1: fonction

Fonction du canal

Fonction logique des capteurs
Suivants

Luminosité Non

Température Oui

Vent Qui

Fluie Non

Type de fonction logique ou

Température en dessous de 3 °C

Hystéresis de température 1,0K

Vitesse du vent supérieure a 14 m/s (env.
50 km/h)

Objets

Type de telegramme C1.1

Ordre de commutation

Si toutes les conditions sont

envoi cyclique

remplies

Telegramme MARCHE
Sitoutes les conditions sont envoi cyclique
remplies

Telegramme ARRET

Temps de cycle (en cas
d utilisation)

toutes les 10 min.

Telegramme en cas d'erreur de

Ne plus envoyer

capteur detectée
Canal de protection solaire Le canal commande Store venitien
C11 Suivi du soleil non

Source pour la mesure de Capteur avant

luminosité
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Automatisme solaire

Activation de ['automatisme
Solaire

Par le seuil crépusculaire

Réaction a l'aube

Relevage et automatisme
solaire MARCHE

Reaction au crépuscule

Automatisme solaire ARRET &
relever

Sécurité

L 'état de sécurité est
déeclenche par

Condition C1

Réaction en deébut de securité

Aucune réaction

Réaction a fin de sécurité

Actualiser la position

74 | Description d'application Station météo GPS KNX

10.KNX4724MS-F.1602/160223




4.2 Commande d'ombrage avec suivi de la position du soleil

Une jalousie doit &tre commandeée en fonction de la position du solell,
En cas de gel ou de tempéte, le canal universel C1 envoie un télégramme de sécurité a
I'actionneur. L'objet de sécurité de I'actionneur est surveillé cycliguement.

Orientation de la fagade: Est 90°

Zone de protection solaire souhaitée (spéecifique a I'utilisateur):
Avant la facade = -40°, apres la fagade = 70° (voir en annexe: Zone de protection solaire

asymetrigue).

Elévation Minimale = 10°, élévation maximale = 90° (c.-a-d. ilimitée)

Largeur des lamelles de jalousie = 80 mm, espacement 65 mm,

Les paramétrages standard ou spécifiques au client sont valables pour les parametres non

mentionnés.

Tableau 28: Paramétrages importants

Page de parametres

Parametres

Reglage

Canal universel 1: Fonction

Fonction du canal

Fonction logique des capteurs
Suivants

Luminosité non

Température oui

Vent oui

Fluie non

Type de fonction logique ou

Température en dessous de 3 °C

Hysteresis de tempeérature 7,0K

Vitesse du vent supérieure a 14 m/s (env.
50 km/h)

Objets

Type de telegramme C1.1

Ordre de commutation

Si toutes les conditions sont

envoi cycligue

remplies

Telegramme MARCHE

Si toutes les conditions ne sont | envoi cyclique
pas remplies

Telegramme ARRET

Temps de cycle (en cas
d utilisation)

toutes les 10 min.

Telegramme en cas d'erreur de

Ne plus envoyer

capteur detectee
Canal de protection solaire Le canal commande Store vénitien
C11 Suivi du soleil oui

Source pour la mesure de
luminosite

Valeur maximale des
3 detecteurs
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Page de parametres Parametres Réglage
Suivi du soleil Direction de la facade Est 90°
devant la direction de la fagcade | -40
apres la direction de la facade | 70
Elevation min. entre 10
(0..90 degrés) (soleil au-dessus
de I'horizon)
et élevation max. 90
(0..90 degrés)
Nouveau positionnement, tous | 10 degres

les

Calcul de la position des
lamelles

Automatique via dimensions
des lamelles

Ecartement des lamelles en 65
mm
Largeur des lamelles en mm 80

Automatisme solaire

Activation de 'automatisme
solaire

Par le seuil crépusculaire

Reaction au crépuscule

Automatisme solaire ARRET &
relever

Sécurité

L 'état de sécurité est
déeclenche par

Condition C1

Reaction a debut de securité

Aucune reaction”

Réaction a fin de sécurité

Actualiser la position

* La réaction de sécurité est prise en charge par I'actionneur.
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4.3 Chauffage de gouttiere

En cas de risque de gel, un ruban chauffant monté sur la gouttiere doit étre enclenché.

Les paramétrages standard ou spécifiqgues au client sont valables pour les parameatres non

mentionnés.

Tableau 29: Paramétrages importants

Page de parametres Parametres Reglage
Canal universel 1: Fonction Fonction du canal capteur de température
Température en dessous de 3 °C

Hystéeresis de tempeérature

1,0K

Objets

Type de télegramme C1.1

Ordre de commutation

Si toutes les conditions sont
remplies

envoi cyclique

Télegramme

MARCHE

Lorsque toutes les conditions
ne sont pas remplies

envoi cyclique

Telegramme ARRET
Temps de cycle (en cas toutes les 60 min.
d utilisation)
Canal de protection solaire Le canal commande Store vénitien
C11 Suivi du soleil oui
Source pour la mesure de Capteur avant
luminosite
Suivi du solell Direction de la facade Est 90°
devant la direction de la fagade | -40
apres la direction de la facade | 70
Elévation min. entre 10
(0..90 degrés) (soleil au-dessus
de I'horizon)
et élévation max. 90
(0..90 degrés)
Nouveau positionnement, tous | 10 degres

les

Calcul de la position des
lamelles

Automatique via dimensions
des lamelles

Fcartement des lamelles en 65
mm
Largeur des lamelles en mm 80

Automatisme solaire

Activation de ['automatisme
Solaire

Par le seuil crépusculaire

Reaction au crépuscule

Automatisme solaire ARRET &
relever

Seécurité

L'etat de securite est
declenche par

Condition C1

Réaction a début de securite

Aucune réaction”

Reaction a fin de securité

Actualiser la position

* La réaction de sécurité est prise en charge par l'actionneur.
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5 Annexe

5.1 Détecteur de luminosité

La station météo GPS KNX comprend 3 détecteurs de luminosité intégrés.
Dans l'application logicielle ETS, ces détecteurs sont désignes comme detecteur avant, detecteur

gauche et detecteur droit.
Ces désignations sont valables pour la vue avant de I'appareil, conformément au schéma suivant :

Het Vet

Figure 1 : détecteurs de luminosité.

Legende :

A | Détecteur gauche

B | Détecteur avant

C | Détecteur droit
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5.2 Suivi du soleil

Le sulvi du soleil autorise la commande des lamelles du store vénitien ou de la hauteur des volets
roulants/des marquises en fonction de la position réelle du soleil dans le ciel.

Les lamelles du store vénitien sont toujours positionnées de sorte gu'aucun rayon de soleil direct
ne puisse s'introduire et que la piece reste aussi claire que possible (aucun éclairage n'est requis).

N
s

La date, I'neure et les données de localisation géographigues sont requises pour cette fonction.
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5.3 Azimut et course du soleil

Azimut : ici, angle horizontal du soleil dans le ciel a un moment precis.
Course du soleil : course effectuée par le soleil dans le ciel entre le lever et le coucher.

Exemple a Horgen (env. 47°15' N, 8°35' E) :

Tableau 30
Date Azimut pour Course intégrale du
Lever du solell Coucher du soleil solell
21 Décembre 113°49 224°02' |
21 Mars 77°05 260°25 183°20°
21 Juin 52°34 307°19° |
\\\\1'/// \\\,r///
Figure 2

80 | Description d'application Station météo GPS KNX 10.KNX4724MS-F.1602/160223



5.4 Elévation

Angle de hauteur du soleil au-dessus de I'horizon a un moment precis.

Exemple a Horgen:

Tableau 31 : élévation maximale a Stuttgart (Allemagne)

Date / heure Flévation
21 Décembre / 12:21 19°34'
271 Mars / 12:31 42°58'
271 Juin/ 13:25* 66°11"

*Heure d'été

Figure 3 : élévation maximale a Horgen.

Calcul :

La position du soleil la plus haute possible (culmination supérieure) de I'année est atteinte le jour du
solstice d'été c'est-a-dire le 21 juin.

On peut calculer de maniere simplifiée cette position du soleil avec la formule suivante :

Elévation maximale possible ~ 113,43° - Latitude du lieu.

Exemple a Genéve :
Latitude env. 46° 12" N (= 46,1983°)

1183,43° - 46,20°
= 67,23° (c'est-a-dire env. 67°14)

Flévation maximale possible
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5.5 Direction de la facade

Orientation de la fagade a protéger du solell, c'est-a-dire la direction dans laguelle un observateur
regarde, lorsqu'il regarde tout droit par la fenétre.

La direction peut étre relevee avec un compas (aiguille dirigée vers le nord) ou indiguée par
I'architecte.

Exemple : 135° sud-est.

Figure 4
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5.6 Zone de protection solaire

Devant la facade, le soleil décrit un secteur de 180° max., en fonction du lieu de I'orientation du
béatiment et de la saison.

La zone de protection solaire correspond a la section de la course du soleil devant la fagade

et pour laquelle une protection solaire est souhaitée.
Cette zone recouvre un angle de 180° au maximum.

i

Max. -90°

Y/ /e
Y A e/

Max. 90°

Figure 5

Cet angle est divisé en deux zones de 90° :
La zone gauche (gris clair) est définie avec un angle négatif (0 a -90°).
La zone droite (gris fonceé) est définie avec un angle positif (0 a 90°)

La définition de ces zones s'effectue avec les parametres :

Devant la facade = zone qui est ensoleillée en premier lieu (pour un observateur dans la piece). |l
s'agit toujours de la zone gauche au nord du Tropique du cancer (Europe, Ameérique du Nord,
Russie, etc.).

Apres la fagade = deuxieme zone parcourue par le soleil avant que celui-ci ne quitte ensuite la
facade. Il s'agit toujours de la zone droite (gris fonce) au nord du Tropique du cancer.
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5.7 Exemples pour la définition de la zone de protection solaire

La zone de protection solaire la plus grande possible est atteinte avec les valeurs suivantes ;
e Devant la fagcade = -90°,
e Apres la fagade = 90°

Protéger du soleil uniqguement la zone gauche .
e Devant la fagade = -90°,
o Apres lafagade = 0°

Protéger du soleil uniguement la zone droite :
e Devant la fagade = 0°,
o Apres la fagade = 90°

Un réglage cible du paramétre devant/apres la facade permet d'adapter précisement la zone de
protection solaire souhaitée.
e Lasaisie 0° pour une zone occasionne une absence de protection solaire pour la zone en
question.
e Une donnée d'angle positive pour la zone gauche réduit également la zone droite.
e Une donnée d'angle négative pour la zone droite réduit également la zone gauche.
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5.7.1 Zone de protection solaire asymétrique

o Devant la fagade = -40°,
o Apres lafagcade = 70°

La zone de protection solaire doit englober 110°, dont 40° pour la zone gauche et 70° pour la
zone droite.

-40°

Y/
Y/ /e
L~

70°

Figure 6 :
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5.7.2 Zone de protection solaire unilatérale dans la zone gauche

o Devant la fagade = -70°,
o Apres lafacade = -15°

Seule la zone gauche doit étre protégée partiellement du soleil.
La saisie d'un chiffre négatif dans le parametre Apres la facade réduit la zone de protection solaire
de 15° vers la gauche.

Y/ e
Y A

Figure 7 :

86 | Description d'application Station météo GPS KNX 10.KNX4724MS-F.1602/160223



5.7.3 Zone de protection solaire unilatérale dans la zone droite

e Devant la fagade = 10°,
o Apres la fagade = 50°

Seule la zone gauche doit étre protégée partiellement du soleil.
La saisie d'un chiffre positif dans le parametre Devant la facade réduit la zone de protection solaire
de 10° vers la droite.

Y/ e
Y A e/

Figure 8 :
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5.8 L'échelle de Beaufort

Figure 9
Puissance Désignation Effets a terre
Les feuilles des arbres ne témoignent aucun mouvement, la
0 Calme . ‘
fumée monte verticalement.
i . A peine perceptible, la fumée indique la direction du vent, les
1 Tres légere brise . o
girouettes et les drapeaux ne s'orientent pas.
2 Légere brise Les feuilles s'agitent, on sent le vent sur son visage.
. : Les feuilles et les branches fines s'agitent, les drapeaux flottent
3 Petite brise
au vent,
4 Brise modérée Les branches s'agitent, les papiers au sol s'envolent.
. . Les grandes branches et les arbres s'agitent, le vent est
5 Brise fraiche ,
audible.
Les branches épaisses s'agitent, sifflement audible dans les
6 Vent fort N o . 2, )
cables d'acier, les lignes teléphoniques.
. Les arbres balancent, une résistance se fait sentir en cas de
7 Grand vent frais
marche contre le vent,
Les grands arbres balancent, les volets des fenétres s'ouvrent,
8 Fort coup de vent | les branches se détachent des arbres, la marche contre le vent
devient difficile.
Les branches se rompent, légers dégats sur les maisons, les
. tuiles et les ardoises s'envolent, les meubles de jardin se
9 Tempéte )
renversent et sont emportes par le vent, la marche contre le
vent est tres difficile.
Les arbres sont déracinés, les troncs d'arbres se brisent, les
10 Forte tempéte meubles de jardin sont emportés, dégats plus importants sur
les maisons, rare a l'intérieur des terres.
Violentes rafales de vent, graves dégéats, dégats importants
. . dans les foréts (Ventis), les toits sont arrachés, les voitures sont
17 Violente tempéte L . . L g
déviés de leur trajectoire, les murs épais sont endommages, la
marche est impossible ; trés rare a l'intérieur des terres.
Dégats tres graves et dévastations ; tres rare a l'intérieur des
12 Ouragan

terres.

Source : Wikipedia.
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