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Définition du produit

1 Définition du produit
1.1 Catalogue de produit

Nom de produit : Capteur pivotant
Utilisation : Capteur
Réf. : 4730-A

1.2 Objet d'utilisation

Le capteur rotatif KNX combine les fonctions d'une touche sensorielle avec raccord pour postes
auxiliaires et d'un coupleur de bus en un appareil. Le capteur rotatif KNX fonctionne selon le
principe bien connu d'un variateur a poussoir/rotatif avec codeur incrémental. Le bouton rotatif
se présente comme une fonction bascule (rotation a gauche <-> rotation a droite, par ex. varia-
tion), le bouton-poussoir comme une fonction de touche (par ex. commutation).

Le capteur rotatif KNX peut étre combiné avec les caches de variateurs rotatifs traditionnels, ce
qui permet d'intégrer les fonctions de commande KNX dans des installations électriques de
fagon conventionnelle.

La fonction du bouton rotatif est configurable en alternative sur les fonctions suivantes dans
I'ETS : Commutation, Variation, Store, Transmission de valeur 1 octet, Transmission de valeur
2 octets, Poste auxiliaire de scénario. En fonction du sens de rotation, les ordres des fonctions
(MARCHE, ARRET / plus clair, plus sombre HAUT, BAS...) sont envoyés au bus par les objets
de communication affectés au bouton rotatif.

Le bouton-poussoir est paramétrable sur les fonctions suivantes : Commutation, Variation,
Store, Transmission de valeur 1 octet, Transmission de valeur 2 octets, Poste auxiliaire de scé-
nario, Commande a 2 canaux. La fonction du bouton rotatif peut étre combinée avec la fonction
du bouton-poussoir ou étre exploitée indépendamment.

Le capteur de rotation KNX posséde trois entrées de poste auxiliaire supplémentaires qui
agissent sur le KNX indépendamment de bouton-poussoir et du bouton rotatif. Les contacts de
commutateur ou de poussoir sans potentiel raccordés sont enregistrés dans l'appareil via un
potentiel de référence commun. Des télégrammes de commutation ou de variation, de com-
mande de store ou de modification de capteur (capteur de variation, poste auxiliaire de scénario
de lumiére) indépendants les uns par rapport aux autres peuvent étre émis par les entrées.

Le raccordements de signaux 230 V ou d'autres tensions externes aux entrées de postes auxi-
liaires n'est pas autorisé !

L'appareil posséde un avertisseur sonore (émetteur de signal piézo-€électrique) pouvant étre uti-
lisé pour signaler un actionnement ou un statut. De plus, I'avertisseur intégré peut signaler
d'une sonorité d'avertissement ou sonnerie, une alarme et un mode de programmation actif. Le
volume de l'avertisseur peut étre différencié en deux états par un objet de communication 1 bit.
Le volume de l'avertisseur pour la signalisation d'une alarme peut étre configuré individuelle-
ment.

De plus, I'appareil posséde deux LED d'état rouges. Celles-ci peuvent - uniquement en cas
d'utilisation du programme d'application avec la version 1.2 - étre allumées ou éteintes au choix,
indépendamment I'une de l'autre, fonctionner en tant qu'indicateurs d'actionnement ou indica-
teurs d'état (commande via des objets de communication séparés). Si elles fonctionnent comme
indicateurs d'actionnement, la LED gauche indique des commandes du bouton-poussoir et la
LED droite, des commandes du bouton rotatif.

L'utilisation des deux LED d'état est optionnelle. Si des fonctions d'indication optiques sont sou-
haitées, des caches design avec verre-regard sont utilisés (voir accessoires).

L'appareil posséde un mode d'économie d'énergie pour faire baisser la consommation d'énergie
électrique en cours de fonctionnement. Si la fonction est utilisée, I'appareil commute en mode
d'économie d'énergie aprés un temps réglé sans utilisation ou par commande via un télé-
gramme externe sur un objet séparé. En mode d'économie d'énergie, les fonctions principales
de commande et de signalisation de I'appareil sont désactivées. L'émetteur de signal sonore et
les entrées de poste auxiliaire n'ont alors aucune fonction. Le mode d'économie d'énergie peut
étre désactive par I'utilisation du bouton rotatif ou du bouton-poussoir ou par un télégramme
spécial. L'appareil est a nouveau entierement fonctionnel.
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Définition du produit

Un coupleur de bus permettant un raccordement direct de I'appareil a la ligne de bus lors de la
mise en service est déja intégré de maniére fixe dans le capteur de rotation KNX. Aucune ten-
sion d'alimentation supplémentaire n'est nécessaire au fonctionnement. L'ETS3.0 a partir de la
version « d », I'ETS4 a partir de la version 4.0.7 ou I'ETS5 est requis pour la conception et la

mise en service de 'appareil.
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Montage, raccordement électrique et utilisation

2 Montage, raccordement électrique et utilisation

2.1 Consignes de sécurité

L'intégration et le montage d'appareils électriques doivent étre réservés a des électri-
ciens spécialisés. Respecter les prescriptions applicables en matiére de prévention des
accidents.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des dommages sur I'appareillage, un
incendie ou d'autres dangers.

Lors de l'installation, assurer une isolation suffisante entre la tension secteur et le bus !
Respecter une distance minimale de 4 mm entre les cables du bus et les cables secteur.

Ne pas raccorder de tensions externes aux entrées, faute de quoi I'appareillage pourrait
étre endommageé et le potentiel TBTS sur la ligne de bus KNX n'est plus garanti.

L'appareillage ne doit pas étre ouvert en dehors des spécifications techniques.
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2.2 Conception de I'appareillage

Figure 1: Conception de l'appareillage (vue de la face avant)

(1) LED d'état (rouge)

(2) Touche de programmation

(3) Axe enfichable pour bouton rotatif avec bouton-poussoir (codeur incrémental)
(4) Bornes de raccordement pour entrées de poste auxiliaire

(5) Raccord de bus KNX

Réf. 4730-A Page 7 de 153



Montage, raccordement électrique et utilisation

2.3 Montage et branchement électrique

Raccorder et monter I'appareil

é DANGER'!
Electrocution en cas de contact avec des piéces conductrices avoisinantes.

Un choc électrique peut entrainer la mort.

Couper I'appareil avant tous travaux et recouvrir les piéces conductrices avoi-
sinantes !

L'appareil est installé dans un boitier d'appareillage encastré standard ou dans des boitiers
d'appareillage encastrés adéquats. Le raccordement de contacts libres de potentiel (par ex.
commutateur ou bouton-poussoir d'installation, contacts magnétiques) est optionnel, selon les
besoins.

[i]

3)
(4)
®)
(6)
(7)
(8)
(9)

Intégration de I'appareil de préférence avec les LED d'état en haut.

(5) (6)(4) (3)

(7)

T (8)

A

—7r )

\

Figure 2. Montage du capteur de rotation avec cache design

Axe enfichable pour bouton rotatif avec bouton-poussoir (codeur incrémental)
Bornes de raccordement pour entrées de poste auxiliaire

Raccord de bus KNX

Appareil avec plaque d'appui

Cadre design (accessoires)

Plaque centrale design (accessoire)

Bouton de réglage design (accessoire)

Raccorder le cable de bus KNX avec la borne de raccordement au raccord de bus (5).

Raccorder les contacts libres de potentiel optionnels aux entrées de poste auxiliaire (4) (fi-
gure 3).

Réf. 4730-A Page 8 de 153



Montage, raccordement électrique et utilisation

1 2 3 COM

EE

Figure 3: Raccordement des contacts libres de potentiel aux entrées de poste auxiliaire

= Monter l'appareil avec plaque d'appui (6) dans un boitier d'appareillage encastré.
i/ Avant le montage des caches design, programmer l'adresse physique.
= Monter le cadre design (7), la plaque centrale (8) et le bouton de réglage (9).
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2.4 Mise en service

Programmer I'adresse physique

La mise en service de l'appareil se limite essentiellement a la programmation de I'adresse phy-
sique et du programme d'application par I'ETS.

ETS3.0 a partir de la version « d », ETS4 a partir de la version 4.0.7 ou ETS5 requis pour la
conception et la mise en service de l'appareil.

L'appareillage est raccordé et prét au fonctionnement.
Un appareil correspondant doit étre enregistré et configuré dans le projet ETS.

= Démonter la plaque centrale (7) et le bouton de réglage (8) si I'appareil a déja été monté en
intégralité (figure 2).
m  Activer le mode de programmation : actionner la touche de programmation (2).

L'appareil signale le mode de programmation par un signal sonore répétitif (0,5 Hz) a vo-
lume maximal.

®  Programmer l'adresse physique a l'aide de I'ETS.
Le signal sonore s'arréte.

Programmer le programme d'application

Avec l'aide de I'ETS, I'application peut étre chargée dans l'appareil aprés la programmation de
I'adresse physique. L'ETS reconnait automatiquement si une programmation valide a déja été
effectuée sur I'appareil. Pour raccourcir le temps de téléchargement, 'ETS ne programme l'ap-
plication en intégralité que si I'appareil n'a pas encore été programmé ou si il était programmé
avec une autre application. Dans les autres cas, un téléchargement partiel est effectué permet-
tant de charger les données modifiées dans l'appareillage.
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2.5 Utilisation

Le capteur rotatif KNX combine les fonctions d'une touche sensorielle avec raccord pour postes
auxiliaires et d'un coupleur de bus en un appareil. Le capteur rotatif KNX fonctionne selon le
principe bien connu d'un variateur a poussoir/rotatif avec codeur incrémental. Le bouton rotatif
se présente comme une fonction bascule (rotation a gauche <-> rotation a droite, par ex. varia-
tion), le bouton-poussoir comme une fonction de touche (par ex. commutation).

La fonction du bouton rotatif est définie dans I'ETS. Le bouton rotatif est réglable sur les fonc-
tions suivantes : Commutation, Variation, Store, Transmission de valeur 1 octet, Transmission
de valeur 2 octets, Poste auxiliaire de scénario. En fonction du sens de rotation, les ordres des
fonctions (MARCHE, ARRET / plus clair, plus sombre HAUT, BAS...) sont envoyés au bus par
les objets de communication affectés au bouton rotatif.

Le bouton-poussoir est configuré dans I'ETS indépendamment du bouton rotatif et peut donc
exécuter des fonctions différentes. Il est possible de combiner la fonction du bouton rotatif avec
celle du bouton-poussoir via les objets de communication (par ex. commande d'un actionneur :
rotation = variation d'un éclairage / pression = commutation d'un éclairage). En alternative, le
bouton rotatif et le bouton-poussoir peut étre exploités indépendamment (par ex. commande
d'actionneurs séparés : rotation = commande de store / pression = commutation d'un éclairage).
Le bouton-poussoir est paramétrable dans I'ETS sur les fonctions suivantes : Commutation, Va-
riation, Store, Transmission de valeur 1 octet, Transmission de valeur 2 octets, Poste auxiliaire
de scénario, Commande a 2 canaux.

Le capteur de rotation KNX posséde trois entrées de poste auxiliaire supplémentaires qui
agissent sur le KNX indépendamment de bouton-poussoir et du bouton rotatif. Les contacts de
commutateur ou de poussoir sans potentiel raccordés sont enregistrés dans l'appareil via un
potentiel de référence commun. Des télégrammes de commutation ou de variation, de com-
mande de store ou de modification de capteur (capteur de variation, poste auxiliaire de scénario
de lumiére) indépendants les uns par rapport aux autres peuvent étre émis par les entrées.
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3 Caractéristiques techniques

Généralités

Classe de protection

Marque de controle

Température ambiante
Température de stockage/transport
Humidité relative

Alimentation KNX

KNX Medium

Mode de mise en service
Tension nominale KNX
Courant absorbé KNX

Type de raccordement du bus

Entrées de poste auxiliaire

Tension d'interrogation, entrée de postes auxi-
liaires

Longueur de cable

KNX
-25...+55°C
-25 ... +565°C

5 ... 93 % (aucune condensation)

TP

Mode S

DC21...32V TBTS
max. 12.5 mA

Borne de raccordement

env. 20V

max. 5m
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4 Description logicielle
4.1 Spécification logicielle

Chemins de recherche ETS / Capteur pivotant

Configuration : S-mode standard
Type IA : « 00 »yex / « O » pec
Raccord IA : pas de connecteur

Programme de I'application :

N° Description bréve Nom Version a partir de la
version de
masque

1 Programme d'application multifonction- Capteur pivotant 1.2 705

nel (bouton rotatif et bouton-poussoir), avec postes auxi- pour ETS
avec fonction de poste auxiliaire et liaires 473012 3.0 a partir
commande d'un émetteur de signal so- Version d,
nore et deux LED d'état. ETS4 et
ETSS5.

Réf. 4730-A
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Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Etendue des fonctions

4.2 Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »

4.2.1 Etendue des fonctions

Généralités

1 x bouton rotatif (BR), 1 x bouton-poussoir (BP), 3 x entrées de poste auxiliaire pour
contacts libres de potentiel.

Objet de blocage commun pour bouton rotatif et bouton poussoir. Différentes actions de
blocage configurables.

Temporisation aprés retour de la tension de bus, durée antirebond et limitation du nombre
de télégrammes pour les entrées de poste auxiliaire réglables.

Avertisseur sonore (émetteur de signal piézo-électrique) pour la signalisation d'un action-
nement ou d'un état ou la signalisation de d'une sonorité d'avertissement/sonnerie ou d'une
alarme. Le volume de l'avertisseur est réglable.

Deux LED d'état rouges peuvent - uniquement en cas d'utilisation du programme d'applica-
tion avec la version 1.2 - étre allumées ou éteintes au choix, indépendamment l'une de
I'autre, fonctionner en tant qu'indicateurs d'actionnement ou indicateurs d'état (commande
via des objets de communication séparés). Si elles fonctionnent comme indicateurs d'ac-
tionnement, la LED gauche indique des commandes du bouton-poussoir et la LED droite,
des commandes du bouton rotatif.

Mode d'économie d'énergie pour abaisser la consommation d'énergie électrique. L'appareil
peut commuter en mode d'économie d'énergie aprés un temps réglé sans utilisation ou par
commande via un télégramme externe. En mode d'économie d'énergie, les fonctions prin-
cipales de commande et de signalisation de I'appareil sont désactivées. L'émetteur de si-
gnal sonore et les entrées de poste auxiliaire n'ont alors aucune fonction.

Bouton-poussoir (BP)

Affectation libre des fonctions Commutation, Variation, Store, Transmission de valeur 1 oc-
tet, Transmission de valeur 2 octets, Poste auxiliaire de scénario, Commande a 2 canaux.
Etendue détaillée pour la fonction « Commutation » :

Ordre réglable répondant indépendamment a pression et relachement de la touche
(MARCHE, ARRET, COM, aucune réaction).

Etendue détaillée pour la fonction « Variation » :

Ordre réglable répondant a pression de la touche (aucune réaction, Plus clair - MARCHE,
Plus sombre- ARRET, Plus clair/Plus sombre - COM, Plus claire - COM, Plus sombre -
COM). Temps entre la variation et la commutation et incrément de variation réglables. Ré-
pétition de télégramme et envoi d'un télégramme d'arrét possibles.

Etendue détaillée pour la fonction « Store » :

Ordre réglable répondant a pression de la touche (aucune réaction, HAUT, BAS, COM).
Concept de commande paramétrable. Temps entre Courte durée et Longue durée réglable
(uniquement avec Court — long — court). Temps de réglage des lamelles réglable (temps
pendant lequel un ordre Longue durée peut étre arrété en relachant le bouton-poussoir).
Etendue détaillée des fonctions « Transmission de valeur 1 octet » et « Transmission de
valeur 2 octets » :

1 octet : choix de la plage de valeurs (0...100 %, 0...255) / 2 octets : mode de fonctionne-
ment paramétrable (transmission de valeur de température, transmission de valeur de lu-
minosité, transmission de valeur 0...65 535)

Ajustage de valeur en cas de pression longue sur la touche avec différents pas et dépasse-
ment en option en atteignant la fin de la plage de valeurs.
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Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Etendue des fonctions

Etendue détaillée pour la fonction « Poste auxiliaire de scénario » :

Appel d'un scénario externe parmi les 64 scénarios disponibles via I'objet de poste auxi-
liaire de la touche. En option avec fonction d'enregistrement en cas de pression longue de
touche.

Etendue détaillée pour la fonction « Commande a 2 canaux » :

Commande de jusqu'a deux canaux indépendants. Jusqu'a deux télégrammes peuvent
ainsi étre envoyés sur le bus avec une pression de touche. Les canaux peuvent étre para-
métrés indépendamment I'un de l'autre sur les fonctions commutation, transmission de va-
leur (1 octet) ou transmission de valeur de température (2 octets).

Bouton rotatif (BR)

Affectation libre des fonctions Commutation, Variation, Store, Transmission de valeur 1 oc-
tet, Transmission de valeur 2 octets, Poste auxiliaire de scénario.

Etendue détaillée pour la fonction « Commutation » :

Ordre réglable répondant indépendamment a rotation dans le sens horaire et antihoraire
(MARCHE, ARRET, COM, aucune réaction). En option, objets séparés pour les deux sens
de rotation (par ex. pour la commande de différents canaux d'actionneurs).

Etendue détaillée pour la fonction « Variation » : .

Concept de commande réglable (Variation avec ou sans télégramme ARRET / Variation
Confort : commande en fonction de la vitesse et de I'angle de rotation). Ordre configurable
répondant a rotation en fonction du sens de rotation (Plus clair - MARCHE, Plus foncé- AR-
RET). Incréments de variation réglables dans le concept de commande « Variation
Confort ».

Etendue détaillée pour la fonction « Store » :

Concept de commande : Move - Step. Ordre réglable répondant a rotation en fonction du
sens de rotation (HAUT, BAS). Angle de rotation définissable pour I'ajustage des lamelles.
Etendue détaillée des fonctions « Transmission de valeur 1 octet » et « Transmission de
valeur 2 octets » :

1 octet : choix du mode de fonctionnement (0...100 %, 0...255, transmission de valeur
Confort 0...255 : commande en fonction de la vitesse pour 'ajustage de valeur) / 2 octets :
mode de fonctionnement paramétrable (transmission de valeur de température, transmis-
sion de valeur de luminosité, transmission de valeur 0...65 535)

Ajustage de valeur avec différents incréments, direction d'ajustage de valeur et dépasse-
ment en option en atteignant la fin de la plage de valeurs.

Etendue détaillée pour la fonction « Poste auxiliaire de scénario » :

Appel d'un scénario externe parmi les 64 scénarios disponibles via I'objet de poste auxi-
liaire du bouton rotatif. Différents scénarios peuvent étre appelés en fonction du sens de
rotation. Sans fonction d'enregistrement.

Définition du temps d'arrét du bouton rotatif pour la détection d'une nouvelle commande.

Entrées de poste auxiliaire (E1, E2, E3)

Affectation libre des fonctions Commutation, Variation, Store et Transmission de valeur.
Comportement lors du retour de la tension de bus paramétrable séparément pour chaque
entrée.

Etendue détaillée pour la fonction « Commutation » :

Deux objets de commutation indépendants disponibles pour chaque entrée (les ordres de
commutation sont paramétrables individuellement).

Ordre en cas de flanc ascendant ou descendant réglable indépendamment (MARCHE, AR-
RET, COM, aucune réaction).

Envoi cyclique indépendant des objets de commutation sélectionnable en fonction du flanc
ou de la valeur d'objet.

Etendue détaillée pour la fonction « Variation » :

Commande a une touche ou a deux touches possible.

Temps entre la variation et la commutation et incrément de variation réglables.

Répétition de télégramme et envoi d'un télégramme d'arrét possibles.
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- Etendue détaillée pour la fonction « Store » :
Ordre en cas de flanc ascendant réglable (aucune fonction, MONTER, BAISSER, COM).
Concept de commande paramétrable (Court - long - court ou Long - court).
Temp;s entre Courte durée et Longue durée réglable (uniquement avec Court — long —
court).
Temps de réglage des lamelles réglable (temps pendant lequel un ordre Move peut étre ar-
rété en relachant un poussoir de I'entrée).

- Etendue détaillée pour la fonction « Transmission de valeur » :
Flanc (bouton-poussoir en contact de fermeture, bouton-poussoir en contact d'ouverture,
commutateur) et valeur pour flanc paramétrable.
Possibilité d'ajustage de valeur par pression longue du bouton-poussoir pour la transmis-
sion de valeur.
Avec un poste auxiliaire scéne de lumiére avec enregistrement, enregistrement de la scéne
également possible sans appel préalable.

- Objet de blocage pour le blocage des différentes entrées (polarité de I'objet de blocage ré-
glable).
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4.2.2 Remarques relatives au logiciel

Conception et mise en service ETS

L'ETS3.0 a partir de la version « d », 'ETS4 a partir de la version 4.0.7 ou I'ETS5 est requis
pour la conception et la mise en service de I'appareil. La base de données produit est proposée
en format *.VD4. Aucune banque de données produit n'est disponible pour 'ETS2 et les ver-
sions plus anciennes de I'ETSS3.

Déchargement du programme d'application

Lorsque le programme d'application est déchargé par I'ETS, les LED d'état clignotent lentement
en alternance (env. 0,75 Hz). Dans ce cas, I'appareil ne réagit plus aux commandes et n'exé-
cute plus aucune fonction de signalisation. L'état de livraison décrit (voir page 101) ne peut étre
rétabli par déchargement avec I'ETS.
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4.2.3 Tableau d'objets

Nombre d'objets de communication : 30
(Numéro max. de I'objet 29)

Nombre d'adresses (max) : 254
Nombre d'affectations (max) : 255
Longueur maximale de tableau : 255

4.2.3.1 Objets de bouton-poussoir

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Commutation Bouton poussoir- 1 bit  1.xxx K,E, T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-

RET)

Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Commutation Bouton poussoir - 1 bit  1.xxx K E, T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-
RET)

Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 1 Variation Bouton poussoir - 4 bit 3 007 K, E, T,(L)
Sortie 1

Description Objet 4 bits pour I'envoi de télégrammes de variation relatifs.

Fonctionne- Store

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Fonctionnement courte durée Bouton poussoir- 1 bit 1 007 K, - T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant d'arréter un entraine-

ment de store ou de volet roulant ou de changer brievement le réglage des la-
melles de stores.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Store

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 1 Fonctionnement longue Bouton poussoir- 1 bit 1008 K E, T,(L)
durée Sortie 1

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre

un entrainement de store ou de volet roulant.

Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Valeur Bouton poussoir - 1 octet 5.xxx K,E, T, (L)
Sortie 1

Description Objet de 1 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor-

respondant a une plage de 0 a 100 %). Lorsque l'ajustage de la valeur est au-
torisé, I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes
de maniére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'un in-
crément réglé.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Valeur Bouton poussoir - 2 octet 7.xxx K, E T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 2 octets permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et 65 535.

Lorsque l'ajustage de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un ac-
tionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, permettant de di-
minuer ou d'augmenter la valeur d'une incrément réglable.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 0 Valeur de température Bouton poussoir - 2 octet 9 001 K E, T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 2 octets pour I'envoi d'une valeur de température de 0 °C a 40 °C.

Lorsque l'ajustage de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un ac-
tionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, permettant de di-
minuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 0 Valeur de luminosité Bouton poussoir - 2 octet 9 004 K E, T,(L)
Sortie 1

Description Objet de 2 octets permettant I'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com-

prise entre 0 et 1 500 Lux. Lorsque I'ajustage de la valeur est autorisée, I'objet
peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de maniere
cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur de
50 Lux.

Fonctionne- Auxiliaire de scénes

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<-| 0 Auxiliaire de scénes Bouton poussoir- 1 octet 18 001 K, -, T, (L)
Sortie 1

Description Objet de 1 octet pour I'appel ou I'enregistrement d'une scéne parmi un maxi-

mum de 64 scénes sur une touche sensorielle de scéne.

Fonctionne- Commande 2 canaux

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 0 Commutation canal 1 Bouton poussoir- 1 bit  1.xxx K, E T,(L)
Sortie 1
Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation, si la commande a 2
canaux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 0 Canal 1 valeur Bouton poussoir - 1 octet 5.xxx K, -T,(L)
Sortie 1
Description Objet 1 octet pour I'envoi de télégrammes de valeur, si la commande a 2 ca-
naux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 0 Canal 1 Valeur de Bouton poussoir - 2 octet 9 001 K, -T,(L)
température Sortie 1
Description Objet a 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de température, si la

commande a 2 canaux est activée.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Commande 2 canaux

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 1 Commutation canal 2 Bouton poussoir - 1 bit  1.xxx K E, T,(L)
Sortie 1
Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation, si la commande a 2
canaux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 1 Canal 2 valeur Bouton poussoir - 1 octet 5.xxx K, - T,(L)
Sortie 1
Description Objet 1 octet pour I'envoi de télégrammes de valeur, si la commande a 2 ca-
naux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 1 Canal 2 Valeur de Bouton poussoir - 2 octet 9 001 K,- T, (L)
température Sortie 1
Description Objet a 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de température, si la

commande a 2 canaux est activée.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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4.2.3.2 Objets du bouton rotatif

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 4 Commutation Bouton rotatif - 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
sortie 1

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si les ordres du bouton rotatif en cas de commande dans le sens horaire et
antihoraire sont envoyés via un objet commun.

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Commutation en sens horaire Bouton rotatif - 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
sortie 1

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si l'ordre du bouton rotatif en cas de commande dans le sens horaire et anti-
horaire doit étre envoyé via un objet propre.

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 5 Commut. en sens antihoraire  Bouton rotatif - 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
sortie 1

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si I'ordre du bouton rotatif en cas de commande dans le sens antihoraire doit
étre envoyé via un objet propre.

Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Commutation Bouton rotatif - 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
sortie 1

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-

RET)

Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 5 Variation Bouton rotatif - 4 bit 1007 K E, T,(L)
sortie 1

Description Objet 4 bits pour I'envoi de télégrammes de variation relatifs.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 6 Ret. d'inform. val. de lumin. Bouton rotatif - en- 1 octet 5 001 K, E, - (L)
trée 1

Description Objet 1 octet pour la réception d'un retour d'informations de valeur de lumino-

sité d'un actionneur de variation.
Visible uniquement avec les concepts de commande « Variation avec télé-
gramme ARRET » ou « Variation confort avec télégramme ARRET ».

Fonctionne- Store

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Fonctionnement courte durée Bouton rotatif - 1bit 1007 K, - T,(L)
sortie 2

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant d'arréter un entraine-

ment de store ou de volet roulant ou de changer brievement le réglage des la-
melles de stores.

Fonctionne- Store

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 5 Fonctionnement longue Bouton rotatif - 1bit 1008 K, E, T,(L)
durée sortie 2

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre

un entrainement de store ou de volet roulant.

Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Valeur Bouton rotatif - 1 octet 5.xxx K,E, T, (L)
sortie 2

Description Objet de 1 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor-

respondant a une plage de 0 a 100 %). Lorsque le changement de la valeur
est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télé-
grammes de maniére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la va-
leur d'une valeur programmable.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.

2: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 5 Ret. d'inform. valeur Bouton rotatif - en- 1 octet 5.xxx K, E, - (L)
trée 1

Description Objet 1 octet pour la réception d'un retour d'informations de valeur d'un action-

neur (par ex. valeur de luminosité, valeur de position). En principe, un ajus-
tage de valeur est basé sur la valeur définie dans cet objet de communication.
Visible uniquement avec le mode de fonctionnement « Transmission de valeur
confort 0...255 ».

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

|:|<-| 4 Valeur Bouton rotatif - 2 octet 7.xxx K,E, T, (L)
sortie 2

Description Objet de 2 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et

65535.Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer
lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, per-
mettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur programmable.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Valeur de température Bouton rotatif - 2 octet 9 001 K E, T,(L)
sortie 2

Description Objet de 2 octets pour I'envoi d'une valeur de température de 0 °C a 40 °C.

Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un
actionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, permettant de
diminuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 4 Valeur de luminosité Bouton rotatif - 2 octet 9 004 K,E, T, (L)
sortie 2

Description Objet de 2 octets permettant I'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com-

prise entre 0 et 1500 Lux. Lorsque le changement de la valeur est autorisé,
I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de ma-
niére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur
de 50 Lux.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.

2: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Auxiliaire de scénes

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Auxiliaire de scénes Bouton rotatif - 1octet 18001 K, -, T, (L)
sortie 1

Description Objet de 1 octet pour I'appel ou I'enregistrement d'une scéne parmi un maxi-

mum de 64 scénes sur une touche sensorielle de scéne.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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4.2.3.3 Objets Fonctions de blocage Bouton-poussoir Bouton rotatif

Objets pour la fonction de blocage du bouton-poussoir

Fonctionne- Commutation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Commutation Bouton poussoir 1bit  1.xxx K, E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-
RET)
Fonctionne- Variation
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Commutation Bouton poussoir 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-
RET)
Fonctionne- Variation
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 3 Variation Bouton poussoir 4 bit 1007 K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 4 bits pour I'envoi de télégrammes de variation relatifs.
Fonctionne- Store
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Fonctionnement courte durée Bouton poussoir 1bit 1007 K, -T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant d'arréter un entraine-

ment de store ou de volet roulant ou de changer brievement le réglage des la-
melles de stores.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Store

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 3 Fonctionnement longue Bouton poussoir 1bit 1008 K E, T,(L)
durée Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre

un entrainement de store ou de volet roulant.

Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Valeur Bouton poussoir 1 octet 5.xxx K E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor-

respondant a une plage de 0 a 100 %). Lorsque le changement de la valeur
est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télé-
grammes de maniére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la va-
leur d'une valeur programmable.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Valeur Bouton poussoir 2 octet 7.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 2 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et

65535.Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer
lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, per-
mettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur programmable.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Valeur de température Bouton poussoir 2 octet 9 001 K E T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 2 octets pour I'envoi d'une valeur de température de 0 °C a 40 °C.

Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un
actionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, permettant de
diminuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 2 Valeur de luminosité Bouton poussoir 2 octet 9 004 K E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 2 octets permettant I'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com-

prise entre 0 et 1500 Lux. Lorsque le changement de la valeur est autorise,
I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de ma-
nieére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur
de 50 Lux.

Fonctionne- Auxiliaire de scénes

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Auxiliaire de scénes Bouton poussoir 1octet 18001 K, -, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 octet pour I'appel ou I'enregistrement d'une scéne parmi un maxi-

mum de 64 scénes sur une touche sensorielle de scéne.

Fonctionne- Commande 2 canaux

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Commutation canal 1 Bouton poussoir 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation, si la commande a 2
canaux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Canal 1 valeur Bouton poussoir 1 octet 5.xxx K,- T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 1 octet pour I'envoi de télégrammes de valeur, si la commande a 2 ca-
naux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D(—I 2 Canal 1 Valeur de Bouton poussoir 2 octet 9 001 K, -T,(L)
température Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet a 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de température, si la

commande a 2 canaux est activée.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.

Réf. 4730-A Page 28 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Tableau d'objets

Fonctionne- Commande 2 canaux

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 3 Commutation canal 2 Bouton poussoir 1bit  1.xxx K E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation, si la commande a 2
canaux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 3 Canal 2 valeur Bouton poussoir 1 octet 5.xxx K,- T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 1 octet pour I'envoi de télégrammes de valeur, si la commande a 2 ca-
naux est activée.
Fonctionne- Commande 2 canaux
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 3 Canal 2 Valeur de Bouton poussoir 2 octet 9 001 K,- T, (L)
température Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet a 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de température, si la

commande a 2 canaux est activée.

Objets pour la fonction de blocage du bouton rotatif

Fonctionne- Commutation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Commutation Bouton rotatif 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si les ordres du bouton rotatif en cas de commande dans le sens horaire et
antihoraire sont envoyés via un objet commun.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Commutation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 7 Commutation en sens horaire Bouton rotatif 1bit  1.xxx K E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si l'ordre du bouton rotatif en cas de commande dans le sens horaire et anti-
horaire doit étre envoyé via un objet propre.

Fonctionne- Commutation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 8 Commut. en sens antihoraire  Bouton rotatif 1bit  1.xxx K, E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET),
si I'ordre du bouton rotatif en cas de commande dans le sens antihoraire doit
étre envoyé via un objet propre.

Fonctionne- Variation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Commutation Bouton rotatif 1bit  1.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie

Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, AR-
RET)

Fonctionne- Variation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 8 Variation Bouton rotatif 4 bit 1007 K E, T,(L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet 4 bits pour I'envoi de télégrammes de variation relatifs.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 9 Ret. d'inform. val. de lumin. Bouton rotatif 1 octet 5 001 K, E, - (L)
Fonction de blo- 1
cage - Entrée

Description Objet 1 octet pour la réception d'un retour d'informations de valeur de lumino-

sité d'un actionneur de variation.
Visible uniquement avec les concepts de commande « Variation avec télé-
gramme ARRET » ou « Variation confort avec télégramme ARRET ».

Fonctionne- Store

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<-| 7 Fonctionnement courte durée Bouton rotatif 1bit 1007 K,- T,(L)
Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant d'arréter un entraine-

ment de store ou de volet roulant ou de changer brievement le réglage des la-
melles de stores.

Fonctionne- Store

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 8 Fonctionnement longue Bouton rotatif 1bit 1008 K E, T,(L)
durée Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 1 bit pour I'envoi de télégrammes permettant de monter / descendre

un entrainement de store ou de volet roulant.

Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Valeur Bouton rotatif 1 octet 5.xxx K E, T,(L)
Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 1 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et 255 (cor-

respondant a une plage de 0 a 100 %). Lorsque le changement de la valeur
est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télé-
grammes de maniére cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la va-
leur d'une valeur programmable.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.

2: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Transmission de valeur 1 octets

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 8 Ret. d'inform. valeur Bouton rotatif 1 octet 5.xxx K, E, - (L)
Fonction de blo- 1
cage - Entrée

Description Objet 1 octet pour la réception d'un retour d'informations de valeur d'un action-

neur (par ex. valeur de luminosité, valeur de position). En principe, un ajus-
tage de valeur est basé sur la valeur définie dans cet objet de communication.
Visible uniquement avec le mode de fonctionnement « Transmission de valeur
confort 0...255 ».

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Valeur Bouton rotatif 2 octet 7.xxx K,E, T, (L)
Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 2 octet permettant I'envoi de valeurs comprises entre 0 et

65535.Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer
lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de maniere cyclique, per-
mettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur programmable.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Valeur de température Bouton rotatif 2 octet 9 001 K, E, T,(L)
Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 2 octets pour I'envoi d'une valeur de température de 0 °C a 40 °C.

Lorsque le changement de la valeur est autorisé, I'objet peut envoyer lors d'un
actionnement prolongé des télégrammes de maniére cyclique, permettant de
diminuer ou d'augmenter la valeur d'1 K.

Fonctionne- Transmission de valeur 2 octets

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Valeur de luminosité Bouton rotatif 2 octet 9 004 K E, T,(L)
Fonction de blo- 2
cage - Sortie
Description Objet de 2 octets permettant I'envoi d'une valeur d'intensité lumineuse com-

prise entre 0 et 1500 Lux. Lorsque le changement de la valeur est autorisé,
I'objet peut envoyer lors d'un actionnement prolongé des télégrammes de ma-
niere cyclique, permettant de diminuer ou d'augmenter la valeur d'une valeur
de 50 Lux.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.

2: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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Fonctionne- Auxiliaire de scénes

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 7 Auxiliaire de scénes Bouton rotatif 1octet 18001 K, -, T, (L)
Fonction de blo- 1
cage - Sortie
Description Objet de 1 octet pour I'appel ou I'enregistrement d'une scéne parmi un maxi-

mum de 64 scénes sur une touche sensorielle de scéne.

Objets pour I'activation / la désactivation de la fonction de blocage

Fonctionne- Fonction de blocage

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 10 Blocage Bouton pous- 1bit 1001 K, E, - (L)
soir/bouton rotatif - 2
entrée

Description Objet 1 bit, permettant I'activation et la désactivation de la fonction de blocage

du bouton-poussoir et du bouton rotatif (polarité paramétrable).
Visible uniquement si la fonction de blocage agit sur le bouton-poussoir et sur
le bouton rotatif.

Fonctionne- Fonction de blocage

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 10 Blocage Bouton poussoir- 1 bit 1 001 K, E, - (L)
entrée 2

Description Objet 1 bit, permettant I'activation et la désactivation de la fonction de blocage

du bouton-poussoir (polarité paramétrable).
Visible uniquement si la fonction de blocage agit uniquement sur le bouton-
pOUSSOIr.

Fonctionne- Fonction de blocage

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 10 Blocage Bouton rotatif - en- 1 bit 1 001 K, E, - (L)
trée 2

Description Objet 1 bit, permettant I'activation et la désactivation de la fonction de blocage

du bouton rotatif (polarité paramétrable).
Visible uniquement si la fonction de blocage agit uniquement sur le bouton ro-
tatif.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.

2: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.3.4 Objets Avertisseur

Objets pour la sonorité d'avertissement/sonnerie et I'état

Fonctionne- Sonorité d'avertiss./sonnerie

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 13 Sonorité d'avertiss./sonnerie  Avertisseur - En- 1bit  1.xxx K, E, - (L)
trée 1

Description Objet 1 bit pour la commande d'un avertisseur dans |'appareil pour une signa-

lisation d'une sonorité d'avertissement/sonnerie.

L'avertisseur émet une tonalité simple deés la réception d'un télégramme « 1 ».
La durée du signal peut étre configurée dans I'ETS. La tonalité peut étre
désactivée avant I'écoulement de la durée du signal, avec la réception d'un té-
légramme « O » via l'objet. Chaque télégramme « 1 » réactive I'émission d'une
tonalite.

Fonctionne- Etat

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

m 13 Etat Avertisseur - En-  1bit 1xxx K, E, - (L)
trée 1

Description Objet 1 bit pour la commande d'un avertisseur dans I'appareil pour une signa-

lisation de statut.

L'avertisseur émet la tonalité paramétrée pour la durée du signal réglée deés la
réception d'un télégramme « 1 ». La tonalité peut étre désactivée avant I'écou-
lement de la durée du signal, avec la réception d'un télégramme « 0 » via I'ob-
jet de statut. Chaque télégramme « 1 » réactive I'émission d'une tonalité.

Fonctionne- Commutation du volume

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 14 Commutation du volume Avertisseur - En- 1 bit  1.xxx K, E, -, (L)
trée 1

Description Objet 1 bit pour la commutation du volume de l'avertisseur dans I'appareil pour

les signalisations liées a la fonction et pour la sonorité d'avertissement/sonne-
rie dans deux réglages (volume 1, volume 2). La polarité de télégramme peut
étre configurée dans I'ETS.

Objets pour la fonction d'alarme

Fonctionne- Fonction d'alarme

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 15 Commutation de I'alarme Avertisseur - En- 1 bit  1.xxx K, E, - (L)
trée 1

Description Objet 1 bit pour la réception d'un message d'alarme (polarité paramétrable).

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Fonction d'alarme

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 16 Acquittement de l'alarme Avertisseur - Sor- 1 bit  1.xxx K,-, T, (L)
tie 1

Description Objet 1 bit pour I'envoi de I'acquittement d'un message d'alarme (polarité para-

métrable)

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
ou via l'appareil est lue.
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4.2.3.5 Objets LED d'état

Objets pour LED d'état

Fonctionne- Etat

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I " Commutation Bouton poussoir - 1 bit  1.xxx K, E, - (L)
LED d'état !

Description Objet 1 bit pour la commande de la LED d'état gauche pour une signalisation

de statut (polarité paramétrable).

Fonctionne- Etat

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 12 Commutation Bouton rotatif - 1bit  1.xxx K, E, -, (L)
LED d'état 1

Description Objet 1 bit pour la commande de la LED d'état droite pour une signalisation de

statut (polarité paramétrable).

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.3.6 Objet Mode d'économie d'énergie

Fonctionne- Mode d'économie d'énergie

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 17 Activer / désactiver Mode d'économie 1 bit 1 001 K, E, - (L)
d'énergie - Entrée 1

Description Objet 1 bit pour l'activation ou la désactivation du mode d'économie d'énergie.
Le mode de fonctionnement (uniquement Activation, uniquement Désactiva-
tion, Activation et Désactivation) et la polarité des télégrammes sont paramé-
trables.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.3.7 Objets Entrées de poste auxiliaire

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 18 Objet de commutation X.1 Entrée de poste 1bit 1001 KET!
20 auxiliaire 1...3 -

Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET)
(premier objet de commutation)

Fonctionne- Commutation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
21 Objet de commutation X.2 Entrée de poste 1bit 1001 K,E, T
23’ auxiliaire 1...3 -

Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET)
(deuxiéme objet de commutation)

Fonctionne- Variation

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 18 Commutation Entrée de poste 1bit 1001 KET!'
20 auxiliaire 1...3 -

Sortie

Description Objet 1 bit pour I'envoi de télégrammes de commutation (MARCHE, ARRET)
pour la fonction de variation.

Fonctionne- Variation

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
g; Variation Entrée de poste 4 bit 3007 K, E, T
23’ auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 4 bits pour le changement relatif de luminosité entre 0 et 100 %.
Fonctionne- Store
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| 18’ Fonctionnement courte durée Entrée de poste 1bit 1008 K -T,'
20 auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 1 bit pour fonctionnement de courte durée d'un store.

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.

Réf. 4730-A Page 38 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Tableau d'objets

Fonctionne- Store

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
g; Fonctionnement longue Entrée de poste 1bit 1007 K, E T
23 durée auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 1 bit pour le fonctionnement longue durée d'un store.

Fonctionne- Transmission de valeur (variateur de lumiére)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I ]g' Valeur Entrée de poste 1 octet 5 001 K -T,'
20 auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 1 octet pour I'envoi de télégrammes de valeur (0...255).

Fonctionne- Transmission de valeur (transmission de valeur de température)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I ]g' Valeur de température Entrée de poste 2 octet 9 001 K,-T,1
20 auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de température
(0 °C...40 °C).

Fonctionne- Transmission de valeur (transmission de valeur de luminosité)
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| ]gr Valeur de luminosité Entrée de poste 2 octet 9 004 K -T,"
20 auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 2 octets pour I'envoi de télégrammes de valeur de luminosité

(O Lux...1 500 Lux).

Fonctionne- Transmission de valeur (poste auxiliaire scéne lumiére)

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 18’ Poste auxiliaire scéne Entrée de poste 1octet 18001 K,-, T,
20 lumiére auxiliaire 1...3 -
Sortie
Description Objet 1 octet pour I'appel ou I'enregistrement de scénarios d'éclairage (1...64).

1: Chaque objet de communication est lisible. Pour la lecture, la balise L doit étre marquée.
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Fonctionne- Fonction de blocage

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
gg’ Blocage Objet de Entrée de poste 1bit 1003 KE,-"*
% commutation X.1 auxiliaire 1...3 -
Entrée
Description Objet 1 bit pour le blocage du premier objet de commutation d'une entrée de

poste auxiliaire (polarité paramétrable).
Uniquement avec la fonction « Commutation » !

Fonctionne- Fonction de blocage

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
2t Blocage Objet de Entrée de poste 1bit 1003 K/E, -
29’ commutation X.2 auxiliaire 1...3 -
Entrée
Description Objet 1 bit pour le blocage du deuxiéme objet de commutation d'une entrée de

poste auxiliaire (polarité paramétrable).
Uniquement avec la fonction « Commutation » !

Fonctionne- Fonction de blocage

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
gg’ Blocage Entrée de poste 1bit 1003 K, E,-1
2 auxiliaire 1...3 -
Entrée
Description Objet 1 bit pour le blocage d'une entrée de poste auxiliaire (polarité paramé-
trable).
Uniquement avec les fonctions « Variation », « Store » et « Transmission de
valeur » !

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.4 Description fonction

4.2.4.1 Bouton-poussoir (BP)

Le capteur rotatif KNX combine les fonctions d'une touche sensorielle avec raccord pour postes
auxiliaires et d'un coupleur de bus en un appareil. Le capteur rotatif KNX fonctionne selon le
principe bien connu d'un variateur a poussoir/rotatif avec codeur incrémental. Le bouton rotatif
se présente comme une fonction bascule (rotation a gauche <-> rotation a droite, par ex. varia-
tion), le bouton-poussoir comme une fonction de touche (par ex. commutation). La fonction du
bouton rotatif peut étre combinée avec la fonction du bouton-poussoir ou étre exploitée indé-
pendamment.

Les différentes fonctions pouvant étre configurées indépendamment pour le bouton-poussoir
dans I'ETS sont décrites ci-aprés.

4.2.4.1.1 Fonction de bouton-poussoir Commutation

Si le bouton-poussoir est réglé sur la fonction « Commutation », I'ETS indique un objet de com-
munication a 1 bit. Il est possible de déterminer, via les paramétres, I'ordre de commande que
cet objet recoit lors de la pression et/ou du relachement (aucune réaction, MARCHE, ARRET,
COM- commutation de la valeur de I'objet). Aucune différence n'est faite entre un actionnement
long et court.
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4.2.4.1.2 Fonction de bouton-poussoir Variation

Lorsque le bouton-poussoir est réglé sur la fonction « Variation », I'ETS indique un objet a 1 bit
et un objet a 4 bits. En général, I'appareil envoie un télégramme de commutation en cas d'ac-
tionnement bref et un télégramme de variation en cas d'actionnement prolongé. Dans le para-
meétrage standard, un télégramme d'arrét de la procédure de variation est envoyé lors du rela-
chement aprés un actionnement prolongé. |l est possible de régler la durée d'actionnement au
niveau des paramétres jusqu'a ce que l'appareil le reconnaisse comme actionnement long.

Commande a une touche et commande a deux touches pour la fonction variation

Dans le réglage standard, la fonction de variation une touche est préréglée dans I'ETS. L'appa-
reil envoie pour chaque actionnement court, alternativement des télégrammes d'activation et de
désactivation (« COM »). En cas d'actionnements longs, les télégrammes « +clair » et

« +foncé » sont envoyés tour a tour. Le parametre « Commande par pression de touche » dé-
termine le principe de variation a une ou deux touches.

[i] Sil'actionneur peut étre piloté depuis plusieurs emplacements, il est nécessaire, pour assu-
rer une commande a une touche sans erreur, que l'actionneur piloté envoie un retour d'in-
formation a I'objet 1 bit du bouton-poussoir. Par ailleurs, les objets 4 bits des emplace-
ments de commande doivent étre reliés les uns aux autres via une adresse de groupe
identique. Sinon, la fonction de commande du bouton-poussoir ne pourrait pas détecter
que l'actionneur est commandé d'un autre emplacement.

Extension de paramétres

Pour la fonction de variation, le bouton-poussoir dispose de paramétres avancés masqués dans
la vue standard pour plus de clarté. Si nécessaire, ces parameétres supplémentaires peuvent
étre activés et affichés.

L'extension de paramétres détermine si le bouton-poussoir peut couvrir en continu la totalité de
la plage de réglage de I'actionneur avec un télégramme de variation (« Variation plus claire de
100 % », « Variation plus sombre de 100 % »), ou si le processus de variation peut étre divisé
en plusieurs petits niveaux (50 %, 25 %, 12,5 %, 6 %, 3 %, 1,5 %).

En cas de variation en continu (100 %), I'appareil envoie un télégramme uniquement pour dé-
marrer une commande prolongée, pour démarrer une procédure de variation, et aprés la fin de
I'actionnement en général un télégramme d'arrét. Pour la variation en petits niveaux il peut
s'avérer judicieux que I'appareil, en cas d'actionnement permanent, renouvelle automatique-
ment le télégramme de variation avec un temps réglable (paramétre « Répétition télé-

gramme »). A la fin de I'actionnement, il est alors possible de s'abstenir du télégramme d'arrét.
Si les parameétres ne sont pas affichés ("Extension paramétres = désactivé") la zone de varia-
tion est a 100 %, le télégramme d'arrét est activé et la répétition du télégramme désactivée.
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4.2.4.1.3 Fonction de bouton-poussoir Store

Si le bouton-poussoir est réglé sur la fonction « Store », 'ETS indique les deux objets a 1 bit

« Fonctionnement courte durée » et « Fonctionnement longue durée ». Le fonctionnement
longue durée (pression longue du bouton) est utilisé pour déplacer la tenture d'un store, d'un
volet roulant ou d'une marquise dans les positions de fin de course, si besoin est. Le fonction-
nement courte durée (pression bréve du bouton) est généralement utilisé pour arréter le fonc-
tionnement longue durée, ce qui permet de régler n'importe quelle position de tenture. En alter-
native, le fonctionnement courte durée peut également étre utilisé pour ajuster l'angle des la-
melles d'un store ou la position de la fente d'un volet roulant. Le concept de commande de la
fonction store définit la précision du cadencement des télégrammes.

Concepts de commande pour fonction store

Pour la commande des entrainements de stores, volets roulants, marquises ou autres entraine-
ments, I'appareil pour le bouton-poussoir prend en charge quatre concepts de commande ou
les télégrammes sont envoyés avec des horaires différents. De cette maniere, il est possible de
commander les concepts d'entrainement les plus variés avec le bouton-poussoir.

Les différents concepts de commande sont décrits plus en détail dans ci-dessous.

Appuyer
F—T1—»4 T2 g >
\ /\
A\
l l Lacher = STEP Pas d'action
STEP MOVE

Figure 4: Concept de commande "court-long-court"

Concept de commande "court - long - court" :
Lors de la sélection du concept de commande « Court — Long — Court », le bouton-poussoir a le
comportement suivant :

- Aumoment méme ou la touche est appuyée, I'appareil envoie un télégramme de courte
durée. Un entrainement en cours est ainsi arrété et le temps T1 ("Temps entre la com-
mande courte et longue") démarre. Si dans le temps T1 la touche est relachée, aucun
autre télégramme n'est envoyé. Cette étape sert a arréter un fonctionnement continu en
cours.

Le réglage du « Temps entre la commande courte et longue » sur le bouton-poussoir doit
étre plus court que le fonctionnement court de I'actionneur pour que le store ne fonctionne
pas par a-coups.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T1, l'appareil envoie
aprés I'écoulement de T1 un télégramme longue durée pour déplacer I'entrainement et le
temps T2 (« Temps de réglage des lamelles ») est démarré.

- Silatouche est relachée pendant la durée de réglage des lamelles, I'appareil envoie un
autre télégramme de temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles
d'un store. Les lamelles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position pendant
leur rotation.

Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire a l'entraine-
ment pour la rotation compléte des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su-
périeur a la durée de fonctionnement compléte de I'entrainement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, I'entrainement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T2, I'appareil n'envoie
aucun télégramme supplémentaire. L'entrainement continue de fonctionner jusqu'a at-
teindre la position finale.
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Figure 5: Concept de commande "Long — Court"

Concept de commande "Long — Court" :
Lors de la sélection du concept de commande « Long — Court », le bouton-poussoir a le com-
portement suivant :

- Aumoment méme ou la touche est appuyée, I'appareil envoie un télégramme de longue
durée. L'entrainement commence ainsi a fonctionner et le temps T1 ("temps de réglage
des lamelles") démarre.

- Silatouche est relachée pendant la durée de réglage des lamelles, I'appareil envoie un
autre télégramme de temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles
d'un store. Les lamelles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position pendant
leur rotation.

Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire a l'entraine-
ment pour la rotation compléte des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su-
périeur a la durée de fonctionnement compléte de I'entrainement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, I'entrainement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T1, l'appareil n'envoie
aucun télégramme supplémentaire. L'entrainement continue de fonctionner jusqu'a at-
teindre la position finale.

Appuyer

!

— T1 : >

\/ \%
Lacher= Pas d'action

STEp  Pasdaction pmovE

Figure 6: Concept de commande « Court - Long »

Concept de commande "Court - Long"
Lors de la sélection du concept de commande « Court — Long », le bouton-poussoir a le com-
portement suivant :

- Aumoment méme ou la touche est appuyée, I'appareil envoie un télégramme de courte
durée. Un entrainement en cours est ainsi arrété et le temps T1 ("Temps entre la com-
mande courte et longue") démarre. Si dans le temps T1 la touche est relachée, aucun
autre télégramme n'est envoyé. Cette étape sert a arréter un fonctionnement continu en
cours.

Le réglage du « Temps entre la commande courte et longue » sur le bouton-poussoir doit
étre plus court que le fonctionnement court de I'actionneur pour que le store ne fonctionne
pas par a-coups.
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- Silatouche reste appuyée plus longtemps que le temps T1, I'appareil envoie un télé-
gramme de temps long pour la marche de I'entrainement aprés écoulement du temps T1.

- Enrelachant la touche, I'appareil n'envoie aucun autre télégramme. L'entrainement conti-
nue de fonctionner jusqu'a atteindre la position finale.

Appuyer

!

{ T : T2 > >
\ /\ /\
% VvV \%
Lacher = l Lacher = Pas d'action
STEP MOVE STEP

Figure 7: Concept de commande "Long — Court ou Court"

Concept de commande "Long — Court ou Court" :
Lors de la sélection du concept de commande « Court — Long ou Court », le bouton-poussoir a
le comportement suivant :

- Aumoment d'appuyer sur la touche, I'appareil démarre le temps T1 (« Temps entre la com-
mande courte et longue ») et attend. Si, avant écoulement de T1, la touche est relachée,
I'appareil envoie un télégramme de temps court. Un entrainement en marche peut ainsi
étre stoppé. Un entrainement a l'arrét tourne les lamelles d'un pas.

- Silatouche reste appuyée aprés écoulement de T1, I'appareil envoie un télégramme de
temps long et démarre le temps T2 (« Temps de réglage des lamelles »).

- Silatouche est relachée pendant la durée T2, I'appareil envoie un autre télégramme de
temps court. Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles d'un store. Les la-
melles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position pendant leur rotation.
Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire a l'entraine-
ment pour la rotation compléte des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su-
périeur a la durée de fonctionnement compléte de I'entrainement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. Dans ce cas, I'entrainement ne fonctionne
que si la touche est maintenue appuyée.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T2, I'appareil n'envoie
aucun télégramme supplémentaire. L'entrainement continue de fonctionner jusqu'a at-
teindre la position finale.

Fonction de store 1 et 2 zones

Avec le bouton-poussoir, la fonction de store une touche est préréglée. Dans ce cas, |'appareil
change la direction du télégramme de temps long (COM) a chaque actionnement long. Plu-
sieurs télégrammes de temps court qui se suivent ont chacun la méme direction. Le paramétre
« Commande par pression de touche » détermine le principe de store une ou deux touches.

Si l'actionneur peut étre piloté de plusieurs endroits, il est nécessaire, pour que la commande a
une touche soit sans erreur, que les objets de temps long des emplacements de commande
soient reliés entre eux. Sinon, le bouton-poussoir ne pourrait pas détecter que I'actionneur est
commandé d'un autre emplacement.
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4.2.4.1.4 Fonction de bouton-poussoir Transmission de valeur

Lorsque le bouton-poussoir est réglé sur la fonction « Transmission de valeur a 1 octet » ou

« Transmission de valeur a 2 octets », I'ETS indique un objet correspondant. Avec une pression
de la touche, la valeur paramétrée ou enregistrée en dernier en interne par un réglage de valeur
(voir ci-dessous) est envoyée au bus.

Plages de valeur

Le parameétre « Mode de fonctionnement » détermine la plage de valeur utilisée par le bouton-
poussoir. Comme transmetteur de valeur 1 octet, I'appareil peut envoyer des nombres entiers
de 0 a 255 ou des valeurs relatives entre 0 et 100 % (par ex. comme transmetteur de variateur).
Comme transmission de valeur 2 octets, I'appareil envoie des nombres entiers entre 0 et

65 535, des valeurs de température entre 0 et 40 °C ou des valeurs de luminosité entre 0 et

1 500 Lux. Il est également possible de paramétrer, en accord avec ces plages de valeurs, la
valeur pouvant étre envoyée au bus a chaque actionnement.

Réglage par pression de touche longue

Dans la mesure ou I'ajustage de la valeur est autorisé au niveau de I'ETS, le bouton-poussoir
doit étre maintenu appuyé pendant plus de cinq secondes pour régler la valeur actuelle de la
transmission de valeur. La fonction de réglage de la valeur dure jusqu'a ce que la touche soit
relaché. En cas de changement de la valeur, I'appareil différencie les options suivantes...

- Le parametre "valeur de démarrage en cas de réglage de valeur" détermine la valeur sur
laquelle se base le réglage. Il peut commencer a partir de la valeur paramétrée par I'ETS,
la derniére valeur finale du dernier réglage ou la valeur actuelle de I'objet de communica-
tion, la derniére option n'étant pas disponible en cas de transmission de valeur de tempéra-
ture et de luminosite.

- Le paramétre "direction du réglage de valeur" détermine si, en cas de réglage de valeur,
les valeur doivent étre toujours augmentées ("haut"), toujours diminuées ("bas") ou aug-
mentées et diminuées en alternance ("commutation").

- Avec les transmetteurs de valeur 0 ... 255, 0 ... 100 % et 0 ... 65535, il est possible d'en-
trer I'incrément permettant de modifier la valeur actuelle pendant le réglage de valeur. Pour
les transmissions de valeur de température et de luminosité, les incréments (1 °C et 50
Lux) sont déterminés de maniére fixe.

- Avec le parametre "Intervalle de temps entre deux télégrammes", il est possible de définir,
en liaison avec l'incrément, la rapidité a laquelle seront parcourues les différentes plages
de valeur. Le temps détermine la durée entre deux transmissions de valeur.

- Si, lors d'un ajustage de valeur, I'appareil reconnait qu'il devrait, lors du prochain télé-
gramme et avec l'incrément réglé, dépasser les limites de la plage de valeur, il adapte I'in-
crément de maniére unique afin d'envoyer la valeur limite concernée avec le dernier télé-
gramme. En fonction du réglage du paramétre « Ajustage de valeur avec dépasse-
ment ? », I'appareil interrompt I'ajustage a cet endroit ou il introduit une pause de deux pas
puis continue I'ajustage en commencgant avec l'autre valeur limite.

Mode de fonctionne- |Valeur limite infé- |Valeur limite supé-
ment rieure rieure
Transmission de valeur 1 |0...255 0 255
octets
Transmission de valeur 1 |0...100 % 0 % (valeur = 0) 100 % (valeur = 255)
octets
Transmission de valeur 2 |0...65535 0 65535
octets
Transmission de valeur 2 |Valeur de température |0 °C 40 °C
octets
Transmission de valeur 2 |Valeur de luminosité |0 Lux 1 500 Lux
octets
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Limites des plages de valeur des différents transmetteurs de valeurs

[i] En cas de réglage de valeur, les valeurs nouvellement réglées ne sont enregistrées dans le
RAM de l'appareil que de maniére passagére. Les valeurs enregistrées sont remplacées
par les valeurs préréglées et programmées par I'ETS, lors d'une réinitialisation (panne ten-
sion bus ou processus de programmation ETS).

[i] Pour le transmetteur de valeur & 1 octet avec le mode de fonctionnement « Transmetteur
de valeur 0 a 100 % », l'incrément du changement de valeur est également indiqué en %.
En utilisant la valeur de démarrage de I'objet de communication, il se peut dans ce cas que
la valeur regue en dernier par cet objet doive étre arrondie et adaptée avant qu'une nou-
velle valeur soit calculée et envoyée a 'aide de I'incrément. Dans ce cas, de légéres in-
exactitudes peuvent survenir lors du nouveau calcul en raison de la méthode de calcul.

Exemples de réglages de valeur

- Transmission de valeur 1 octet (toutes les autres transmissions de valeur sont conformé-
ment identiques)

- Mode de fonctionnement = transmission de valeur 0...255

- Valeur projetée au niveau de I'ETS (0...255) = 227

- Incrément(1a10)=5

- Démarrage en cas de réglage de valeur = comme valeur paramétrée

- Direction du réglage de valeur = commutation (en alternance)

- Intervalle de temps entre deux télégrammes = 0,5 s

Exemple 1 : réglage de valeur avec dépassement ? = non

Temps entre deux télégrammes

/
|
5 = =
Touche ° lf—s'l - > . - /> | - s . 2:Heure
Touche (Valeur) 22|7 22|7 2312 23|7 24|2 24|7 25|2 25|5 25|5 252 24|7 > Heure

Figure 8: Exemple de réglage de valeur sans dépassement de la plage de valeur

Exemple 2 : réglage de valeur avec dépassement ? = oui

Temps entre deux télégrammes

/
Touche <I> L<_5§l l‘ =S . / I

7 » Heure

Touche (Valeur) 2l7 22|7 2l2 2L7 2|42 247 25|)2 255 (|) L 1|0 > Heure

>

Pause de 2 pas

Figure 9: Exemple de réglage de valeur avec dépassement de la plage de valeur
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4.2.4.1.5 Fonction de bouton-poussoir Auxiliaire de scénarios

L'ETS indique le paramétre « Mode de fonctionnement » si la fonction du bouton-poussoir est
réglée sur « Auxiliaire de scénarios ». On distingue alors les réglages suivants...

-« auxiliaire de scéne sans fonction d'enregistrement »
- "auxiliaire de scéne avec fonction d'enregistrement"

Dans la fonction en tant qu'auxiliaire de scéne, I'appareil envoie en cas de pression de la touche
par un objet de communication séparé un numéro de scene préréglé (1...64) vers le bus. Ceci
permet de sélectionner ou - en cas d'utilisation de la fonction enregistrement - également d'en-
registrer des scenes enregistrées dans d'autres appareils.

Avec le réglage « Auxiliaire de scénario sans fonction d'enregistrement », une pression de
touche génére une simple sélection de scénario. Une pression de touche longue ne produit au-
cun effet supplémentaire.

Avec le réglage « Auxiliaire de scénario avec fonction d'enregistrement », I'appareil vérifie la du-
rée de la commande. Un actionnement de touche dont la durée est inférieure a une seconde
entraine, comme décrit ci-dessus, une sélection simple de scénario. Si la durée d'actionnement
de la touche est supérieure a cing secondes, I'appareil génére une commande d'enregistre-
ment, avec l'envoi d'un télégramme d'enregistrement au bus. Un actionnement entre une et cinq
secondes est rejeté comme non valable.

Le paramétre « Numéro de scénario » permet de déterminer lequel des 64 scénarios externes
maximum doit étre commandé par une pression de touche.
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4.2.4.1.6 Fonction de bouton-poussoir Commande a 2 canaux

Dans certaines situations il est souhaité de pouvoir exécuter deux fonctions différentes avec
une seule pression de touche et d'envoyer des télégrammes de types différents, c'est-a-dire de
commander deux canaux. Ceci est possible grace a la fonction "commande 2 canaux".

Pour les deux canaux il est possible de déterminer avec les paramétres "fonction canal 1" et
"fonction canal 2" les types d'objets de communication pouvant étre utilisés. Sélection pos-
sible...

- Commutation (1 bit)

- Transmission de valeur O ... 255 (1 octet)

- Transmission de valeur 0 ... 100 % (1 octet)

- Transmission de valeur de température (2 octets)

En fonction du type d'objet réglé, il est possible de sélectionner la valeur de I'objet que I'appareil
doit envoyer avec un actionnement des touches. « Commutation (1 bit) » permet de sélection-
ner si un télégramme MARCHE ou ARRET doit étre envoyé avec pression de la touche. En al-
ternative, la valeur d'objet peut aussi étre commutée (COM) ou envoyée. Le paramétrage
"transmission de valeur 0 ... 255 (1 octet)" ou "transmission de valeur 0 ... 100 % (1 octet)" per-
met d'entrer la valeur de l'objet librement dans la plage comprise entre 0 et 255 ou entre 0 % et
100 %. En tant que "transmission de valeur de température (2 octets)", une valeur de tempéra-
ture peut étre sélectionnée dans la plage comprise entre 0°C et 40°C.

Un réglage de la valeur de l'objet avec une pression de touche longue n'est pas possible ici, le
calcul de la durée d'actionnement étant utilisée pour les concepts de commande réglables.

Contrairement aux autres fonctions du bouton-poussoir, I'avertisseur de I'appareil peut exécuter
la fonction « Acquittement du télégramme ». Dans ce cas, un signal acoustique retentit pendant
env. 250 ms a chaque télégramme envoyé (voir page 94-95).

Concept de commande canal 1 ou canal 2
Avec ce concept de commande, exactement un télégramme est envoyé a chaque actionne-
ment.

- Avec un actionnement court, I'appareil envoie le télégramme pour le canal 1.
- Avec un actionnement long, I'appareil envoie le télégramme pour le canal 2.

o ET L =TT . |

Touche » Heure
Télégramme canal 1 | » Heure
Télégramme canal 2 » Heure

T1 = Temps entre le canal 1 et le canal 2

Figure 10: Exemple de concept de commande "canal 1 ou canal 2"

La durée pour la distinction entre un actionnement court et long est déterminée par le para-
meétre "durée entre canal 1 et canal 2". Si la touche est actionnée pendant une durée plus
courte que la durée paramétrée, le télégramme n'est envoyé que vers le canal 1. Si la durée
entre canal 1 et canal 2 est dépassée par la durée d'actionnement, le télégramme n'est envoyé
que vers le canal 2. Ce concept ne prévoit donc que I'envoi vers un canal. Pour signaler qu'un
télégramme a été envoyé, l'avertisseur de I'appareil émet un son pendant env. 250 ms en cas
de réglage « Acquittement de télégramme ».
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Concept de commande canal 1 et canal 2
Ce concept de commande permet d'envoyer un ou deux télégrammes a chaque actionnement.

- Avec un actionnement court, I'appareil envoie le télégramme pour le canal 1.
- Avec un actionnement long, I'appareil envoie d'abord le télégramme au canal 1 puis au ca-

nal 2.
|
<T1 =T1
Touche 0 L 'I L = | » Heure
Télégramme canal 1 | ‘ » Heure
Télégramme canal 2 ’ » Heure

T1 = Temps entre le canal 1 et le canal 2

Figure 11: Exemple pour le concept de commande « Canal 1 et canal 2 »

La durée pour la distinction entre un actionnement court et long est déterminée par le para-
métre "durée entre canal 1 et canal 2". Avec ce concept, le télégramme est immédiatement en-
voyé vers le canal 1 en appuyant sur la touche. Si la touche restes appuyée pendant la durée
paramétrée, le télégramme est également envoyé au deuxiéme canal. Si la touche est relachée
avant écoulement de cette durée, aucun autre télégramme n'est envoyé. Avec ce concept de
commande il existe également la possibilité de faire signaler I'envoi d'un télégramme par l'aver-
tisseur (réglage « Acquittement de télégramme »).
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4.2.4.2 Bouton rotatif (BR)

4.2.4.2.1 Fonction du bouton rotatif Commutation

La fonction du bouton rotatif « Commutation » permet I'envoi de télégrammes de commutation

1 bit au bus, par exemple pour la commande d'un éclairage. En fonction du mouvement du bou-
ton rotatif (sens horaire ou anti-horaire), il est possible d'envoyer différents ordres de com-
mande (MARCHE, ARRET, COM) au bus via un objet de communication (figure 12). En alterna-
tive, des objets séparés peuvent étre affectés aux deux sens de rotation, ce qui permet de com-
mander deux canaux d'actionneurs différents avec un seul et unique élément de commande (fi-
gure 13).

4 )

o @

l !

Figure 12: Exemple de fonction du bouton rotatif « Commutation » (ici : commuter la lumiére)
Un objet pour les deux sens de rotation

® @ ¢ @

IR

Figure 13: Exemple de fonction du bouton rotatif « Commutation » (ici : commuter la lumiére)
Des objets séparés pour les sens de rotation

Lors de la commande du bouton rotatif, un télégramme de commutation avec l'ordre est envoyé
dés le premier cran (angle de rotation minimal), selon le paramétrage ETS, en fonction du sens
de rotation (figure 14).
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>0

Figure 14: Exemple de concept de commande du bouton rotatif « Commutation »
(ici : rotation dans le sens horaire = MARCHE / rotation dans le sens anti-horaire = ARRET)

Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. activation puis
désactivation) grace au temps d'arrét du bouton rotatif aprés I'achévement d'une commande. Le
« temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré dans I'ETS et ne doit pas étre trop
court afin d'éviter des procédures de commutation inopinées, notamment lors de commandes
rapides. Si l'appareil détecte immédiatement d'autres procédures de commande aprés une rota-
tion (durée pas encore écoulée), il ignore le mouvement continu du bouton rotatif. La durée de
détection d'arrét est redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.

i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation n'ont au-

cune importance avec la fonction « Commutation ». Lors d'une nouvelle procédure de com-
mande, un télégramme est envoyé au bus dés le premier cran (angle de rotation minimal).
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4.2.4.2.2 Fonction du bouton rotatif Variation

Avec |'utilisation de la fonction du bouton rotatif « Variation », la variation, et aussi la commuta-
tion en option, sont possibles pour la commande des actionneurs de variation des installations
d'éclairage. De méme, les variateurs de vitesse KNX peuvent étre actionnés : les moteurs
peuvent ainsi étre activés et désactivés, et la vitesse de rotation peut étre modifiée. Le sens de
déplacement du bouton rotatif (sens horaire ou antihoraire) est donné par |'ordre de commuta-
tion et de variation (+clair MARCHE / +sombre ARRET).

- 2 @ '\

| ot ;i

10% 0% 0%
|
”‘fu ”‘*u —>

*

Figure 15: Exemple de fonction du bouton rotatif Variation
(ici : variation dans la plage de luminosité)

La fonction du bouton rotatif « Variation » distingue quatre concepts de commande différents...

Variation sans télégramme Arrét

Lors du mouvement du bouton rotatif, ce concept de commande émet uniquement des
ordres de variation relatifs avec un incrément de variation de 100 %. Les télégrammes d'ar-
rét interrompent une procédure de variation a la fin de la procédure de commande. Il est
ainsi possible, par ex., de régler n'importe quelle valeur de luminosité d'un éclairage.

Dans cette configuration, les télégrammes de commutation ne sont pas transmis a I'action-
neur via le bouton rotatif. Pour cette raison, il est conseillé de combiner le concept de com-
mande du bouton rotatif « Variation sans télégramme ARRET » et la fonction du bouton-
poussoir « Commutation », permettant ainsi la variation (mouvement du bouton rotatif) et la
commutation (commande de bouton-poussoir) d'un actionneur de variation.

Variation avec télégramme Arrét

Ce concept de commande fonctionne dans la procédure de variation comme le concept

« Variation sans télégramme ARRET », la différence résidant dans le fait que l'appareil
peut également désactiver I'actionneur commandé avec une commande du bouton rotatif.
Etant donné que ce concept de commande réalise une commutation et une variation, il
peut étre utilisé de fagon autonome, sans éléments de commande supplémentaires. Dans
ce cas, le bouton-poussoir peut ensuite étre configuré pour une autre fonction de com-
mande.

Variation Confort sans télégramme Arrét

Ce concept de commande supporte la commande en fonction de la vitesse et de I'angle de
rotation du bouton rotatif de variation. Ainsi, en fonction de la vitesse de rotation, la varia-
tion relative avec petits et grands incréments est possible, ce qui permet par exemple un
réglage de précision et en continu de la luminosité d'un éclairage.

Dans ce concept, les telegrammes de commutation ne sont pas transmis a I'actionneur via
le bouton rotatif. Pour cette raison, il est conseillé de combiner le concept de commande du
bouton rotatif « Variation Confort sans télégramme ARRET » et la fonction du bouton-pous-
soir « Commutation », permettant ainsi la variation (mouvement du bouton rotatif) et la
commutation (commande de bouton-poussoir) d'un actionneur de variation.
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- Variation Confort avec télégramme Arrét
Ce concept de commande fonctionne dans la procédure de variation comme le concept
« Variation Confort sans télégramme ARRET », la différence résidant dans le fait que I'ap-
pareil peut également désactiver I'actionneur commandé avec une commande du bouton
rotatif. Etant donné que ce concept de commande réalise une commutation et une varia-
tion, il peut étre utilisé de fagon autonome, sans éléments de commande supplémentaires.
Dans ce cas, le bouton-poussoir peut ensuite étre configuré pour une autre fonction de
commande.

Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. variation plus
claire, puis variation plus sombre ou STOP / commande plus rapide ou plus lente avec les
concepts de commande « Variation Confort... )grace au temps d'arrét du bouton rotatif aprés
I'achévement d'une commande. Le « temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré
dans I'ETS et ne doit pas étre trop court afin d'éviter des procédures de commutation inopinées,
notamment lors de procédures de commande rapides. Si I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande apres une rotation (durée pas encore écoulée), il évalue le
mouvement continu du bouton rotatif et exécute, le cas échéant, d'autres réactions, comme dé-
crit. La durée de détection d'arrét est redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.

Variation sans télégramme Arrét

Lors de la commande du bouton rotatif, un télégramme de variation 4 bits (variation relative) est
envoyeé avec un incrément de variation de 100 % dés le premier cran (angle de rotation mini-
mal), avec ce concept de commande. L'utilisation de I'incrément de variation maximal permet
d'utiliser toute la plage de luminosité. Le sens de rotation prédéfinit I'ordre de variation (+clair /
+foncé). Dés que le bouton rotatif n'est plus utilis€, I'appareil envoie un télégramme d'arrét a
I'actionneur de variation aprés écoulement du « temps d'arrét aprés chaque mouvement » para-
métrable dans I'ETS : la procédure de variation est ainsi arrétée.

Ce concept de commande émet uniquement des ordres de variation relatifs. Seul un objet de
communication 4 bits est ensuite disponible. Dans cette configuration, les télégrammes de com-
mutation ne sont pas transmis a l'actionneur via le bouton rotatif.

i) Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
envoie immédiatement un télégramme d'arrét au bus. L'appareil évalue cette procédure de
commande comme une erreur de manipulation et n'envoie par conséquent plus d'autre té-
légramme a la fin de la rotation.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation ne sont
pas évalués par I'appareil avec le concept de commande « Variation sans télégramme AR-
RET ».
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“Variation clair” “Stop” “Variation sombre” “Stop”
A
\ (4

‘ ‘ //

“Variation clair” - “Stop” —

Figure 16: Exemple de concept de commande du bouton rotatif « Store » dans le concept de
commande « Variation sans télégramme ARRET ».
En haut : télégramme d'arrét une fois les procédures de commande terminées
En bas : télégramme d'arrét par modification du sens de rotation (erreur de manipulation)

Variation avec téléegramme Arrét

Ce concept de commande fonctionne dans la procédure de variation comme le concept « Varia-
tion sans télégramme ARRET », la différence résidant dans le fait que I'appareil peut également
désactiver I'actionneur commandé avec une commande du bouton rotatif. Pour ce faire, le bou-
ton rotatif évalue un retour d'informations de valeur de luminosité de I'actionneur de variation. Si
I'actionneur de variation signale en retour la luminosité de base (valeur de luminosité = 1, 2 ou
3), c'est la luminosité la plus faible possible qui est réglée. Lors de la procédure de commande
suivante avec l'ordre « +sombre- ARRET », le bouton rotatif envoie immédiatement un télé-
gramme de désactivation a I'actionneur. Ceci se répéte pour chaque ordre de variation suivant
« +sombre- ARRET », si le retour d'informations de I'actionneur de variation ne change pas. Si
une variation est effectuée dans le sens opposé (« +clair - MARCHE »), le bouton rotatif envoie
un télégramme de variation au bus, afin d'allumer l'actionneur de variation.

Dans ce concept de commande, le bouton rotatif posséde deux objets de communication sup-
plémentaires : I'objet 1 octet « Retour d'informations Valeur de luminosité » du bouton rotatif
doit étre relié au retour d'informations de luminosité 1 octet de I'actionneur de variation com-
mandé. L'actionneur doit envoyer activement la valeur de luminosité en cas de modification.
Seul un actionneur peut étre relié a I'objet de luminosité du bouton rotatif. Lors d'une commande
(« +sombre- ARRET »), le bouton rotatif envoie un télégramme ARRET a l'actionneur de varia-
tion, si la derniére valeur de luminosité signalée est « 0 » (ARRET aprés ARRET = pas de mo-
dification). L'objet 1 bit « Commutation » doit étre relié a I'objet de commutation de I'actionneur.
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[i] Une extinction par le bouton rotatif est impossible si I'actionneur de variation commandé ne
signale jamais la luminosité de base. C'est le cas lorsque les actionneurs de variation fonc-
tionnent avec une luminosité minimale supérieure a 0 %. Dans ces cas, la plage de lumino-
sité variable est généralement limitée au niveau de la limite inférieure aux valeurs supé-
rieures a la luminosité de base (par ex. luminosité minimale réglable = 10 %). Le concept
de commande « Variation avec télégramme ARRET » ne peut étre utilisé si I'actionneur de
variation commandé fonctionne avec une luminosité minimale supérieure a 0 % !

il En principe, le bouton rotatif n'envoie pas de téléegramme MARCHE via I'objet de commuta-
tion. Ceci n'est pas nécessaire puisque les actionneurs de variation sont activés automati-
quement dés gu'ils regoivent un télégramme de varlanon « Variation + claire » a I'état
« DESACTIVE ». Avec certains actionneurs, il peut s'avérer nécessaire d'activer 'allumage
automatique dans le paramétrage en cas de variation plus claire.

1i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
envoie immédiatement un télégramme d'arrét au bus. L'appareil évalue cette procédure de
commande comme une erreur de manipulation et n'envoie par conséquent plus d'autre té-
légramme a la fin de la rotation.

[i] Apres une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus ou procédure de pro-
grammation ETS), la valeur de I'objet de retour d'informations de luminosité est d'abord ré-
glée sur « 0 ». Un retour d'informations « > 3 » doit d'abord étre regu pour permettre une
variation plus sombre.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation ne sont
pas évalués par l'appareil avec le concept de commande « Variation avec téelégramme AR-

RET ».
-
|
l A\
l |~ |
! > 10 | > 1)
“Variation sombre” “Stop” “ARRET” .
L . R
I Ll
Actionneur “3” “

Valeur de luminosité

Figure 17: Exemple de concept de commande du bouton rotatif « Store » dans le concept de
commande « Variation avec télégramme ARRET ».

[i] Le comportement de I'appareil avec une variation plus claire est identique a celui du
concept de commande « Variation sans télégramme ARRET » (figure 16). De ce fait,
I'image du concept de commande « Variation avec télégramme ARRET » montre unique-
ment la variation plus sombre et la désactivation.
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Variation Confort sans télégramme Arrét

Ce concept de commande autorise la commande en fonction de la vitesse et de I'angle de rota-
tion du bouton rotatif afin d'envoyer des ordres de variation. Ainsi, en fonction de la vitesse de
rotation, la variation relative avec petits et grands incréments est possible, ce qui permet par
exemple un réglage de précision et en continu de la luminosité d'un éclairage, tout en confort en
cas de rotations rapides et lors de modifications importantes. Lors d'une rotation rapide, la gran-
deur de l'incrément de variation est également prédéfinie par I'angle de rotation. Le sens de ro-
tation prédéfinit I'ordre de variation (+clair / +foncé), comme pour les autres concepts de com-
mande de variation.

En cas de commande lente (par cran), le bouton rotatif envoie des ordres de variation a I'action-
neur dans un petit incrément. Cet incrément est configuré dans I'ETS (1,5 %, 3 %, 6 %). L'ac-
tionneur de variation commandé recoit I'ordre de variation relatif et commande par exemple la
luminosité de I'éclairage raccordé a chaque nouveau télégramme, c'est-a-dire a chaque dépla-
cement d'un cran du bouton rotatif, un peu plus clair ou un peu plus sombre.

A l'inverse, une commande rapide entraine une modification importante de la luminosité
puisque le bouton rotatif envoie des incréments de variation plus grands a I'actionneur. L'angle
de rotation du bouton rotatif pendant la période d'actionnement détermine la grandeur de l'incré-
ment. Le tableau suivant montre les incréments de variation en fonction de I'angle de rotation
lors d'une commande rapide du bouton rotatif...

Angle de rotation (torsion dans le segment de cercle) Incrément de variation relatif
45° (1/8 tour) 12,5 %

90° (1/4 tour) 25 %

180° (1/2 tour) 50 %

360° (1/1 tour) 100 %

Incréments de variation en fonction de I'angle de rotation lors d'une commande rapide du bou-
ton rotatif

L'angle de rotation est interprété sur les arcs de cercle. Quel que ce soit le point de démarrage
de la commande du bouton rotatif, des télégrammes de variation relatifs sont envoyés au bus
en cas de commande continue, par incréments, indépendamment des segments de cercle (fi-
gure 18).

Pour pouvoir arréter une procédure de variation, un télégramme d'arrét est toujours envoyé au
bus au début de chaque commande. Si I'actionneur de variation exécute une procédure de va-
riation au début d'une commande, cette procédure est immédiatement interrompue par le télé-
gramme d'arrét. Ensuite, I'actionneur exécute le nouvel ordre de variation (relatif) du bouton ro-
tatif. Si I'actionneur n'exécute pas de procédure de variation, le télégramme d'arrét n'entraine
aucune réaction particuliére. L'actionneur de variation passe ensuite dans une nouvelle procé-
dure de variation par le télégramme de variation, selon la prescription de variation relative.

[i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, plus aucun télé-
gramme n'est envoyé jusqu'a l'arrét du bouton rotatif. L'appareil évalue cette procédure de
commande comme une erreur de manipulation.
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“Stopp” + “6%” 100%
Figure 18: Angle de rotation et incréments de variation dans des segments de cercle en cas de
commande rapide du bouton rotatif
(ici avec l'incrément de variation ETS 6 %)

T Paramétre « Temps pour l'arrét aprés chaque déplacement »
<T Commande lente : incrément de variation selon paramétre ETS
>T Commande rapide : incrément de variation en fonction de I'angle de rotation

Le bouton rotatif distingue les commandes rapides et lentes en comptant le nombre de crans
dans une période (T). La période est définie directement par le paramétre « Temps pour l'arrét
aprés chaque déplacement » et est redémarrée aprés chaque nouveau déplacement. Si l'appa-
reil compte trois crans dans une période, il évalue la commande comme étant rapide, et bas-
cule de l'incrément de variation fixe conforme au paramétre ETS, vers l'incrément de variation
en fonction de I'angle de rotation. Dans le cas contraire, il s'agit d'une commande lente, qui est
redémarrée et exécutée a chaque nouveau cran.

Le concept de commande « Variation confort sans télégramme ARRET » émet uniquement des
ordres de variation relatifs. Seul un objet de communication 4 bits est ensuite disponible. Dans
cette configuration, les télégrammes de commutation ne sont pas transmis a I'actionneur via le
bouton rotatif.

Variation Confort avec télégramme Arrét

Ce concept de commande fonctionne dans la procédure de variation comme le concept « Varia-
tion Confort sans télégramme ARRET », la différence résidant dans le fait que I'appareil peut
également désactiver l'actionneur commandé avec une commande du bouton rotatif. Pour ce
faire, le bouton rotatif évalue un retour d'informations de valeur de luminosité de I'actionneur de
variation. Le comportement en cas d'extinction est identique a celui du concept de commande
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« Variation avec télégramme ARRET ».
Il convient ici de se référer aux descriptions des deux concepts de commande mentionnés.
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4.2.4.2.3 Fonction du bouton rotatif Store

Avec la fonction du bouton rotatif « Store », il est possible de commander les stores (lamelles y
compris) et les volets roulants par le biais de télégrammes de courte durée et de longue durée,
via des actionneurs adaptés. De méme, il est également possible de commande d'autres om-
brages, comme par ex. les velux, les lamelles verticales et les marquises. Le sens de déplace-
ment du bouton rotatif (dans le sens horaire ou antihoraire) définit I'ordre du sens de déplace-
ment (monter / ouvrir les lamelles, descendre / fermer les lamelles).

|\v v/| |\/ g /|

VM)

| A

Figure 19: Exemple pour la fonction du bouton rotatif « Store »
(ici : commande d'un store avec lamelles)

Le bouton rotatif supporte le concept de commande « Move - Step » dans cette fonction. Ici,
lors d'une commande, I'angle de rotation du bouton rotatif (nombre de crans lors d'une rotation)
est évalué afin de différencier une commande de déplacement de la tenture (MOVE : MONTEE,
DESCENTE) ou un ajustage des lamelles (MOVE -> STEP).

- Juste aprés le premier cran (angle de rotation minimal), I'appareil envoie un télégramme de
longue durée (MOVE) au bus. L'entrainement commence ainsi a fonctionner.

Si I'entrainement exécute dans ce cas un déplacement dans la direction prédéfinie, aucune
réaction ne se produit. L'entrainement continue de fonctionner. Dans le cas d'un ordre de
déplacement dans la direction opposée, I'entrainement commute aprés une courte pause
et déplace la tenture dans la derniére direction prédéfinie.

- Sile bouton rotatif reste immobile suite a une commande dans l'angle de rotation défini
dans I'ETS pour un ajustage des lamelles, I'appareil envoie immédiatement un télégramme
de courte durée (STEP). Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles d'un store.
Les lamelles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position pendant leur rota-
tion.

Le parameétre « Angle de rotation maximal pour I'ajustage des lamelles » doit étre réglé sur
la vitesse de commande prévue du bouton rotatif et sur le temps de déplacement des la-
melles. En principe, il convient de sélectionner de petits angles, si la commande doit se
faire lentement ou si le temps de déplacement des lamelles est court. A l'inverse, le para-
métrage de grands angles a lieu lorsque la vitesse de commande est plus rapide ou que le
temps de déplacement des lamelles est long.

- Sila commande du bouton rotatif dure longtemps et que I'angle de rotation maximal pour
I'ajustage des lamelles est dépassé, I'appareil n'envoie pas de télégramme STEP. L'entrai-
nement continue alors de fonctionner jusqu'a atteindre la position finale.

Réf. 4730-A Page 60 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

i/ Un déplacement en fin de course peut étre arrété par un télégramme STEP (STOP). Pour
ce faire, le bouton rotatif peut, lors d'une nouvelle commande, de préférence étre tourné
dans le sens de déplacement correspondant et étre relaché dans I'angle de rotation pour
I'ajustage des lamelles. En régle générale, un ajustage d'1 ou 2 crans est univoque et suffi-
sant pour I'utilisateur. Dans ce cas, l'appareil envoie immédiatement un téléegramme MOVE
aprés la commande. En cas d'arrét du bouton rotatif dans I'angle de rotation pour I'ajustage
des lamelles, un télégramme STEP est immédiatement envoyé et I'entrainement est arrété.

[i] Sila fonction du bouton rotatif « Store » commande les entrainements pour les volets rou-
lants, les stores, les marquises ou les fenétres - et donc, que la commande des lamelles
est superflue -, I'angle de rotation pour l'ajustage des lamelles doit étre réglé sur lI'angle le
plus petit (45°).

MOVE STEP -

Figure 20: Exemple de concept de commande du bouton rotatif « Store »

[i] Les deux images indiquent des exemples d'application, avec le paramétre « Angle de rota-
tion maximal pour I'ajustage des lamelles » réglé sur « 90° (1/4 tour, 7 crans) ».

Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. descente puis
montée ou STOP) grace au temps d'arrét du bouton rotatif aprés I'achévement d'une com-
mande. Le « temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré dans I'ETS et ne doit pas
étre trop court afin d'éviter des procédures de commutation inopinées, notamment lors de pro-
cédures de commande rapides. Si l'appareil détecte immédiatement d'autres procédures de
commande aprés une rotation (durée pas encore écoulée), il évalue le mouvement continu du
bouton rotatif et exécute, le cas échéant, d'autres réactions, comme décrit. La durée de détec-
tion d'arrét est redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.

[i] La vitesse de rotation n'est pas évaluée par l'appareil avec la fonction « Store ». Lors d'une
nouvelle procédure de commande, un télégramme (MOVE) est envoyé au bus dés le pre-
mier cran (angle de rotation minimal).
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4.2.4.2.4 Fonction du bouton rotatif Transmission de valeur 1 octets

La fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 1 octet » permet d'envoyer au bus des
télégrammes conformément aux types de données KNX 5.010 (non formatées / 0...255) et
5.001 (Scaling / 0...100 %). Grace a la commande d'autres appareils KNX, l'utilisateur peut par
exemple, prédéfinir des valeurs limites ou des états du compteur. En raison du format de don-
nées identique, il est également possible de commande trés simplement des actionneurs de va-
riation (via une valeur de luminosité prédéfinie) ou des actionneurs de stores ou de volets rou-
lants (via une position prédéfinie). Il est ainsi possible, par exemple, de planifier des valeurs de
luminosité ou de position statiques et de les appeler par commande de bouton rotatif.

Selon le sens de rotation du bouton rotatif (sens horaire ou anti-horaire), il est possible d'en-
voyer différentes valeurs via un objet de communication commun (figure 21). Les valeurs sont
paramétrées dans I'ETS. En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté. Dans ce cas,
seule une valeur peut étre configurée dans I'ETS pour les deux sens de rotation, cette valeur
peut étre ajustée en cours de fonctionnement de I'appareil par un déplacement dans le sens ho-
raire ou antihoraire (figure 22).

4 ) | |

6. .@
0%

50% 1
,10%" ,00%" an @

l !

Figure 21: Exemple de fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 1 octet »
(ici : commande de I'éclairage / 2 valeurs discrétes sans ajustage de valeur)
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Figure 22: Exemple de fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 1 octet »
(ici : commande de I'éclairage / 1 valeur avec ajustage de valeur)

La fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 1 octet » distingue trois modes de fonc-
tionnement différents...

- Transmission de valeur 0...255
Dans ce mode de fonctionnement, le bouton rotatif envoie des valeurs non formatées dans
la plage « 0...255 » selon le type de données KNX 5.010. Ces valeurs sont généralement
utilisées pour prédéfinir les états du compteur ou les valeurs limites.

En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

- Transmission de valeur 0...100%

Dans ce mode de fonctionnement, le bouton rotatif envoie des valeurs formatées dans la
plage « 0...100 % » selon le type de données KNX 5.001. Un formatage de valeur en pour-
centage est généralement utilisé pour prédéfinir la valeur de luminosité ou la position.

En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

- Transmission de valeur Confort 0...255
Ce mode de fonctionnement supporte la commande en fonction de la vitesse et de I'angle
de rotation du bouton rotatif pour I'envoi de valeurs. Ainsi, en fonction de la vitesse de rota-
tion, un ajustage de valeur avec petits et grands incréments est possible, ce qui permet par
exemple un réglage de précision et en continu de la luminosité d'un éclairage. Dans ce
mode de fonctionnement, la valeur envoyée est généralement non formatée dans la plage
de valeurs « 0...255 » conformément au type de données KNX 5.010.

[i] Les modes de fonctionnement « Transmission de valeur 0...255 » et « Transmission de va-
leur 0...100 % » se distinguent uniquement par le formatage de la valeur. Les concepts de
commande pour l'envoi des valeurs ou l'ajustage de valeur sont identiques avec ces
modes de fonctionnement.

Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. envoyer valeur 1
puis valeur 2 / commande rapide ou lente avec le concept de commande « Transmission de va-
leur confort 0...255 ») grace au temps d'arrét du bouton rotatif aprés I'achévement d'une com-
mande. Le « temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré dans I'ETS et ne doit pas
étre trop court afin d'éviter des procédures de commutation inopinées, notamment lors de pro-
cédures de commande rapides. Si l'appareil détecte immédiatement d'autres procédures de
commande aprés une rotation (durée pas encore écoulée), il évalue le mouvement continu du
bouton rotatif et exécute, le cas échéant, d'autres réactions, comme décrit. La durée de détec-
tion d'arrét est redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.
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Transmission de valeur 0...255 et transmission de valeur 0...100%

Avec ces modes de fonctionnement, on distingue deux situations : soit la demande de valeur
est suffisante, soit un ajustage de valeur est possible en plus.

Fonction Ajustage de valeur bloquée :

Lors de la commande du bouton rotatif, un télégramme de valeur 1 octet est envoyé ici dés le
premier cran (angle de rotation minimal), conformément au paramétrage ETS. Pour les rota-
tions du bouton rotatif dans le sens horaire ou antihoraire, différentes valeurs peuvent étre pré-
définies (figure 23). Les valeurs sont toujours envoyées au bus par le méme objet de communi-
cation.

i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation n'ont au-
cune importance avec ce mode de fonctionnement. Lors d'une nouvelle procédure de com-
mande, un télégramme est envoyé au bus dés le premier cran (angle de rotation minimal).

—a

l i
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Figure 23: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...100 % » sans
ajustage de valeur (« Transmission de valeur 0...255 » par analogie identique)

Fonction Ajustage de valeur autorisée :

Si I'ajustage de valeur dans I'ETS est autorisé, le bouton rotatif doit &tre tourné selon un nombre
de crans défini, de fagon a exécuter un ajustage de valeur. Le paramétre « Angle de rotation
pour ajustage de valeur » définit le nombre de crans nécessaires pour I'ajustage de la valeur.
Lors d'une commande du bouton rotatif - comme pour la transmission de valeur sans ajustage
de valeur - un télégramme de valeur 1 octet est envoyé dés le premier cran (angle de rotation
minimal), quel que soit le sens de rotation. Le parametre « Valeur de départ lors de I'ajustage
de valeur » définit la valeur (voir ci-dessous). Si, en cas de commande continue, le nombre de
crans nécessaires a l'ajustage de valeur est dépassé, |'appareil ajuste la valeur en fonction du
sens de rotation selon l'incrément réglé puis I'envoie au bus. Si la commande se poursuit, la va-
leur est ajustée en continu.

[i] L'envoi d'un télégramme suite a I'ajustage de valeur peut étre acquitté par un avertisseur
dans l'appareil. Pour ce faire, l'avertisseur doit étre paramétré sur la fonction de signalisa-
tion « Acquittement de télégramme » (voir page 94-95).

i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.
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La vitesse de rotation n'est pas évaluée par I'appareil en cas de fonctionnement avec ajus-
tage de valeur. Lors d'une nouvelle procédure de commande, un télégramme est envoyé
au bus dés le premier cran (angle de rotation minimal).

En cas de changement de la valeur, I'appareil différencie les options suivantes...

Le paramétre "valeur de démarrage en cas de réglage de valeur" détermine la valeur sur
laquelle se base le réglage. Il peut commencer a partir de la valeur paramétrée par I'ETS,
la derniére valeur finale du dernier ajustage ou la valeur actuelle de I'objet de communica-
tion.

Le parametre « Direction de I'ajustage de valeur » détermine si les valeurs doivent étre
augmentées (« haut ») ou diminuées (« bas ») en fonction du sens de rotation.

Le paramétre « Incrément » définit la modification de la valeur en cas d'ajustage dans le
sens positif ou négatif.

Si, lors d'un ajustage de valeur, I'appareil reconnait qu'il devrait, lors du prochain télé-
gramme et avec l'incrément réglé, dépasser les limites de la plage de valeur, il adapte I'in-
crément de maniére unique afin d'envoyer la valeur limite concernée avec le dernier télé-
gramme. En fonction du réglage du paramétre « Ajustage de valeur avec dépasse-

ment ? », I'appareil interrompt I'ajustage a cet endroit ou il introduit une pause de deux pas
puis continue l'ajustage en commengant avec l'autre valeur limite.

Mode de fonctionnement Valeur limite inférieure Valeur limite supérieure

0...255 0 255

0...100 % 0 % (valeur = 0) 100 % (valeur = 255)

Limites des plages de valeur des différentes fonctions de transmission de valeur

[i] En cas de réglage de valeur, les valeurs nouvellement réglées ne sont enregistrées dans le
RAM de l'appareil que de maniére passagére. Les valeurs enregistrées sont remplacées
par les valeurs préréglées et programmées par I'ETS, lors d'une réinitialisation (panne ten-
sion bus ou processus de programmation ETS).

[i] Pour la transmission de valeur 1 octet avec le mode de fonctionnement « Transmission de

valeur 0...100 % », l'incrément d'ajustage de valeur est également indiqué en %. En utili-
sant la valeur de démarrage de I'objet de communication, il se peut dans ce cas que la va-
leur regue en dernier par cet objet doive étre arrondie et adaptée avant qu'une nouvelle va-
leur soit calculée et envoyée a l'aide de I'incrément. Dans ce cas, de légéres inexactitudes
peuvent survenir lors du nouveau calcul en raison de la méthode de calcul.

Exemples d'ajustage de valeur...

Mode de fonctionnement = Transmission de valeur 0...255 (« Transmission de valeur
0...100 % » par analogie identique)

Valeur projetée au niveau de I'ETS (0...255) = 247

Angle de rotation pour ajustage de valeur = env. 36° (3 crans)

Incrément (1a10)=5

Démarrage avec ajustage de valeur = comme la valeur aprés le dernier ajustage

Direction de I'ajustage de valeur = sens horaire : vers le haut / sens antihoraire : vers le bas
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Figure 24: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...255 » avec ajus-
tage de valeur sans dépassement
(« Transmission de valeur 0...100 % » par analogie identique)
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Figure 25: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...255 » avec ajus-
tage de valeur avec dépassement
(« Transmission de valeur 0...100 % » par analogie identique)

i/ En cas d'ajustage de valeur jusqu'aux limites de la plage réglable, les valeurs limites (« 0 »
ou « 255 » / « 100 % ») sont toujours transmises. Pour garantir que la valeur de sortie d'ori-
gine (ici « 247 ») puisse étre réglée a nouveau lors d'un nouvel ajustage avec changement
du sens d'ajustage, le premier saut de valeur en cas d'ajustage de valeur sans dépasse-
ment se produit difféeremment de l'incrément défini (ici « 255 » -> « 252 »). En cas d'ajus-
tage de valeur avec dépassement , I'ajustage se fait toujours a l'aide de l'incrément para-
métré, une fois les valeurs limites atteintes, en cas de nouvel ajustage dans les deux sens
(ici « 255 » -> « 250 » -> « 245 »). Une adaptation a la valeur de sortie d'origine ne se pro-
duit alors pas automatiquement.

Transmission de valeur Confort 0...255

Ce mode de fonctionnement autorise la commande en fonction de la vitesse et de I'angle de ro-
tation du bouton rotatif pour I'envoi de valeurs. Ainsi, en fonction de la vitesse de rotation, un
ajustage de valeur avec petits et grands incréments est possible, ce qui permet par exemple un
réglage de précision et en continu de la luminosité d'un éclairage. Lors d'une rotation rapide, la
grandeur de l'incrément est également prédéfinie par I'angle de rotation. Le sens de rotation
prédéfinit le sens de I'ajustage de valeur.

En mode de fonctionnement « Transmission de valeur confort 0...255 », un ajustage de valeur
est généralement exécuté. Lors d'une commande, en fonction du sens de rotation, la valeur
dans I'objet de communication « Retour d'informations Valeur » est augmentée ou diminuée se-
lon l'incrément effectif et renvoyée au bus via 'objet « Valeur ». De ce fait, la commande d'un
éclairage via un actionneur de variation est, par exemple, aisément possible. L'objet « Valeur »
du bouton rotatif est relié a 'objet de valeur de luminosité de I'actionneur de variation via une
adresse de groupe. Si l'actionneur posséde un objet de retour d'informations 1 octet séparé,
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I'objet « Retour d'informations Valeur » du bouton rotatif est relié a I'objet de communication de
I'actionneur « Retour d'informations Valeur de luminosité » via une deuxiéme adresse de
groupe. Le méme principe s'applique pour la commande d'un actionneur de store ou de volet
roulant avec les objets de communication pour valeurs de position.

Si l'actionneur ne posséde pas de fonction de retour d'informations séparée, les objets « Va-
leur » et « Retour d'informations Valeur » du bouton rotatif sont reliés via une adresse de
groupe identique. Dans le cas contraire, aucun ajustage de valeur n'est possible.

[i] L'actionneur commandé doit envoyer activement la valeur de retour d'information en cas de
modification.

(i) Apres une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus ou procédure de pro-
grammation ETS), la valeur de I'objet de communication « Retour d'informations Valeur »
est réglée sur « 0 ». Un ajustage de valeur commence alors avec cette valeur, si I'action-
neur commandé n'a pas encore envoyé de retour d'informations avec une valeur d'initiali-
sation différente, a I'appareil.

L'incrément effectif pour I'ajustage de valeur est fonction de la vitesse d'une commande du bou-
ton rotatif. En cas de commande lente (par cran), le bouton rotatif envoie des valeurs en continu
a l'actionneur dans un petit incrément. En principe, I'ajustage de valeur commence a la valeur
enregistrée dans l'objet de communication « Retour d'informations Valeur ». Dans le cas d'une
commande lente et de longue durée, la valeur est ajustée - avec chaque cran - selon l'incré-
ment configuré dans I'ETS (1...31) et envoyée via I'objet « Valeur ». Un actionneur de variation
commandé recoit, par exemple, la séquence de valeurs et commande par exemple la luminosi-
té de I'éclairage raccordé a chaque nouveau télégramme, c'est-a-dire a chaque déplacement
d'un cran du bouton rotatif, un peu plus clair ou un peu plus sombre.

A l'inverse, une commande rapide entraine une modification importante de la luminosité dans
cet exemple puisque le bouton rotatif envoie une valeur avec un incrément de variation plus
grand a l'actionneur. L'angle de rotation du bouton rotatif pendant la période d'actionnement dé-
termine la grandeur de l'incrément. Le tableau suivant montre les incréments d'ajustage en
fonction de I'angle de rotation lors d'une commande rapide du bouton rotatif...

Angle de rotation (torsion dans le segment de cercle) Incrément
45° (1/8 tour) 31

90° (1/4 tour) 63

180° (1/2 tour) 127

360° (1/1 tour) 255

Incréments en fonction de I'angle de rotation lors d'une commande rapide du bouton rotatif

L'angle de rotation est interprété sur les arcs de cercle. Quel que ce soit le point de démarrage
de la commande du bouton rotatif, une valeur correspondant a l'incrément est envoyée au bus
en cas de commande, indépendamment des segments de cercle (figure 26). A la fin d'une com-
mande, seule une valeur est envoyée si un segment de cercle correspondant a été paramétré.
L'appareil n'envoie pas de séquence de valeur continue au bus en cas de commande rapide.

[i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, I'appareil envoie
une valeur correspondant a l'angle de rotation ajusté, jusqu'au changement de direction.
Ensuite, plus aucun télégramme n'est envoyé jusqu'a 'arrét du bouton rotatif. L'appareil
évalue alors cette procédure de commande comme une erreur de manipulation.
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Figure 26: Angle de rotation et incréments dans des segments de cercle en cas de commande
rapide du bouton rotatif

T Paramétre « Temps pour l'arrét aprés chaque déplacement »
<T Commande lente : incrément selon paramétre ETS
>T Commande rapide : incrément en fonction de I'angle de rotation

Le bouton rotatif distingue les commandes rapides et lentes en comptant le nombre de crans
dans une période (T). La période est définie directement par le paramétre « Temps pour l'arrét
aprés chaque déplacement » et est redémarrée aprés chaque nouveau déplacement. Si l'appa-
reil compte trois crans dans une période, il évalue la commande comme étant rapide, et bas-
cule de l'incrément fixe conforme au parameétre ETS, vers l'incrément en fonction de I'angle de
rotation. Dans le cas contraire, il s'agit d'une commande lente, qui est redémarrée et exécutée a
chaque nouveau cran.

En cas d'ajustage de valeur jusqu'aux limites de la plage réglable, les valeurs limites (« 0 » ou

« 255 ») sont toujours transmises (figure 27). Si, lors d'un ajustage de valeur, I'appareil recon-
naft qu'il devrait, lors du prochain télégramme et avec l'incrément effectif, dépasser les limites
de la plage de valeur, il adapte I'incrément de maniére unique afin d'envoyer la valeur limite
concernée avec le dernier télégramme (ici « 247 » -> « 252 » -> « 255 »). Une fois les valeurs li-
mites atteintes, la valeur dans I'objet de communication du retour d'informations est toujours
ajusté selon l'incrément effectif dans le cas d'un nouvel ajustage dans l'autre direction d'ajus-
tage (ici « 255 » -> « 250 » -> « 245 »). Une adaptation a la valeur de sortie d'origine d'une
commande précédent (ici « 247 ») ne se produit alors pas automatiquement.
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Figure 27: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur confort 0...255 » /
ajustage de valeur sans dépassement
(ici : commande lente du bouton rotatif / incrément = « 5 »)

[i] Avec « Transmission de valeur confort 0...255 », I'envoi d'un télégramme suite & I'ajustage
de valeur n'est pas acquitté par l'avertisseur dans I'appareil, si cet avertisseur est paramé-
tré sur la fonction « Acquittement de télégramme ». Si besoin, I'avertisseur peut signaler un
actionnement du bouton rotatif avec ce mode de fonctionnement de transmission de valeur

(voir page 94-95).

Réf. 4730-A Page 70 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

4.2.4.2.5 Fonction du bouton rotatif Transmission de valeur 2 octets

La fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 2 octets » permet d'envoyer au bus des
télégrammes conformément aux types de données KNX 7.001(non formatées), 9.001 (tempéra-
ture) et 9.004 (valeur de luminosité). Ainsi, I'utilisateur est, par exemple, en mesure de prédéfi-
nir les valeurs de température ou de luminosité ou de générer des valeurs non formatées dans
la plage 0...65 535.

Selon le sens de rotation du bouton rotatif (sens horaire ou anti-horaire), il est possible d'en-
voyer différentes valeurs via un objet de communication commun (figure 28). Les valeurs sont
paramétrées dans I'ETS. En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté. Dans ce cas,
seule une valeur peut étre configurée dans I'ETS pour les deux sens de rotation, cette valeur
peut étre ajustée en cours de fonctionnement de I'appareil par un déplacement dans le sens ho-
raire ou antihoraire (figure 29).

4 ) [ |

|

I !

Figure 28: Exemple de fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 2 octets »
(ici : commande de la température / 2 valeurs discrétes sans ajustage de valeur)

o TIN = I = I
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Figure 29: Exemple de fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 2 octets »
(ici : commande de la température / 1 valeur avec ajustage de valeur)
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La fonction du bouton rotatif « Transmission de valeur 2 octets » distingue trois modes de fonc-
tionnement différents...

- Transmission de valeur de témpérature
Dans ce mode de fonctionnement, le bouton rotatif envoie des valeurs de température for-
matées 2 octets dans la plage « 0...+40 °C » selon le type de données KNX 9.001. Ces va-
leurs sont généralement utilisées pour prédéfinir des valeurs de consigne de température
pour le régulateur de température ambiante.
En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

- Transm. de val. de luminosité
Dans ce mode de fonctionnement, le bouton rotatif envoie des valeurs de luminosité forma-
tées 2 octets dans la plage « 0...1 500 Lux » selon le type de données KNX 9.004. Ces va-
leurs sont généralement utilisées pour prédéfinir la valeur de consigne de luminosité pour
les régulateurs de lumiéere constante.
En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

- Transmission de valeur (0...65535)
Dans ce mode de fonctionnement, I'appareil est en mesure d'envoyer au bus des valeurs
2 octets non formatées dans la plage « 0...65 535 » selon le type de données KNX 7.001.
Ces valeurs sont généralement utilisées pour prédéfinir les valeurs limites du compteur.
En option, un ajustage de valeur peut étre exécuté en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. envoyer valeur 1,
puis valeur 2) grace au temps d'arrét du bouton rotatif aprés I'achévement d'une commande. Le
« temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré dans I'ETS et ne doit pas étre trop
court afin d'éviter des procédures de commutation inopinées, notamment lors de procédures de
commande rapides. Si l'appareil détecte immédiatement d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore écoulée), il évalue le mouvement continu du bouton rotatif
et exécute, le cas échéant, d'autres réactions, comme décrit. La durée de détection d'arrét est
redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.

Avec la transmission de valeur 2 octets, on distingue deux situations : soit la demande de valeur
est suffisante, soit un ajustage de valeur est possible en plus...

Fonction Ajustage de valeur bloquée :

Lors de la commande du bouton rotatif, un télégramme de valeur 2 octets est envoyé ici dés le
premier cran (angle de rotation minimal), conformément au paramétrage ETS. Pour les rota-
tions du bouton rotatif dans le sens horaire ou antihoraire, différentes valeurs peuvent étre pré-
définies (figure 30). Les valeurs sont toujours envoyées au bus par le méme objet de communi-
cation.

1i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation n'ont au-
cune importance avec ce mode de fonctionnement. Lors d'une nouvelle procédure de com-
mande, un télégramme est envoyé au bus dés le premier cran (angle de rotation minimal).
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Figure 30: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur de température »
sans ajustage de valeur
(« Transmission de valeur de luminosité et « Transmission de valeur 0...65 535 » par analogie
identiques)

Fonction Ajustage de valeur autorisée :

Si I'ajustage de valeur dans I'ETS est autorisé, le bouton rotatif doit étre tourné selon un nombre
de crans défini, de fagon a exécuter un ajustage de valeur. Le paramétre « Angle de rotation
pour ajustage de valeur » définit le nombre de crans nécessaires pour I'ajustage de la valeur.
Lors d'une commande du bouton rotatif - comme pour la transmission de valeur sans ajustage
de valeur - un télégramme de valeur 2 octets est envoyé dés le premier cran (angle de rotation
minimal), quel que soit le sens de rotation. Le paramétre « Valeur de départ lors de I'ajustage
de valeur » définit la valeur (voir ci-dessous). Si, en cas de commande continue, le nombre de
crans nécessaires a l'ajustage de valeur est dépassé, I'appareil ajuste la valeur en fonction du
sens de rotation selon l'incrément réglé puis I'envoie au bus. Si la commande se poursuit, la va-
leur est ajustée en continu.

[i] L'envoi d'un télégramme suite a I'ajustage de valeur peut étre acquitté par un avertisseur
dans l'appareil. Pour ce faire, l'avertisseur doit étre paramétré sur la fonction de signalisa-
tion « Acquittement de télégramme » (voir page 94-95).

il Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.

[i] La vitesse de rotation n'est pas évaluée par I'appareil en cas de fonctionnement avec ajus-
tage de valeur. Lors d'une nouvelle procédure de commande, un télégramme est envoyé
au bus dés le premier cran (angle de rotation minimal).

En cas de changement de la valeur, I'appareil différencie les options suivantes...

- Le parameétre "valeur de démarrage en cas de réglage de valeur" détermine la valeur sur
laquelle se base le réglage. Il peut commencer a partir de la valeur paramétrée par I'ETS,
la derniére valeur finale du dernier réglage ou la valeur actuelle de I'objet de communica-
tion (pas disponible en cas de transmission de valeur de température et de luminosité).

- Le paramétre « Direction de I'ajustage de valeur » détermine si les valeurs doivent étre
augmentées (« haut ») ou diminuées (« bas ») en fonction du sens de rotation.
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Le paramétre « Incrément » définit la modification de la valeur en cas d'ajustage dans le
sens positif ou négatif. L'incrément est défini fixement sur « 1 °C » pour la transmission de
valeur de température. L'incrément est défini fixement sur « 50 Lux » pour la transmission
de valeur de luminosite.

Si, avec le mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...65 535 » suite a I'ajus-
tage de valeur, I'appareil reconnait qu'il devrait, lors du prochain télégramme et avec I'in-
crément réglé, dépasser les limites de la plage de valeur, il adapte l'incrément de maniére
unique afin d'envoyer la valeur limite concernée avec le dernier télégramme. Avec la trans-
mission de valeur de température ou de luminosité, I'adaptation des incréments aux limites
de la plage n'est pas nécessaire en raison des incréments fixes.

En fonction du réglage du paramétre « Ajustage de valeur avec dépassement ? », l'appa-
reil interrompt I'ajustage aux limites de la plage ou il introduit une pause de deux pas puis
continue l'ajustage en commengant avec l'autre valeur limite.

Mode de fonctionnement

Valeur limite inférieure

Valeur limite supérieure

Valeur de température 0°C 40 °C
Valeur de luminosité 0 Lux 1 500 Lux
0...65535 0 65535

Limites des plages de valeur des différentes fonctions de transmission de valeur

[i] En cas de réglage de valeur, les valeurs nouvellement réglées ne sont enregistrées dans le
RAM de l'appareil que de maniére passagere. Les valeurs enregistrées sont remplacées
par les valeurs préréglées et programmées par I'ETS, lors d'une réinitialisation (panne ten-
sion bus ou processus de programmation ETS).

Exemples d'ajustage de valeur...

- Mode de fonctionnement = Transmission de valeur 0...65 535 (« Transmission de valeur
de température » et « Transmission de valeur de luminosité » par analogie identiques)

- Valeur projetée au niveau de I'ETS (0...65535) = 65517

- Angle de rotation pour ajustage de valeur = env. 36° (3 crans)

- Incrément =10

- Démarrage avec ajustage de valeur = comme la valeur aprés le dernier ajustage

- Direction de I'ajustage de valeur = sens horaire : vers le haut / sens antihoraire : vers le bas
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Figure 31: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...65 535 » avec
ajustage de valeur sans dépassement
(« Transmission de valeur de température » et « Transmission de valeur de luminosité » par
analogie identiques)

Réf. 4730-A Page 75 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

| o | | g

Q < |
| o | o | g | )
“65515 “65525 “65535” 0 “0”

Figure 32: Exemple de mode de fonctionnement « Transmission de valeur 0...65 535 » avec
ajustage de valeur avec dépassement
(« Transmission de valeur de température » et « Transmission de valeur de luminosité » par
analogie identiques)

i/ En cas d'ajustage de valeur jusqu'aux limites de la plage réglable, les valeurs limites (« 0 »
ou « 65535 » / « 40°C » / « 1 500 Lux ») sont toujours transmises. Pour garantir que la va-
leur de sortie d'origine (ici « 65 517 ») puisse étre réglée a nouveau lors d'un nouvel ajus-
tage avec changement du sens d'ajustage, le premier saut de valeur en cas d'ajustage de
valeur sans dépassement se produit differemment de l'incrément défini (ici « 65 535 » ->
« 65 527 »). En cas d'ajustage de valeur avec dépassement , |'ajustage se fait toujours a
I'aide de l'incrément paramétré, une fois les valeurs limites atteintes, en cas de nouvel ajus-
tage dans les deux sens (ici « 65 535 » -> « 65 525 » -> « 65 515 »). Une adaptation a la
valeur de sortie d'origine ne se produit alors pas automatiquement.
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4.2.4.2.6 Fonction du bouton rotatif Poste auxiliaire de scénario

La fonction du bouton rotatif « Poste auxiliaire de scénario » permet d'appeler un scénario ex-
terne, enregistré dans un appareil KNX (par ex. touche sensorielle de scénario, actionneur). En
fonction du mouvement du bouton rotatif (sens horaire ou anti-horaire), il est possible d'appeler
différents scénarios (1...64) (figure 33). Les numéros de scénarios configurés dans I'ETS pour
les deux sens de rotation sont envoyés au bus via un objet de communication 1 octet commun
conformément a DPT 18.001.

[i]  Un numéro de scénario identique peut également étre configuré pour les deux sens de ro-
tation. Dans ce cas, seul un scénario est appelé lors d'une commande du bouton rotatif,
quel que soit le sens.
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Figure 33: Exemple de fonction du bouton rotatif « Poste auxiliaire de scénario » (ici : appeler
deux scénarios d'actionneur)

v
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Figure 34: Exemple de concept de commande du bouton rotatif « Poste auxiliaire de scénario »
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Le capteur de rotation distingue différentes procédures de commande (par ex. appeler scénario
1, puis appeler scénario 2) grace au temps d'arrét du bouton rotatif apres I'achévement d'une
commande. Le « temps d'arrét aprés chaque mouvement » est configuré dans I'ETS et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des procédures d'appel de scénarios inopinées, notamment lors
de commandes rapides. Si I'appareil détecte immédiatement d'autres procédures de commande
apres une rotation (durée pas encore écoulée), il ignore le mouvement continu du bouton rotatif.
La durée de détection d'arrét est redémarrée a chaque mouvement du bouton-rotatif.

[i] Si, pendant une commande, le sens de rotation est modifié sans pause, le bouton rotatif
n'envoie plus aucun télégramme. L'appareil évalue cette procédure de commande comme
une erreur de manipulation.

[i] L'angle de rotation (nombre de crans lors d'une rotation) et la vitesse de rotation n'ont au-
cune importance avec la fonction « Poste auxiliaire de scénario ». Lors d'une nouvelle pro-
cédure de commande, un télégramme est envoyé au bus dés le premier cran (angle de ro-
tation minimal).

[i] L'enregistrement d'un scénario est impossible avec la fonction du bouton rotatif « Auxiliaire
de scénario ».
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4.2.4.3 Fonction de blocage pour le bouton-poussoir et le bouton rotatif

Objet de blocage et mode d'action

Si besoin, il est possible de bloquer le bouton-poussoir et le bouton rotatif de fagon a ce que
ces éléments de commande n'exécutent aucune fonction ou exécutent les fonctions définies par
des fonctions de blocage spécifiques. La fonction de blocage et les paramétres correspondants
ainsi que les objets de communication sont autorisés lorsque le paramétre « Fonction de blo-
cage » est réglé sur « autorisé » sur la page de paramétres « Bouton-poussoir (BP) / Bouton ro-
tatif (BR) ».

La fonction de blocage est activée et désactivée par I'objet de communication 1 bit « Blocage
bouton-poussoir/bouton rotatif ». La polarité de I'objet de blocage est paramétrable. En cas de
polarité inversée (blocage = 0 / autorisé = 1), la fonction de blocage n'est pas activée immédia-
tement (valeur objet = « 0 ») aprés une réinitialisation ou une opération de programmation ETS.
Il faut d'abord effectuer une actualisation d'objet « 0 » jusqu'a ce que la fonction de blocage soit
activée. Les actualisations de télégrammes de « 0 » vers « 0 » ou de « 1 » vers « 1 » sur l'objet
ne montrent aucune réaction.

Le parameétre « La fonction de blocage agit sur » définit si I'envoi d'un télégramme sur I'objet de
blocage bloque soit le bouton-poussoir, soit le bouton-rotatif, soit les deux. Selon la sélection, la
structure du paramétre et de I'objet de la fonction de blocage s'adapte également. Le comporte-
ment de blocage pour le bouton-poussoir et le bouton rotatif est configurable individuellement.

[i] Un blocage actif concerne uniquement les fonctions de commande du bouton-poussoir
et/ou du bouton rotatif. Les fonctions de I'avertisseur interne de I'appareil sont indépen-
dantes de la fonction de blocage.

[i] Les entrées des postes auxiliaires de I'appareil possédent des fonctions de blocage
propres ; ces entrées ne sont donc pas influencées par la fonction de blocage du bouton-
poussoir et du bouton rotatif.

[i] En cas d'utilisation du mode d'économie d'énergie, il faut veiller aux points suivants :
L'appareil active le mode d'économie d'énergie méme si le bouton-poussoir et/ou le bouton
rotatif est/sont bloqué(s). Lorsque le mode d'économie d'énergie est désactivé, I'appareil
active a nouveau les fonctions de blocage actives auparavant, pour que le bouton-poussoir
et/ou le bouton rotatif puisse(nt) encore étre bloqué(s). Ici, il n'est pas nécessaire de réacti-
ver les fonctions de blocage une fois le mode d'économie d'énergie désactivé. La désacti-
vation du mode d'économie d'énergie (premiére commande) peut avoir se faire par un bou-
ton-poussoir ou un bouton rotatif bloqué. Néanmoins, les fonctions de commande paramé-
trables (variation, commutation...) ne sont pas exécutées.

Configurer le comportement au début et a la fin d'un blocage pour le bouton-poussoir

Si la fonction de blocage est utilisée, la réaction du bouton-poussoir peut étre réglée séparé-
ment dans le paramétrage lors de I'activation et la désactivation du blocage.

La fonction de blocage doit d'abord étre autorisée.

= Régler le paramétre « Réaction du bouton-poussoir au début / a la fin du blocage » sur
« Aucune réaction ».

Le bouton-poussoir n'indique aucune réaction au début et a la fin du blocage. Seul le
« comportement pendant le blocage actif » est exécuté.

m  Régler le paramétre « Réaction du bouton-poussoir au début / a la fin du blocage » sur
« Réaction comme bouton-poussoir a la pression » ou touche « Réaction comme bouton-
poussoir au relachement ».
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Au début ou la fin du blocage, le bouton-poussoir exécute la fonction qu'il posséde a I'état
non bloqué. Le paramétrage du bouton-poussoir est ensuite exécuté, comme pour le fonc-
tionnement normal. Les télégrammes sont envoyés par I'objet de communication du

bouton-poussoir vers le bus.
Le tableau suivant indique toutes les réactions de télégrammes possibles de I'appareil se-
lon la fonction du bouton-poussoir.

Fonction du bou-
ton-poussoir

Réaction « comme bouton-pous-
soir a la pression »

Réaction « comme bouton-pous-
soir au relachement »

Connecter / Com-
muter

Télégramme d'enclenchement

Télégramme d'enclenchement

Variation

Télégramme d'enclenchement

aucun télégramme

Store

Téléegramme move

aucun télégramme

Auxiliaire de scénes

Télégramme sélection de scéne

aucun télégramme

Transmission de
valeur 1 octets

Télégramme de valeur

aucun télégramme

Transmission de
valeur 2 octets

Télégramme de valeur

aucun télégramme

Commande 2 ca-
naux

Canal 1 : type d'ob-
jet 1 bit

Télégramme d'enclenchement

aucun télégramme

Commande 2 ca-
naux

Canal 1 : type d'ob-
jet 1 octet

Télégramme de valeur

aucun télégramme

Commande 2 ca-
naux

Canal 1 : type d'ob-
jet 2 octet

Télégramme valeur de tempéra-
ture

aucun télégramme

Sans fonction

aucun télégramme

aucun télégramme

Réactions de télégrammes lors du blocage et du déblocage selon la fonction du bouton-pous-

soir

= Régler le paramétre « Réaction du bouton-poussoir au début / a la fin du blocage » sur
« Réaction comme fonction de blocage du bouton-poussoir a la pression » ou touche « Ré-
action comme fonction de blocage du bouton-poussoir au relachement ».
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Le bouton-poussoir exécute la fonction définie par la fonction de blocage du bouton-pous-
soir. La fonction de blocage est une fonction de bouton-poussoir interne avec des objets de
communication et des paramétres propres sur la page de paramétres « BP - Fonction de
blocage ». Pour cette fonction de blocage, les mémes possibilités de réglage sont dispo-
nibles que pour le bouton-poussoir.

Le paramétrage de la fonction de blocage est exécuté. Si le paramétrage ne présente au-
cune fonction ou aucun télégramme a la pression ou au relachement de la touche, il n'y a
pas non plus de réaction au blocage ou au déblocage.

Le tableau ci-dessus indique également pour ce réglage toutes les réactions de télé-
gramme possibles de I'appareil en fonction de la planification de la fonction de blocage.
Les télégrammes sont envoyés via I'objet de communication de la fonction de blocage au
bus.

Configurer le comportement pendant un blocage pour le bouton-poussoir

Indépendamment du comportement au début ou a la fin du blocage, le comportement du bou-
ton-poussoir peut étre influencé séparément pendant le blocage.

La fonction de blocage doit d'abord étre autorisée.

Régler le paramétre « Comportement du bouton-poussoir pendant le blocage » sur « sans
fonction ».

Le bouton-poussoir est entierement bloqué au cours d'un blocage. Une commande ne pré-
sente aucune réaction. L'avertisseur ne signale plus aucune commande s'il est configuré
sur « Affichage de I'actionnement ».

Régler le paramétre « Comportement du bouton-poussoir pendant le blocage » sur
« comme fonction de blocage du bouton-poussoir ».

Le bouton-poussoir se comporte comme défini par le paramétrage de la fonction de blo-
cage. Les télégrammes sont envoyés vers le bus via les objets de communication de la
fonction de blocage. L'avertisseur ne signale plus aucune commande s'il est configuré sur
« Affichage de I'actionnement ».

Si une commande de bouton-poussoir a lieu au moment de I'activation ou de la désactiva-
tion d'un blocage, la fonction de commande correspondante est immédiatement stoppée.

Configurer le comportement au début et a la fin d'un blocage pour le bouton rotatif

Si la fonction de blocage est utilisée, la réaction du bouton rotatif peut étre réglée séparément
dans le paramétrage lors de I'activation et la désactivation du blocage.

La fonction de blocage doit d'abord étre autorisée.

Régler le paramétre « Réaction du bouton rotatif au début / a la fin du blocage » sur « au-
cune réaction ».

Le bouton rotatif n'indique aucune réaction au début et a la fin du blocage. Seul le « com-
portement pendant le blocage actif » est exécuté.

Régler le paramétre « Réaction du bouton rotatif au début / a la fin du blocage » sur « Ré-
action comme actionnement dans le sens horaire » ou « Réaction comme actionnement
dans le sens antihoraire ».

Au début ou la fin du blocage, le bouton rotatif exécute la fonction qu'il posséde a I'état non
bloqué. Le paramétrage du bouton rotatif est ensuite exécuté, comme pour le fonctionne-
ment normal. Les télégrammes sont envoyés par 'objet de communication du bouton rotatif
vers le bus.

Le tableau suivant indique toutes les réactions de télégrammes possibles de l'appareil se-
lon la fonction du bouton rotatif.
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Fonction du bou- | Réaction « comme bouton rotatif | Réaction « comme bouton rotatif

ton rotatif dans le sens horaire » dans le sens antihoraire »

Connecter / Com- | Télégramme d'enclenchement Télégramme d'enclenchement

muter

Variation Télégramme de variation (incré- Télégramme de variation (incrément
ment 100 % sans arrét) 100 % sans arrét)

Store Télégramme move Télégramme move

Auxiliaire de Télégramme sélection de scéne Télégramme sélection de scéne

scénes

Transmission de |Télégramme de valeur Télégramme de valeur

valeur 1 octets

Transmission de |Télégramme de valeur Télégramme de valeur

valeur 2 octets

Sans fonction aucun télégramme aucun télégramme

Réactions de téléegrammes lors du blocage et du déblocage selon la fonction du bouton rotatif

Régler le paramétre « Réaction du bouton rotatif au début / a la fin du blocage » sur « Ré-
action comme fonction de blocage Actionnement dans le sens horaire » ou « Réaction
comme fonction de blocage Actionnement dans le sens antihoraire ».

Le bouton rotatif exécute la fonction définie par la fonction de blocage du bouton rotatif. La
fonction de blocage est une fonction de bouton rotatif interne avec des objets de communi-
cation et des paramétres propres sur la page de paramétres « BR - Fonction de blocage ».
Pour cette fonction de blocage, les mémes possibilités de réglage sont disponibles que
pour le bouton rotatif.

Le paramétrage de la fonction de blocage est exécuté. Si le paramétrage ne présente au-
cune fonction ou aucun télégramme lors de la rotation dans le sens horaire ou antihoraire,
il n'y a pas non plus de réaction au blocage ou au déblocage.

Le tableau ci-dessus indique également pour ce réglage toutes les réactions de télé-
gramme possibles de I'appareil en fonction de la planification de la fonction de blocage.
Les téléegrammes sont envoyés via I'objet de communication de la fonction de blocage au
bus.

Configurer le comportement pendant un blocage pour le bouton rotatif

Indépendamment du comportement au début ou a la fin du blocage, le comportement du bou-
ton rotatif peut étre influencé séparément pendant le blocage.

La fonction de blocage doit d'abord étre autorisée.

Régler le paramétre « Comportement du bouton rotatif pendant le blocage » sur « sans
fonction ».

Le bouton rotatif est entiérement bloqué au cours d'un blocage. Une commande ne pré-
sente aucune réaction. L'avertisseur ne signale plus aucune commande s'il est configuré
sur « Affichage de I'actionnement ».

Régler le paramétre « Comportement du bouton rotatif pendant le blocage » sur « comme
fonction de blocage du bouton rotatif ».

Le bouton rotatif se comporte comme défini par le paramétrage de la fonction de blocage.
Les télégrammes sont envoyés vers le bus via les objets de communication de la fonction
de blocage. L'avertisseur ne signale plus aucune commande s'il est configuré sur « Affi-
chage de I'actionnement ».
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[i] Siune commande de bouton rotatif a lieu au moment de I'activation ou de la désactivation
d'un blocage, la fonction de commande correspondante est immédiatement stoppée.
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4.2.4.4 Entrées de poste auxiliaire (E1, E2, E3)

Les différentes fonctions pouvant étre configurées indépendamment pour chaque entrée dans
I'ETS sont décrites ci-apres. Les fonctions « Commutation », « Variation », « Store » ou
« Transmission de valeur » peuvent étre réglées.

4.2.4.4.1 Fonction de poste auxiliaire Commutation

Pour chaque entrée dont le fonctionnement est réglé sur « Commutation », I'ETS affiche deux
objets de communication 1 bit (objets de commutation X.1 et X.2). Grace a ces deux objets, il
est possible d'envoyer différents télégrammes de commutation au bus en fonction du flanc de
signal de I'entrée. Les parameétres de I'entrée sur la page de paramétres

« Ex - Généralités » (x = 1, 2, 3) permettent de déterminer quelle valeur d'objet est envoyée au
bus en cas de flanc ascendant ou descendant sur I'entrée (aucune réaction, MARCHE, ARRET,
COM - commutation de la valeur d'objet). Avec la fonction « Commutation », aucune distinction
n'est faite entre un flanc de signal/actionnement court ou long.

Comportement au retour de la tension de bus

Les objets de communication de I'entrée peuvent étre initialisés aprés une réinitialisation de
I'appareil (retour de la tension de bus ou programmation ETS). Le paramétre « Comportement
lors du retour de la tension de bus » doit en outre étre configuré sur la réaction souhaitée. Avec
les réglages « Envoyer télégramme Marche » ou « Envoyer télégramme Arrét », les télé-
grammes sont envoyés activement au bus selon cette spécification. Avec le réglage « Envoyer
I'état d'entrée actuel », I'appareil évalue I'état du signal statique de I'entrée et envoie en consé-
quence au bus le télégramme paramétré conformément (contact de I'entrée fermé = télé-
gramme comme avec un flanc ascendant ; contact de I'entrée ouvert = télégramme comme
avec un flanc descendant). Dans ce cas, si l'ordre de flanc dépendant de I'état actuel est confi-
guré sur « aucune réaction », I'appareil n'envoie pas non plus de télégramme au bus pour la ré-
initialisation.

Si une temporisation aprés retour de la tension de bus est réglée dans I'ETS pour les entrées
de poste auxiliaire, I'appareil n'envoie les télégrammes que lorsque la temporisation est écou-
lée.

Envoi cyclique
En option, les valeurs d'objet peuvent étre envoyées au bus de maniére cyclique pour la fonc-

tion « Commutation ». Pour ce faire, le critére d'envoi doit tout d'abord étre défini dans I'ETS. Le
paramétre « Envoi cyclique ? » sur la page de paramétres « Ex - Envoi cyclique » (x =1, 2, 3)
détermine la valeur d'objet pour laquelle I'envoi cyclique doit avoir lieu. Il est possible d'envoyer
de maniére cyclique par les deux objets de commutation ou par un seul objet de commutation
selon les besoins. En outre, la durée de cycle peut étre définie dans I'ETS séparément pour les
deux objets de commutation.

La valeur d'objet entrée dans les objets de commutation par I'appareil en cas de changement de
flanc ou la derniére valeur d'objet entrée en externe par le bus est toujours envoyée de maniére
cyclique. La valeur d'objet est alors également transmise de maniére cyclique si « aucune réac-
tion » est affecté a un flanc ascendant ou descendant ! L'envoi cyclique a également lieu direc-
tement aprés le retour de la tension de bus, si la réaction apres retour de la tension de bus cor-
respond au critére d'envoi pour I'envoi cyclique. Pendant un blocage actif, il n'y a aucun envoi
cyclique par I'entrée bloquée.

i/ Le mode d'économie d'énergie n'est pas activé tant que les entrées de poste auxiliaire en-
voient de fagon cyclique !

Réf. 4730-A Page 84 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

4.2.4.4.2 Fonction de poste auxiliaire Variation

Pour chaque entrée dont le fonctionnement est réglé sur « Variation », I'ETS affiche un objet 1
bit « Commutation » et un objet 4 bits « Variation ». En général, I'appareil envoie un télé-
gramme de commutation en cas de signal d'entrée courte durée (déclenché par le flanc ascen-
dant d'un contact fermé) et un télégramme de variation en cas de signal long. Lorsque le pous-
soir est relaché, I'appareil envoie un télégramme d'arrét de la variation dans le paramétrage
standard aprés un signal long.

La durée pendant laquelle le signal d'entrée (bouton-poussoir fermé ou commutateur) doit se
prolonger jusqu'a ce qu'un actionnement long soit détecté peut étre réglée par le paramétre

« Temps entre la commutation et la variation » sur la page de paramétres

« Ex - Généralités » (x =1, 2, 3).

Principe de fonctionnement

Le parameétre « Commande » détermine le principe de fonctionnement. Dans le préréglage de
la fonction de variation, la commande a deux touches est définie a cet endroit. Cela signifie que
I'entrée envoie par exemple un télégramme d'activation en cas de signal court et un télégramme
de variation vers le haut (« +clair ») en cas de signal long. Alternativement, I'appareil peut en-
voyer un télégramme de désactivation en cas de signal court et un télégramme de variation
vers le bas (« +foncé ») en cas de signal plus long.

Avec une fonction de variation a une touche, I'entrée envoie tour a tour des télégrammes d'acti-
vation et de désactivation (« COM ») a chaque signal court. En cas de signaux longs, I'appareil
envoie tour a tour les télégrammes « +clair » et « +foncé ».

i/ A prendre en compte en cas de variation & une touche : si un actionneur de variation doit
étre commandé de plusieurs endroits, il est nécessaire, pour une commande a une touche
parfaite, que l'actionneur commandé renvoie son état de commutation a I'objet 1 bit de I'en-
trée et que les objets 4 bits de tous les capteurs soient reliés les uns avec les autres. Si-
non, l'appareil a capteur ne pourrait pas détecter que I'actionneur est commandé d'un autre
endroit, aprés quoi il devrait étre actionné deux fois lors de I'utilisation suivante pour obtenir
la réaction souhaitée.

Les autres parameétres de I'entrée sur la page de parameétres « Ex - Généralités » permettent de
déterminer l'incrément de variation +clair ou +foncé, si un télégramme stop est envoyé en cas
de flanc descendant et si le télégramme de variation doit étre répété de maniére cyclique.

Comportement au retour de la tension de bus

L'objet de communication « Commutation » de I'entrée peut étre initialisé aprés une réinitialisa-
tion de I'appareil (retour de la tension de bus ou programmation ETS). Le paramétre « Compor-
tement lors du retour de la tension de bus » doit en outre étre configuré sur la réaction souhai-
tée. Avec les réglages « Envoyer télégramme Marche » ou « Envoyer télégramme Arrét », les
télégrammes sont envoyés activement au bus.

Si une temporisation aprés retour de la tension de bus est réglée dans I'ETS pour les entrées
de poste auxiliaire, I'appareil n'envoie les télégrammes que lorsque la temporisation est écou-
lée.

L'objet « Variation » est toujours initialisé sur « 0 » aprés une réinitialisation de I'appareil.
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4.2.4.4.3 Fonction de poste auxiliaire Store

Pour chaque entrée dont le fonctionnement est réglé sur « Store », 'ETS affiche les deux objets
1 bit « Fonctionnement courte durée » et « Fonctionnement longue durée ».

Pour la commande d'entrainements de store, de volet roulant, d'auvent ou d'entrainements si-
milaires, I'appareil prend en charge deux concepts de commande pour la fonction de store avec
lesquels les télégrammes sont envoyés a différents intervalles de temps. De cette maniére, il
est possible de commander les concepts d'entrainement les plus variés avec l'appareil. Le
concept de commande d'une entrée est défini dans I'ETS par le paramétre du méme nom sur la
page de parameétres « Ex - Généralités » (x = 1, 2, 3). Les parametres suivants sont pos-
sibles....

Appuyer
F—T1—>4 T2 > >
\ /\
N NV
l l Lacher = STEP Pas d'action
STEP MOVE

Figure 35: Concept de commande "court-long-court"

Concepts de commande de la fonction de store

Concept de commande "court - long - court” :

Lors de la sélection du concept de commande « Court — long — court », I'entrée a le comporte-
ment suivant :

- Immédiatement aprés un flanc ascendant (bouton-poussoir fermé ou commutateur), I'en-
trée envoie un télégramme courte durée au bus. Un entrainement en mouvement est ainsi
arrété et le temps T1 (« Temps entre Courte durée et Longue durée ») démarre. Si un flanc
descendant est détecté pendant le temps T1 (bouton-poussoir fermé ou commutateur), au-
cun autre télégramme n'est envoyé. Cette étape sert a arréter un fonctionnement continu
en cours.

Le « Temps entre la commande courte et longue » dans les paramétres de l'entrée doit
étre réglé sur une valeur inférieure a celle du fonctionnement courte durée de I'actionneur
pour qu'aucun a-coup perturbateur du store ne se produise.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T1, I'entrée envoie aprés
I'écoulement de T1 un télégramme longue durée pour déplacer I'entrainement et le temps
T2 (« Temps de réglage des lamelles ») est démarré.

- Siun flanc descendant est détecté pendant le temps de réglage des lamelles, I'entrée en-
voie un autre télégramme courte durée. Cette fonction est utilisée pour le réglage des la-
melles d'un store. Les lamelles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position
pendant leur rotation.

Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire a l'entraine-
ment pour la rotation compléte des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su-
périeur a la durée de fonctionnement compléte de I'entrainement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. L'entrainement se déplace alors uniquement
lorsqu'une touche raccordée a l'entrée est maintenue enfoncée.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T2, I'entrée n'envoie au-
cun télégramme supplémentaire. L'entrainement continue de fonctionner jusqu'a atteindre
la position finale.
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Figure 36: Concept de commande "Long — Court"

Concept de commande "Long — Court" :
Lors de la sélection du concept de commande « Long — court », I'entrée a le comportement sui-
vant :

- L'entrée envoie immédiatement un télégramme longue durée en cas de pression de la
touche. L'entrainement commence ainsi a fonctionner et le temps T1 ("temps de réglage
des lamelles") démarre.

- Siun flanc descendant est détecté pendant le temps de réglage des lamelles, I'entrée en-
voie un télégramme courte durée. Cette fonction est utilisée pour le réglage des lamelles
d'un store. Les lamelles peuvent ainsi étre stoppées dans n'importe quelle position pendant
leur rotation.

Choisir le "temps de réglage des lamelles" en fonction du temps nécessaire a l'entraine-
ment pour la rotation compléte des lamelles. Si le "temps de réglage des lamelles" est su-
périeur a la durée de fonctionnement compléte de I'entrainement, un fonctionnement, la
fonction d'impulsions est également possible. L'entrainement se déplace alors uniquement
lorsqu'une touche raccordée a l'entrée est maintenue enfoncée.

- Silatouche est maintenue enfoncée plus longtemps que le temps T1, I'entrée n'envoie au-
cun télégramme supplémentaire. L'entrainement continue de fonctionner jusqu'a atteindre
la position finale.

Evaluation des flancs

Le parameétre « Ordre quand flanc ascendant » de la page de paramétres

« Ex - Généralités » (x =1, 2, 3) détermine le sens de mouvement du télégramme courte durée
ou longue durée. Avec le réglage « COM » (commande a une touche), I'entrée change le sens

du télégramme courte durée et longue durée a chaque nouveau signal. Plusieurs télégrammes
courte durée successifs ont chacun le méme sens.

[i] Lorsque l'actionneur doit étre commandé de plusieurs endroits, il est nécessaire de relier
ensemble tous les objets courte durée des appareils a capteur pour une commande a une
touche parfaite. Sinon, l'appareil a capteur ne pourrait pas détecter que I'actionneur est
commandé d'un autre endroit, aprés quoi il devrait parfois étre actionné deux fois lors de
I'utilisation suivante pour obtenir la réaction souhaitée.

Comportement au retour de la tension de bus

L'objet de communication « Fonctionnement longue durée » de l'entrée peut étre initialisé aprées
une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus ou programmation ETS). Le para-
meétre « Comportement lors du retour de la tension de bus » doit en outre étre configuré sur la
réaction souhaitée. Avec les réglages « Monter » ou « Baisser », les télégrammes sont envoyés
activement au bus.

Si une temporisation aprés retour de la tension de bus est réglée dans I'ETS pour les entrées
de poste auxiliaire, I'appareil n'envoie les télégrammes que lorsque la temporisation est écou-
lée.

L'objet « Fonctionnement courte durée » est toujours initialisé sur « 0 » aprés une réinitialisation
de l'appareil.
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4.2.4.4.4 Fonction de poste auxiliaire Transmission de valeur / poste auxiliaire de
scénario

Pour chaque entrée dont le fonctionnement est réglé sur « Transmission de valeur », 'ETS af-
fiche soit un objet 1 octet, soit un objet 2 octets. Le format de données de I'objet de valeur dé-
pend du mode de fonctionnement réglé pour la transmission de valeur. Le paramétre « Fonction
comme » de la page de parameétres « Ex - Généralités » (x = 1, 2, 3) définit le mode de fonc-
tionnement sur l'une des applications de transmission de valeur suivantes...

- Variateur de lumiére (1 octet),

- Transmission de valeur de température (2 octets),

- Transmission de valeur de luminosité (2 octets),

- Poste auxiliaire scéne de lumiére sans enregistrement (1 octet),

- Poste auxiliaire scéne de lumiére avec enregistrement (1 octet).

Le variateur de lumiére, la transmission de valeur de température et de luminosité se dis-
tinguent par le format de données et la plage de valeurs. Le poste auxiliaire scéne de lumiére,
qui est décrit séparément par la suite, se distingue alors comme fonction autonome.

Variateur de lumiére, transmission de valeur de température, transmission de valeur de lumino-
sité

Pendant le fonctionnement comme variateur de lumiére, I'entrée peut envoyer des nombres en-
tiers non formatés au bus, dans une plage de 0 a 255. L'entrée envoie des valeurs a virgule flot-
tante formatées dans une plage de 0 a 1500 Lux comme transmission de valeur de luminosité
et dans une plage de 0 a 40 °C comme transmission de valeur de température. Le tableau sui-
vant récapitule les plages de valeur de la transmission de valeur. Les valeurs a envoyer sont
configurées dans I'ETS et peuvent étre ajustées ultérieurement pendant le fonctionnement de
I'appareil (voir ajustage de valeur ci-aprés).

L'évaluation des flancs de I'appareil permet d'envoyer des valeurs uniquement en cas de flanc
ascendant, uniquement en cas de flanc descendant ou en cas de flanc ascendant et descen-
dant. De cette maniére, il est possible d'effectuer une adaptation au contact raccordé a l'entrée
(bouton-poussoir en contact d'ouverture ou de fermeture et commutateur).

Type de transmission de va-
leur

Mode de fonction-
nement

Valeur limite infé-
rieure

Valeur limite supé-
rieure

Variateur de lumiére 0...255 0 255
Transmission de valeur de Valeur de tempéra- |0 °C 40 °C
témpérature ture

Transm. de val. de luminosité |Valeur de luminosité |0 Lux 1 500 Lux

Plages de valeur du variateur de lumiére, de la transmission de valeur de température et de lu-
minosité

Ajustage de valeur avec variateur de lumiére, transmission de valeur de température et de lumi-
nosité

Avec un variateur de lumiére ou avec une transmission de valeur de température et de lumino-
sité, un ajustage de la valeur a envoyer est possible a tout moment pendant le fonctionnement
de l'appareil. L'ajustage de valeur ne peut étre configuré dans I'ETS que lorsque la valeur doit
étre envoyée uniquement en cas de flanc ascendant ou uniquement en cas de flanc descen-
dant, c.-a-d. qu'un poussoir est raccordé a I'entrée.

Un ajustage de valeur est déclenché par un signal long sur I'entrée (> 5 s) et dure aussi long-
temps que le signal est identifié comme actif, c.-a-d. que le poussoir est actionné. Lors du pre-
mier ajustage apres la mise en service, la valeur programmée par I'ETS est a chaque fois aug-
mentée de l'incrément paramétré pour le variateur de lumiére et envoyée cycliquement. L'increé-
ment est défini fixement pour la transmission de valeur de température (1 °C) et la

transmission de valeur de luminosité (50 Lux). Lorsque le poussoir a été relaché, la derniére va-
leur envoyée reste enregistrée. Lors de la pression longue du poussoir suivante, la valeur enre-
gistrée est ajustée et le sens d'ajustage de valeur change.

Le temps entre deux télégrammes en cas d'ajustage de valeur peut étre configuré dans I'ETS.
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Exemple d'ajustage de valeur (figure 37) :

- Fonction comme variateur de lumiére

- Envoyer la valeur lorsque = flanc ascendant

- Valeur configurée dans I'ETS en cas de flanc ascendant = 17
- Incrément = 5

Changement de direction

Bord du signal a I'entrée de la correction de la valeur
T Changement de valeur Changement de valeur
I > - r - >
<5s 5s >5s Heure

Télégramme de bus

I

|

|

|

|

|

T | T

Y 17 1712 7 0

»! -
Temps entre

deux télégrammes

e
|
|
|
|
\
|
|

SRERERIN
\O 0 2 7 1217 Heure

Plus aucun changement de valeur,
puisque la valeur minimale est atteinte !

Figure 37: Exemple de changement de valeur avec un variateur de lumiére

[i] Lors d'un ajustage, aucun dépassement supérieur ou inférieur de valeur ne se produit ! Si
la valeur maximale ou minimale est atteinte lors d'un ajustage, aucun télégramme n'est
plus envoye.

[i] Pour garantir que I'éclairage commandé soit par exemple désactivé ou activé au maximum
lors d'un ajustage de valeur, les valeurs limites (par ex. valeur « 0 » ou « 255 ») sont tou-
jours transmises lorsque les limites de la plage réglable sont atteintes. Il en va de méme
lorsque l'incrément paramétré ne prend pas directement ces valeurs en compte (voir
exemple ci-dessus : incrément = 5 ; la valeur « 2 » est transmise, puis la valeur « 0 »).
Pour garantir que la valeur de sortie d'origine puisse étre réglée a nouveau lors d'un nouvel
ajustage avec changement du sens d'ajustage, le premier saut de valeur se produit dans
ce cas différemment de l'incrément défini (voir exemple ci-dessus : incrément = 5 ; la valeur
« 0 » est transmise, puis les valeurs « 2 », « 7 », etc.).

[i] Lors de I'ajustage de valeur, les nouvelles valeurs réglées sont enregistrées dans la mé-
moire vive. Aprés une réinitialisation de I'appareil (défaillance de la tension de bus ou pro-
grammation ETS), les valeurs ajustées sont remplacées par les valeurs paramétrées a I'ori-
gine dans I'ETS.

Poste auxiliaire scéne lumiére

Lors d'un paramétrage comme poste auxiliaire scéne de lumiére sans enregistrement, il est
possible d'appeler une scéne de lumiére mémorisée dans un participant de bus externe (par ex.
touche sensorielle de scénes de lumiére). En cas de flanc ascendant, descendant ou ascendant
et descendant, le numéro de scéne de lumiére paramétré dans I'ETS peut alors étre envoyé im-
médiatement au bus.

Lors d'un paramétrage comme poste auxiliaire scéne de lumiére avec enregistrement, il est
possible de créer un télégramme d'enregistrement en fonction de la scéne de lumiére a en-
voyer. Le télégramme d'enregistrement correspondant est alors envoyé en cas de signal long
selon I'évaluation des flancs configurée (bouton-poussoir en contact d'ouverture ou de ferme-
ture, pas comme commutateur !). Dans ce cas, la durée d'un actionnement long peut étre para-
métrée (mais pas a moins de 5 s). En cas d'actionnement court

<1 s, le numéro de scéne de lumiére paramétré est envoyé (sans télégramme d'enregistre-
ment). Si I'actionnement est supérieur a 1 s mais inférieur a 5 s, aucun télégramme n'est dé-
clenché.
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Il est en outre possible d'envoyer exclusivement un télégramme d'enregistrement sans appel
préalable de scéne de lumiére. Dans ce cas, le paramétre « Fonction Mémoire uniquement ? »
est réglé sur « Oui ».

Exemples de poste auxiliaire scéne de lumiére avec enregistrement (figure 38) :
1.) Fonction Mémoire uniquement = Non
2.) Fonction Mémoire uniquement = Oui

Bord du signal a I'entrée

T Stockage
=
s
|
|
|
|

»
L

I > > -
<1 1s..3s Heure
| |
|
|
|
|
|
|
|

L

T

|

|
1.) Télégramme de bus }
|
|
|
|
|
|

[ | L,
| . . »
Récupérer une scéne  Sauvegarder une scéne Opération Heure
de lumiére de lumiére indéfinie !
2.) Télégramme de bus | Pas de télégramme!
| |
L1 .
Sauvegarder une scéne Sauvegarder une scéne Heure
de lumiére de lumiére

Figure 38: Exemple d'enregistrement de scéne

« Fonction Mémoire uniquement = Non » :

Si un flanc ascendant ou un flanc descendant est détecté sur I'entrée (en fonction du paramé-
trage), I'opération d'enregistrement horaire démarre. Si le poussoir est relaché pendant la pre-
miere seconde, I'appel de scéne de lumiére correspondant se produit immédiatement. Si la lon-
gueur du signal est supérieure, le télégramme d'enregistrement est envoyé aprés 5 s.

« Fonction Mémoire uniquement = Oui » :
Le télégramme d'enregistrement est envoyé immeédiatement aprés la détection du flanc de si-
gnal correspondant.

Comportement lors du retour de la tension de bus pour la transmission de valeur et le poste
auxiliaire scéne de lumiére

L'objet de communication de la transmission de valeur ou du poste auxiliaire scéne de lumiére
peut étre initialisé aprés une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus ou pro-
grammation ETS). Le paramétre « Comportement lors du retour de la tension de bus » doit en
outre étre configuré sur la réaction souhaitée. Le réglage dépend de la fonction de transmission
de valeur sélectionnée dans I'ETS et de I'évaluation des flancs. Avec les réglages « Réaction
comme flanc ascendant » ou « Réaction comme flanc descendant », les télégrammes sont en-
voyés activement au bus, selon le paramétrage dans I'ETS. Avec le réglage « Envoyer |'état
d'entrée actuel », I'appareil évalue I'état du signal statique de I'entrée et envoie en conséquence
au bus le télégramme paramétré conformément (contact de I'entrée fermé = télégramme
comme avec un flanc ascendant ; contact de I'entrée ouvert = télégramme comme avec un flanc
descendant). Ce réglage peut uniquement étre configuré avec « Envoyer la valeur lorsque =
flanc ascendant et descendant (commutateur) ».

Si une temporisation aprés retour de la tension de bus est réglée dans I'ETS pour les entrées
de poste auxiliaire, I'appareil n'envoie les télégrammes que lorsque la temporisation est écou-
lée.

Réf. 4730-A Page 90 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

4.2.4.4.5 Fonction de blocage pour les entrées de poste auxiliaire

Les entrées de poste auxiliaire peuvent étre bloquées séparément par le bus par des objets 1
bit. Avec la fonction « Commutation », il est possible de bloquer les deux objets de commutation
d'une entrée indépendamment I'un de l'autre.

Si une fonction de blocage est active, les flancs de signal de I'entrée sont ignorés par I'appareil
par rapport aux objets concernés.

Chaque entrée ou chaque objet de commutation peut exécuter une réaction déterminée indé-
pendamment au début ou a la fin d'un blocage. Cette réaction est définie dans I'ETS sur la page
de paramétres « Ex - Blocage » (x = 1, 2, 3) et dépend de |'évaluation des flancs définie pour
I'entrée concernée. Il est alors également possible de paramétrer sur « aucune réaction ». En
cas de blocage actif, les opérations de commande de variation ou de store et les ajustages de
valeur en cours avant une activation de la fonction de blocage sont uniquement exécutés jus-
qu'au bout dans ce cas et I'entrée n'est verrouillée qu'ensuite. Dans tous les autres cas, 'ordre
de blocage paramétré est exécuté directement au début du blocage.

Avec le réglage « Envoyer I'état d'entrée actuel », I'appareil évalue I'état du signal statique mo-
mentané de I'entrée et envoie en conséquence au bus le télégramme paramétré conformément
(contact de I'entrée fermé = télégramme comme avec un flanc ascendant ; contact de I'entrée
ouvert = télégramme comme avec un flanc descendant).

Une fonction de blocage est activée ou désactivée par I'objet 1 bit correspondant. La polarité de
télégramme peut étre réglée pour chaque objet de blocage dans I'ETS. Aprés une réinitialisa-
tion de l'appareil, I'objet de blocage est toujours inactif. Méme en cas de polarité inversée « Blo-
cage = 0 (autorisation = 1) », un télégramme « 0 » doit d'abord étre recu aprés une réinitialisa-
tion pour que la fonction de blocage correspondante soit activée.

[i] Les actualisations sur les objets de blocage avec une polarité de télégramme identique
(blocage -> blocage ou autorisation -> autorisation) n'indiquent aucune réaction.

[i] En cas d'envoi cyclique dans la fonction « Commutation » : pendant un blocage actif, il n'y
a pas d'envoi cyclique par I'objet de commutation d'entrée bloqué. A la fin du blocage, I'en-
voi cyclique est repris immédiatement avec la derniére valeur d'objet inscrite dans |'objet, si
le critére d'envoi est rempli pour I'envoi cyclique (envoi avec MARCHE, avec ARRET ou
avec MARCHE et ARRET).
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4.2.4.5 Emetteur de signal sonore

L'appareil posséde un avertisseur sonore (émetteur de signal piézo-€électrique) pouvant étre uti-
lisé pour signaler un actionnement ou un statut. De plus, I'avertisseur intégré peut signaler
d'une sonorité d'avertissement ou sonnerie, une alarme et un mode de programmation actif.
Etant donné que l'avertisseur signale différents états, pouvant apparaitre simultanément, il
convient de définir une priorité de signalisation (voir fableau suivant). Une signalisation de prio-
rité supérieure commande une autre signalisation de priorité inférieure.

Etat de la signalisation Priorité Type de signalisation
Mode de programmation 1 (la plus éle- |Tonalité a impulsions (0,5 Hz)
vée)
Signalisation d'une alarme 2 Tonalité a impulsions (2 Hz)
Sonnerie / avertissement sonore 3 Tonalité simple avec durée du signal
réglable
Signal lors de I'actionnement® 4 (la plus Tonalité simple avec durée du signal
faible) réglable
Signal lors de l'acquittement du télé- |4 (la plus Tonalité simple (250 ms)
gramme* faible)
Signal lors de I'enregistrement d'un 4 (la plus Tonalité simple (2 ms)
scénario* faible)
Signal lors de I'ajustage de valeur*® 4 (la plus Tonalité simple (250 ms)
faible)
Signal lors du message d'état via ob- |4 (la plus Tonalité simple ou tonalité a impulsions
jet* faible) (1 Hz)

Priorités de signalisation de l'avertisseur interne

Les signalisations liées a la fonction (*) ont la priorité la plus faible. Ces fonctions de signalisa-
tion sont paramétrées dans I'ETS (en alternative: signalisation d'actionnement, acquittement de
télégramme, signalisation d'état) et sont exécutées en plus par les fonctions de commande (si-
gnal lors de I'enregistrement d'un scénario, signal lors de I'ajustage de valeur). Toutefois, les si-
gnalisations des fonctions de commande ne sont exécutées que si la fonction de signalisation
de l'avertisseur est paramétrée sur « Signalisation d'actionnement » dans I'ETS. L'avertisseur
réagit alors pareillement aux commandes du bouton rotatif ou du bouton-poussoir.

Les signalisations liées a la fonction ont la méme priorité les unes par rapport aux autres ; cela
signifie que le dernier événement survenu détermine le comportement de signalisation de
I'avertisseur si aucune signalisation avec une priorité supérieure (1...3) n'est active.
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[i] Lors de I'activation du mode d'économie d'énergie, la désactivation de I'émetteur de signal
acoustique de I'appareil est forcée. Une signalisation de priorité simple ou moyenne, qui
était active avant le mode d'économie d'énergie et ayant été interrompue, ou qui doit étre
activée pendant le mode d'économie d'énergie, n'est pas automatiquement ré-exécutée ou
exécutée ultérieurement en cas de désactivation du mode d'économie d'énergie. Une nou-
velle commande de l'avertisseur doit alors avoir lieu, jusqu'a ce que ce dernier exécute a
nouveau une signalisation acoustique.

Exception : I'appareil n‘active pas le mode d'économie d'énergie tant qu'une fonction
d'alarme (priorité élevée) est signalisée par I'avertisseur ! Si I'appareil doit activer le mode
d'économie d'énergie lorsqu'un message d'alarme est actif, I'exécution du mode d'écono-
mie d'énergie est retardée jusqu'a ce que le message d'alarme prenne fin. L'appareil ignore
toutefois les télégrammes pour l'activation de la fonction d'alarme, si le mode d'économie
d'énergie a été activé au préalable. Une actualisation de I'objet de la fonction d'alarme pen-
dant le mode d'économie d'énergie n'entraine alors pas l'exécution de la fonction d'alarme.
Comme pour les signalisations de priorité inférieure, une fonction d'alarme qui doit étre ac-
tivée pendant le mode d'économie d'énergie, n'est pas exécutée ultérieurement de fagon
automatique en cas de désactivation du mode d'économie d'énergie. La aussi, une nou-
velle commande de l'objet d'alarme doit d'abord avoir lieu.

i/ Le mode de programmation commande, entre autres, la signalisation d'une alarme. Lors de
la désactivation du mode de programmation par la touche de programmation, un éventuel
message d'alarme encore actif n'est pas signalé. Pour répéter ou ré-enregistrer l'alarme, il
faut d'abord désactiver I'alarme avant de la réactiver.

Signalisation du mode de programmation

Dés que le mode de programmation est activé par l'actionnement de la touche de programma-
tion sur lI'appareil ou par un télégramme de service correspondant (par ex. de I'ETS), l'avertis-
seur émet immédiatement une tonalité a impulsions avec une fréquence d'env. 0,5 Hz. La tona-
lité est émise tant que le mode de programmation est actif.

[i] L'émission de la tonalité en mode de programmation se fait toujours au volume maximal.

Signalisation d'une alarme

L'appareil permet la signalisation d'une alarme, par exemple pour cause d'effraction ou d'incen-
die d'une centrale d'alarme KNX. Lorsque le message d'alarme est activé, l'avertisseur émet
une tonalité a impulsions avec une fréquence d'env. 2 Hz a un volume paramétrable individuel-
lement pour le message d'alarme. En outre, les LED d'état rouges clignotent toujours de fagon
cyclique a la méme fréquence.

La signalisation d'une alarme peut étre autorisée séparément par le paramétre « Fonction
d'alarme » sur la page de parameétres « BP/BR - Avertisseur ».

En cas d'autorisation de la fonction d'alarme, I'ETS indique I'objet de communication « Commu-
ter I'alarme » et d'autres parameétres. L'objet « Commuter I'alarme » sert d'entrée pour I'activa-
tion ou la désactivation du message d'alarme. La polarité de cet objet est réglable. Si la valeur
de I'objet correspond a I'état « Alarme », l'avertisseur émet la tonalité d'alarme. La fonction
d'alarme commande alors les signalisations acoustiques de priorité inférieure (voir page 92-
93). L'avertisseur exécute les signalisations de priorité inférieure comme prévu, uniquement
lorsque le message d'alarme est désactivé.
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Un message d'alarme peut également étre désactivé, en plus de la désactivation via I'objet
d'alarme, sur site au niveau de I'appareil par une commande du bouton rotatif ou du bouton-
poussoir. Le paramétre « Réinitialisation du message d'alarme par commande ? » définit le
comportement d'acquittement pendant une alarme.

- Sice parametre est réglé sur « Oui », un message d'alarme actif peut étre désactivé par
une commande du bouton rotatif ou du bouton-poussoir. Dans ce cas, la fonction de com-
mande paramétrée n'est pas exécutée. L'appareil n'exécute la fonction de commande pré-
vue (commutation, variation, ...) qu'en cas de commande ultérieure.

- Le « non » ne peut désactiver un message d'alarme que via I'objet « Commuter 'alarme ».
Une commande sur I'appareil exécute toujours immédiatement la fonction de commande
paramétrée.

Si un message d'alarme peut étre désactivé par une commande sur I'appareil, le paramétre

« Acquittement du message d'alarme par " détermine si un télégramme doit également étre en-
voyé au bus pour I'acquittement de I'alarme par réinitialisation de I'alarme via I'objet séparé

« Acquitter I'alarme ».

Ce télégramme d'acquittement peut par exemple étre envoyé par un groupe d'adresse « a
I'écoute » aux objets « Commuter I'alarme » d'autres capteurs de rotation ou touches senso-
rielles avec la méme fonctionnalité d'alarme, afin d'annuler le message d'alarme la-bas égale-
ment. Dans ce cas, il faut veiller a la polarité réglable de I'objet d'acquittement pour I'annulation
de l'alarme.

[i] Il est possible de bloquer le bouton rotatif ou le bouton-poussoir. Noter qu'un message
d'alarme par un bouton rotatif ou un bouton-poussoir bloqué est impossible !

[i] Les entrées de poste auxiliaire ne peuvent acquitter un message d'alarme.

i/ En ce qui concerne la polarité de I'objet d'alarme : avec le réglage « 0 = alarme / 1 = réini-
tialiser I'alarme », I'objet d'alarme aprés une réinitialisation ou aprés une procédure de pro-
grammation ETS doit étre d'abord décrit comme actif par le bus avec « 0 » afin d'activer
l'alarme.

i/ Un message d'alarme actif n'est pas enregistré si bien que, aprés une réinitialisation de
I'appareil ou une procédure de programmation ETS, le message d'alarme est toujours
désactivé.

Signalisation d'un avertissement sonore/d'une sonnerie

L'appareil permet la signalisation d'un avertissement sonore ou d'une sonnerie, en plus des si-
gnalisations d'actionnement ou de statut. La commande d'un avertissement sonore / d'une son-
nerie a lieu via un objet de communication 1 bit distinct. L'avertisseur émet une tonalité simple
dés la réception d'un télégramme « 1 » via I'objet « Avertissement sonore/sonnerie ». La durée
du signal peut étre configurée dans I'ETS. La tonalité peut étre désactivée avant I'écoulement
de la durée du signal, avec la réception d'un télégramme « 0 » via l'objet.

Chaque télégramme « 1 » réactive I'émission d'une tonalité. La durée du signal est alors redé-
clenchée.

Le volume de l'avertissement sonore/la sonnerie peut étre différencié dans deux réglages (vo-
lume 1, volume 2) et étre commuté en cours de fonctionnement de I'appareil via un objet de
communication 1 bit (voir page 95-96).

i/ La combinaison d'un avertissement sonore/une sonnerie est possible dans I'ETS avec une
signalisation d'actionnement ou, en alternative, avec un acquittement de télégramme. Dans
ce cas, l'avertissement sonore/la sonnerie a la priorité la plus élevée.

Signalisations liées a la fonction

Les signalisations liées a la fonction ont la priorité la plus faible. Ces signalisations sont liées a
la fonction, d'une part parce qu'elles sont paramétrées en alternative dans I'ETS (signalisation
d'actionnement, signalisation de statut), et d'autre part, parce qu'elles sont exécutées automati-
quement par les fonctions de commande (signal lors de I'enregistrement d'un scénario, signal
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lors de I'ajustage de valeur). Toutefois, les signalisations des fonctions de commande ne sont
exécutées que si la fonction de signalisation de I'avertisseur est paramétrée sur « Signalisation
d'actionnement » dans I'ETS. L'avertisseur réagit alors pareillement aux commandes du bouton
rotatif ou du bouton-poussoir.

Si l'avertisseur fonctionne comme une signalisation d'actionnement, il émet lors d'une com-
mande du bouton rotatif ou du bouton-poussoir, une tonalité simple avec une durée de signal
réglable. De plus, la signalisation a également lieu lorsqu'un télégramme d'enregistrement est
envoyeé dans la fonction « Auxiliaire de scénario » ou un télégramme d'ajustage de valeur est
envoye avec la fonction « Transmission de valeur ». La durée de signal de la signalisation d'ac-
tionnement est réglable dans I'ETS. A l'inverse, la durée de signal de la signalisation d'un télé-
gramme d'enregistrement de scénarios (2 secondes) et d'ajustage de valeur (250 millise-
condes) est définie fixement.

En alternative a la signalisation d'actionnement, il est possible de paramétrer I'acquittement de
télégramme. L'acquittement de télégramme signale uniquement I'envoi de télégrammes avec la
fonction « Commande a 2 canaux » (durée du signal 250 millisecondes), I'envoi d'un télé-
gramme d'enregistrement de scénarios ou l'envoi de télégrammes pour l'ajustage de valeur
(pas pour « Transmission de valeur confort 0..255 ») dans les longueurs de signal décrites.
D'autres actionnements du bouton rotatif ou du bouton-pousoir ne sont pas signalés avec l'ac-
quittement de télégramme.

En tant qu'alternative a la signalisation d'actionnement ou a l'acquittement de télégramme, il est
possible de commander l'avertisseur en tant que signalisation de statut via un objet de commu-
nication propre. Avec la signalisation de statut, le réglage du paramétre dans I'ETS permet de
distinguer si I'avertisseur émet une tonalité simple ou une tonalité a impulsions avec une fré-
quence d'env. 1 Hz. Dans les deux cas, la durée du signal est réglable dans I'ETS.

Deés que I'appareil regoit un télégramme « 1 » via I'objet de statut de I'avertisseur, ce dernier
émet la tonalité paramétrée pour la durée du signal réglée. La tonalité peut étre désactivée
avant I'écoulement de la durée du signal, avec la réception d'un télégramme « 0 » via I'objet de
statut.

Chaque téléegramme « 1 » réactive I'émission d'une tonalité. La durée du signal est alors redé-
clenchée.

i/ La combinaison d'une signalisation d'actionnement ou, en alternative, d'un acquittement de
télégramme est possible dans I'ETS, en option avec la signalisation d'un avertissement so-
nore/d'une sonnerie. Dans ce cas, I'avertissement sonore/la sonnerie a la priorité la plus
élevée.

Volume avertisseur

L'avertisseur peut émettre des signaux sonores de différents volumes. En fonction de la fonc-
tion de signalisation, le volume peut étre soit défini, soit configuré dans trois niveaux de volume
maximum au choix dans I'ETS (voir tableau ci-aprés).

Etat de la signalisation Volume

Mode de programmation Volume maximum (niveau 4)
Signalisation d'une alarme ETS : volume de l'alarme (paramétrable)
Sonnerie / avertissement sonore ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
Signal lors de I'actionnement* ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
Signal lors de l'acquittement du télégramme* ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
Signal lors de I'enregistrement d'un scénario* ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
Signal lors de I'ajustage de valeur*® ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
Signal lors du message d'état via objet* ETS : volume 1 ou 2 (commutable)
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Volumes des différentes fonctions de signalisation

Le volume pour les signalisations liées a la fonction (*) et pour l'avertissement sonore/la sonne-
rie peut étre différencié dans deux réglages (volume 1, volume 2) et étre commuté en cours de
fonctionnement de I'appareil via un objet de communication 1 bit . De ce fait, I'adaptation aux
spécificités locales ou une commutation jour/nuit (fort <-> faible) est par exemple possible. La
polarité du télégramme de I'objet de commutation du volume est paramétrable dans I'ETS.
Jusqu'a 5 niveaux de volume peuvent étre réglés. Un réglage est possible entre « Niveau 1
(faible) » et « Niveau 4 (fort) ». Le niveau « silencieux (ARRET) » désactive l'avertisseur, quel
que soit le volume sélectionné.

[i] Apreés une réinitialisation de I'appareil (rétablissement de la tension de bus, procédure de
programmation ETS), la valeur de I'objet de communication pour la commutation du vo-
lume est toujours « 0 », permettant ainsi l'activation immédiate du volume affecté a cette
polarité de télégramme. Pour le réglage « 0 = volume 2/ 1 = volume 1 » pour le paramétre
« Polarité de I'objet pour la commutation du volume », le volume 2 est actif immédiatement
apres une réinitialisation.

Le volume du message d'alarme est réglable individuellement dans I'ETS lorsque la fonction
d'alarme est autorisée. Le mode de programmation est toujours signalé au volume maximal.
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4.2.4.6 LED d'état (uniquement pour le programme d'application de la version 1.2)

Le capteur de rotation posséde deux LED d'état rouges pouvant étre configurées indépendam-
ment I'une de l'autre. Les LED d'état peuvent exécuter diverses fonctions d'indication, si l'utilisa-
tion est autorisée sur la page de paramétres « Bouton-poussoir (BP) / Bouton rotatif (BR) ». La
LED d'état gauche est affectée au bouton-poussoir, celle de droite est affectée au bouton rotatif.
Les LED indiquent alors les commandes conformément a cette affectation, en cas d'indication
d'actionnement ou d'acquittement de télégramme.

[i] Les fonctions d'indication des LED peuvent uniquement étre configurées et utilisées avec
le programme d'application de la version 1.2 ! En cas d'utilisation du programme d'applica-
tion de la version 1.1, les LED d'état sont commandées uniquement lorsque la signalisation
d'alarme est active.

i En principe, des LED d'état qui clignotent lentement indiquent un programme d'application
déchargé.

Les fonctions suivantes sont configurables séparément pour chaque LED d'état...

- ARRET permanent,

MARCHE permanente (lumiére d'orientation),
indicateur d'état (via objet LED),

indicateur d'état inversé (via objet LED),
indicateur d'actionnement.

Pour la LED d'état gauche (bouton-poussoir), la fonction suivante peut étre configurée en plus...
- acquittement de télégramme.

Fonction « ARRET permanent » ou « MARCHE permanente »

Avec ce paramétrage, un LED d'état reste allumée out éteinte de fagon permanente. Les LED
d'état allumées en permanence servent par exemple d'aide a I'orientation.

Exception : avec le réglage « ARRET permanent », la LED d'état indique les procédures d'ajus-
tage des valeurs envoyées pour la fonction de touche ou du bouton rotatif « Transmission de
valeur », si cette fonction est autorisée dans I'ETS et exécutée par I'utilisateur. Les LED s'al-
lument alors brievement si un nouveau télégramme d'ajustage de valeur est envoyé. Dans le
cas de la LED d'état gauche pour le bouton-poussoir, I'allumage permanent pour la durée de
I'ajustage de valeur est interrompu avec le réglage « MARCHE permanente ». La LED s'allume
ainsi brievement a chaque valeur d'ajustage envoyée au bus. A l'inverse, la LED d'état droite du
bouton rotatif reste allumée sans interruption avec le réglage « MARCHE permanente ».

Fonction « Indicateur d'actionnement »

Si une LED d'état sert d'indicateur d'actionnement, elle s'allume lors de la commande du bouton
rotatif ou du bouton-poussoir. Dans le cas du bouton-rotatif, la LED droite s'allume toujours au
début d'une commande. Dans le cas du bouton-poussoir, la LED d'état s'allume a la pression et
au relachement (exception poste auxiliaire de scénario avec fonction d'enregistrement : la LED
s'allume alors uniquement au relachement lors de manceuvres de courte durée).

De plus, la LED signale au bouton-poussoir lorsqu'un télégramme d'enregistrement est envoyé
dans la fonction « Auxiliaire de scénario ». La LED pour le bouton-poussoir et le bouton rotatif
indique également I'envoi d'un télégramme d'ajustage de valeur avec la fonction « Transmission
de valeur ».

La durée d'éclairage de l'indication d'actionnement est réglable dans I'ETS par le paramétre

« Durée d'éclairage de la LED d'état en cas d'indication d'actionnement ». A l'inverse, la durée
de signal de l'indication d'un télégramme d'enregistrement de scénarios (env. 3 secondes) et
d'ajustage de valeur (250 millisecondes) est définie fixement.
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Fonction « Acquittement de télégramme »

Ce réglage est uniquement disponible pour la LED d'état du bouton-poussoir. En alternative a
I'indication d'actionnement, il est possible de paramétrer I'acquittement de télégramme. L'acquit-
tement de télégramme signale uniquement l'envoi de télégrammes avec la fonction « Com-
mande a 2 canaux » (durée d'indication fixe de 250 millisecondes). D'autres actionnements du
bouton-pousoir ne sont pas indiqués avec l'acquittement de télégramme.

Fonction « Indicateur d'état » et « Indicateur d'état inversé »

Chaque LED d'état peut indiquer I'état d'un objet de communication LED séparé, indépendam-
ment des configurations du bouton-poussoir ou du bouton rotatif. Dans ce cas, la LED peut étre
allumée ou éteinte de maniére statique par la valeur d'objet 1 bit regue. Il est possible d'indiquer
la valeur d'objet inversée.

Aprés une réinitialisation ou aprés une procédure de programmation ETS, la valeur des objets
LED est toujours « 0 ».

[i] Outre les fonctions pouvant étre réglées séparément pour chaque LED d'état, toutes les
LED d'état sont toujours utilisées pour la signalisation d'alarme. Les deux LED d'état cli-
gnotent simultanément lorsque la fonction d'alarme est active. Dés que le message
d'alarme est désactivé, toutes les LED reviennent immédiatement a I'état correspondant a
leurs paramétres ou objets de communication.

[i] Les indications d'état qui étaient actives avant le mode d'économie d'énergie, sont d'abord
exécutées de maniére inchangée lors de la désactivation du mode d'économie d'énergie.
Une nouvelle commande des objets des fonctions d'indication doit d'abord avoir lieu pour
que les LED d'état signalent un état actuel ou autre.

Exception : I'appareil n'active pas le mode d'économie d'énergie tant qu'une fonction
d'alarme est signalisée par la LED ! Si I'appareil doit activer le mode d'économie d'énergie
lorsqu'un message d'alarme est actif, I'exécution du mode d'économie d'énergie est retar-
dée jusqu'a ce que le message d'alarme prenne fin. L'appareil ignore toutefois les télé-
grammes pour l'activation de la fonction d'alarme, si le mode d'économie d'énergie a été
activé au préalable. Une actualisation de I'objet de la fonction d'alarme pendant le mode
d'économie d'énergie n'entraine alors pas I'exécution de la fonction d'alarme. Comme pour
les signalisations d'état, une fonction d'alarme qui doit étre activée pendant le mode d'éco-
nomie d'énergie, n'est pas exécutée ultérieurement de fagon automatique en cas de désac-
tivation du mode d'économie d'énergie. La aussi, une nouvelle commande de I'objet
d'alarme doit d'abord avoir lieu.
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4.2.4.7 Mode d'économie d'énergie

L'appareil posséde un mode d'économie d'énergie pour faire baisser la consommation d'énergie
électrique en cours de fonctionnement. Si la fonction est utilisée, I'appareil commute en mode
d'économie d'énergie aprés un temps réglé sans utilisation ou par commande via un télé-
gramme externe sur un objet séparé (voir « Activer le mode d'économie d'énergie »). En mode
d'économie d'énergie, les fonctions principales de commande et de signalisation de I'appareil
sont désactivées. L'émetteur de signal sonore, les LED d'état et les entrées de poste auxiliaire
n'ont alors aucune fonction.

Le mode d'économie d'énergie peut étre désactivé par l'utilisation du bouton rotatif ou du bou-
ton-poussoir ou par un télégramme spécial (voir « Désactiver le mode d'économie d'énergie »).
L'appareil est a nouveau entierement fonctionnel.

Activer le mode d'économie d'énergie

Pour paramétrer le capteur de rotation en mode d'économie d'énergie, I'appareil présente deux
possibilités d'activation. Ces deux fonctions peuvent étre combinées ou utilisées individuelle-
ment. D'une part, le capteur de rotation peut étre réglé en mode d'économie d'énergie par un té-
légramme de groupe, via un objet de communication défini a cet effet. Ici, la polarité du télé-
gramme qui entraine l'activation du mode d'économie d'énergie, doit étre définie dans I'ETS.
D'autre part, il est possible de basculer automatiquement en mode d'économie d'énergie si au-
cune commande (postes auxiliaires compris) n'a lieu pendant la durée définie. Dans ce cas, la
durée est est définie dans I'ETS. Chaque commande ou modification de I'état des signaux au ni-
veau des entrées de poste auxiliaire redémarre la durée d'activation du mode d'économie
d'énergie.

Si le mode d'économie d'énergie doit &tre activé via l'objet de communication et si une com-
mande sur I'appareil a lieu a ce moment-la (via le bouton rotatif, le bouton-pousoir ou les en-
trées de poste auxiliaire), I'activation du mode d'économie d'énergie est retardée jusqu'a ce que
la commande soit terminée. De cette maniére, les fonctions de commande sont exécutées cor-
rectement jusqu'a la fin et tous les télégrammes requis sont envoyés au bus.

Le mode d'économie d'énergie n'est pas activé tant que les entrées de poste auxiliaire envoient
de fagon cyclique ou que le mode de programmation est actif !

[i] Lors de l'activation du mode d'économie d'énergie, la désactivation de I'émetteur de signal
acoustique et des LED d'état de I'appareil est forcée. Une signalisation de priorité simple
Oou moyenne, qui était active avant le mode d'économie d'énergie et ayant été interrompue,
ou qui doit étre activée pendant le mode d'économie d'énergie, n'est pas automatiquement
ré-exécutée ou exécutée ultérieurement en cas de désactivation du mode d'économie
d'énergie. Une nouvelle commande de l'avertisseur doit alors avoir lieu, jusqu'a ce que ce
dernier exécute a nouveau une signalisation acoustique.

Exception : I'appareil n'active pas le mode d'économie d'énergie tant qu'une fonction
d'alarme (priorité élevée) est signalisée par I'avertisseur ! Si I'appareil doit activer le mode
d'économie d'énergie lorsqu'un message d'alarme est actif, I'exécution du mode d'écono-
mie d'énergie est retardée jusqu'a ce que le message d'alarme prenne fin. L'appareil ignore
toutefois les télégrammes pour l'activation de la fonction d'alarme, si le mode d'économie
d'énergie a été activé au préalable. Une actualisation de I'objet de la fonction d'alarme pen-
dant le mode d'économie d'énergie n'entraine alors pas l'exécution de la fonction d'alarme.
Comme pour les signalisations de priorité inférieure, une fonction d'alarme qui doit étre ac-
tivée pendant le mode d'économie d'énergie, n'est pas exécutée ultérieurement de fagon
automatique en cas de désactivation du mode d'économie d'énergie. La aussi, une nou-
velle commande de l'objet d'alarme doit d'abord avoir lieu.

Les fonctions d'indication pour les LED d'état qui étaient actives avant le mode d'économie
d'énergie (par ex. indications d'état), sont d'abord exécutées de maniére inchangée lors de
la désactivation du mode d'économie d'énergie. Une nouvelle commande des objets des
fonctions d'indication doit d'abord avoir lieu pour que les LED d'état signalent un état actuel
ou autre.
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i/ L'objet de communication du mode d'économie d'énergie peut étre utilisé soit uniquement
pour l'activation, soit uniquement pour la désactivation, soit pour I'activation et la désactiva-
tion combinées. Dans tous les cas, la polarité du télégramme est configurable dans I'ETS.
Pour I'activation et la désactivation combinées, seules des polarités différentes peuvent
étre paramétrées (par ex. 0 = mode inactif / 1 = mode actif).

[i] Tant que le mode de programmation de I'appareil est actif, les tentatives d'activation du
mode d'économie d'énergie sont ignorées. L'appareil enregistre la tentative d'activation et
exécute le mode d'économie d'énergie dés que le mode de programmation est terminé
suite a une pression sur la touche de programmation. Si I'appareil est programmé par I'ETS
avec un mode de programmation actif (adresse physique et/ou programme d'application),
I'appareil n'exécute pas automatiquement le mode d'économie d'énergie a la fin de la pro-
cédure de programmation.

Désactiver le mode d'économie d'énergie

Pour la désactivation du mode d'économie d'énergie, I'appareil présente deux possibilités, a
combiner ou a utiliser individuellement. En premier lieu, la désactivation peut se faire par un té-
Iégramme de groupe, via I'objet de communication défini a cet effet. Ici, la polarité du télé-
gramme qui entraine la désactivation du mode d'économie d'énergie, doit étre définie dans
I'ETS. Ensuite, il est également possible de désactiver automatiquement le mode d'économie
d'énergie, dés que le bouton rotatif ou le bouton-poussoir est utilisé.

Lorsqu'une commande de bouton-poussoir ou de bouton rotatif désactive le mode d'économie
d'énergie, I'appareil exécute immédiatement la fonction de commande paramétrée (par ex. com-
mutation, variation...).

Les entrées de poste auxiliaire n'ont aucune fonction lors du mode d'économie d'énergie. Les
postes auxiliaires ne peuvent étre utilisés pour quitter le mode d'économie d'énergie. Si le mode
d'économie d'énergie est désactivé par I'un des événements cités précédemment, I'appareil re-
quiert env. 100 millisecondes afin de détecter une modification des états du signal au niveau
des entrées du poste auxiliaire. Si I'appareil détecte une modification de I'état par rapport a I'état
actif juste avant le mode d'économie d'énergie (par ex. changement d'état pendant le mode
d'économie d'énergie), la réaction des flancs de signal paramétrée est immédiatement exécu-
tée. Dans le cas contraire, les postes auxiliaires ne réagissent pas spécialement a la désactiva-
tion du mode d'économie d'énergie.

[i] L'objet de communication du mode d'économie d'énergie peut étre utilisé soit uniquement
pour l'activation, soit uniquement pour la désactivation, soit pour I'activation et la désactiva-
tion combinées. Dans tous les cas, la polarité du télégramme est configurable dans I'ETS.
Pour I'activation et la désactivation combinées, seules des polarités différentes peuvent
étre paramétrées (par ex. 0 = mode inactif / 1 = mode actif).

[i] L'appareil active le mode d'économie d'énergie méme si le bouton-poussoir, le bouton rota-
tif ou les entrée de poste auxiliaire sont bloqués. Lorsque le mode d'économie d'énergie
est désactivé, I'appareil active a nouveau les fonctions de blocage actives auparavant, pour
que le bouton-poussoir, le bouton rotatif ou les entrées de poste auxiliaire puissent encore
étre bloqué(e)s. Ici, il n'est pas nécessaire de réactiver les fonctions de blocage une fois le
mode d'économie d'énergie désactivé.

La désactivation du mode d'économie d'énergie (premieére commande) peut avoir se faire
par un bouton-poussoir ou un bouton rotatif bloqué. Néanmoins, les fonctions de com-
mande paramétrables (variation, commutation...) ne sont pas exécutées.

[i] Les liaisons de programmation avec I'appareil, les télégrammes de diffusion ou une pres-
sion sur la touche de programmation entraine une désactivation automatique du mode
d'économie d'énergie.

Réf. 4730-A Page 100 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »
Description fonction

4.2.4.8 Etat de livraison

A I'état de livraison, I'appareil réagit aux commandes, mais n'envoie aucun télégramme au bus.
Les actionnements du bouton rotatif et du bouton-poussoir ont pour effet qu'une tonalité d'ac-
tionnement est émise par I'avertisseur intégré, permettant ainsi de tester le fonctionnement de
I'appareil. En cas de mouvement du bouton rotatif dans le sens horaire, un signal sonore de vo-
lume maximal est émis pendant une seconde. Juste aprés, 3 autres signaux sonores de volume
décroissant retentissent respectivement pendant 0,5 seconde. En cas de commande du bouton
rotatif dans le sens antihoraire, le volume du signal acoustique est augmenté. L'appareil émet
ensuite un signal sonore de volume minimal pendant une seconde. Juste aprés, 3 autres si-
gnaux sonores de volume croissant retentissent respectivement pendant 0,5 seconde.

En cas de commande du bouton-poussoir, I'émetteur de signal émet une bréve tonalité forte.
Les entrées de poste auxiliaire de I'appareil n'ont aucune fonction a I'état de livraison.

Tant que le capteur de rotation n'a pas encore été programmé par I'ETS avec des données
d'application, les LED d'état clignotent lentement en alternance (env. 0,75 Hz). Il en va de
méme si |'appareil est déchargé par I'ETS. Dans ce cas, I'état de livraison cité précédemment
ne peut étre rétabli. Un appareil déchargé ne réagit plus aux commandes.

Aprés une procédure de programmation de l'appareil par I'ETS, le comportement décrit a I'état
de livraison n'est plus actif. L'appareil se comporte alors conformément au paramétrage.
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Parameétre

4.2.5 Parameétre

4.2.5.1 Paramétre Bouton-poussoir / bouton rotatif

Description

Utiliser la fonction d'indi-
cation des LED ?

Durée d'éclairage de la
LED d'état lors d'indica-
teur de commande

Utiliser la fonction de si-
gnalisation de l'avertis-
seur ?

Fonction de blocage

Polarité de I'objet de
blocage

Valeurs
O Bouton rotatif (BR) / bouton poussoir (BP)

Oui
non

AaALhWN-
nnonmonon

Oui
non

bloqué
autoriser

blocage =1/
autorisation =0

Commentaire

Si les LED d'état doivent étre utilisées
pour les taches de signalisation, ce pa-
ramétre doit étre réglé sur « oui ». Les
pages de paramétres « BP LED d'état »
et « BR LED d'état », qui comportent
d'autres parametres des LED, de-
viennent alors visibles. Avec « Non »,
les LED d'état des taches générales
d'indication sont durablement désacti-
vées. Les deux LED d'état sont alors
commandées uniquement lorsque le
message d'alarme est actif.

Si des fonctions d'indication des LED
sont souhaitées, des caches design
avec fibre optique sont utilisés .

[i] La fonction d'indication de la LED
peut uniquement étre configurée et
utilisée avec le programme d'appli-
cation de la version 1.2 ! En cas
d'utilisation du programme d'appli-
cation de la version 1.1, les LED
d'état sont commandées unique-
ment lorsque la signalisation
d'alarme est active.

Ce parameétre définit la durée d'éclai-
rage des deux LED d'état pour la fonc-
tion de LED « Indicateur d'actionne-
ment ».

Ce parameétre est visible uniquement si
la fonction d'indication des LED est au-
torisée.

Si l'avertisseur dans l'appareil doit étre
utilisé pour les taches de signalisation,
ce paramétre doit étre réglé sur « oui ».
La page des paramétres de l'avertisseur
« BP/BR Avertisseur » est alors affi-
chée. Avec « non », lI'avertisseur est
désactivé de fagon permanente.

A cet endroit, la fonction de blocage du
bouton-poussoir et du bouton rotatif peut
étre autorisée de maniére centrale.

Le parameétre détermine la valeur de
I'objet pour laquelle la fonction de blo-
cage est active.
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Parameétre

La fonction de blocage
agit sur

Réaction du bouton ro-
tatif au début du blo-
cage

Comportement du bou-

ton rotatif pendant le
blocage

blocage =0/
autorisation = 1

Uniquement bouton rotatif
Uniquement bouton pous-
soir

Bouton rotatif et bouton
poussoir

aucune réaction

Réaction comme rotation
dans le sens horaire
Réaction comme rotation
dans le sens antihoraire

Réact. comme fct blocage
act. en sens horaire
Réaction comme fonction
de blocage act. dans le
sens antihoraire

aucune réaction

Ce parameétre définit si I'envoi d'un télé-
gramme sur |'objet de blocage bloque
soit le bouton-poussoir, soit le bouton-
rotatif, soit les deux. Selon la sélection,
la structure du paramétre et de I'objet de
la fonction de blocage s'adapte égale-
ment. Le comportement de blocage pour
le bouton-poussoir et le bouton rotatif
est configurable individuellement.

Si la fonction de blocage pour le bouton
rotatif est utilisée, la réaction peut étre
réglée a cet endroit lors de l'activation et
la désactivation du blocage. Ce para-
meétre est visible uniquement lorsque la
fonction de blocage agit sur le bouton
rotatif !

Le bouton rotatif n'indique aucune réac-
tion au début du blocage. Seul le « com-
portement pendant le blocage actif » est
execute.

Au début du blocage, le bouton rotatif
exécute la fonction qu'il possede a I'état
non bloqué. Le paramétrage du bouton
rotatif est ensuite exécuté conformé-
ment au sens de rotation, comme pour
le fonctionnement normal. Les télé-
grammes sont envoyés par I'objet de
communication du bouton rotatif vers le
bus.

Le bouton rotatif exécute la fonction dé-
finie par la fonction de blocage du bou-
ton rotatif, conformément au sens de ro-
tation. La fonction de blocage est une
fonction de bouton rotatif interne avec
des objets de communication et des pa-
ramétres propres sur la page de para-
métres « BR - Fonction de blocage ».
Pour cette fonction de blocage, les
mémes possibilités de réglage sont dis-
ponibles que pour le bouton rotatif.

Indépendamment du comportement au
début ou a la fin du blocage, le compor-
tement du bouton rotatif peut étre in-
fluencé séparément pendant le blocage.
Ce parametre est visible uniquement
lorsque la fonction de blocage agit sur le
bouton rotatif !

Le bouton rotatif est entierement bloqué
au cours d'un blocage. Une commande
ne présente aucune réaction.
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Parameétre

Réaction du bouton ro-
tatif a la fin du blocage

Réaction du bouton-
poussoir au début du
blocage

comme fct blocage bou-
ton rotatif

aucune réaction

Réaction comme rotation
dans le sens horaire
Réaction comme rotation
dans le sens antihoraire

Réact. comme fct blocage
act. en sens horaire
Réaction comme fonction
de blocage act. dans le
sens antihoraire

aucune réaction

Réaction comme bouton
poussoir a la pression

Réaction comme bouton
poussoir au relachement

Réact. comme fct blocage
bout. pouss. a la press.

Le bouton rotatif se comporte comme
défini par le paramétrage de la fonction
de blocage. Les télégrammes sont en-
voyés vers le bus via les objets de com-
munication de la fonction de blocage.

Si la fonction de blocage pour le bouton
rotatif est utilisée, la réaction peut étre
réglée a cet endroit lors de l'activation et
la désactivation du blocage. Ce para-
meétre est visible uniquement lorsque la
fonction de blocage agit sur le bouton
rotatif !

Le bouton rotatif n'indique aucune réac-
tion a la fin du blocage.

A la fin du blocage, le bouton rotatif exé-
cute la fonction qu'il posséde a I'état non
bloqué. Le paramétrage du bouton rota-
tif est ensuite exécuté conformément au
sens de rotation, comme pour le fonc-
tionnement normal. Les télégrammes
sont envoyés par I'objet de communica-
tion du bouton rotatif vers le bus.

Le bouton rotatif exécute la fonction dé-
finie par la fonction de blocage du bou-
ton rotatif, conformément au sens de ro-
tation. La fonction de blocage est une
fonction de bouton rotatif interne avec
des objets de communication et des pa-
rameétres propres sur la page de para-
metres « BR - Fonction de blocage ».
Pour cette fonction de blocage, les
mémes possibilités de réglage sont dis-
ponibles que pour le bouton rotatif.

Si la fonction de blocage pour le bouton-
poussoir est utilisée, la réaction peut
étre réglée a cet endroit lors de I'activa-
tion et la désactivation du blocage. Ce
paramétre est visible uniquement
lorsque la fonction de blocage agit sur le
bouton-poussoir !

Le bouton rotatif n'indique aucune réac-
tion au début du blocage. Seul le « com-
portement pendant le blocage actif » est
exécute.

Au début du blocage, le bouton-poussoir
exécute la fonction qu'il posséde a I'état
non bloqué. Le paramétrage du bouton-
poussoir est ensuite exécuté, comme
pour le fonctionnement normal. Les télé-
grammes sont envoyes par I'objet de
communication du bouton-poussoir vers
le bus.

Le bouton-poussoir exécute la fonction
définie par la fonction de blocage du
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Parameétre

Comportement du bou-
ton-poussoir pendant le
blocage

Réaction du bouton-
poussoir a la fin du blo-
cage

Od BR - Généralités

Réact. comme fct. blocage
bout. pouss. au relach.

aucune réaction

comme fct blocage bou-
ton poussoir

aucune réaction

Réaction comme bouton
poussoir a la pression

Réaction comme bouton
poussoir au relachement

Réact. comme fct blocage
bout. pouss. a la press.
Réact. comme fct. blocage
bout. pouss. au relach.

bouton-poussoir. La fonction de blocage
est une fonction de bouton-poussoir in-
terne avec des objets de communication
et des paramétres propres sur la page
de parameétres « BP - Fonction de blo-
cage ». Pour cette fonction de blocage,
les mémes possibilités de réglage sont
disponibles que pour le bouton-poussoir.

Indépendamment du comportement au
début ou a la fin du blocage, le compor-
tement du bouton-poussoir peut étre in-
fluencé séparément pendant le blocage.
Ce parametre est visible uniquement
lorsque la fonction de blocage agit sur le
bouton-poussoir !

Le bouton-poussoir est entiérement blo-
qué au cours d'un blocage. Une com-
mande ne présente aucune réaction.

Le bouton-poussoir se comporte comme
défini par le paramétrage de la fonction
de blocage. Les télégrammes sont en-
voyés vers le bus via les objets de com-
munication de la fonction de blocage.

Si la fonction de blocage pour le bouton-
poussoir est utilisée, la réaction peut
étre réglée a cet endroit lors de I'activa-
tion et la désactivation du blocage. Ce
parametre est visible uniquement
lorsque la fonction de blocage agit sur le
bouton-poussoir !

Le bouton-poussoir n'indique aucune ré-
action a la fin du blocage.

A la fin du blocage, le bouton-poussoir
exécute la fonction qu'il posséde a I'état
non bloqué. Le paramétrage du bouton-
poussoir est ensuite exécuté, comme
pour le fonctionnement normal. Les télé-
grammes sont envoyeés par l'objet de
communication du bouton-poussoir vers
le bus.

Le bouton-poussoir exécute la fonction
définie par la fonction de blocage du
bouton-poussoir. La fonction de blocage
est une fonction de bouton-poussoir in-
terne avec des objets de communication
et des parameétres propres sur la page
de paramétres « BP - Fonction de blo-
cage ». Pour cette fonction de blocage,
les mémes possibilités de réglage sont
disponibles que pour le bouton-poussoir.
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Parameétre

Fonctionnement

sans fonction
Commutation

Variation

Store

Transmission de valeur 1
octets

Transmission de valeur 2
octets

Auxiliaire de scénes
Commande 2 canaux

La fonction de base du bouton-poussoir
est définie ici.

En fonction de ce paramétre, I'ETS af-
fiche différents objets de communication
et paramétres.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Commutation »...

Commande par pres-
sion de la touche

Commande par relache-
ment de la touche

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

Ces paramétres déterminent la réaction
en cas de pression ou de relachement
de la touche.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Variation »...

Commande par pres-
sion de la touche

Temps entre la commu-
tation et la variation
(100...50000 x 1 ms)

Extension de para-
meétres

Si les extensions de pa-
rametres sont activés...

Variation plus claire de

Plus clair (MARCHE)
Plus sombre (ARRET)
Plus clair / plus sombre
(COM)

Plus clair (COM)

Plus sombre (COM)

100...400...50000

désactivé
activé

1,5 %
3%

6 %
12,5 %
25 %

Ce parameétre détermine la réaction si la
touche est actionnée.

Si le bouton-poussoir doit effectuer une
commutation en cas d'actionnement
bref, les objets de commutation corres-
pondants d'autres capteurs avec la
méme fonction doivent étre reliés entre
eux. En cas de réglage « +clair/+sombre
(COM) », les objets de variation doivent
également étre reliés entre eux afin que
le télégramme approprié puisse étre en-
voye lors du prochain actionnement.

Ce parametre détermine pendant com-
bien de temps la touche doit étre action-
née pour que la touche sensorielle en-
voie un télégramme de variation.

Si les extensions de paramétres sont
activées, I'ETS indique les paramétres
suivants.

Ce parametre permet de régler I'étape
de variation relative pour la variation
plus claire. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
palier paramétré.
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Parameétre

50 %
100 %

Variation plus sombre 1,5 %
de 3 %
6 %
12,5 %
25 %
50 %
100 %

Envoyer télégramme Oui
d'arrét ? non

Répétition Oui
de télégramme ? non

Intervalle de temps 200 ms
entre deux télégrammes 300 ms
400 ms
500 ms
750 ms

2s

Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répéte automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti-
tion des télégrammes").

Ce parametre permet de régler I'étape
de variation relative pour la variation
plus sombre. A chaque pression de
touche, la variation ne dépasse pas le
palier paramétré.

Recommandé en particulier si les paliers
de variation sont petits, quand la touche
sensorielle répéte automatiquement les
télégrammes de variation (voir "répéti-
tion des télégrammes").

Avec « oui », le bouton-poussoir envoie
un télégramme pour arréter la variation
lorsque la manette est relachée. Sile
bouton-poussoir envoie des télé-
grammes de variation par petits paliers,
le télégramme d'arrét n'est générale-
ment pas nécessaire.

Ici, la répétition des télégrammes peut
étre activée pour la variation. Le bouton-
poussoir envoie alors les télégrammes
de variation relatifs (dans les incréments
paramétrés) lors de I'actionnement pro-
longé de la touche, jusqu'au moment ou
il est relaché.

Ce parameétre détermine a quelle rythme
les télégrammes de variation sont répé-
tés automatiquement en cas de répéti-
tion de télégrammes.

Ce parameétre apparait uniquement avec
le paramétrage « Répétition télégramme
=oui » !

Les parameétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Store »...

Ce parametre détermine le sens du
mouvement du moteur en cas d'action-
nement de touche. Avec le réglage
"COM", la direction change a chaque
commande de long terme. Si plusieurs
boutons-poussoirs doivent piloter le
méme moteur, les objets longue durée
des boutons-poussoirs doivent étre re-
liés entre eux pour pouvoir effectuer le
changement de mouvement correcte-
ment.

Commande par pres- aucune réaction
sion de la touche BAS

HAUT

CcOoM
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Parameétre

Concept de commande Court - Long -Court
Long — Court
Court — Long
Long - Court ou Court

Temps entre la com- 1...4...3000
mande courte et longue
(1...3 000 x 100 ms)

Temps deréglagedes 0...5... 3000
lamelles
(0...3 000 x 100 ms)

Pour la commande du store, quatre
concepts de commande différents
peuvent étre sélectionnés. L'ETS in-
dique d'autres parameétres pour cela.

C'estici qu'a lieu le réglage du délai
aprés lequel le fonctionnement longue
durée est évalué par pression de la
touche.

Ce parameétre n'apparait pas avec le

"concept de commande = Long — Court"
!

Pendant le temps de réglage des la-
melles, un télégramme MOVE envoyé
peut étre interrompu en relachant la
touche (STEP). Cette fonction est utili-
sée pour le réglage des lamelles d'un
store.

Ce parameétre n'apparait pas avec le
"concept de commande = Court — Long"!

Les paramétres suivants sont visibles pour la fonction « Transmission de valeur 1 octet »...

Mode de fonctionne- Transmission de valeur
ment 0...255
Transmission de valeur
0...100 %

Valeur (0...255) 0...255

Valeur (0...100 %) 0...100

Si le bouton-poussoir est paramétré
comme « Transmission de valeur 1 oc-
tet », les valeurs peuvent étre envoyées
comme des nombres entiers de 0 a 255
ou comme des pourcentages de 0 % a
100 % lors d'un actionnement des
touches. Les paramétres ainsi que leurs
possibilités de réglage se réglent en
conséquence.

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet lorsque la appuyée.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement = ...
0...255 % » !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet lorsque la appuyée.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement = ...
0...100 % » !
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Parameétre

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

Valeur de démarrage
pour le réglage de va-
leur

Sens du réglage de va-
leur

Incrément (1 a 15)

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

bloqué
autorisé

comme la valeur paramé-
trée

comme la valeur aprés le
dernier réglage

comme la valeur de I'ob-
jet de communication

vers le haut
vers le bas

commutation (en alter-
nance)

wNhNh-0O
(72BN I IS |

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, I'ETS in-
dique d'autres paramétres.

Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen-
dant plus de 5 sec.

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.

Avec chaque commande longue, I'appa-
reil redémarre toujours avec la valeur
programmée par I'ETS.

Avec la commande longue, I'appareil
démarre avec la valeur envoyée en der-
nier par lui-méme.

Avec la commande longue, l'appareil
démarre avec la valeur envoyée en der-
nier par lui-méme ou par un autre appa-
reil, avec cette adresse de groupe.

Ce parametre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

En cas de commande longue, I'appareil
peut, soit toujours changer les valeurs
dans le méme sens, soit enregistrer le
sens du dernier changement et l'inver-
ser lors d'une nouvelle pression de
touche.

Ce parameétre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

Lors d'un changement de valeur, I'appa-
reil calcule la nouvelle valeur de télé-
gramme a partir de la valeur précédente
et de l'increment réglé. Si elle descend
en dessous de la limite inférieure de la
plage de réglage (0 ou 0 %) ou si elle
dépasse la limite supérieure (255 ou
100 %), I'appareil adapte l'incrément au-
tomatiquement pour le dernier pas.

Ce parameétre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

Ce parametre définit la durée entre deux
télégrammes de valeur lors d'un ajus-
tage de valeur continu.

Ce parametre est visible uniquement
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Parameétre

Réglage de valeur avec Oui

dépassement

non

avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

Si le changement de valeur doit s'effec-
tuer sans dépassement (réglage

« Non ») et que I'appareil atteint la limite
inférieure (0 ou 0 %) ou supérieure (255
ou 100 %) de la plage de réglage lors du
changement de valeur, le changement
de valeur est automatiquement arrété.
Si le changement de valeur doit s'effec-
tuer avec dépassement (réglage

« Oui ») et que l'appareil atteint la limite
inférieure ou supérieure de la plage, il
envoie la valeur de cette limite de plage
et introduit une pause dont la durée
équivaut a deux incréments. L'appareil
envoie ensuite un télégramme avec la
valeur de l'autre limite de plage et pour-
suit le changement de valeur dans la
méme direction.

Les paramétres suivants sont visibles pour la fonction « Transmission de valeur 2 octets »...

Mode de fonctionne-
ment

Valeur de température
(0...40 °C)

Valeur de luminosité

Valeur (0...65535)

Transmission de valeur
de témpérature

Transm. de val. de lumino-
sité

Transmission de valeur
(0...65535)

0...20...40

0, 50...300...1450,
1500 Lux

0...65535

Si le bouton-poussoir est paramétré
comme « Transmission de valeur 2 oc-
tets », les valeurs a envoyer peuvent
étre formatées et envoyées comme va-
leurs de température (0 °C a 40 °C),
comme valeurs de luminosité

(0 Lux a 1 500 Lux) ou comme nombres
entiers (0 a 65 535). Les paramétres
suivants et leur possibilités de réglage
en dépendent.

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet lorsque la touche est appuyée.

Il n‘apparait qu'avec le paramétrage

« Mode de fonctionnement = transmet-
teur de valeur de température » !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet lorsque la touche est appuyée.

Il n‘apparait qu'avec le paramétrage

« Mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur de luminosité » !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet lorsque la touche est appuyée.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur (0 ... 65 535) » !
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Parameétre

Réglage de la valeur
par pression de touche
longue

Valeur de démarrage
pour le réglage de va-
leur

Sens du réglage de va-
leur

Incrément

Incrément

bloqué
autorisé

comme la valeur paramé-
trée

comme la valeur aprés le
dernier réglage

comme la valeur de I'ob-
jet de communication

vers le haut
vers le bas

commutation (en alter-
nance)

50 Lux

Si le réglage de valeur est activé par
une pression de touche longue, I'ETS in-
dique d'autres paramétres.

Le réglage de valeur commence lorsque
la touche est maintenue appuyée pen-
dant plus de 5 sec.

Le réglage de valeur peut démarrer
avec différentes valeurs de départ.

Avec chaque commande longue, I'appa-
reil redémarre toujours avec la valeur
programmée par I'ETS.

Avec la commande longue, I'appareil
démarre avec la valeur envoyée en der-
nier par lui-méme.

Avec la commande longue, I'appareil
démarre avec la valeur envoyée en der-
nier par lui-méme ou par un autre appa-
reil, avec cette adresse de groupe. Ce
réglage peut étre sélectionné unique-
ment avec le paramétrage « Mode de
fonctionnement = transmission de valeur
(02 65535) »!

Ce parameétre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

En cas de commande longue, I'appareil
peut, soit toujours changer les valeurs
dans le méme sens, soit enregistrer le
sens du dernier changement et l'inver-
ser lors d'une nouvelle pression de
touche.

Ce parameétre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

Avec les valeurs de température, l'incré-
ment de réglage est fixé a 1 °C.

Ce parametre ,'apparait qu'avec le

« Mode de fonctionnement = transmet-
teur de valeur de température » et le

« Réglage de valeur par pression de
touche longue = activé » !

Avec les valeurs de luminosité, l'incré-
ment de réglage est fixé a 50 Lux.

Ce parameétre n'apparait qu'avec le

« Mode de fonctionnement = transmet-
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Parameétre

Incrément

Intervalle de temps
entre deux télégrammes

Réglage de valeur avec
dépassement

10
20
50

100
200
500
750
1000

Oui
non

teur de valeur de luminosité » et le « Ré-
glage de valeur par pression de touche
longue = activé » !

L'incrément de réglage de la transmis-
sion de valeur 2 octets est réglé a ce ni-
veau.

Ce parametre ,'apparait qu'avec le

« Mode de fonctionnement = transmet-
teur de valeur de température » et le

« Réglage de valeur par pression de
touche longue = activé » |

Ce paramétre définit la durée entre deux
télégrammes de valeur lors d'un ajus-
tage de valeur continu.

Ce parameétre est visible uniquement
avec le paramétrage « Changement de
valeur via une pression de touche pro-
longée = débloqué » !

Si le changement de valeur doit s'effec-
tuer sans dépassement (réglage

« Non ») et que I'appareil atteint la limite
inférieure (0 °C, 0 lux, 0) ou supérieure
(+ 40 °C, 1 500 lux, 65 535) de la plage
de réglage lors du changement de va-
leur, le changement de valeur est auto-
matiquement arréte.

Si le changement de valeur doit s'effec-
tuer avec dépassement (réglage

« Oui ») et que 'appareil atteint la limite
inférieure ou supérieure de la plage, il
envoie la valeur de cette limite de plage
et introduit une pause dont la durée
équivaut a deux incréments. L'appareil
envoie ensuite un télégramme avec la
valeur de l'autre limite de plage et pour-
suit le changement de valeur dans la
méme direction.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Auxiliaire de scénario »...

Mode de fonctionne-
ment

Poste auxiliaire de scéne Le mode de fonctionnement de I'auxi-

sans fonction d'enreg.

Auxiliaire de scéne avec
fonction d'enregistrement

liaire est réglé ici.

Si le bouton-poussoir est utilisé comme
auxiliaire de scénario, les scénarios
peuvent étre stockés dans un ou plu-
sieurs autres appareils KNX/EIB

(par ex. touche sensorielle scénario de
lumiére). Lors d'un appel de scénario ou
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Parameétre

Numeéro de scéne
(1...64)

1..64

lors d'une fonction d'enregistrement,
I'appareil envoie, via I'objet de poste
auxiliaire du bouton-poussoir, un télé-
gramme avec le numéro de scénario
correspondant.

Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre-
gistrer jusqu'a 64 scénes par leur numé-
ro. Le numéro de scéne a envoyer par
une pression de touche est défini ici.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Commande a 2 canaux »...

Concept de commande

Fonction canal 1 (2)

Commande de touche
pour le canal 1 (2)

Valeur de la touche
pour

Canal 1 (2)
(0...255)

Canal 1 ou canal 2

Canal 1 et canal 2

sans fonction
Commutation (1 bit)

Transmission de valeur
0...255 (1 octet)

Transmission de valeur
0...100 %
(1 octet)

Transmission de valeur de

témpérature
(2 octet)

MARCHE
ARRET
COM

0...255

Le concept de commande 2 canaux est
défini ici. En cas de réglage « Canal 1
ou canal 2 », l'appareil détermine lequel
des deux canaux il utilise en fonction de
la durée d'actionnement.

En cas de réglage « Canal 1 ou ca-

nal 2 », le bouton-poussoir envoie uni-
quement le télégramme du canal 1 en
cas d'actionnement court et les deux té-
légrammes en cas d'actionnement pro-
longé.

Ce parameétre détermine la fonction du
canal et décide les autres parameétres et
I'objet de communication représentés
pour le canal 1 (2).

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet envoyée au bus par pression de la
touche.

Ce parameétre n'apparait qu'avec la

« Fonction canal 1 (2) = commutation (1
bit) » !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet envoyée au bus par pression de la
touche.

Ce parameétre est visible uniquement
avec la « Fonction canal 1 (2) = trans-
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Parameétre

Valeur de la touche 0...100
pour

Canal 1 (2)

(0...100 %)

Valeur de température  0...20...40
de la touche pour canal

1(2)

(0...40°C)

Temps écoulé entre ca- 0...30...255
nal 1 et canal 2
(1...255 x 100 ms)

mission de valeur 0...255 (1 octet) » !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet envoyée au bus par pression de la
touche.

Ce parametre est visible uniquement
avec la « Fonction canal 1 (2) = trans-
mission de valeur 0...100 % (1 octet) » !

Ce parametre détermine la valeur de
température envoyée au bus par pres-
sion de la touche.

Ce parametre n'apparait qu'avec la

« Fonction canal 1 (2) = transmetteur de
valeur de température (2 octets) » !

En fonction du concept de commande
choisi, ce paramétre détermine a quel
moment le poussoir envoie le télé-
gramme pour le canal 1 et le télé-
gramme pour le canal 2 lorsque la
touche est appuyée.

O BP - LED (uniquement visible avec la fonction d'indication des LED autorisée avec le pro-

gramme d'application de la version 1.2 1)
Fonctionnement

ARRET permanent

MARCHE permanente

Le capteur de rotation posséde une LED
d'état rouge affectée au bouton-pous-
soir. La LED d'état peut exécuter di-
verses fonctions d'affichage, si l'utilisa-
tion est autorisée sur la page de para-
meétres « Bouton-poussoir (BP) / Bouton
rotatif (BR) ».

La fonction d'indication de la LED peut
uniquement étre configurée et utilisée
avec le programme d'application de la
version 1.2 ! En cas d'utilisation du pro-
gramme d'application de la version 1.1,
ce paramétre n'est pas disponible. Les
LED d'état sont alors commandées uni-
quement lorsque la signalisation
d'alarme est active.

Avec ce parameétrage, la LED d'état est
éteinte de fagcon permanente.
Exception : avec ce réglage, la LED
d'état indique les procédures d'ajustage
des valeurs envoyées pour la fonction
de bouton-poussoir « Transmission de
valeur », si cette fonction est autorisée
dans I'ETS et exécutée par I'utilisateur.
La LED s'allume alors brievement si un
nouveau télégramme d'ajustage de va-
leur est envoyé.

Avec ce paramétrage, la LED d'état est
allumée de fagon permanente. Les LED
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Parameétre

Indicateur de commande

Acquittement du télé-
gramme

Affichage d'état

indicateur d'état inversé

d'état allumées en permanence servent
par exemple d'aide a l'orientation.
Exception : avec ce réglage, I'allumage
permanent pour la durée de l'ajustage
de valeur (fonction Transmission de va-
leur avec fonction d'ajustage pour le
bouton-poussoir) est interrompu. La
LED s'allume ainsi brievement a chaque
valeur d'ajustage envoyée au bus.

Si la LED d'état sert d'indicateur d'ac-
tionnement, elle s'allume lors de la com-
mande du bouton-poussoir, a la pres-
sion et au relachement (exception auxi-
liaire de scénario avec fonction d'enre-
gistrement : la LED s'allume alors uni-
quement au relachement lors de ma-
nceuvres de courte durée). De plus, la
LED signale au bouton-poussoir lors-
qu'un télégramme d'enregistrement est
envoyé dans la fonction « Auxiliaire de
scénario ». La LED indique également
I'envoi d'un télégramme d'ajustage de
valeur avec la fonction « Transmission
de valeur ».

La durée d'éclairage de l'indication d'ac-
tionnement est réglable dans I'ETS par
le paramétre « Durée d'éclairage de la
LED d'état en cas d'indication d'action-
nement ». A l'inverse, la durée de signal
de l'indication d'un télégramme d'enre-
gistrement de scénarios (env. 3 se-
condes) et d'ajustage de valeur

(250 millisecondes) est définie fixement.

En alternative a l'indication d'actionne-
ment, il est possible de paramétrer I'ac-
quittement de télégramme. L'acquitte-
ment de télégramme signale unique-
ment I'envoi de télégrammes avec la
fonction « Commande a 2 canaux » (du-
rée d'indication fixe de 250 millise-
condes). D'autres actionnements du
bouton-pousoir ne sont pas indiqués
avec l'acquittement de télégramme.

La LED d'état peut indiquer I'état d'un
objet de communication LED séparé, in-
dépendamment de la configuration du
bouton-poussoir. Dans ce cas, la LED
peut étre allumée ou éteinte de maniere
statique par la valeur d'objet 1 bit regue.
Avec ce réglage, la valeur d'objet n'est
pas indiquée de fagon inversée par la
LED (objet = « 0 » -> LED = ARRET /
Objet = « 1 » -> LED = MARCHE).

La LED d'état peut indiquer I'état d'un
objet de communication LED séparé, in-
dépendamment de la configuration du
bouton-poussoir. Dans ce cas, la LED
peut étre allumée ou éteinte de maniere
statique par la valeur d'objet 1 bit regue.
Avec ce réglage, la valeur d'objet est in-

Réf. 4730-A

Page 115 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »

Parameétre

diquée de facon inversée par la LED
(objet = « 0 » -> LED = MARCHE /
Objet = « 1 » -> LED = ARRET).

Od BP - Fonction de blocage (visible uniguement en cas de fonction de blocage autorisée !)

La fonction de blocage offre les mémes possibilités de configuration que le bouton-poussoir

(voir bouton-poussoir).

O BP - Généralités

Fonctionnement sans fonction
Commutation
Variation
Store
Transmission de valeur 1
octets
Transmission de valeur 2
octets
Auxiliaire de scénes

La fonction de base du bouton rotatif est
définie ici.

En fonction de ce paramétre, 'ETS af-
fiche différents objets de communication
et paramétres.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Commutation »...

Des objets séparés Oui
pour chaque sens de non
rotation ?

Ordre lors de la rotation aucune réaction
dans le sens horaire MARCHE
ARRET
COM

Ordre lors de la rotation aucune réaction
dans le sens antihoraire  MARCHE
ARRET
COM

300 ms
500 ms

La fonction du bouton rotatif « Commu-
tation » permet I'envoi de télégrammes
de commutation 1 bit au bus, par
exemple pour la commande d'un éclai-
rage. En fonction du mouvement du
bouton rotatif, il est possible d'envoyer
différents ordres de commande au bus
via un objet de communication (réglage
« Non »). En alternative, des objets sé-
parés peuvent étre affectés aux deux
sens de rotation (réglage « Oui »), ce
qui permet de commander deux canaux
d'actionneurs différents avec un seul et
unique élément de commande.

En fonction du mouvement du bouton
rotatif, il est possible d'envoyer diffé-
rents ordres de commande au bus via
un objet de communication. Ce para-
meétre détermine la réaction si le bouton
rotatif tourne dans le sens horaire.

En fonction du mouvement du bouton
rotatif, il est possible d'envoyer diffé-
rents ordres de commande (MARCHE,
ARRET, COM) au bus. Ce parameétre
détermine la réaction si le bouton rotatif
tourne dans le sens antihoraire.

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
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Parameétre

Temps pour l'arrét 1s
aprés chaque com- 2s
mande

d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

Les parameétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Variation »...

Concept de commande

Variation sans télé-

gramme Arrét

Variation avec télégramme

Arrét

Variation Confort sans télé-

gramme Arrét

Variation Confort avec télé-

gramme Arrét

La fonction du bouton rotatif « Varia-
tion » distingue quatre concepts de com-
mande différents.

Lors du mouvement du bouton rotatif, ce
concept de commande émet unique-
ment des ordres de variation relatifs
avec un incrément de variation de

100 %. Les télégrammes d'arrét inter-
rompent une procédure de variation a la
fin de la procédure de commande. Il est
ainsi possible, par ex., de régler n'im-
porte quelle valeur de luminosité d'un
éclairage. Dans cette configuration, les
télégrammes de commutation ne sont
pas transmis a l'actionneur via le bouton
rotatif.

Ce concept de commande fonctionne
dans la procédure de variation comme
le concept « Variation sans télégramme
ARRET », la différence résidant dans le
fait que l'appareil peut également désac-
tiver I'actionneur commandé avec une
commande du bouton rotatif. Etant don-
né que ce concept de commande réalise
une commutation et une variation, il peut
étre utilisé de fagon autonome, sans élé-
ments de commande supplémentaires.

Ce concept de commande supporte la
commande en fonction de la vitesse et
de I'angle de rotation du bouton rotatif
de variation. Ainsi, en fonction de la vi-
tesse de rotation, la variation relative
avec petits et grands incréments est
possible, ce qui permet par exemple un
réglage de précision et en continu de la
luminosité d'un éclairage. Dans ce
concept, les télégrammes de commuta-
tion ne sont pas transmis a I'actionneur
via le bouton rotatif.

Ce concept de commande fonctionne
dans la procédure de variation comme
le concept « Variation Confort sans télé-
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gramme ARRET », la différence résidant
dans le fait que l'appareil peut égale-
ment désactiver l'actionneur commandé
avec une commande du bouton rotatif.
Etant donné que ce concept de com-
mande réalise une commutation et une
variation, il peut étre utilisé de fagon au-
tonome, sans éléments de commande
supplémentaires.

Ordre lors de la rotation Sens hor.: MAR +clair / Avec |'utilisation de la fonction du bou-
/ sens de rotation sens antihor.: ARR ton rotatif « Variation », la variation, et
+sombre aussi la commutation en option, sont

possibles pour la commande des action-

Sens hor.: ARR +sombre / neurs de variation des installations

sens antihor.: MAR +clair d'éclairage. De méme, les variateurs de
vitesse KNX peuvent étre actionnés : les
moteurs peuvent ainsi étre activés et
désactivés, et la vitesse de rotation peut
étre modifiée. Ce paramétre définit
l'ordre de commutation et de variation
(+clair MARCHE / +sombre ARRET)
pour le sens de rotation du bouton rotatif
(sens horaire ou sens antihoraire).

Pas de variation 100 % Lors de la commande du bouton rotatif,
Variation plus un télégramme de variation 4 bits (varia-
sombre/plus claire de tion relative) est envoyé avec un incré-

ment de variation de 100 % dés le pre-
mier cran (angle de rotation minimal),
avec les concepts de commande « Va-
riation sans télégramme ARRET » et

« Variation avec télégramme ARRET ».
L'utilisation de l'incrément de variation
maximal permet d'utiliser toute la plage
de luminosité. Dés que le bouton rotatif
n'est plus utilisé, I'appareil envoie un té-
Iégramme d'arrét a I'actionneur de varia-
tion aprés écoulement du « temps d'ar-
rét aprés chaque mouvement » paramé-
trable dans I'ETS : la procédure de va-
riation est ainsi arrétée.

Ce parametre est visible uniquement
avec les concepts de commande « Va-
riation sans télégramme ARRET » et

« Variation avec télégramme ARRET ».

Pas de variation 1,5 % Les concepts de commande « Variation
Variation plus 3% confort sans télégramme ARRET » et
sombre/plus claire de 6 % « Variation confort avec télégramme

ARRET » autorisent la commande en
fonction de la vitesse et de I'angle de ro-
tation du bouton rotatif afin d'envoyer
des ordres de variation. Ainsi, en fonc-
tion de la vitesse de rotation, la variation
relative avec petits et grands incréments
est possible. En cas de commande lente
(par cran), le bouton rotatif envoie des
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Parameétre

Temps pour l'arrét
aprés chaque com-
mande

300 ms
500 ms
1s
2s

ordres de variation a I'actionneur dans
un petit incrément. Cet incrément est
configuré par ce paramétre.

Ce parametre est visible uniquement
avec les concepts de commande « Va-
rigtion confort sans télégramme AR-
RET » et « Variation confort avec télé-
gramme ARRET ».

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Store »...

Concept de commande

Ordre lors de la rotation
/ sens de rotation

Angle de rotation maxi-
mal pour l'ajustage des
lamelles

Move - Step

Sens hor.: BAS / sens an-
tihor.: HAUT

Sens hor.: HAUT / sens an-
tinor.: BAS

45° (env. 1/8 tour,
4 crans)

90° (env. 1/4 tour,
7 crans)

180° (env. 1/2 tour,
15 crans)

270° (env. 3/4 tour,

Le bouton rotatif supporte le concept de
commande « Move - Step » dans la
fonction du store. Ici, lors d'une com-
mande, I'angle de rotation du bouton ro-
tatif (nombre de crans lors d'une rota-
tion) est évalué afin de différencier une
commande de déplacement de la ten-
ture (MOVE : MONTEE, DESCENTE)
ou un ajustage des lamelles (MOVE ->
STEP).

Ce parameétre définit I'ordre du sens de
déplacement (monter / ouvrir les la-
melles, descendre / fermer les lamelles)
pour le sens de rotation du bouton rotatif
(sens horaire ou sens antihoraire).

Si le bouton rotatif reste immobile suite
a une commande dans l'angle de rota-
tion défini ici pour un ajustage des la-
melles, I'appareil envoie immédiatement
un télégramme de courte durée (STEP).
Cette fonction est utilisée pour le ré-
glage des lamelles d'un store. Les la-
melles peuvent ainsi étre stoppées dans
n'importe quelle position pendant leur
rotation.
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Parameétre

22 crans)

360° (tour complet,

30 crans)

540° (1,5 tours,
45 crans)

720° (2 tours,
60 crans)

Temps pour l'arrét 300 ms
aprés chaque com- 500 ms
mande 1s

2s

Le paramétre « Angle de rotation maxi-
mal pour 'ajustage des lamelles » doit
étre réglé sur la vitesse de commande
prévue du bouton rotatif et sur le temps
de déplacement des lamelles. En prin-
cipe, il convient de sélectionner de petits
angles, si la commande doit se faire len-
tement ou si le temps de déplacement
des lamelles est court. A l'inverse, le pa-
ramétrage de grands angles a lieu
lorsque la vitesse de commande est
plus rapide ou que le temps de déplace-
ment des lamelles est long.

Si la fonction du bouton rotatif « Store »
commande les entrainements pour les
volets roulants, les stores, les marquises
ou les fenétres - et donc, que la com-
mande des lamelles est superflue -,
I'angle de rotation pour I'ajustage des la-
melles doit étre réglé sur I'angle le plus
petit (45°).

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

Les paramétres suivants sont visibles pour la fonction « Transmission de valeur 1 octet »...

Mode de fonctionne-

La fonction du bouton rotatif « Transmis-
sion de valeur 1 octet » distingue trois
modes de fonctionnement différents.

Dans ce mode de fonctionnement, le
bouton rotatif envoie des valeurs non
formatées dans la plage « 0...255 » se-
lon le type de données KNX 5.010. Ces
valeurs sont généralement utilisées pour
prédéfinir les états du compteur ou les
valeurs limites. En option, un ajustage
de valeur peut étre exécuté en tournant
le bouton rotatif selon un angle de rota-
tion défini.

Dans ce mode de fonctionnement, le
bouton rotatif envoie des valeurs forma-
tées dans la plage « 0...100 % » selon le
type de données KNX 5.001. Un forma-

ment
Transmission de valeur
0...255
Transmission de valeur
0...100 %
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Parameétre

Fonction Ajustage de
valeur

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens ho-
raire

(0...255)

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens anti-
horaire

(0...255)

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens ho-
raire

(0...100 %)

Transmission de valeur
Confort 0...255

bloqué

autoriser

0...255

0...255

0...100

tage de valeur en pourcentage est géné-
ralement utilisé pour prédéfinir la valeur
de luminosité ou la position. En option,
un ajustage de valeur peut étre exécuté
en tournant le bouton rotatif selon un
angle de rotation défini.

Ce mode de fonctionnement supporte la
commande en fonction de la vitesse et
de I'angle de rotation du bouton rotatif
pour I'envoi de valeurs. Ainsi, en fonc-
tion de la vitesse de rotation, un ajus-
tage de valeur avec petits et grands in-
créments est possible, ce qui permet par
exemple un réglage de précision et en
continu de la luminosité d'un éclairage.
Dans ce mode de fonctionnement, la va-
leur envoyée est généralement non for-
matée dans la plage de valeurs

« 0...255 » conformément au type de
données KNX 5.010.

Ce parameétre distingue deux situations :
soit la demande de valeur est suffisante,
soit un ajustage de valeur est possible
en plus.

Avec le mode de fonctionnement

« Transmission de valeur confort
0...255 », un ajustage de valeur est tou-
jours prévu.

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur O ... 255 » et uni-
quement lorsque I'ajustage de valeur est
bloqué !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens antihoraire.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur O ... 255 » et uni-
quement lorsque l'ajustage de valeur est
bloqué !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur 0 ... 100 % » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
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Parameétre

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens anti-
horaire

(0...100 %)

Valeur lors de la rota-
tion
(0...255)

Valeur lors de la rota-
tion
(0...100 %)

Angle de rotation pour
ajustage de valeur

0...100

0...255

0...100

env. 36° (3 crans)
env. 45° (4 crans)
env. 60° (5 crans)
env. 72° (10 crans)

est bloqué !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens antihoraire.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur O ... 100 % » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est bloqué !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire ou antihoraire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur O ... 255 » et uni-
quement lorsque I'ajustage de valeur est
autorisé !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire ou antihoraire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur 0 ... 100 % » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est autorisé !

Lors d'un ajustage de valeur, le bouton
rotatif doit &tre tourné selon un nombre
de crans défini. Ce paramétre définit le
nombre de crans nécessaires pour
I'ajustage de la valeur. Lors d'une com-
mande du bouton rotatif, un télégramme
de valeur 1 octet est envoyé dés le pre-
mier cran (angle de rotation minimal),
quel que soit le sens de rotation. Le pa-
ramétre « Valeur de départ lors de
I'ajustage de valeur » définit la valeur
(voir ci-dessous). Si, en cas de com-
mande continue, le nombre de crans né-
cessaires a l'ajustage de valeur est dé-
passé, l'appareil ajuste la valeur en
fonction du sens de rotation selon I'in-
crément réglé puis I'envoie au bus. Sila
commande se poursuit, la valeur est
ajustée en continu.

Ce parametre est visible uniquement en
« mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur 0...255 » et « mode de
fonctionnement = transmission de valeur
0...100 % » et uniguement lorsque
I'ajustage de valeur est autorisé !
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Parameétre

Valeur de démarrage
pour le réglage de va-
leur

Valeur de démarrage
pour le réglage de va-
leur

Sens du réglage de va-

leur

Incrément (1 & 15)

Incrément (1 a 31)

comme la valeur paramé-
trée

comme la valeur aprés le
dernier réglage

comme la valeur de I'ob-
jet de communication

comme valeur issue de
I'objet retour d'infos

Sens hor.: vers haut /
sens antihor.: vers bas

Sens hor.: vers bas / sens
antihor.: vers haut

1...15...31

Ce parameétre détermine la valeur sur la-
quelle se base l'ajustage. |l peut com-
mencer a partir de la valeur paramétrée
par I'ETS, la derniére valeur finale du
dernier ajustage ou la valeur actuelle de
I'objet de communication.

Ce parameétre est visible uniquement en
« mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur 0...255 » et « mode de
fonctionnement = transmission de valeur
0...100 % » et uniqguement lorsque
I'ajustage de valeur est autorisé !

Avec la transmission de valeur confort
0...255, un ajustage de valeur démarre
toujours a la valeur indiquée dans I'objet
de retour d'informations.

Ce parametre est visible uniquement
avec le « mode de fonctionnement =
transmission de valeur confort 0...255 ».

Ce parametre détermine si les valeurs
doivent étre augmentées (« haut ») ou
diminuées (« bas ») en fonction du sens
de rotation, lors d'un ajustage de valeur.
Ce parameétre est visible uniquement si
la « fonction Ajustage de valeur = autori-
sée » !

Ce paramétre définit la modification de
la valeur en cas d'ajustage dans le sens
positif ou négatif.

Il est visible uniguement en « mode de
fonctionnement = transmission de valeur
0...255 » et « mode de fonctionnement
= transmission de valeur 0...100 % » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est autorisé !

Avec Transmission de valeur confort
0...255, un ajustage de valeur avec pe-
tits et grands incréments est possible,
en fonction de la vitesse de rotation.
Lors d'une rotation rapide, la grandeur
de l'incrément est également prédéfinie
par I'angle de rotation. Lors d'une com-
mande, la valeur dans I'objet de commu-
nication « Retour d'informations Va-

leur » est augmentée ou diminuée selon
l'incrément effectif et renvoyée au bus
via I'objet « Valeur ». L'incrément effectif
pour l'ajustage de valeur est fonction de
la vitesse d'une commande du bouton
rotatif. En cas de commande lente (par
cran), le bouton rotatif envoie des va-
leurs en continu a I'actionneur dans un
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Parameétre

Réglage de valeur avec Oui

dépassement non
Temps pour l'arrét 300 ms
aprés chaque com- 500 ms
mande 1s

2s

petit incrément. Dans le cas d'une com-
mande lente et de longue durée, la va-
leur est ajustée - avec chaque cran - se-
lon l'incrément configuré ici et envoyée
via l'objet « Valeur ».

Ce parametre est visible uniquement
avec le « mode de fonctionnement =
transmission de valeur confort 0...255 ».

Si, lors d'un ajustage de valeur, I'appa-
reil reconnait qu'il devrait, lors du pro-
chain télégramme et avec l'incrément
réglé, dépasser les limites de la plage
de valeur, il adapte l'incrément de ma-
niére unique afin d'envoyer la valeur li-
mite concernée avec le dernier télé-
gramme. En fonction du réglage de ce
parameétre, I'appareil interrompt le ré-
glage a cet endroit ou il introduit une
pause de deux pas puis continue I'ajus-
tage en commengant avec l'autre valeur
limite.

Ce parameétre est visible uniquement si
la « fonction Ajustage de valeur = autori-
sée » | Avec « Transmission de valeur
confort 0...255 », aucun dépassement
n'est possible (réglage « Non » fixe).

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

Les paramétres suivants sont visibles pour la fonction « Transmission de valeur 2 octets »...

Mode de fonctionne-
ment

Transmission de valeur
de témpérature

La fonction du bouton rotatif « Transmis-
sion de valeur 2 octets » distingue trois
modes de fonctionnement différents.

Dans ce mode de fonctionnement, le
bouton rotatif envoie des valeurs de
température formatées 2 octets dans la
plage « 0...+40 °C » selon le type de
données KNX 9.001. Ces valeurs sont
généralement utilisées pour prédéfinir
des valeurs de consigne de température

Réf. 4730-A

Page 124 de 153



Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »

Parameétre

Fonction Ajustage de
valeur

Température lors de la
rotation dans le sens
horaire

(0...40 °C)

Température lors de la
rotation dans le sens
antihoraire

(0...40 °C)

Valeur de luminosité
lors de la rotation dans
le sens horaire

Transm. de val. de lumino-

sité

Transmission de valeur
0...65535

bloqué
autoriser

0...20...40

0...20...40

0, 50...300...1 450,
1 500 Lux

pour le régulateur de température am-
biante. En option, un ajustage de valeur
peut étre exécuté en tournant le bouton
rotatif selon un angle de rotation défini.

Dans ce mode de fonctionnement, le
bouton rotatif envoie des valeurs de lu-
minosité formatées 2 octets dans la
plage « 0...1 500 Lux » selon le type de
données KNX 9.004. Ces valeurs sont
généralement utilisées pour prédéfinir la
valeur de consigne de luminosité pour
les régulateurs de lumiére constante. En
option, un ajustage de valeur peut étre
exécuté en tournant le bouton rotatif se-
lon un angle de rotation défini.

Dans ce mode de fonctionnement, I'ap-
pareil est en mesure d'envoyer au bus
des valeurs 2 octets non formatées dans
la plage « 0...65 535 » selon le type de
données KNX 7.001. Ces valeurs sont
généralement utilisées pour prédéfinir
les valeurs limites du compteur. En op-
tion, un ajustage de valeur peut étre
exécuté en tournant le bouton rotatif se-
lon un angle de rotation défini.

Ce parametre distingue deux situations :
soit la demande de valeur est suffisante,
soit un ajustage de valeur est possible
en plus.

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur de température »
et uniquement lorsque l'ajustage de va-
leur est bloqué !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur de température »
et uniquement lorsque l'ajustage de va-
leur est bloqué !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur de luminosité »
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Parameétre

Valeur de luminosité
lors de la rotation dans
le sens antihoraire

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens ho-
raire

(0...65 535)

Valeur lors de la rota-
tion dans le sens anti-
horaire

(0...65 535)

Valeur de température
lors de la rotation
(0...40 °C)

Valeur de luminosité
lors de la rotation

Valeur lors de la rota-
tion

0, 50...300...1 450,
1 500 Lux

0...65535

0...65535

0...20...40

0, 50...300...1 450,
1 500 Lux

0...65535

et uniguement lorsque l'ajustage de va-
leur est bloqué !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens antihoraire.

Il est visible uniguement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur de luminosité »
et uniquement lorsque l'ajustage de va-
leur est bloqué !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur 0 ... 65 535 » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est bloqué !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens antihoraire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur 0 ... 65 535 » et
uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est bloqué !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire ou antihoraire.

Il est visible uniguement en « mode de
fonctionnement = transmission de valeur
de température » et uniqguement lorsque
I'ajustage de valeur est autorisé !

Ce parametre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le
sens horaire ou antihoraire.

Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur de luminosité »
et uniquement lorsque l'ajustage de va-
leur est autorisé !

Ce parameétre détermine la valeur d'ob-
jet si le bouton rotatif tourne dans le

(0...65 535) sens horaire ou antihoraire.
Il est visible uniquement avec le para-
métrage « Mode de fonctionnement =
transmission de valeur 0 ... 65 535 » et
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Parameétre

Angle de rotation pour
ajustage de valeur

Valeur de démarrage
pour le réglage de va-
leur

Sens du réglage de va-
leur

Incrément

env. 36° (3 crans)
env. 45° (4 crans)
env. 60° (5 crans)
env. 72° (10 crans)

comme la valeur paramé-
trée

comme la valeur aprés le
dernier réglage

comme la valeur de I'ob-
jet de communication

Sens hor.: vers haut/
sens antihor.: vers bas

Sens hor.: vers bas / sens
antihor.: vers haut

1°C

uniquement lorsque l'ajustage de valeur
est autorisé !

Lors d'un ajustage de valeur, le bouton
rotatif doit &tre tourné selon un nombre
de crans défini. Ce paramétre définit le
nombre de crans nécessaires pour
I'ajustage de la valeur. Lors d'une com-
mande du bouton rotatif, un télégramme
de valeur 2 octets est envoyé dés le pre-
mier cran (angle de rotation minimal),
quel que soit le sens de rotation. Le pa-
rametre « Valeur de départ lors de
I'ajustage de valeur » définit la valeur
(voir ci-dessous). Si, en cas de com-
mande continue, le nombre de crans né-
cessaires a l'ajustage de valeur est dé-
passé, l'appareil ajuste la valeur en
fonction du sens de rotation selon I'in-
crément réglé puis I'envoie au bus. Sila
commande se poursuit, la valeur est
ajustée en continu.

Ce parameétre est visible uniquement si
I'ajustage de valeur est autoriseé !

Ce parameétre détermine la valeur sur la-
quelle se base l'ajustage. |l peut com-
mencer a partir de la valeur paramétrée
par I'ETS, la derniére valeur finale du
dernier réglage ou la valeur actuelle de
I'objet de communication (pas disponible
en cas de transmission de valeur de
température et de luminosité).

Ce parametre est visible uniquement si
I'ajustage de valeur est autorisé ! Le ré-
glage par défaut dépend du mode de
fonctionnement sélectionné.

Ce parameétre détermine si les valeurs
doivent étre augmentées (« haut ») ou
diminuées (« bas ») en fonction du sens
de rotation, lors d'un ajustage de valeur.
Ce parameétre est visible uniquement si
la « fonction Ajustage de valeur = autori-
sée » |

Avec les valeurs de température, l'incré-
ment de réglage est fixé a 1 °C.

Ce parametre est visible uniquement en
« mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur de température » et
lorsque l'ajustage de valeur est autori-
sé!
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Parameétre

Incrément 50 Lux

Incrément 1

10
20
50
75
100
200
500
750
1000

Réglage de valeur avec Oui

Avec les valeurs de luminosité, l'incré-
ment de réglage est fixé a 50 Lux.

Ce parametre est visible uniquement en
« mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur de luminosité » et lorsque
I'ajustage de valeur est autorisé !

L'incrément d'ajustage de valeur de la
transmission de valeur 0...65 535 est ré-
glé a cet endroit.

Ce parameétre est visible uniquement en
« mode de fonctionnement = transmis-
sion de valeur 0 ... 65 535 » et unique-
ment lorsque l'ajustage de valeur est au-
torisé !

Si, avec le mode de fonctionnement

« Transmission de valeur 0...65 535 »
suite a I'ajustage de valeur, I'appareil re-
connait qu'il devrait, lors du prochain té-
légramme et avec l'incrément réglé, dé-
passer les limites de la plage de valeur,
il adapte l'incrément de maniére unique
afin d'envoyer la valeur limite concernée
avec le dernier télégramme. Avec la
transmission de valeur de température
ou de luminosité, I'adaptation des incré-
ments aux limites de la plage n'est pas
nécessaire en raison des incréments
fixes.

En fonction du réglage de ce parameétre,
I'appareil interrompt le réglage a cet en-
droit ou il introduit une pause de deux
pas puis continue l'ajustage en com-
mengant avec l'autre valeur limite.

Ce parametre est visible uniquement si
la « fonction Ajustage de valeur = autori-
sée » !

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

dépassement non
Temps pour l'arrét 300 ms
apres chaque com- 500 ms
mande 1s

2s
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Parameétre

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Auxiliaire de scénario »...

Mode de fonctionne-
ment

Numéro de scénario
lors de la rotation dans
le sens horaire
(1...64)

Numéro de scénario
lors de la rotation dans
le sens antihoraire
(1...64)

Temps pour l'arrét
apres chaque com-
mande

Poste auxiliaire de scéne Sile bouton rotatif est utilisé comme

sans fonction d'enreg.

1..2...64

300 ms
500 ms
1s
2s

auxiliaire de scénario, les scénarios
peuvent étre appelés dans d'autres ap-
pareils KNX/EIB

(par ex. touche sensorielle scénario de
lumiére). Lors d'un appel de scénario,
I'appareil envoie, via I'objet de poste
auxiliaire du bouton rotatif, un télé-
gramme avec le numéro de scénario
correspondant. L'enregistrement d'un
scénario est impossible avec la fonction
du bouton rotatif « Auxiliaire de scéna-
rio ».

Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre-
gistrer jusqu'a 64 scénes par leur numeé-
ro. Le numéro de scénario a envoyer est
défini ici, lorsque le bouton rotatif tourne
dans le sens horaire.

Selon le standard KNX, les objets avec
le type de données 18.001 « Scene
Control » peuvent sélectionner ou enre-
gistrer jusqu'a 64 scénes par leur nume-
ro. Le numéro de scénario a envoyer est
défini ici, lorsque le bouton rotatif tourne
dans le sens antihoraire.

L'appareil distingue différentes procé-
dures de commande grace au temps
d'arrét du bouton rotatif aprés I'achéve-
ment d'une commande. Ce temps d'ar-
rét est configuré a cet endroit et ne doit
pas étre trop court afin d'éviter des pro-
cédures de commutation inopinées, no-
tamment lors de commandes rapides. Si
I'appareil détecte immédiatement
d'autres procédures de commande
aprés une rotation (durée pas encore
écoulée), il ignore le mouvement continu
du bouton rotatif. La durée de détection
d'arrét est redémarrée a chaque mouve-
ment du bouton-rotatif.

Od BR - LED (uniquement visible avec la fonction d'indication des LED autorisée avec le pro-
gramme d'application de la version 1.21)

Fonctionnement

Le capteur de rotation posséde une LED
d'état rouge affectée au bouton rotatif.
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Parameétre

ARRET permanent

MARCHE permanente

Indicateur de commande

Affichage d'état

indicateur d'état inversé

La LED d'état peut exécuter diverses
fonctions d'affichage, si l'utilisation est
autorisée sur la page de parameétres

« Bouton-poussoir (BP) / Bouton rotatif
(BR) ».

La fonction d'indication de la LED peut
uniquement étre configurée et utilisée
avec le programme d'application de la
version 1.2 ! En cas d'utilisation du pro-
gramme d'application de la version 1.1,
ce paramétre n'est pas disponible. Les
LED d'état sont alors commandées uni-
quement lorsque la signalisation
d'alarme est active.

Avec ce paramétrage, la LED d'état est
éteinte de fagon permanente.
Exception : avec ce réglage, la LED
d'état indique les procédures d'ajustage
des valeurs envoyées pour la fonction
de bouton rotatif « Transmission de va-
leur », si cette fonction est autorisée
dans I'ETS et exécutée par I'utilisateur.
La LED s'allume alors brievement si un
nouveau télégramme d'ajustage de va-
leur est envoyé.

Avec ce paramétrage, la LED d'état est
allumée de facon permanente. Les LED
d'état allumées en permanence servent
par exemple d'aide a l'orientation.

Sila LED d'état sert d'indicateur d'ac-
tionnement, elle s'allume au début d'une
commande du bouton rotatif. La LED in-
dique également I'envoi d'un télé-
gramme d'ajustage de valeur avec la
fonction « Transmission de valeur ».

La durée d'éclairage de l'indication d'ac-
tionnement est réglable dans I'ETS par
le paramétre « Durée d'éclairage de la
LED d'état en cas d'indication d'action-
nement ». A l'inverse, la durée de signal
de l'indication d'ajustage de valeur

(250 millisecondes) est définie fixement.

La LED d'état peut indiquer I'état d'un
objet de communication LED sépare, in-
dépendamment de la configuration du
bouton rotatif. Dans ce cas, la LED peut
étre allumée ou éteinte de maniére sta-
tique par la valeur d'objet 1 bit recue.
Avec ce réglage, la valeur d'objet n'est
pas indiquée de facon inversée par la
LED (objet =« 0 » -> LED = ARRET/
Objet = « 1 » -> LED = MARCHE).

La LED d'état peut indiquer I'état d'un
objet de communication LED séparé, in-
dépendamment de la configuration du
bouton rotatif. Dans ce cas, la LED peut
étre allumée ou éteinte de maniére sta-
tique par la valeur d'objet 1 bit regue.
Avec ce réglage, la valeur d'objet est in-
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Parameétre

diquée de facon inversée par la LED
(objet = « 0 » -> LED = MARCHE /
Objet = « 1 » -> LED = ARRET).

Od BR - Fonction de blocage (visible uniquement en cas de fonction de blocage autorisée !)

La fonction de blocage offre les mémes possibilités de configuration que le bouton rotatif (voir

bouton rotatif).

Od BP/BR - Avertisseur (uniqguement visible lorsque l'avertisseur est autorisé !)

Fonction de signalisa-
tion

Signal d'actionnement

Acquittement du télé-
gramme

Signal d'état
(via objet)

Signalisation d'état inver-
sée

(via objet)

Signalisation d'état a impul-

sions
(via objet)

inv. impuls. Signal d'état
(via objet)

L'appareil posséde un avertisseur so-
nore (émetteur de signal piézo-élec-
trique) pouvant étre utilisé pour signaler
un actionnement ou un statut. De plus,
I'avertisseur intégré peut signaler d'une
sonorité d'avertissement ou sonnerie,
une alarme et un mode de programma-
tion actif.

Si l'avertisseur fonctionne comme une
signalisation d'actionnement, il émet lors
d'une commande du bouton rotatif ou du
bouton-poussoir, une tonalité simple
avec une durée de signal réglable. De
plus, la signalisation a également lieu
lorsqu'un télégramme d'enregistrement
est envoyé dans la fonction « Auxiliaire
de scénario » ou un télégramme d'ajus-
tage de valeur est envoyé avec la fonc-
tion « Transmission de valeur ».

En alternative a la signalisation d'action-
nement, il est possible de paramétrer
I'acquittement de télégramme. L'acquit-
tement de télégramme signale unique-
ment I'envoi de télégrammes avec la
fonction « Commande a 2 canaux » (du-
rée du signal 250 millisecondes), I'envoi
d'un télégramme d'enregistrement de
scénarios ou I'envoi de télégrammes
pour l'ajustage de valeur (pas pour

« Transmission de valeur confort

0..255 ») dans les longueurs de signal
décrites. D'autres actionnements du
bouton rotatif ou du bouton-pousoir ne
sont pas signalés avec I'acquittement de
télégramme.

En tant qu'alternative a la signalisation
d'actionnement ou a 'acquittement de
télégramme, il est possible de comman-
der l'avertisseur en tant que signalisa-
tion de statut via un objet de communi-
cation propre. Avec la signalisation de
statut, le réglage du parameétre dans
I'ETS permet de distinguer si l'avertis-
seur émet une tonalité simple ou une to-
nalité a impulsions avec une fréquence
d'env. 1 Hz.
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Parameétre

Signalisation
d'actionnement

Signal d'état

Sonorité d'avertiss./son-
nerie

S_onorité d'avertiss./sonne-
rie
(via objet)

S_onorité d'avertiss./sonne-
rie

(via objet) + signalisation
d'act.

Sonorité d'avertiss./sonne-
rie

(via objet) + acquittement
télégr.

20000
~Now=
wnnuon

20000
~Now=
wnnuon

N: OO00O
~Now=
wnnuon

L'appareil permet la signalisation d'un
avertissement sonore ou d'une sonne-
rie, en plus des signalisations d'action-
nement ou de statut. La commande d'un
avertissement sonore / d'une sonnerie a
lieu via un objet de communication 1 bit
distinct. La combinaison d'un avertisse-
ment sonore/une sonnerie est possible
dans I'ETS avec une signalisation d'ac-
tionnement ou, en alternative, avec un
acquittement de télégramme. Dans ce
cas, l'avertissement sonore/la sonnerie
a la priorité la plus élevée.

Ce parametre définit la durée d'une si-
gnalisation d'actionnement. |l est visible
uniquement lorsqu'une signalisation
d'actionnement doit étre exécutée.

Ce parameétre définit la durée d'une si-
gnalisation d'état. Il est visible unique-
ment lorsqu'une signalisation d'état doit
étre exécutée.

Ce parameétre définit la durée d'un aver-
tissement sonore / d'une sonnerie. |l est
visible uniquement lorsqu'un avertisse-

ment sonore / une sonnerie doit étre si-
gnalé(e).

s
10s
Volume 1 silencieux (ARRET) L'avertisseur peut émettre des signaux
Niveau 1 (faible) sonores de différents volumes. Le vo-
Niveau 2 lume pour les signalisations liées a la
Niveau 3 fonction et pour l'avertissement so-
Niveau 4 (fort) nore/la sonnerie peut étre différencié
dans deux réglages (volume 1, vo-
lume 2) et étre commuté en cours de
fonctionnement de I'appareil via un objet
de communication 1 bit . De ce fait,
I'adaptation aux spécificités locales ou
une commutation jour/nuit (fort <->
faible) est par exemple possible. Jus-
qu'a 5 niveaux de volume peuvent étre
réglés. Un réglage est possible entre
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Parameétre

Volume 2

Volume alarme

Polarité objet pour com-

mutation du volume
de fonctionnement

Fonction d'alarme

Polarité objet « Mes-
sage d'alarme »

silencieux (ARRET)
Niveau 1 (faible)
Niveau 2

Niveau 3

Niveau 4 (fort)

silencieux (ARRET)
Niveau 1 (faible)
Niveau 2

Niveau 3

Niveau 4 (fort)

«0»=volume 1/
« 1 » =volume 2

« 0 »=volume 2/
« 1 » =volume 1

bloqué
autoriser

« 1 » =alarme/
« 0 » = réinitialiser

« Niveau 1 (faible) » et « Niveau 4

(fort) ». Le niveau « silencieux (AR-
RET) » désactive l'avertisseur, quel que
soit le volume sélectionné.

Ce parametre définit le volume 1.

L'avertisseur peut émettre des signaux
sonores de différents volumes. Le vo-
lume pour les signalisations liées a la
fonction et pour l'avertissement so-
nore/la sonnerie peut étre différencié
dans deux réglages (volume 1, vo-
lume 2) et étre commuté en cours de
fonctionnement de I'appareil via un objet
de communication 1 bit . De ce fait,
I'adaptation aux spécificités locales ou
une commutation jour/nuit (fort <->
faible) est par exemple possible. Jus-
qu'a 5 niveaux de volume peuvent étre
réglés. Un réglage est possible entre

« Niveau 1 (faible) » et « Niveau 4

(fort) ». Le niveau « silencieux (AR-
RET) » désactive l'avertisseur, quel que
soit le volume sélectionné.

Ce parameétre définit le volume 2.

Ce parametre définit le volume de
l'alarme.

Ce parametre est visible uniquement
lorsque la fonction d'alarme est autori-
sée !

Ce parametre définit la polarité du télé-
gramme de l'objet pour une commuta-
tion du volume.

L'appareil permet la signalisation d'une
alarme, par exemple pour cause d'ef-
fraction ou d'incendie d'une centrale
d'alarme KNX. Lorsque le message
d'alarme est activé, l'avertisseur émet
une tonalité a impulsions avec une fré-
quence d'env. 2 Hz a un volume para-
métrable individuellement pour le mes-
sage d'alarme. En outre, les LED de
diagnostic rouges clignotent de fagon
cyclique a la méme fréquence.

La signalisation d'une alarme peut étre
autorisée séparément par ce parametre.

Ce parameétre définit la polarité du télé-
gramme de l'objet « Commuter
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Parameétre

Réinitialisation du mes-
sage d'alarme par com-
mande ?

Utiliser I'objet d'acquitte-
ment de l'alarme ?

Acquitter le message
d'alarme par

I'alarme

« 0 » = alarme /
« 1 » = réinitialiser I'alarme

Oui
non

Oui
non

MARCHE-télégramme
ARRET-télégramme

I'alarme ». Si la valeur de I'objet corres-
pond a I'état « Alarme », l'avertisseur
émet la tonalité d'alarme. La fonction
d'alarme commande alors les signalisa-
tions acoustiques de priorité inférieure.
L'avertisseur exécute les signalisations
de priorité inférieure comme prévu, uni-
quement lorsque le message d'alarme
est désactivée.

Si ce paramétre est réglé sur « Oui », un
message d'alarme actif peut étre désac-
tivé par une commande du bouton rotatif
ou du bouton-poussoir. Dans ce cas, la
fonction de commande paramétrée n'est
pas exécutée. L'appareil n'exécute la
fonction de commande prévue (commu-
tation, variation, ...) qu'en cas de com-
mande ultérieure. Le « non » ne peut
désactiver un message d'alarme que via
I'objet « Commuter I'alarme ». Une com-
mande sur 'appareil exécute toujours
immédiatement la fonction de com-
mande paramétrée.

Si un affichage d'alarme peut étre
désactivé par n'importe quel actionne-
ment de touche, ce paramétre déter-
mine si un télégramme doit également
étre envoyé au bus pour I'acquittement
de l'alarme par pression de touche par
I'objet séparé "acquittement message
d'alarme".

Un télégramme peut par exemple étre
envoyé par cet objet aux objets "mes-
sage d'alarme"” d'autres touches senso-
rielles pour y annuler également I'état
d'alarme (tenir compte de la polarité de
I'objet d'acquittement !).

Ce parametre régle la polarité de I'objet
« Acquitter I'alarme ». Le préréglage de
ce parameétre dépend de la polarité ré-
glée de l'objet « Commuter I'alarme ».
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Parameétre
4.2.5.2 Parametre Entrées de poste auxiliaire
Description Valeurs Commentaire
Od Entrées de poste auxiliaire (E)
Temporisation aprées re- 0...59 Il est possible de définir séparément
tour de la tension pour chaque entrée si une réaction doit
secteur se produire aprés une réinitialisation de
Minutes (0...59) I'appareil (retour de la tension de bus ou

programmation ETS). Un télégramme
défini peut ainsi étre envoyé au bus en
fonction du signal d'entrée ou par une
commande forcée. La durée de tempori-
sation paramétrable a cet endroit pour
les entrées de poste auxiliaire doit
d'abord étre entiérement écoulée pour
que la réaction réglée soit exécutée.
Pendant la temporisation, les flancs ou
signaux adjacents des entrées ne sont
pas évalués et donc ignorés.

Réglage des minutes de la durée de
temporisation pour les entrées de poste

auxiliaire.

Secondes (0...59) 0...17...59 Réglage des secondes de la durée de
temporisation pour les entrées de poste
auxiliaire.

Durée antirebond 10...30...120 Ce parameétre détermine le temps de

(10 2 120 ms) I'antirebond logiciel en bloc pour toutes

les entrées de poste auxiliaire. Un flanc
de signal est évalué sur l'entrée de ma-
niére temporisée en fonction du temps
réglé a cet endroit.

Limitation du bloqué Il est possible de paramétrer a cet en-
nombre de télé- autoriser droit une limitation générale du nombre
grammes de télégrammes. Si la limitation du

nombre de télégrammes est autorisée,
aucun télégramme n'est plus envoyé au
bus pendant 17 s (intervalle de temps
cyclique, défini fixement), comme indi-
qué par le paramétre

« Télégrammes sur 17 s ». |l est ainsi
possible d'éviter que le changement de
flanc rapide sur les entrées n'entraine
une charge de bus trop élevée.

Télégrammes sur17s 30, 60, 100, 127 Réglage du nombre de télégrammes (té-
légrammes pendant 17 s) pour la limita-
tion du nombre de télégrammes.
Uniquement visible si « Limitation du
nombre de télégrammes = autorisée ».

Od Ex-Généralités (x = 1, 2, 3)
Fonctionnement
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Parameétre

sans fonction
Commutation
Variation
Store

Transmission de valeur

La fonction de base de l'entrée de poste
auxiliaire correspondante est définie a
cet endroit.

Avec le réglage « aucune fonction »,
I'entrée de poste auxiliaire est désacti-
vée.

Les parameétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Commutation »...

Ordre quand flanc as-
cendant

Objet de commutation
1.1

Ordre en cas de flanc
descendant

Objet de commutation
1.1

Ordre quand flanc as-
cendant

Objet de commutation
1.2

Ordre en cas de flanc
descendant

Objet de commutation
1.2

Comportement lors du
retour de la tension
secteur

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction

Envoyer un télégramme

Marche

Ce parametre permet de déterminer
quelle valeur d'objet est envoyée au bus
par le premier objet de communication
de I'entrée en cas de flanc ascendant
(COM - commutation de la valeur d'ob-
jet).

Ce parametre permet de déterminer
quelle valeur d'objet est envoyée au bus
par le premier objet de communication
de I'entrée en cas de flanc descendant
(COM - commutation de la valeur d'ob-
jet).

Ce parametre permet de déterminer
quelle valeur d'objet est envoyée au bus
par le deuxiéme objet de communication
de I'entrée en cas de flanc ascendant
(COM - commutation de la valeur d'ob-
jet).

Ce parametre permet de déterminer
quelle valeur d'objet est envoyée au bus
par le deuxiéme objet de communication
de l'entrée en cas de flanc descendant
(COM - commutation de la valeur d'ob-
jet).

Les objets de communication de I'entrée
peuvent étre initialisés aprés une réini-
tialisation de I'appareil (retour de la ten-
sion de bus ou programmation ETS). Si
une temporisation apres retour de la
tension de bus est réglée dans I'ETS
pour les entrées de poste auxiliaire, I'ap-
pareil n'envoie les télégrammes que
lorsque la temporisation est écoulée.

Aucune réaction ne se produit automati-
quement aprés la réinitialisation de I'ap-
pareil (aucun télégramme n'est envoyé
au bus).
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Parameétre

Envoyer un télégramme Ar-
rét

Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

Avec cette configuration, un télégramme
« MARCHE » est envoyé activement au
bus aprés la réinitialisation de I'appareil.

Avec cette configuration, un télégramme
« ARRET » est envoyé activement au
bus aprés la réinitialisation de I'appareil.

Avec ce réglage, l'appareil évalue I'état
du signal statique de I'entrée et envoie
en conséquence au bus le télégramme
paramétré conformément (contact de
I'entrée fermé = télégramme comme
avec un flanc ascendant ; contact de
I'entrée ouvert = télégramme comme
avec un flanc descendant). Dans ce cas,
si l'ordre de flanc dépendant de I'état ac-
tuel est configuré sur « aucune réac-
tion », I'appareil n'envoie pas non plus
de télégramme au bus pour la réinitiali-
sation.

Les paramétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Variation »...

Utilisation

Commande a une touche :
+clair/[+sombre (COM)

Commande a deux touches
: +clair (MARCHE)

Commande a deux touches
: +foncé (ARRET)

Commande a deux touches
: +clair (COM)

Commande a deux touches
: +foncé (COM)

Ce parameétre détermine la réaction a un
flanc ascendant sur I'entrée.

En cas de signal court sur I'entrée, la
valeur de l'objet de commutation est
commutée et un télégramme correspon-
dant est envoyé. En cas de signal long,
un télégramme de variation
(+clair/+foncé) est déclenché. Le sens
de variation est uniquement enregistré
en interne et commuté en cas d'opéra-
tions de variation successives.

Un téléegramme MARCHE est déclenché
en cas de signal court sur I'entrée, un
télégramme de variation (+clair) est dé-
clenché en cas de signal long.

Un télégramme ARRET est déclenché
en cas de signal court sur I'entrée, un
télégramme de variation (+foncé) est
déclenché en cas de signal long.

En cas de signal court sur l'entrée, la
valeur de l'objet de commutation est
commutée et un télégramme correspon-
dant est envoyé, un télégramme de va-
riation (+clair) est déclenché en cas de
signal long.

En cas de signal court sur l'entrée, la
valeur de l'objet de commutation est
commutée et un télégramme correspon-
dant est envoyé, un télégramme de va-
riation (+fonce) est déclenché en cas de
signal long.
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Parameétre

Temps entre la commu-

tation et la variation
Secondes (0...59)

Millisecondes
(4...9 x 100)

Comportement lors du
retour de la tension
secteur

Variation plus claire de

Variation plus sombre
de

Arréter I'envoi du télé-
gramme ?

Répétition
de télégramme ?

0..59

aucune réaction

Envoyer un télégramme
Marche

Envoyer un télégramme Ar-
rét

100 %
50 %
25 %
12,5 %
6 %

3 %
1,5 %

100 %
50 %
25 %
12,5 %
6 %
3%
1,5 %

non
Oui

non
Oui

Durée a partir de laquelle la fonction de
variation (« signal long ») est exécutée.
Réglage des secondes de la durée.

Réglage des millisecondes de la durée.

L'objet de communication « Commuta-
tion » de I'entrée peut étre initialisé
apres une réinitialisation de I'appareil
(retour de la tension de bus ou program-
mation ETS). Si une temporisation aprés
retour de la tension de bus est réglée
dans I'ETS pour les entrées de poste
auxiliaire, I'appareil n'envoie les télé-
grammes que lorsque la temporisation
est écoulée.

Aucune réaction ne se produit automati-
quement apres la réinitialisation de I'ap-
pareil (aucun télégramme n'est envoyé
au bus).

Avec cette configuration, un télégramme
« MARCHE » est envoyé activement au
bus aprés la réinitialisation de I'appareil.

Avec cette configuration, un télégramme
« ARRET » est envoyé activement au
bus aprés la réinitialisation de 'appareil.

Un télégramme de variation permet une
variation maximale de X % +clair. Ce
paramétre détermine l'incrément de va-
riation maximal d'un télégramme de va-
riation. Ce paramétre dépend de la com-
mande réglée.

Un télégramme de variation permet une
variation maximale de X % +foncé. Ce
parameétre détermine l'incrément de va-
riation maximal d'un télégramme de va-
riation. Ce paramétre dépend de la com-
mande réglée.

Lorsqu'un poussoir est relaché sur I'en-
trée (flanc descendant), un ou aucun té-
légramme stop est envoyé.

Ce parametre permet de déterminer si le
télégramme de variation doit étre répété
de maniére cyclique en cas de signal
long (actionnement d'un poussoir sur
I'entrée).
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Parameétre

Intervalle de temps 0..59
entre deux télégrammes
Secondes (0...59)

Millisecondes 5.9
(5...9 x 100)

Intervalle de temps entre deux télé-
grammes lors de la répétition de télé-
gramme réglée. Un nouveau télé-
gramme de variation est envoyé chaque
fois que cette durée est écoulée.
Réglage des secondes de la durée.

Réglage des millisecondes de la durée.

Les parameétres suivants sont uniquement visibles pour la fonction « Store »...

Ordre quand flanc as-
cendant

sans fonction
Jusqu'a

Baisser

Com

Comportement lors du
retour de la tension

Ce parametre détermine la réaction a un
flanc ascendant sur I'entrée.

L'entrée est désactivée.

Un téléegramme STEP (MONTER) est
déclenché en cas de signal court, un té-
Iégramme MOVE (haut) est déclenché
en cas de signal long.

Un télégramme STEP (BAISSER) est
déclenché en cas de signal court, un té-
légramme MOVE (bas) est déclenché
en cas de signal long.

Avec ce réglage, le sens de mouvement
pour chaque signal long (MOVE) est
commuté en interne. Si un télégramme
STEP est envoyé par un signal court, ce
télégramme STEP est toujours commuté
dans le sens opposé au dernier télé-
gramme MOVE. Plusieurs télégrammes
STEP successifs sont commutés dans
le méme sens.

L'objet de communication « Fonctionne-
ment longue durée » de I'entrée peut
étre initialisé aprés une réinitialisation de
I'appareil (retour de la tension de bus ou
programmation ETS). Si une temporisa-
tion apreés retour de la tension de bus
est réglée dans I'ETS pour les entrées
de poste auxiliaire, I'appareil n'envoie
les télégrammes que lorsque la tempori-
sation est écoulée.

Aucune réaction ne se produit automati-
quement aprés la réinitialisation de I'ap-
pareil (aucun télégramme n'est envoyé
au bus).

Avec cette configuration, un télégramme
« MONTER » est envoyé activement au
bus aprés la réinitialisation de I'appareil.

Avec cette configuration, un télégramme
« BAISSER » est envoyé activement au

secteur
aucune réaction
Jusqu'a
Baisser
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Parameétre

Concept de commande

court - long - court

long - court

Temps entre Courte du- 0...59
rée et Longue durée
Secondes (0...59)

Millisecondes 4.9
(4...9 x 100)

Temps de réglage des  0...2...59
lamelles
Secondes (0...59)

Millisecondes 0..9
(0...9 x 100)

bus aprés la réinitialisation de I'appareil.

Ce parametre détermine l'ordre des télé-
grammes apres un actionnement(flanc
ascendant).

Un télégramme STEP est envoyé avec
un flanc ascendant et le « Temps entre
Courte durée et Longue durée » dé-
marre. Ce télégramme STEP sert a ar-
réter un fonctionnement continu en
cours. Si un flanc descendant est détec-
té pendant le temps démarré, I'entrée
n'envoie pas d'autre télégramme. Si au-
cun flanc descendant n'a été détecté
pendant ce temps, un télégramme
MOVE est envoyé automatiquement
aprés I'écoulement et le « Temps de ré-
glage des lamelles » démarre. Si un
flanc descendant est détecté pendant le
temps de réglage des lamelles, I'entrée
envoie un télégramme STEP. Cette
fonction est utilisée pour I'ajustage des
lamelles.

Un téléegramme MOVE est envoyé avec
un flanc ascendant sur I'entrée et le

« Temps de réglage des lamelles » dé-
marre. Si un flanc descendant est détec-
té pendant le temps démarré, I'entrée
envoie un télégramme STEP. Cette
fonction est utilisée pour I'ajustage des
lamelles.

Durée a partir de laquelle la fonction
d'un actionnement long est exécutée.
Uniquement visible si

« Concept de commande = court - long -
court ».

Réglage des secondes de la durée.

Réglage des millisecondes de la durée.

Durée pendant laquelle un télégramme
MOVE pour le réglage des lamelles peut
étre arrété par un flanc descendant sur
I'entrée.

Réglage des secondes de la durée.

Réglage des millisecondes de la durée.

Les parameétres suivants sont visibles pour la fonction « Transmission de valeur »...

Fonction comme Variateur de lumiére

Ce parametre détermine la fonction de
transmission de valeur a exécuter. Le

Appel de scéne de lumiére format de données de I'objet de valeur
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Parameétre

Envoyer la valeur/le nu-
méro de scene de lu-
miére lorsque

Valeur quand flanc as-
cendant
(0...255)

Valeur quand flanc des-
cendant
(0...255)

Numéro de scéne de lu-
miére en cas de flanc
ascendant

(1...64)

Numeéro de scéne de lu-
miére en cas de flanc

sans enregistrement dépend du mode de fonctionnement ré-
glé pour la transmission de valeur.
Appel de scéne de lumiére

avec enregistrement

Transmission de valeur de
témpérature

Transm. de val. de lumino-
sité

Flanc ascendant (pous-
soir en contact de ferme-
ture)

Ce parametre détermine le flanc qui dé-
clenche une évaluation de signal dans
I'appareil.
Le réglage « Flanc ascendant et des-
Flanc descendant (poussoir cendant (commutateur) » ne peut pas
en contact d'ouverture) étre sélectionné avec la fonction de
transmission de valeur « Appel de scé-
Flanc ascendant et descen- nario de lumiére avec enregistrement ».
dant (commutateur)

0...100...255 Ce parametre détermine la valeur qui
est envoyée en cas de flanc ascendant.
Uniquement visible si « Variateur de lu-
miére » et « Envoyer la valeur lorsque =
flanc ascendant (bouton-poussoir en
contact de fermeture) » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc ascendant et des-

cendant (commutateur) » !

0...255 Ce paramétre détermine la valeur qui
est envoyée en cas de flanc descen-
dant.

Uniquement visible si « Variateur de lu-
miére » et « Envoyer la valeur lorsque =
flanc descendant (bouton-poussoir en
contact d'ouverture) » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc ascendant et des-
cendant (commutateur) » !

Ce parametre détermine le numéro de
scéne de lumiére qui est envoyé en cas
de flanc ascendant.

Unigquement visible si « Appel de scéna-
rio de lumiére » et « Envoyer la valeur
lorsque = flanc ascendant (bouton-pous-
soir en contact de fermeture) » et « En-
voyer la valeur lorsque = flanc ascen-
dant et descendant (commutateur) » !

Ce parametre détermine le numéro de
scene de lumiére qui est envoyé en cas

descendant de flanc descendant.
(1...64) Uniquement visible si « Appel de scéna-
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Parameétre

Valeur quand flanc as-
cendant

Valeur quand flanc des-
cendant

Valeur quand flanc as-
cendant

Valeur quand flanc des-
cendant

Comportement lors du
retour de la tension
secteur

0°C...20°C..40 °C

0°C..18°C..40 °C

0 Lux...200 Lux...1 500 Lux

0 Lux...1 500 Lux

rio de lumiére » et « Envoyer la valeur
lorsque = flanc descendant (bouton-
poussoir en contact d'ouverture) » et

« Envoyer la valeur lorsque = flanc as-
cendant et descendant (commuta-
teur) » !

Ce parameétre détermine la valeur de
température qui est envoyée en cas de
flanc ascendant.

Uniquement visible si « Transmission de
valeur de température » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc ascendant (bou-
ton-poussoir en contact de fermeture) »
et « Envoyer la valeur lorsque = flanc
ascendant et descendant (commuta-
teur) » !

Ce parametre détermine la valeur de
température qui est envoyée en cas de
flanc descendant.

Uniquement visible si « Transmission de
valeur de température » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc descendant (bou-
ton-poussoir en contact d'ouverture) » et
« Envoyer la valeur lorsque = flanc as-
cendant et descendant (commuta-

teur) » !

Ce parameétre détermine la valeur de lu-
minosité qui est envoyée en cas de flanc
ascendant.

Uniquement visible si « Transmission de
valeur de luminosité » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc ascendant (bou-
ton-poussoir en contact de fermeture) »
et « Envoyer la valeur lorsque = flanc
ascendant et descendant (commuta-
teur) » !

Ce parametre détermine la valeur de lu-
minosité qui est envoyée en cas de flanc
descendant.

Uniquement visible si « Transmission de
valeur de luminosité » et « Envoyer la
valeur lorsque = flanc descendant (bou-
ton-poussoir en contact d'ouverture) » et
« Envoyer la valeur lorsque = flanc as-
cendant et descendant (commuta-

teur) » !

L'objet de communication de la trans-
mission de valeur ou du poste auxiliaire
scéne de lumiére peut étre initialisé
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Parameétre

Ajustage quand action-

nement long

aucune réaction

Réaction comme flanc as-
cendant

Réaction comme flanc des-
cendant

Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

non
Oui

aprés une réinitialisation de l'appareil
(retour de la tension de bus ou program-
mation ETS). Si une temporisation aprés
retour de la tension de bus est réglée
dans I'ETS pour les entrées de poste
auxiliaire, I'appareil n'envoie les télé-
grammes que lorsque la temporisation
est écoulée.

Aucune réaction ne se produit automati-
quement aprés la réinitialisation de I'ap-
pareil (aucun télégramme n'est envoyé
au bus).

Avec cette configuration, un télégramme
est envoyé activement au bus aprés la
réinitialisation de 'appareil, selon le pa-
ramétrage pour le flanc ascendant.

Avec cette configuration, un télégramme
est envoyé activement au bus apreés la
réinitialisation de I'appareil, selon le pa-
ramétrage pour le flanc descendant.

Avec ce réglage, l'appareil évalue I'état
du signal statique de I'entrée et envoie
en conséquence au bus le télégramme
paramétré conformément (contact de
I'entrée fermé = télégramme comme
avec un flanc ascendant ; contact de
I'entrée ouvert = télégramme comme
avec un flanc descendant).

Ce réglage peut uniquement étre confi-
guré avec « Envoyer la valeur lorsque =
flanc ascendant et descendant (commu-
tateur) ».

Avec un variateur de lumiére ou avec
une transmission de valeur de tempéra-
ture et de luminosité, un ajustage de la
valeur a envoyer est possible a tout mo-
ment pendant le fonctionnement de I'ap-
pareil. L'ajustage de valeur ne peut étre
configuré a cet endroit que lorsque la
valeur doit étre envoyée uniquement en
cas de flanc ascendant ou uniquement
en cas de flanc descendant, c.-a-d.
qu'un poussoir est raccordé a I'entrée.
Un ajustage de valeur est déclenché par
un signal long sur l'entrée (> 5 s) et dure
aussi longtemps que le signal est identi-
fié comme actif, c.-a-d. que le poussoir
est actionné.

Lors du premier ajustage aprés la mise
en service, la valeur programmee par
I'ETS est a chaque fois augmentée de
l'incrément paramétré pour le variateur
de lumiére et envoyée cycliquement.
L'incrément est défini fixement pour la
transmission de valeur de température
(1 °C) et la transmission de valeur de lu-
minosité (50 Lux). Lorsque le poussoir a
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Parameétre

Intervalle de temps 0...1...59
entre deux télégrammes
Secondes (0...59)

Millisecondes 5.9
(5...9 x 100)
Incrément (1...10) 1..10

été relaché, la derniére valeur envoyée
reste enregistrée. Lors de la pression
longue du poussoir suivante, la valeur
enregistrée est ajustée et le sens d'ajus-
tage de valeur change.

Uniquement visible si « Envoyer la va-
leur lorsque = flanc ascendant (poussoir
en contact de fermeture) » et « Envoyer
la valeur lorsque = flanc descendant
(poussoir en contact d'ouverture) » !

Le temps entre deux télégrammes en
cas d'ajustage de valeur peut étre confi-
guré a cet endroit.

Uniquement visible si « Ajustage quand
actionnement long = oui » !

Réglage des secondes de la durée.

Réglage des millisecondes de la durée.

Incrément selon lequel la valeur réglée
est augmentée ou diminuée en cas d'ac-
tionnement long.

Uniquement visible si « Fonction comme
= variateur de lumiére » !

O Ex - Blocage (X =1, 2, 3) - Uniquement pour la fonction « Commutation » !

Fonction blocage objet  bloqué

de commutation 1.1 autoriser

Polarité objet de blo- blocage =1/

cage autorisation =0
blocage =0/

autorisation = 1

Comportement au début aucune réaction

Les entrées de poste auxiliaire peuvent
étre bloquées séparément par le bus par
des objets 1 bit. Avec la fonction « Com-
mutation », il est possible de bloquer les
deux objets de commutation d'une en-
trée indépendamment l'un de l'autre. Si
une fonction de blocage est active, les
flancs de signal de I'entrée sont ignorés
par I'appareil par rapport aux objets
concernés.

Ce parametre autorise la fonction de
blocage du premier objet de communi-
cation.

Ce parameétre spécifie la polarité de I'ob-
jet de blocage.

En cas de blocage actif, le premier objet
de commutation est bloqué ! Ce para-
meétre détermine I'ordre qui est envoyé
par cet objet au début du blocage. Avec
« COM », la valeur d'objet actuelle est
commutée.

du blocage MARCHE
Objet de commutation ARRET
1.1 COM
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Parameétre

Comportement a la fin
du blocage

Objet de commutation
1.1

Fonction blocage objet
de commutation 1.2

Polarité objet de blo-
cage

Comportement au début

du blocage
Objet de commutation
1.2

Comportement a la fin
du blocage

Objet de commutation
1.2

aucune réaction
MARCHE

ARRET

Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

bloqué
autoriser

blocage =1/
autorisation =0

blocage =0/
autorisation = 1

aucune réaction
MARCHE
ARRET

COM

aucune réaction
MARCHE

ARRET

Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

En cas de blocage actif, le premier objet
de commutation est bloqué ! Ce para-
métre détermine I'ordre qui est envoyé
par cet objet a la fin du blocage. Avec

« COM », la valeur d'objet actuelle est
commutée. Avec le réglage « Envoyer
I'état d'entrée actuel », I'appareil évalue
I'état du signal statique momentané de
I'entrée et envoie en conséquence au
bus le télégramme parameétré conformé-
ment (contact de I'entrée fermé = télé-
gramme comme avec un flanc ascen-
dant ; contact de I'entrée ouvert = télé-
gramme comme avec un flanc descen-
dant).

Les entrées de poste auxiliaire peuvent
étre bloquées séparément par le bus par
des objets 1 bit. Avec la fonction « Com-
mutation », il est possible de bloquer les
deux objets de commutation d'une en-
trée indépendamment I'un de l'autre. Si
une fonction de blocage est active, les
flancs de signal de I'entrée sont ignorés
par I'appareil par rapport aux objets
concernés.

Ce parametre autorise la fonction de
blocage du deuxiéme objet de communi-
cation.

Ce parameétre spécifie la polarité de I'ob-
jet de blocage.

En cas de blocage actif, le deuxiéme ob-
jet de commutation est bloqué ! Ce pa-
rametre détermine 'ordre qui est envoyé
par cet objet au début du blocage. Avec
« COM », la valeur d'objet actuelle est
commutée.

En cas de blocage actif, le deuxiéme ob-
jet de commutation est bloqué ! Ce pa-
rametre détermine 'ordre qui est envoyé
par cet objet a la fin du blocage. Avec

« COM », la valeur d'objet actuelle est
commutée. Avec le réglage « Envoyer
I'état d'entrée actuel », I'appareil évalue
I'état du signal statique momentané de
I'entrée et envoie en conséquence au
bus le télégramme paramétré conformé-
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Parameétre

ment (contact de I'entrée fermé = télé-
gramme comme avec un flanc ascen-
dant ; contact de I'entrée ouvert = télé-
gramme comme avec un flanc descen-
dant).

Od Ex - Blocage (X =1, 2, 3) - Uniquement pour la fonction « Variation » !

Fonction de blocage bloqué
autoriser

Polarité objet de blo- blocage =1/

cage autorisation =0
blocage =0/

autorisation = 1

Comportement au début aucune réaction
du blocage MARCHE
ARRET
COM

Comportement a la fin ~ aucune réaction
du blocage ARRET

Les entrées de poste auxiliaire peuvent
étre bloquées séparément par le bus par
des objets 1 bit. Si une fonction de blo-
cage est active, les flancs de signal de
I'entrée sont ignorés par I'appareil par
rapport aux objets concernés.

Ce parameétre autorise la fonction de
blocage de I'entrée.

Ce parametre spécifie la polarité de I'ob-
jet de blocage.

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet « Commuta-
tion » au début du blocage. Avec

« COM », la valeur d'objet actuelle est
commutée.

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet « Commuta-
tion » a la fin du blocage.

Od Ex - Blocage (X =1, 2, 3) - Uniquement pour la fonction « Store » !

Fonction de blocage bloqué
autoriser

Polarité objet de blo- blocage =1/

cage autorisation =0
blocage =0/

autorisation = 1

Les entrées de poste auxiliaire peuvent
étre bloquées séparément par le bus par
des objets 1 bit. Si une fonction de blo-
cage est active, les flancs de signal de
I'entrée sont ignorés par I'appareil par
rapport aux objets concernés.

Ce parameétre autorise la fonction de
blocage de I'entrée.

Ce parametre spécifie la polarité de I'ob-
jet de blocage.
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Parameétre

Comportement au début
du blocage

Comportement a la fin
du blocage

aucune réaction
Jusqu'a

Baisser

Com

aucune réaction
Jusqu'a

Baisser

Com

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet « Fonctionne-
ment longue durée » au début du blo-
cage. Avec « COM », la valeur d'objet
actuelle est commutée.

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet « Fonctionne-
ment longue durée » a la fin du blocage.
Avec « COM », la valeur d'objet actuelle
est commutée.

O Ex - Blocage (X =1, 2, 3) - Uniquement pour la fonction « Transmission de valeur » !

Fonction de blocage

Polarité objet de blo-
cage

Comportement au début
du blocage

Comportement a la fin
du blocage

bloqué
autoriser

blocage =1/
autorisation =0

blocage =0/
autorisation = 1

aucune réaction

Réaction comme flanc as-
cendant

Réaction comme flanc des-

cendant
Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

aucune réaction

Réaction comme flanc as-

Les entrées de poste auxiliaire peuvent
étre bloquées séparément par le bus par
des objets 1 bit. Si une fonction de blo-
cage est active, les flancs de signal de
I'entrée sont ignorés par l'appareil par
rapport aux objets concernés.

Ce parametre autorise la fonction de
blocage de I'entrée.

Ce parameétre spécifie la polarité de I'ob-
jet de blocage.

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet de valeur au
début du blocage.

Avec le réglage « Envoyer I'état d'entrée
actuel », I'appareil évalue I'état du signal
statique de I'entrée et envoie en consé-
quence au bus le télégramme paramétré
conformément (contact de I'entrée fermé
= télégramme comme avec un flanc as-
cendant ; contact de I'entrée ouvert = té-
légramme comme avec un flanc descen-
dant).

La sélection des réglages de ce para-
métre dépend de I'évaluation configurée
des flancs de I'entrée.

En cas de blocage actif, I'entrée est blo-
quée ! Ce paramétre détermine I'ordre
qui est envoyé par I'objet de valeur a la
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Parameétre

cendant

Réaction comme flanc des-
cendant

Envoyer I'état d'entrée ac-
tuel

fin du blocage.

Avec le réglage « Envoyer |'état d'entrée
actuel », l'appareil évalue I'état du signal
statique de I'entrée et envoie en consé-
quence au bus le télégramme paramétré
conformément (contact de I'entrée fermé
= télégramme comme avec un flanc as-
cendant ; contact de I'entrée ouvert = té-
légramme comme avec un flanc descen-
dant).

La sélection des réglages de ce para-
meétre dépend de I'évaluation configurée
des flancs de I'entrée.

O Ex - Envoi cyclique (X =1, 2, 3) - Uniquement pour la fonction « Commutation » !

Envoyer cycliquement ?

Envoi cyclique
Objet de commutation
117

Temps pour I'envoi cy-
clique
Heures (0...23)

pas d'envoi cyclique
Répéter si MARCHE

Répéter si ARRET

Répéter pour MARCHE et
ARRET

Oui
non

En option, les valeurs d'objet peuvent
étre envoyées au bus de maniére cy-
clique pour la fonction « Commutation ».
Pour ce faire, le critére d'envoi doit tout
d'abord étre défini dans I'ETS. Ce para-
meétre détermine la valeur d'objet pour
laquelle I'envoi cyclique doit avoir lieu.
La valeur d'objet entrée dans les objets
de commutation par l'appareil en cas de
changement de flanc ou la derniére va-
leur d'objet entrée en externe par le bus
est toujours envoyée de maniére cy-
clique. La valeur d'objet est alors égale-
ment transmise de maniére cyclique si

« aucune réaction » est affecté a un
flanc ascendant ou descendant ! L'envoi
cyclique a également lieu directement
apres le retour de la tension de bus, si la
réaction aprés retour de la tension de
bus correspond au critére d'envoi pour
I'envoi cyclique. Pendant un blocage ac-
tif, il n'y a aucun envoi cyclique par I'en-
trée bloquée.

Il n'y a pas d'envoi cyclique.

Un envoi cyclique a lieu lorsque la va-
leur d'objet est « MARCHE ».

Un envoi cyclique a lieu lorsque la va-
leur d'objet est « ARRET ».

Un envoi cyclique a toujours lieu, indé-
pendamment de la valeur d'objet.

Cet endroit permet de déterminer si un
envoi cyclique doit avoir lieu via le pre-
mier objet de commutation de I'entrée.

Si un envoi cyclique doit avoir lieu via le
premier objet de commutation, la durée
de cycle peut étre configurée a cet en-
droit.
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Parameétre

Réglage des heures de la durée de

cycle.

Minutes (0...59) 0..59 Réglage des minutes de la durée de
cycle.

Secondes (0...59) 0...30...59 Réglage des secondes de la durée de
cycle.

Envoi cyclique Oui Cet endroit permet de déterminer si un

Objet de commutation non envoi cyclique doit avoir lieu via le

127 deuxiéme objet de commutation de l'en-
trée.

Temps pour I'envoi cy-  0...23 Si un envoi cyclique doit avoir lieu via le

clique deuxiéme objet de commutation, la du-

Heures (0...23) rée de cycle peut étre configurée a cet
endroit.
Réglage des heures de la durée de
cycle.

Minutes (0...59) 0...59 Réglage des minutes de la durée de
cycle.

Secondes (0...59) 0...30...59 Réglage des secondes de la durée de
cycle.

Réf. 4730-A Page 149 de 153
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Parameétre

4.2.5.3 Parameétre Mode d'économie d'énergie

Description

Valeurs

Od Mode d'économie d'énergie

Mode d'économie
d'énergie

Activer le mode d'éco-
nomie d'énergie

Désactiver le mode
d'économie d'énergie

bloqué
autoriser

via l'objet

automatique apreés le
temps

automatique aprés le temps
ou via l'objet

via l'objet
automatique en cas de
commande

automatique aprés une du-
rée ou en cas de com-
mande

Commentaire

L'appareil posséde un mode d'économie
d'énergie pour faire baisser la consom-
mation d'énergie électrique en cours de
fonctionnement. Si la fonction est utili-
sée, l'appareil commute en mode d'éco-
nomie d'énergie aprés un temps réglé
sans utilisation ou par commande via un
télégramme externe sur un objet séparé
(voir « Activer le mode d'économie
d'énergie »). En mode d'économie
d'énergie, les fonctions principales de
commande et de signalisation de 'appa-
reil sont désactivées. L'émetteur de si-
gnal sonore et les entrées de poste
auxiliaire n'ont alors aucune fonction.
Ce parametre autorise le mode d'écono-
mie d'énergie pour qu'il puisse étre utili-
sé.

Pour paramétrer le capteur de rotation
en mode d'économie d'énergie, I'appa-
reil présente deux possibilités d'activa-
tion. Ces deux fonctions peuvent étre
combinées ou utilisées individuellement.
D'une part, le capteur de rotation peut
étre réglé en mode d'économie d'éner-
gie par un télégramme de groupe, via un
objet de communication défini a cet ef-
fet. D'autre part, il est possible de bas-
culer automatiquement en mode d'éco-
nomie d'énergie si aucune commande
(postes auxiliaires compris) n'a lieu pen-
dant la durée définie.

Pour la désactivation du mode d'écono-
mie d'énergie, I'appareil présente deux
possibilités, a combiner ou a utiliser indi-
viduellement. En premier lieu, la désacti-
vation peut se faire par un télégramme
de groupe, via I'objet de communication
défini a cet effet. Ensuite, il est égale-
ment possible de désactiver automati-
quement le mode d'économie d'énergie,
dés que le bouton rotatif ou le bouton-
poussoir est utilisé. Lorsqu'une com-
mande de bouton-poussoir ou de bouton
rotatif désactive le mode d'économie
d'énergie, I'appareil exécute immédiate-
ment la fonction de commande paramé-
trée (par ex. commutation, variation...).
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Logiciel « Capteur de rotation avec postes auxiliaires »

Parameétre

Polarité objet « Mode

d'économie d'énergie »

Durée pour le mode
d'économie d'énergie
Minutes (1...59)

Secondes (0...59)

lloll = ---I
« 1 » = mode actif

« 0 » = mode actif /

"1 n [

« 0 » = mode inactif
« 1 » = mode actif

« 0 » = mode actif /
« 1 » = mode inactif

« 0 » = mode inactif

ll1 LI

lloll - e /
« 1 » = mode inactif

1..59

0...59

Ce parametre définit la polarité du télé-
gramme de I'objet pour I'activation ou la
désactivation du mode d'économie
d'énergie.

Les possibilités de sélection et le ré-
glage standard de ce parameétre dé-
pendent de I'activation uniquement, de
la désactivation uniquement ou de I'acti-
vation et la désactivation du mode
d'économie d'énergie via I'objet.

Ce parametre définit la durée qui doit
s'écouler aprés une commande, pour
que l'appareil active le mode d'économie
d'énergie. Chaque commande ou modi-
fication de I'état des signaux au niveau
des entrées de poste auxiliaire redé-
marre la durée.

Réglage des minutes de la durée de
temporisation.

Ce parameétre est visible uniquement si
le mode d'économie d'énergie doit étre
activé automatiquement une fois la du-
rée écoulée.

Réglage des secondes de la durée de
temporisation.

Ce parameétre est visible uniquement si
le mode d'économie d'énergie doit étre
activé automatiquement une fois la du-
rée écoulée.
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5 Annexes

5.1 Index des mots clés

Icons

Commutation .......ccooeeeeriieiiiiiiceieeeeeene, 41
] (o] (< 43
Transmission de valeur.......................... 46
Variation ... 42
A

avertiSSeur SONOIE........c.oceueeeeeveeeeeeeeeennn 92
B

base de données produit........................ 17
C

Chemins de recherche ETS.................... 13
D

d'objets de communication..................... 18
E

émetteur de signal piézo- ... 92
électrique

enservice ETS ..o 17
F

fonction de blocage.............cccocnneee. 79,91
L

le programme d'application..................... 10
LED d'état......c..evveeeeeeiiieieeeeeeee e 97
I'état de livraison.........ccoceevevviviiiiennnnnnn, 101
PETS e 10
M

MISE €N SEIVICE.....cvviieveeeeiieeeee e 10
mode de programmation........................ 93
mode d'économie d'énergie.................... 99
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